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คําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-2

30.1 คําส่ัง
ตารางตอไปน้ีจะแสดงรายการคําส่ังที่มีสําหรับลอจิกโปรแกรม รุนที่สนับสนุนลอจิกจะใชคําส่ังเหลาน้ีไดทั้งหมด 

คําส่ังจะแบงออกไดเปน 8 ประเภทตอไปนี้: (1) พื้นฐาน, (2) ตัวตั้งเวลา, (3) ตัวนับ, (4) อาน/เขียนขอมูล, 

(5) การดําเนินการ, (6) ฟงกชัน, (7) การเปรียบเทียบ, (8) การแปลง

ประเภท ชื่อคําสั่ง คําสั่ง

พื้นฐาน บิตพื้นฐาน Normally Open NO

Normally Closed NC

Out OUT

Negative Out OUTN

Set SET

Reset RST

พัลสพื้นฐาน Positive Transition PT

Down Transition NT

โปรแกรมควบคมุ Jump JMP

Jump to Subroutine JSR

Return RET

Repeat Processing FOR

NEXT

Reverse Processing INV

Exit EXIT

Power Bar Control PBC

Power Bar Reset PBR

Logic Wait LWA

คาํสั่งตัวตัง้เวลา ⎯ On Delay Timer TON

Off Delay Timer TOF

Pulse Timer TP

Duration On Delay Timer TONA

Duration Off Delay Timer TOFA

คาํสัง่ตวันับ ⎯ Up Counter CTU

Down Counter CTD

Up/Down Counter CTUD

คาํสั่ง R/W อาน/เขียนขอมูล

เวลา

Read Time JRD

Set Time JSET

อาน/เขียนขอมูล

วันที่

Read Date NRD

Set Date NSET

ตอ



คําส่ัง
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คาํสัง่

การดาํเนินการ

การคาํนวณทาง

คณิตศาสตร

Add ADD

Subtract SUB

Multiplication MUL

Division DIV

Modulation MOD

Increment INC

Decrement DEC

การดาํเนินการ

เวลา

Time Addition JADD

Time Subtraction JSUB

การดาํเนินการ

ทางลอจิก

Logical AND AND

Logical OR OR

Logical XOR XOR

Logical NOT NOT

ถายโอน Transfer (Copy) MOV

Block Transfer (Block Copy) BLMV

Multipoint Transfer (Multipoint Copy) FLMV

Exchange XCH

Shift Shift Left SHL

Shift Right SHR

Arithmetic Shift Left SAL

Arithmetic Shift Right SAR

การหมุน Rotate Left ROL

Rotate Right ROR

Rotate Left with Carry Over RCL

Rotate Right with Carry Over RCR

ตอ

ประเภท ชื่อคําสั่ง คําสั่ง



คําส่ัง
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คาํสัง่ฟงกชัน ฟงกชันคาํนวณ Sum SUM

Average AVE

Square Root SQRT

Bit Count BCNT

PID PID

ฟงกชัน

ตรีโกณมิติ

Sine SIN

Cosine COS

Tangent TAN

Arc Sine ASIN

Arc Cosine ACOS

Arc Tangent ATAN

Cotangent COT

ฟงกชันอื่น Exponent EXP

Logarithm LN

Log Base 10 LG10

คาํสัง่

เปรียบเทียบ

เปรียบเทียบ

ทางคณิตศาสตร

Comparison(=) EQ

Comparison(>) GT

Comparison(<) LT

Comparison(>=) GE

Comparison(<=) LE

Comparison(≠) NE

เปรียบเทียบเวลา Comparison(=) JEQ

Time Compare(>) JGT

Time Compare(<) JLT

Time Compare(>=) JGE

Time Compare(<=) JLE

Time Compare(≠) JNE

เปรียบเทียบวันที่ Date Compare(=) NEQ

Date Compare(>) NGT

Date Compare(<) NLT

Date Compare(>=) NGE

Date Compare(<=) NLE

Date Compare(¼) NNE

ตอ

ประเภท ชื่อคําสั่ง คําสั่ง
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คาํสัง่แปลง แปลงขอมูล BCD Convert BCD

BIN Convert BIN

Encode ENCO

Decode DECO

Convert to Radian RAD

Convert Degree DEG

Scale SCL

แปลง Integer → Float Conversion I2F

Integer → Real Conversion I2R

Float → Integer Conversion F2I

Float → Real Conversion F2R

Real → Integer Conversion R2I

Real → Float Conversion R2F

Convert to Seconds H2S

Convert Seconds to Time S2H

ประเภท ชื่อคําสั่ง คําสั่ง



รายการสัญลักษณคําส่ัง
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30.2 รายการสัญลักษณคําส่ัง
รายการนี้แสดงถึงชื่อคําส่ังและสัญลักษณสัญลักษณคําส่ังที่จัดประเภทไว

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • จํานวนขั้นในแตละคําสัง่จะขึ้นอยูกับรูปแบบขอมูลของโอเปอรแรนดและใชโมดิฟายเออร
อยูหรือไม

• สําหรับรายละเอียดเกี่ยวกับจํานวนขั้น โปรดดูที่หัวขอซึ่งอธิบายถึงแตละคําสั่ง
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-7

30.2.1 คําสั่งพ้ืนฐาน
ประเภท ชื่อคําสั่ง สัญลักษณ

คําสั่ง Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

สัญลักษณแลดเดอร

พื้นฐาน

บิตพื้นฐาน

Normally 

Open

NO 1 ถึง 5 ขั้น 1

Normally 

Closed

NC 1 ถึง 5 ขั้น 1

Out OUT 1 ถึง 5 ขั้น 1

Negative Out OUTN 1 ถึง 5 ขั้น 1

Set SET 1 ถึง 5 ขั้น 1

Reset RST 1 ถึง 5 ขั้น 1

พัลส

พื้นฐาน

Positive 

Transition

PT 2 ถึง 5 ขั้น 1

Negative 

Transition

NT 2 ถึง 5 ขั้น 1

โปรแกรม

ควบคุม

Jump JMP 2 ขั้น ⎯

Positive 

Transition 

Jump

JMPP 2 ถึง 5 ขั้น ⎯

Jump to 

Subroutine

JSR 2 ขั้น ⎯

Positive 

Transition 

Jump to 

Subroutine

JSRP 2 ขั้น ⎯

Return RET 1 ขั้น ⎯

ตอ
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(หมายเหต)ุ

หากใชเปน 1 ขั้น จํานวนตัวแปรบิต (ตําแหนง M) ตองไมเกิน 1536 และตัง้คาใหลางขอมูล เมื่อสรางจํานวน

ตัวแปรบิตตัง้แต 1536 ขึ้นไป จะกลายเปน 2 ขั้นแมวาจะลางขอมูลแลว

โปรดกําหนดการตั้งคาแบบ Retentive ในกลองโตตอบ Retentive Settings

พื้นฐาน
โปรแกรม

ควบคุม

การประมวล

ผลซ้าํ

FOR 2 ถึง 4 ขั้น 1

NEXT 1 ขั้น ⎯

Reverse 

Processing

INV 1 ขั้น ⎯

Exit EXIT 1 ขั้น ⎯

Power Bar 

Control

PBC 3 ขั้น 2

PBR 2 ขั้น 1

Logic Wait 

Instruction

LWA 2 ขั้น 1

ประเภท ชื่อคําสั่ง สัญลักษณ
คําสั่ง Pro EX

จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

สัญลักษณแลดเดอร
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30.2.2 คําสั่งตวัตั้งเวลา
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

สัญลักษณแลดเดอร

คาํสั่ง

ตัวตั้งเวลา

On Delay Timer TON 2 ขั้น 1

Off Delay Timer TOF 2 ขั้น 1

Pulse Timer TP 2 ขั้น 1

Accumulate On 

Delay Timer

TONA 2 ขั้น 1

Accumulate Off 

Delay Timer

TOFA 2 ขั้น 1



รายการสัญลักษณคําส่ัง
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30.2.3 คําสั่งตวันับ
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขัน้
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

คาํสั่ง

ตัวนับ

Up 

Counter

CTU 2 ขั้น 1 แบบระดับ

CTUP 2 ขั้น 1 แบบขาขึ้น

Down 

Counter

CTD 2 ขั้น 1 แบบระดับ

CTDP 2 ขั้น 1 แบบขาขึ้น

Up/Down 

Counter

CTUD 2 ขั้น 1 แบบระดับ

CTUDP 2 ขั้น 1 แบบขาขึ้น



รายการสัญลักษณคําส่ัง
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30.2.4 คําสั่ง R/W
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขัน้
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

คาํสัง่

R/W

อาน/เขียน

ขอมูลเวลา

Time Read JRD 6 ขั้น 1 แบบระดบั

JRDP 6 ขั้น 1 แบบขาขึ้น

Time Set JSET 3 ขั้น 2 แบบระดบั

JSETP 3 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Date Read NRD 5 ขั้น 1 แบบระดบั

NRDP 5 ขั้น 1 แบบขาขึ้น

Date Set NSET 3 ขั้น 2 แบบระดบั

NSETP 3 ขั้น 2 แบบขาขึ้น



รายการสัญลักษณคําส่ัง
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30.2.5 คําสั่งทางคณิตศาสตร
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

ท
า
ง
ค
ณ

 ิต
ศ
า
ส
ต
ร
 

A
d
d

ADD 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบระดบั

ADDP 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

S
u
b
tr

a
ct

SUB 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบระดบั

SUBP 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

M
u
lt
ip

li
ca

ti
o
n

MUL 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบระดบั

MULP 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

ตอ
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ก
า
ร
ค
ำ
น
ว
ณ

ท
า
ง
ค
ณ

 ิต
ศ
า
ส
ต
ร
 

D
iv

is
io

n

DIV 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบระดบั

DIVP 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

M
o
d
u
la

ti
o
n

MOD 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบระดบั

MODP 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

In
cr

em
en

t

INC 2 ถึง 4 ขั้น 1 แบบระดบั

INCP 2 ถึง 4 ขั้น 1 แบบขาขึ้น

D
ec

re
m

en
t

DEC 2 ถึง 4 ขั้น 1 แบบระดบั

DECP 2 ถึง 4 ขั้น 1 แบบขาขึ้น

ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 
Pro EX

จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร



รายการสัญลักษณคําส่ัง
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30.2.6 คําสั่งเวลา
ประเภท ชือ่คําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขัน้
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร
เว
ล
า

T
im

e 
A

d
d
it
io

n

JADD 4 ขั้น 3 แบบระดับ

JADDP 4 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

T
im

e 
S
u
b
tr

a
ct

io
n

JSUB 4 ขั้น 3 แบบระดับ

JSUBP 4 ขั้น 3 แบบขาขึ้น



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-15

30.2.7 คําสั่งทางลอจิก
ประเภท ชือ่คําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

ท
า
ง
ล
อ
จ
 ิก

L
o
g
ic

a
l 
A

N
D

AND 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบระดบั

ANDP 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

L
o
g
ic

a
l 
O

R

OR 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบระดบั

ORP 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

L
o
g
ic

a
l 
X

O
R

XOR 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบระดบั

XORP 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

ตอ
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ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

ท
า
ง
ล
อ
จ
 ิก

L
o
g
ic

a
l 
N

O
T

NOT 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดบั

NOTP 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

ประเภท ชือ่คําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 
Pro EX

จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร
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30.2.8 คําสั่งถายโอน
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

ถ
 า
ย
โอ
น

M
o
v
e 

(
C

o
p
y
)

MOV 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดับ

MOVP 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

B
lo

ck
 M

o
v
e

BLMV 6 ถึง 10 ขั้น 3 แบบระดับ

BLMVP 6 ถึง 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

F
il
l 
M

o
v
e

FLMV 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบระดับ

FLMVP 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

E
x
ch

a
n
g
e

XCH 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

XCHP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น



รายการสัญลักษณคําส่ัง
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30.2.9 คําสั่งเลื่อน
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

เลื่อน

Shift Left

SHL 4 ถงึ 10 ขั้น 3 แบบระดบั

SHLP 4 ถงึ 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

Shift Right

SHR 4 ถงึ 10 ขั้น 3 แบบระดบั

SHRP 4 ถงึ 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

Arithmetic

Shift Left

SAL 4 ถงึ 10 ขั้น 3 แบบระดบั

SALP 4 ถงึ 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

ตอ
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-19

ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

เลื่อน
Arithmetic

Shift Right

SAR 4 ถงึ 10 ขั้น 3 แบบระดบั

SARP 4 ถงึ 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 
Pro EX

จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-20

30.2.10 คําสั่งการหมุน
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขัน้
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

ก
า
ร
ห
ม

 ุน

Rotate Left

ROL 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบระดับ

ROLP 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

Rotate Right

ROR 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบระดับ

RORP 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

Rotate Left 

with Carry 

Over

RCL 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบระดับ

RCLP 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

ตอ



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-21

ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

ก
า
ร
ห
ม

 ุน

Rotate Right 

with Carry 

Over

RCR 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบระดับ

RCRP 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 
Pro EX

จํานวนขัน้
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-22

30.2.11 คําสั่งฟงกชนั
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ฟ
 ัง
ก
 ช
 ัน

ฟ
 ัง
ก
 ช
 ัน
ค
ำ
น
ว
ณ

Sum

SUM 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบระดบั

SUMP 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

Average

AVE 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบระดบั

AVEP 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

Square

Root

SQRT 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดบั

SQRTP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Bit Count

BCNT 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดบั

BCNTP 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

ตอ



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-23

ฟ
 ัง
ก
 ช
 ัน

ฟ
 ัง
ก
 ช
 ัน
ค
ำ
น
ว
ณ

PID

PID 10 ถงึ 18 ขั้น 5 แบบระดบั

ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 
Pro EX

จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-24

30.2.12 คําสั่งตรีโกณมิติ
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขัน้
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ฟ
 ัง
ก
 ช
 ัน

ต
ร
 ีโก
ณ
ม

 ิต
 ิ

Sine

SIN 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

SINP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Cosine

COS 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

COSP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Tangent

TAN 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

TANP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Arc Sine

ASIN 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

ASINP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

ตอ



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-25

ฟ
 ัง
ก
 ช
 ัน

ต
ร
 ีโก
ณ
ม

 ิต
 ิ

Arc 

Cosine

ACOS 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

ACOSP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Arc 

Tangent

ATAN 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

ATANP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Cotangent

COT 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

COTP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 
Pro EX

จํานวนขัน้
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-26

30.2.13 คําสั่งอืน่ๆ
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ฟ
 ัง
ก
 ช
 ัน

ฟ
 ัง
ก
 ช
 ัน
เบ

 ็ด
เต
ล
 ็ด

Exponential

EXP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

EXPP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Logarithm

LN 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

LNP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Log Base 

10

LG10 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

LG10P 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-27

30.2.14 คําสั่งเปรียบเทียบทางคณิตศาสตร
ประเภท ชือ่คําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

เป
ร
 ีย
บ
เท

 ีย
บ

เป
ร
 ีย
บ
เท

 ีย
บ
ท
า
ง
ค
ณ

 ิต
ศ
า
ส
ต
ร
 

Equal To 

(=)

EQ 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดบั

Greater

Than (>)

GT 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดบั

Less Than 

(<)

LT 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดบั

Greater 

Than

Or Equal To 

(>=)

GE 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดบั

Less Than

Or Equal To 

(<=)

LE 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดบั

Not Equal 

(<>)

NE 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดบั



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-28

30.2.15 คําสั่งเปรียบเทียบเวลา
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขัน้
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

เป
ร
 ีย
บ
เท

 ีย
บ

เป
ร
 ีย
บ
เท

 ีย
บ
เว
ล
า

Time 

Compare

Equal (=)

JEQ 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Time 

Compare 

Greater Than 

(>)

JGT 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Time 

Compare

Less Than 

(<)

JLT 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Time 

Compare

Greater Than 

Or Equal To 

(>=)

JGE 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Time 

Compare

Less Than Or 

Equal To 

(<=)

JLE 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Time 

Compare

Not Equal 

(≠)

JNE 3 ขั้น 2 แบบระดบั



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-29

30.2.16 คําสั่งเปรียบเทียบวันที่
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

เป
ร
 ีย
บ
เท

 ีย
บ

เปรียบเทียบ

วันที่

Date 

Compare 

Equal (=)

NEQ 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Date 

Compare

Greater 

Than 

(>)

NGT 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Date 

Compare 

Less Than 

(<)

NLT 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Date 

Compare 

Greater 

Than 

Or Equal To 

(>=)

NGE 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Date 

Compare 

Less Than 

Or 

Equal To 

(<=)

NLE 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Date 

Compare 

Not Equal 

(≠)

NNE 3 ขั้น 2 แบบระดบั



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-30

30.2.17 คําสั่งการแปลงขอมูล
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

แ
ป
ล
ง

แ
ป
ล
ง
ข
 อ
ม

 ูล

BCD 

Convert

BCD 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

BCDP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

BIN 

Convert

BIN 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

BINP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Encode ENCO 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

ENCOP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Decode DECO 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

DECOP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Convert to 

Radian

RAD 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

RADP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

ตอ



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-31

แ
ป
ล
ง

แ
ป
ล
ง
ข
 อ
ม

 ูล
Degree 

Convert

DEG 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

DEGP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Scale SCL 7 ถึง 11 ขั้น 2 แบบระดบั

SCLP 7 ถึง 11 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 
Pro EX

จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-32

30.2.18 คําสั่งการแปลงชนดิ
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

แ
ป
ล
ง

แ
ป
ล
ง
ช
น
 ิด

Integer →
Float

I2F 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

I2FP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Integer →
Real

I2R 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

I2RP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Float →
Integer

F2I 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

F2IP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Float →
Real

F2R 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

F2RP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Real →
Integer

R2I 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

R2IP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

ตอ



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-33

แ
ป
ล
ง

แ
ป
ล
ง
ช
น

 ิด
Real →

Float

R2F 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

R2FP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Convert to 

Seconds

H2S 3 ถึง 5 ขั้น 2 แบบระดับ

H2SP 3 ถึง 5 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Convert 

Seconds to 

Time

S2H 3 ถึง 5 ขั้น 2 แบบระดับ

S2HP 3 ถึง 5 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 
Pro EX

จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร



ขอมูลเกี่ยวกับตําแหนงที่คุณสามารถตั้งคาเปนโอเปอรแรนดได

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-34

30.3 ขอมลูเกี่ยวกับตําแหนงทีคุ่ณสามารถตั้งคาเปนโอเปอรแรนดได
สรุปเก่ียวกับตัวแปรสัญลักษณ ตําแหนงอุปกรณการเชื่อมตอ และคาคงที่ซึ่งคุณสามารถตั้งคาเปนโอเปอรแรนด

ในแตละคําส่ังได

เน่ืองจากขอมูลที่คุณสามารถกําหนดไดจะแตกตางกันโดยขึ้นอยูกับคําส่ัง โปรดดูคําอธิบายแตละคําส่ัง

30.3.1 ตําแหนงอปุกรณเชือ่มตอ
ตําแหนงที่ระบุในการตัง้คาการสื่อสารสําหรับอุปกรณเชื่อมตอ

30.3.2 สัญลักษณ
ฟงกชันนี้เปลี่ยนตําแหนงในอุปกรณภายนอกไปเปนชื่อที่ผูใชเขาใจไดงาย ตรวจสอบวาคุณแม็ปตําแหนงอุปกรณ

ภายนอกใหตรงกับชื่อที่เก่ียวของแลว

ตัวอยางเชน เมื่อกําหนดชื่อ "RUN" ลงในตําแหนงอุปกรณ “X0000” ใน Mitsubishi Electric Corporation PLC 

ใหกําหนด "RUN" และ "X0000"

30.3.3 ตําแหนง LS
เปนตําแหนงของพื้นที่หนวยความจําภายในบนยนิูต GP โปรดทราบวาวิธีที่คุณระบุตําแหนงจะแตกตางกันไปขึ้นอยูกับ

การตั้งคาการสื่อสาร

ชื่อ ชนิด ตัวอยาง คําอธิบาย

อุปกรณเชื่อมตอ บิต [PLC1]X0000 ตําแหนงบติสําหรับตําแหนงอุปกรณการสือ่สารทีร่ะบุไว

ในการตั้งคาการสือ่สาร

เวิรด [PLC1]D0000 ตําแหนงเวิรดสําหรับตําแหนงอุปกรณเชื่อมตอที่ระบุไว

ในการตั้งคาการสือ่สาร

ชื่อ ชนิด ตัวอยาง คําอธิบาย

สัญลักษณ บิต RUN = X0000 นี่เปนสัญลักษณบิตที่กําหนดไวในรายการตัวแปรสัญลกัษณ

และกําหนดโดยตําแหนงอุปกรณเชื่อมตอและชื่อตามตองการ

เวิรด ขอมูล = D0000 เปนสัญลักษณเวริดที่กําหนดไวในรายการตัวแปรสัญลักษณ

และกําหนดโดยตําแหนงอุปกรณเชื่อมตอและชื่อตามตองการ

ชื่อ ชนิด ตัวอยาง คําอธิบาย

หนวยความจาํ

ภายใน

บิต [#INTERNAL]LS010000 การระบุบติสําหรับหนวยความจําภายในของ GP

เวิรด [#INTERNAL]LS0100 การระบุเวิรดสําหรับหนวยความจําภายในของ GP

การตัง้คา

การเชื่อมตอผาน

หนวยความจาํ

บิต [#MEMLINK]010000 การระบุบติสําหรับหนวยความจําภายในของ GP

เวิรด [#MEMLINK]0100 การระบุเวิรดสําหรับหนวยความจําภายในของ GP



ขอมูลเกี่ยวกับตําแหนงที่คุณสามารถตั้งคาเปนโอเปอรแรนดได
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30.3.4 พื้นทีส่ําหรับผูใช
น่ีเปนพื้นที่หนวยความจําภายในของยนิูต GP โดยสามารถใชวิธีระบุแบบใดก็ได

การกําหนดตําแหนงทําไดตั้งแต 0-29999

30.3.5 ตวัแปรระบบ
น่ีเปนพื้นที่ระบบของยูนิต GP สามารถใชการตัง้คาอุปกรณเชื่อมตอใดก็ได

ชื่อ ชนิด ตัวอยาง คําอธิบาย

พื้นที่สาํหรับผูใช บิต [#INTERNAL]USR0010000 การระบุบติสําหรับหนวยความจําภายในของ GP

เวิรด [#INTERNAL]USR00100 การระบุเวิรดสําหรับหนวยความจําภายในของ GP

ËÁÒÂàËµØËÁÒÂàËµØ • ตวัแปรระบบบางตวัสําหรับลอจิกโปรแกรมจะตั้งคาไวใหทํางานเฉพาะเมื่อเลอืกลอจิกโปรแกรม [Enable] 

เทานั้น ตองระมดัระวงัเมื่อเลอืก [Disable] ไวสําหรับลอจิกโปรแกรม หรือเมือ่คุณกําลังใชตวัแปรลอจิก 

#L∗∗∗∗ 

ชื่อ ชนิด ตัวอยาง คําอธิบาย

ตวัแปรระบบ บิต #L_Clock100ms ตัวแปรระบบ GP ชนิดบิต

จาํนวนเต็ม #L_ScanTime ตัวแปรระบบ GP ชนิดจํานวนเต็ม



ขอมูลเกี่ยวกับตําแหนงที่คุณสามารถตั้งคาเปนโอเปอรแรนดได
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30.3.6 ตวัแปร
ตัวแปรจะใชไดกับ GP ทุกรุน คุณสามารถใชตัวแปรไดโดยไมตองทราบตําแหนงอุปกรณ ตัวแปรสามารถใชกับ

โมดิฟายเออร (∗1) และใชเปนอารเรย (∗2) ได เมื่อใชโมดิฟายเออร คุณจะเขาใชบิตหรือไบตแตละตัวในตัวแปร

จํานวนเต็มได

∗1 คุณสามารถใชโมดิฟายเออรที่แตกตางกันไดสามชนิด: โมดิฟายเออรบิต, โมดิฟายเออรไบต 

และโมดิฟายเออรเวิรด ตัวแปรจํานวนเต็มเทาน้ันที่รองรับโมดิฟายเออร

วิธีระบุ: บิต → VariableName.X[0], ไบต → VariableName.B[0], เวิรด → VariableName.W[0]

∗2 คุณสามารถระบุตําแหนงหนวยความจําตอเน่ืองกันโดยใชอารเรยที่มีชนิดตวัแปรตอไปนี้ได: บิต, จํานวนเต็ม, 

โฟลต และจํานวนจริง

วิธีระบุ: VariableName[10]

∗3 ตัวแปรหลายตัวที่จัดกลุมเขาดวยกันคือ โครงสราง  ตัวแปรโครงสราง ไดแก: ตัวตั้งเวลา, ตวันับ, เวลา, 

วันที่ และ PID

๑ ตวัแปรโครงสราง
ตัวแปรตัวตั้งเวลา

ชื่อ ชนิด ตัวอยาง คําอธิบาย

ตวัแปร บิต ชื่อตามตองการ ตวัแปรชนิดบติ อารเรยสามารถใชได

จาํนวนเต็ม เชนเดยีวกับขางบน ตวัแปรชนิดจํานวนเต็ม อารเรยและโมดิฟายเออร

สามารถใชได

โฟลต เชนเดยีวกับขางบน ตวัแปรโฟลต 32 บติ อารเรยสามารถใชได

จาํนวนจริง เชนเดยีวกับขางบน ตวัแปรจํานวนจริง 64 บิต อารเรยสามารถใชได

ตัวตัง้เวลา เชนเดยีวกับขางบน ตวัแปรตวัตั้งเวลา ตัวแปรโครงสราง∗3

ตวันับ เชนเดยีวกับขางบน ตวัแปรตวันับ ตวัแปรโครงสราง∗3

วันที่ เชนเดยีวกับขางบน ตวัแปรวนัที่ ตัวแปรโครงสราง∗3

เวลา เชนเดยีวกับขางบน ตวัแปรเวลา ตัวแปรโครงสราง∗3

PID เชนเดยีวกับขางบน ตวัแปร PID ตัวแปรโครงสราง∗3

ตัวแปรตัวตั้งเวลา การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.TI ตวัแปรบิต เปดเมือ่ตัวตั้งเวลาเริ่มนับเวลา

VariableName.Q ตวัแปรบิต เปดเมือ่ตัวตั้งเวลานับเวลาเสร็จ

VariableName.R ตวัแปรบิต ตั้งคาปจจุบันใหมบนตวัตั้งเวลา 0 ลางขอมูล

VariableName.PT ตวัแปรจาํนวนเตม็ คาทีต่ั้งบนตัวตัง้เวลา

VariableName.ET ตวัแปรจาํนวนเตม็ คาปจจุบันบนตัวตั้งเวลา
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ตัวแปรตัวนับ

ตัวแปรเวลา

ตัวแปรวันที่

ตัวแปรตัวนับ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.R ตวัแปรบิต ตัง้คาปจจุบนัใหม ลางขอมลู (0)

VariableName.Q ตวัแปรบิต เปดเมื่อคาปจจุบันถึงคาทีก่ําหนดไว

VariableName.UP ตวัแปรบิต เปดขณะกําลังนับขึ้น

VariableName.QU ตวัแปรบิต สําหรับตัวนับขึ้น/ลง เปดเมื่อคาปจจุบนัถึงคาที่กําหนดไว

VariableName.QD ตวัแปรบิต สําหรับตัวนับขึ้น/ลง เปดเมื่อคาปจจุบนัมีคาตัง้แต 0 ลงไป

VariableName.PV ตัวแปรจาํนวนเต็ม คาที่ตั้งไวของตัวนับ

VariableName.CV ตัวแปรจาํนวนเต็ม คาปจจุบนับนตัวนับ

ตัวแปรเวลา การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนนาทีในรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนวินาทใีนรูปแบบ BCD

ตัวแปรวันที่ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนเดือนในรูปแบบ BCD

VariableName.DAY ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวันในรูปแบบ BCD
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ตัวแปร PID

ตัวแปร PID การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.Q ตัวแปรบิต Completion Flag for PID Instruction Processing

VariableName.PF ตัวแปรบิต Processing Invalidity Range Flag

VariableName.UO ตัวแปรบิต Output Values over the Upper Limit

VariableName.TO ตัวแปรบิต Output Values over the Lower Limit

VariableName.IF ตัวแปรบิต Integral Setting

VariableName.KP ตัวแปรจาํนวนเต็ม Proportional Constant

VariableName.TR ตัวแปรจาํนวนเต็ม Integral Calculus Time

VariableName.TD ตัวแปรจาํนวนเต็ม Differential Calculus Time

VariableName.PA ตัวแปรจาํนวนเต็ม PID Processing Invalidity Range

VariableName.BA ตัวแปรจาํนวนเต็ม Bias (Offset)

Variable name.ST ตัวแปรจาํนวนเต็ม Frequency in Sampling



ขอมูลเกี่ยวกับตําแหนงที่คุณสามารถตั้งคาเปนโอเปอรแรนดได
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30.3.7 อุปกรณลอจิกเมื่อใชรปูแบบตําแหนง
หากคุณตัง้คา Logic ที่ Address Format อุปกรณตอไปนี้จะใชได

ชื่อ ชนิด ชือ่ คําอธิบาย

ตาํแหนงลอจิก บิต X_ /Y_ /M_ ตําแหนงลอจิกชนิดบิต

จาํนวนเต็ม D_ /I_ /Q_ ตําแหนงลอจิกชนิดจํานวนเต็ม คุณสามารถใชโมดิฟายเออรได 

(เชนเดียวกับตัวแปร)

โฟลต F_ ตําแหนงลอจิกชนิดโฟลต

จาํนวนจริง R_ ตําแหนงลอจิกชนิดจํานวนจริง

ตัวตัง้เวลา T_ ตําแหนงลอจิกชนิดตัวตั้งเวลา เปนโครงสรางเชนเดยีวกับตัวแปร

ตวันับ C_ ตําแหนงลอจิกชนิดตัวนับ เปนโครงสรางเชนเดยีวกับตัวแปร

วันที่ N_ ตําแหนงลอจิกชนิดวันที่ เปนโครงสรางเชนเดียวกับตัวแปร

เวลา J_ ตําแหนงลอจิกชนิดเวลา เปนโครงสรางเชนเดียวกับตัวแปร

PID U_ ตําแหนงลอจิกชนิด PID เปนโครงสรางเชนเดียวกับตัวแปร



จํานวนขั้นตอหนึ่งคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-40

30.4 จํานวนขั้นตอหนึ่งคําส่ัง
แสดงการแปลงจํานวนขั้นตอหน่ึงคําส่ัง (สําหรับรายละเอียดเกี่ยวกับจํานวนขั้นสําหรับแตละคําส่ัง โปรดดูที่คําอธิบาย

ของคําส่ังที่เก่ียวของ)

โปรแกรมตอไปน้ีใชเฉพาะเอาตพุตคอยล OUT ซึ่งเปดอยูเสมอ

การกําหนดตัวแปร OUT

ชื่อตัวแปร → out

การตั้งคา Retentive → Volatile

อีลิเมนตอารเรย → ไมมี

ยอดรวมทั้งหมด 5 ขั้น

สําหรับคําส่ัง 1 ขัน้ จํานวนขั้นที่ระบดุานลางหมายเลข rung และจํานวนขั้นจริงอาจแตกตางกัน เพราะคําส่ัง 1 ขั้น

จะปรับใชใหเหมาะสมในการบันทึกและในการตรวจสอบขอผิดพลาด

MAIN START ใช 1 ข้ัน

การเริ่มตนของของ rung จะใช 1 ข้ัน

MAIN END ใช 2 ข้ัน

คําส่ังเอาตพุตคอยลจะใช 1 ข้ัน
(ดูท่ีรายละเอียดคําส่ัง)
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30.5 คําอธิบายคําส่ัง

30.5.1 คําสั่งบติ
๑ NO (Normally Open) / NC (Normally Closed)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1)

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้ในคําสั่ง

NO

(Normally Open)

อินพุต 1 ถึง 5

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้นในคําสั่ง

NC

 (Normally Closed)

อินพุต 1 ถึง 5

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ 2 O

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000.00)

3 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ 2 O

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]

LS000000)

3 O

สัญลักษณ บิต ⎯ 2 O

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ

S1

S1
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รูปแบบตัวแปร บิต ไมระบุอารเรย

ระบุอินพุต เอาตพุต หรือลางขอมูล

ไดถึง 1536 รายการ

1 O

ไมระบุอารเรย

รายการ Retentive หรือลางขอมูล

ไดมากกวา 1536 รายการ

2 O

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) 3 O

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) 4 O

จาํนวนเตม็ ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็.X[คาคงที]่ 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเต็ม.X[ตัวแปร] 4 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.X[คาคงที่/ตวัแปร]

5 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .Q / .TI / .R เทาน้ัน 3 O

ตัวนับ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน 3 O

วันที่ ⎯ ⎯ X

เวลา ⎯ ⎯ X

PID .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน 3 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ 1 O

Y_ ⎯ 1 O

M_ ภายในชวงชนิดการลางขอมูล 

(M_0000 ถึง M_1535)

1 O

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[คาคงที่] 3 O

D_∗∗∗∗.X[ตาํแหนง] 4 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .Q / .TI / .R เทาน้ัน 3 O

C_ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน 3 O

N_ ⎯ ⎯ X

J_ ⎯ ⎯ X

U_ .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน 3 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-44

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NO
• ใชคําส่ัง NO เพื่อกําหนดสถานะ ON หรือ OFF คําส่ัง NO สามารถใชกําหนดสถานะ ON หรือ OFF ของอินพุต

ภายนอกหรือคอยลภายในได

• คุณไมสามารถใชคําส่ัง NO ไดโดยไมรวมกับคําส่ังอ่ืนที่อยูทางดานซายของแถบจายไฟขวา คําส่ังอ่ืนเปนคําส่ัง

เอาตพุตหรือคําส่ังอ่ืนที่ไมใชอินพุตได

ตัวอยางโปรแกรม

จุด A เมื่อตัวแปรบิตเริ่มตนเปด คําส่ัง NO จะปดหนาสัมผัส และตัวแปรบิตมอเตอรจะเปด

จุด B เมื่อตัวแปรบิตเริ่มตนปด คําส่ัง NO จะเปดหนาสัมผัส และตัวแปรบิตมอเตอรจะปด

เริ่มตน

มอเตอร

1

0

1

0

A B



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-45

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NC
• ใชคําส่ัง NC เพื่อกําหนดสถานะ ON หรือ OFF คําส่ังน้ีสามารถใชกําหนดสถานะ ON หรือ OFF ของอินพุต

ภายนอกหรือคอยลภายในได

• คุณไมสามารถใชคําส่ัง NC ไดโดยไมรวมกับคําส่ังอ่ืนที่อยูทางดานซายของแถบจายไฟขวา คําส่ังอ่ืนเปนคําส่ัง

เอาตพุตหรือคําส่ังอ่ืนที่ไมใชอินพุตได

ตัวอยางโปรแกรม

จุด A เมื่อตัวแปรบิตเริ่มตนเปด คําส่ัง NC จะเปดหนาสัมผัส และตวัแปรบิตมอเตอรจะปด

จุด B เมื่อตัวแปรบิตเริ่มตนปด คําส่ัง NC จะปดหนาสัมผัส และตัวแปรบิตมอเตอรจะเปด

หมายเหต:ุ หากจะคงสถานะไวเมื่อปดเครื่อง ใหตั้งคาตัวแปรสัญลักษณเปน Retentive

ใชตําแหนง Retentive สําหรับรูปแบบตําแหนง (การตั้งคา Retentive ใชสําหรับอินพุต

และเอาตพุตภายนอกไมได)

เริ่มตน

มอเตอร

1

0

1

0

A B



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-46

๑ OUT (Output Coil) / OUTN (Negative Output Coil)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1)

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้ในคําสั่ง

OUT

(Output Coil)

เอาตพุต 1 ถึง 5

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้ในคําสั่ง

OUTN

(Negative Output Coil)

เอาตพุต 1 ถึง 5

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ 2 O

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000.00)

3 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ 2 O

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]

LS000000)

3 O

สัญลักษณ บิต ⎯ 2 O

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ

D1

D1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-47

รูปแบบตัวแปร บิต ไมระบุอารเรย

ตัง้คาเอาตพุตเปน Clear 

ไดถงึ 1536 รายการ

1 O

ไมระบุอารเรย

รายการ Retentive หรือลางขอมูล

ไดมากกวา 1536 รายการ

2 O

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) 3 O

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) 4 O

จาํนวนเตม็ ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็.X[คาคงที]่ 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็.X[ตัวแปร] 4 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.X[คาคงที/่ตวัแปร]

5 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .Q / .TI / .R เทาน้ัน 3 O

ตัวนับ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน 3 O

วันที่ ⎯ ⎯ X

เวลา ⎯ ⎯ X

PID .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน 3 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-48

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ 1 O

M_ ภายในชวงชนิดการลางขอมูล 

(M_0000 ถึง M_1535)

1 O

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[คาคงที่] 3 O

D_∗∗∗∗.X[ตาํแหนง] 4 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .Q / .TI / .R เทาน้ัน 3 O

C_ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน 3 O

N_ ⎯ ⎯ X

J_ ⎯ ⎯ X

U_ .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน 3 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-49

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง OUT
• ใชคําส่ัง OUT เพื่อสงออกผลลัพธ ON หรือ OFF ใชคําส่ัง OUT เพื่อเปดหรือปดอินพุตภายนอกหรือ

คอยลภายใน

• ใน rung หน่ึงตัวสามารถใชคําส่ัง OUT ไดเพียงคําส่ังเดยีวเทาน้ัน หากใชคําส่ัง branch จะสามารถใชคําส่ัง 

OUT หลายคําส่ังได

• ใสคําส่ัง OUT ไวทางซายของแถบจายไฟขวาทันที

ตัวอยางโปรแกรม

จุด A เมื่อตัวแปรบิตเริ่มตนเปด ตวัแปรบิตมอเตอรของคําส่ัง OUT จะเปด

จุด B เมื่อตัวแปรบิตเริ่มตนปด ตัวแปรบิตมอเตอรของคําส่ัง OUT จะปด

เริ่มตน

มอเตอร

1

0

1

0

A B



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-50

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง OUTN
• ใชคําส่ัง OUTN เพื่อสลับและสงออกผลลัพธ ON หรือ OFF ใชคําส่ังน้ีเพื่อเปดหรือปดอินพุตภายนอกหรือ

คอยลภายใน

• ใน rung หน่ึงตัวสามารถใชคําส่ัง OUTN ไดเพียงคําส่ังเดียวเทาน้ัน หากใชคําส่ัง branch จะสามารถใชคําส่ัง 

OUT หลายคําส่ังได

• ใสคําส่ัง OUTN ไวทางซายของแถบจายไฟขวาทันที

ตัวอยางโปรแกรม

จุด A เมื่อตัวแปรบิตเริ่มตนเปด ตวัแปรบิตมอเตอรของคําส่ัง OUTN จะปด

จุด B เมื่อตัวแปรบิตเริ่มตนปด ตัวแปรบิตมอเตอรของคําส่ัง OUTN จะเปด

หมายเหต:ุ หากจะคงสถานะไวเมื่อปดเครื่อง ใหตั้งคาตัวแปรสัญลักษณเปน Retentive

ใชตําแหนง Retentive สําหรับรูปแบบตําแหนง (การตั้งคา Retentive ใชสําหรับอินพุต

และเอาตพุตภายนอกไมได)

เม่ือใชคําส่ัง OUT และ OUTN หลายคําส่ัง

ตัวอยางขางบนแสดงถึงวิธีใชคําส่ัง OUT หลายคําส่ัง โดยการแบรนชคําส่ัง OUT หาก OUT_001 และ OUT_002 

ถูกใสไวในชุดคําส่ัง จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น

เริ่มตน

มอเตอร

1

0

1

0

A B



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-51

๑ SET (Set Coil) / RST (Reset Coil)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1)

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้ในคําสั่ง

SET

(Set Coil)

เอาตพุต 1 ถงึ 5

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้นในคําสั่ง

RST

(Reset Coil)

เอาตพุต 1 ถึง 5

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ 2 O

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000.00)

3 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ 2 O

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]

LS000000)

3 O

สัญลักษณ บิต ⎯ 2 O

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ

D1

D1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-52

รูปแบบตัวแปร บิต ไมระบุอารเรย

ตั้งคาเอาตพุตเปน Clear 

ไดถึง 1536 รายการ

1 O

ไมระบุอารเรย

รายการ Retentive หรือลางขอมูล

ไดมากกวา 1536 รายการ

2 O

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) 3 O

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) 4 O

จาํนวนเตม็ ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม.X[คาคงที่] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม.X[ตวัแปร] 4 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.X[คาคงที่/ตัวแปร]

5 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .Q / .TI / .R เทาน้ัน 3 O

ตัวนับ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน 3 O

วันที่ ⎯ ⎯ X

เวลา ⎯ ⎯ X

PID .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน 3 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-53

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ 1 O

M_ ภายในชวงชนิดการลางขอมูล 

(M_0000 ถงึ M_1535)

1 O

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[คาคงที่] 3 O

D_∗∗∗∗.X[ตาํแหนง] 4 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .Q / .TI / .R เทาน้ัน 3 O

C_ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน 3 O

N_ ⎯ ⎯ X

J_ ⎯ ⎯ X

U_ .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน 3 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-54

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SET และ RST
• คําส่ัง SET จะคงสถานะเปน ON โดยไมคํานึงถึงสถานะอินพุต

• คําส่ัง RST จะคงสถานะเปน OFF โดยไมคํานึงถึงสถานะอินพุต

• ใชคําส่ัง SET และ RST เพื่อเปดหรือปดเอาตพุตภายนอกหรือคอยลภายใน

• ใน rung หน่ึงตัวสามารถใชคําส่ัง OUT ไดเพียงคําส่ังเดยีวเทาน้ัน หากใชคําส่ัง branch จะสามารถใชคําส่ัง 

OUT หลายคําส่ังได

ตัวอยางโปรแกรม

จุด A ตัวแปรบิต (เร่ิมตน) เปด คําส่ัง SET จะทํางาน แลวตัวแปรบิต (มอเตอร) จึงเปด

จุด B ตัวแปรบิต (เร่ิมตน) ปด แตตัวแปรบิต (มอเตอร) คงสถานะเปน OFF

จุด C ตัวแปรบิต (หยุด) เปด คําส่ัง RST จะทํางาน แลวตัวแปรบิตมอเตอรจึงเปด

เมื่อคําส่ัง RST เปดตัวแปรบิต (มอเตอร) สถานะจะถูกลาง และตัวแปรบิต (มอเตอร) 

เปลี่ยนจาก ON เปน OFF

จุด D ตัวแปรบิต (มอเตอร) ยังคงอยูในสถานะปดจนกวาตัวแปรบิต (เร่ิมตน) จะเปด

เริ่มตน

มอเตอร

หยุด

1

0

1

0

A B

1

0

C D



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-55

30.5.2 คําสั่งพัลส
๑ PT (Positive Transition) / NT (Negative Transition)

สัญลักษณและคุณสมบัติ
ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้ในคําสั่ง

PT

(Positive Transition)

อินพุต 2 ถงึ 5

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้นในคําสั่ง

NT

(Negative Transition)

อินพุต 2 ถึง 5

S1

S1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-56

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1)

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ 2 O

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000.00)

3 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ 2 O

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]

LS000000)

3 O

สัญลักษณ บิต ⎯ 2 O

เวิรด ⎯ ⎯ X

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต 2 O

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) 3 O

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) 4 O

จาํนวนเตม็ ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม.X[คาคงที่] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม.X[ตวัแปร] 4 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.X[คาคงที่/ตัวแปร]

5 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .Q / .TI / .R เทาน้ัน 3 O

ตัวนับ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน 3 O

วันที่ ⎯ ⎯ X

เวลา ⎯ ⎯ X

PID .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน 3 O

ตอ
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๒ คําอธิบายถึงคําสั่ง Positive Transition (PT)
• เมื่อตัวแปรบิตคําส่ัง PT เปด จะเปดเฉพาะการสแกนครั้งแรก การสแกนครั้งถัดไปจะเปน OFF ถึงแมตัวแปรบิต

อาจอยูในสถานะ ON ก็ตาม คุณสามารถใชคําส่ัง PT สําหรับการนับจํานวนสถานะเปดได

• คุณไมสามารถใชคําส่ัง NO ไดโดยไมรวมกับคําส่ังอ่ืนที่อยูทางดานซายของแถบจายไฟขวา คําส่ังอ่ืนเปนคําส่ัง

เอาตพุตหรือคําส่ังอ่ืนที่ไมใชอินพุตได

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ 2 O

Y_ ⎯ 2 O

M_ ⎯ 2 O

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[คาคงที่] 3 O

D_∗∗∗∗.X[ตาํแหนง] 4 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .Q / .TI / .R เทาน้ัน 3 O

C_ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน 3 O

N_ ⎯ ⎯ X

J_ ⎯ ⎯ X

U_ .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน 3 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X
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ตัวอยางโปรแกรม

จุด A  ตัวแปร (เร่ิมตน) เปด แลวตวัแปรมอเตอรจึงเปด

จุด B  หลังจากดําเนินการสแกนหนึ่งครั้งแลว ตัวแปร (มอเตอร) จะปด

จุด C  ตัวแปร (มอเตอร) ยงัคงปด เพราะตรวจไมพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึน้ของตัวแปร (เร่ิมตน)

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง Negative Transition (NT)
• เมื่อเรียกใชคําส่ัง NT หากตัวแปรที่เปดอยูในระหวางการสแกนครั้งกอนหนากลับถูกปดในระหวางการสแกน

ปจจุบัน คําส่ัง NT จะทํางานระหวางการสแกนปจจุบนัเทาน้ัน คําส่ัง NT ไมสามารถทํางานในการสแกนเริ่มตนได 

เพราะสถานะของการสแกนในครั้งกอนหนาจะถือวาเปน OFF อยูเสมอ ดังน้ัน ในการสแกนเริ่มตน คําส่ัง NT 

จะไมทํางานถึงแมจะเรียกใชคําส่ังแลว ตวัอยางดานลางอธิบายเก่ียวกับคุณสมบัติของคําส่ัง NT

เริ่มตน

มอเตอร

1

0

A B

1

0

C

สแกนครั้งกอนหนา สแกนครั้งปจจุบัน สแกนครั้งตอไป สแกนหลังจาก
สแกนครั้งตอไป

การเปลี่ยนเปนบวก
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ตัวอยางโปรแกรม

จุด A ตัวแปร (เร่ิมตน) ปด แลวตัวแปรมอเตอรจึงเปด

จุด B หลังจากดําเนินการสแกนครั้งหน่ึงแลว ตัวแปรมอเตอรจะปด

จุด C ยังคงปด เพราะตรวจไมพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นของตัวแปร (เร่ิมตน)

(เพิ่มเติม) สําหรับโอเปอรแรนดคําส่ัง Positive Transition และ Negative Transition คุณตองระมัดระวัง

เมื่อดําเนินการกําหนดตําแหนงโดยออมที่แตละอีลิเมนต โดยเฉพาะเมื่ออีลิเมนตกําลังระบุอารเรย

หรือบิตโดยใชตัวแปร ตัวแปรในโอเปอรแรนดของการดําเนินการกอนหนาน้ีถูกเปรียบเทียบกับ

ตวัแปรในโอเปอรแรนดของการดําเนินการปจจุบัน แลวคําส่ังจึงทํางาน ดังน้ัน หากคาตัวแปร

ที่ตองระบุน้ันแตกตางกัน เปาหมายของการเปรียบเทียบจะแตกตางกันดวย

เริ่มตน

มอเตอร

1

0

A B

1

0

C

สแกนครั้งกอนหนา สแกนครั้งปจจุบัน สแกนครั้งตอไป สแกนหลังจาก
สแกนครั้งตอไป

การเปลี่ยนเปนลบ
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30.5.3 โปรแกรมควบคุม
๑ JMP (Jump) / JMPP (Positive Transition Jump)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

สามารถระบุปายชื่อไดถึง 192 รายการสําหรับคําส่ัง JMP เมื่อระบุปายชื่อสําหรับปลายทาง JMP ชื่อของปายชื่อที่

ระบุไวกอนหนาน้ีจะแสดงขึ้น (หากไมไดระบุปายชื่อ ชื่อปายชื่อจะไมแสดงขึ้น) แทรกปายชื่อกอน แลวจึงระบุปายชื่อ

สําหรับคําส่ัง jump

๒ การระบุปายชื่อ

เมื่อคุณเรียกใชคําส่ัง JMP โปรแกรมจะขามไปยงัปายชื่อที่ระบุ แตแตกตางจากคําส่ัง JSR ตรงที่โปรแกรม

ไมกลับไปยัง rung ของตนทางการขามโดยอัตโนมัติ คุณไมสามารถขามบล็อค INIT หรือ SUB ได 

สรางโปรแกรมที่ขามไปยังปายชื่อภายในบล็อค และโปรดสังเกตดวยวาหากโปรแกรมขามโปรแกรมขึ้นไป 

อาจทําใหเกิดการวนลูปแบบไมรูจบได

คําส่ัง JMPP จะเรียกใชคําส่ัง jump เฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน การประมวลผลหลัง

การขามจะเหมือนกับคําส่ัง JMP

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JMP

(Jump)

ตัวแปรควบคมุ 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JMPP

(Negative Transition Jump)

ตัวแปรควบคมุ 2

คลิกขวาแลวเลือก [Insert Label] หรือในเมนู [Logic] ใหคลิก [Insert Label]

คุณสามารถเลือกปายชื่อจากปายชื่อ 192 รายการโดยมีคาตั้งแต LABEL-001 

ถึง LABEL-192

ไมสามารถระบุชื่อปายชื่อตามตองการได

เฉพาะปายชื่อที่ใชในโปรแกรมจะปรากฏขึ้น ใชชื่อปายชื่อเดียวกันไมได

ในหนาจอ INIT, MAIN และ SUB
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ตัวอยางโปรแกรม
JMP

เมื่อตวัแปร NO (ขาม) เปด คําส่ัง JMP จะทํางาน และโปรแกรมจะขามไปยงั rung ตัวที่ส่ีที่ตั้งคาดวยชื่อปายชื่อ: 

"LABEL-001"

หลังจากขามแลว โปรแกรมจะทํางานตอไปหลังจาก rung ตัวที่ส่ี ตราบใดที่คําส่ัง Normally Open (NO) 

ยงัคงเปดอยู โปรแกรมใน rung ตัวที่สามจะไมทํางาน

ตัวอยางโปรแกรม
JMPP

คําส่ัง JMPP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นของคําส่ัง Normally Open เทาน้ัน จากนั้น 

โปรแกรมจะขามไปยัง rung ตัวที่ส่ีที่มีชื่อปายชื่อ: “LABEL-001” หลังจากขามแลว โปรแกรมจะทํางานตอไป

หลังจาก rung ตัวที่ส่ี ระหวางการสแกนครั้งถัดไป คําส่ัง JMPP จะไมทํางานถึงแมคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยู 

หลังจากสแกนแลวหนึ่งครั้ง โปรแกรมใน rung ตัวที่สามจะทํางาน
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๑ JSR (Subroutine Call) / JSRP (Positive Transition Subroutine Call)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

เมื่อใชคําส่ัง JSR คุณสามารถระบุรูทีนยอยไดถึง 32 รายการ

เมื่อตองการกําหนดการขามไปยังรูทีนยอย ใหสรางรูทีนยอยเสียกอน หากไมมีรูทีนยอย คุณจะไมสามารถกําหนด

การขามรูทีนยอยได คุณสามารถกําหนดการขามไดเฉพาะกับรูทีนยอยที่สรางไวแลว

๒ การระบุรูทีนยอย
เมื่อตองการสรางหนาจอรูทีนยอย ใน [Screen List Window] ใหเลือก [New Screen] หรือในเมนู [Screen] 

ใหคลิก [New Screen]

ปลายทางที่คุณสามารถระบุสําหรับคําส่ังรูทีนยอยคือตั้งแต SUB-01 ถึง SUB-32

ชื่อรูทีนยอยจะถูกกําหนดไวตายตัว และไมสามารถตั้งชื่อตามตองการได

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JSR

(Subroutine Call)

ตัวแปรควบคมุ 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JSRP

(Positive Transition 

Subroutine Call)

ตัวแปรควบคมุ 2
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ตัวอยางโปรแกรม
JSR

เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดอยูเพื่อแสดงวามีปญหา คําส่ัง JSR จะทํางาน คําส่ัง JSR ขามไปยังหนาจอรูทีนยอย 

“SUB-01” และเรียกใชงานโปรแกรม เมื่อ “SUB-01” ส้ินสุด โปรแกรมจะกลับไปที่ rung หลังจากคําส่ัง JSR 

และทํางานตอไป ในการสแกนถัดไป หากคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยู คําส่ัง JSR จะทํางาน ใสคําส่ัง JSR 

ไวตอนทายของ rung

ใสคําส่ัง JSR ลงในแถวสุดทาย

ตัวอยางโปรแกรม
JSRP

เมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นของคําส่ัง Normally Open คําส่ัง JSRP จะทํางาน คําส่ัง JSRP ขามไปยัง

หนาจอรูทีนยอย “SUB-01” และเรียกใชงานโปรแกรม เมื่อ “SUB-01” ส้ินสุด โปรแกรมจะกลับไปที่ rung 

หลังจากคําส่ัง JSRP และทํางานตอไป ในการสแกนถัดไป หากคําส่ัง Normally Open ยงัคงเปดอยู คําส่ัง JSRP 

จะไมทํางาน หลังจากสแกนครั้งแรกแลว รูทีนยอยไมทํางาน และโปรแกรมยังเรียกใช rung ที่ตามมา ใสคําส่ัง JSRP 

ไวตอนทายของ rung

หลังจากสแกนแลวหนึ่งครั้ง การประมวลผลรูทีนยอยจะไมทํางาน และการประมวลผลใน rung ตวัถัดไปจะทํางาน

ใสคําส่ัง JSRP ลงในแถวสุดทาย

๒ ขอจํากัด
• (1) คําส่ัง JSR และ JSRP ถูกใสไวเฉพาะตอนทายทางขวาของแถว

• (2) คุณสามารถขามรูทีนยอยไดถึง 128 ครั้ง

การขามหนึ่งรูทีนยอยจะใชสแต็คหนึ่งตัว โดยสามารถใชสแต็คสําหรับลอจิกโปรแกรมไดสูงสุด 128 ตัว

คําส่ังอ่ืนๆ ที่ใชสแตค็ ไดแก คําส่ัง FOR และคําส่ัง NEXT แตละอินสแตนซของคําส่ัง FOR/NEXT ใชสแต็ค

สองตัว
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๑ RET(Return)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

คําส่ัง RET สงคืนโปรแกรมจากรูทีนยอยไปยังการเรียกคําส่ัง JSR เดิม และเรียกใชคําส่ังใน rungs ที่ตามมาตอไป

ใชคําส่ัง RET เพื่ออินเตอรรัพตรูทีนยอย และสงคืนไปยังโปรแกรม MAIN

เน่ืองจากโปรแกรมกลับไปยังตัวเรียกโดยอัตโนมัตหิลังจากการประมวลผลรูทีนยอยสิ้นสุด จึงไมจําเปนตองใชคําส่ัง 

RET เสมอ

ใสคําส่ัง RET ไวตอนทายของ rung คําส่ัง RET ใชไดเฉพาะในรูทีนยอยเทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
RET

คําส่ัง RET ใชไดเฉพาะในรูทีนยอยเทาน้ัน เมื่อคําส่ังการเรียกรูทีนยอยทํางานใน MAIN ผังการทํางานของโปรแกรม

จะเลื่อนไปยังรูทีนยอย รูทีนยอยจะประมวลผลคําส่ังใน rung 1 และ 2 หากตัวแปรสําหรับคําส่ัง Normally Open ใน 

rung 3 คือ เปด คําส่ัง RET จะทํางานและสงคืนผังการทํางานของโปรแกรมไปยัง MAIN โดยไมเรียกใช rung ตัวที่ส่ี

เมื่อคําส่ัง RET ไมทํางาน โปรแกรมจะเรียกใช rung ตัวที่ส่ี แลวจึงสงคืนโปรแกรมไปยงั MAIN หลังจากรูทีนยอย

ส้ินสุด (END)

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

RET

(Return)

ตัวแปรควบคมุ 1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-65

๑ FOR NEXT (Repeat)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการเงื่อนไขที่กําหนดไดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง FOR

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

FOR

(Repeat)

ตัวแปรควบคมุ 2 ถึง 4

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NEXT

(Repeat)

ตัวแปรควบคมุ 1

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

2 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]

LS000000)

2 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 2 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-66

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็ ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม[คาคงที่] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 4 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.X[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .ΨΡ / .ΜΟ / .ΔΑΨ ονλψ 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-67

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง FOR และ NEXT
คําส่ัง FOR และ NEXT ดําเนินการลอจิกซ้ําระหวาง FOR และ NEXT ตามจํานวนครั้งที่ระบุใน S1 

หลังจากประมวลผลระหวางคําส่ัง FOR และ NEXT ทํางานตามจํานวนครั้งที่ระบุไวใน S1 แลว rung ที่อยูถัดจาก

คําส่ัง NEXT จะทํางานโดยไมมีเง่ือนไขใดๆ เมื่อ S1 มีคาไมเกิน 0 ลอจิกระหวาง FOR และ NEXT จะไมทํางาน 

และโปรแกรมจะขามไปยัง rung ที่ทําตามคําส่ัง NEXT

ใชคําส่ัง FOR และ NEXT คูกันเสมอ คําส่ังเหลาน้ีทํางานเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
FOR และ NEXT

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 2 O

Q_ ⎯ 2 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 2 O

D_∗∗∗∗.X[คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ 0 ถึง 2147483647 2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-68

คําส่ังอ่ืนจะมีรวมกันใน rung เดียวกันกับคําส่ัง FOR และ NEXT ไมได คุณสามารถใชคําส่ัง JMP เพื่อระบุเง่ือนไข

สําหรับการเรียกใชคําส่ัง FOR และ NEXT ตัวอยางโปรแกรมตอไปนี้ของคําส่ัง FOR และ NEXT แสดงวิธีใชเง่ือนไข

เพื่อเรียกใชคําส่ัง FOR และ NEXT

เมื่อตวัแปรของคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น FOR และ NEXT จะไมทํางาน และโปรแกรมจะขามไปยัง 

"LABEL-001" เมื่อตัวแปรเปน OFF คําส่ัง FOR และ NEXT จะทํางาน คา (N) ของโอเปอรแรนด S1 ของคําส่ัง 

FOR หมายถึงจํานวนครั้งที่จะดําเนินการ rung ระหวางคําส่ัง FOR และ NEXT ซ้ํา เมื่อ S1 = 10 การวนลูป FOR 

จะดําเนินการซ้ํา 10 ครั้ง หลังออกจากการวนลูป FOR แลว จะประมวลผลจะดําเนินตอไปดวยคําส่ังที่ตามหลัง

คําส่ัง NEXT

๒ ขอจํากัด
• (1) หลังจากแทรกคําส่ัง FOR แลว คุณยังจําเปนตองแทรกคําส่ัง NEXT ที่เก่ียวของดวย

• (2) หามแทรกคําส่ังไวบน rung เดียวกันกอนหรือหลังคําส่ัง FOR - NEXT

(คุณไมสามารถตั้งคาเง่ือนไขใดๆ บน rung ที่มีคําส่ัง FOR หรือ NEXT ได)

• (3) คุณไมสามารถเปลี่ยนจํานวนการทํางานระหวางคําส่ัง FOR และ NEXT ได

• (4) คุณไมสามารถออกจากคําส่ัง FOR และ NEXT กลางคันได

• (5) คุณสามารถซอนคําส่ัง FOR และ NEXT ไดถึง 64 ครั้ง หลังจากซอนกันเกินกวา 64 ครั้งแลว 

จะเกิดขอผิดพลาดรายแรง และจะเขียนรหัสขอผิดพลาด 4 ลงใน# L_FaultCode

• (6) สําหรับแตละการซอนกันแตละคร้ัง ตองใชสแต็คสองตัว โดยสามารถใชสแต็คในลอจิกโปรแกรม

ไดสูงสุด 128 ตัว

นอกเหนือจากคําส่ัง FOR และ NEXT แลว คําส่ัง JSR ยงัใชสแต็คดวย คําส่ัง JSR ใชสแต็คเพียงหนึ่งตัวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-69

๑ INV(Invert)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง Invert (INV)
เมื่อคําส่ัง INV ถูกเรียกใชงาน การประมวลผลสลับจะทํางาน หากสถานะเปน OFF กอนคําส่ัง INV จะถูกเรียกใชงาน 

สถานะนั้นจะถูกสลับเปน ON

หากสถานะเปน ON กอนคําส่ัง INV จะถูกเรียกใชงาน สถานะนั้นจะเปลี่ยนเปน OFF ตามคําส่ัง INV เพราะเปนผล

จากคําส่ัง INV

ตัวอยางโปรแกรม

เมื่อโอเปอรแรนดของคําส่ัง Normally Open เปดขึน้ คําส่ัง INV จะทํางาน และคอยล OUT จะปด

เมื่อโอเปอรแรนดของคําส่ัง Normally Open เปดขึน้ คําส่ัง INV จะทํางาน และคอยล OUT จะปด

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

INV

(Invert)

ตัวแปรควบคมุ 1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-70

๑ EXIT(End of Processing)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง EXIT
คําส่ัง EXIT สามารถใชไดเฉพาะในโปรแกรม MAIN เทาน้ัน หลังจากคําส่ังทํางานแลว โปรแกรมจะขามไปยัง END

หลังจากคําส่ังทํางานแลว การประมวลผลของคําส่ังระหวาง EXIT และ END จะไมดําเนินการ คําส่ังน้ีจะขามไปยัง

ปายชื่อ END เชนเดียวกับคําส่ังการขาม

ตัวอยางโปรแกรม

เมื่อเปดสวิตช คําส่ัง EXIT ในตอนทายของ rung จะทํางาน ดังน้ัน การประมวลผลของคําส่ังระหวาง EXIT 

และ END จะไมทํางาน

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

EXIT

(End of Processing)

ตัวแปรควบคมุ 1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-71

๑ PBC (Power Bar Control) and PBR (Power Bar Reset)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) และ (D1) ในคําส่ัง PBC

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

PBC

(Power Bar Control)

ตัวแปรควบคมุ 3

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

PBR

(Power Bar Reset)

ตัวแปรควบคมุ 2

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]

LS000000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-72

รูปแบบตัวแปร บิต การระบุบิต 

(โอเปอรแรนด D1 เทาน้ัน)

3 O

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็ ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.X[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-73

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ (โอเปอรแรนด D1 เทาน้ัน) 3 O

M_ (โอเปอรแรนด D1 เทาน้ัน) 3 O

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ ⎯ 0 ถึง 7 (โอเปอรแรนด S1 เทาน้ัน) 3 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-74

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง PBR

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000.00)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]

LS000000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็ ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม.X[คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม.X[ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.X[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .Q / .TI / .R เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ ⎯ ⎯ X

เวลา ⎯ ⎯ X

PID .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-75

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .Q / .TI / .R เทาน้ัน ⎯ X

C_ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน ⎯ X

N_ ⎯ ⎯ X

J_ ⎯ ⎯ X

U_ .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ ⎯ 0 ถึง 7 (โอเปอรแรนด S1 เทาน้ัน) 2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง Power Bar Control (PBC) และ Power Bar Reset (PBR) 
เมื่อคําส่ัง PBC ทํางาน โปรแกรมระหวาง PBC และ PBR จะทํางาน

คําส่ัง PBC และ PBR สามารถใชไดเฉพาะใน MAIN เทาน้ัน ใชในสวนอ่ืนๆ ของโปรแกรมไมได

เมื่อเปดคําส่ัง PBC ตัวแปรบิตใน D1 จะเปด โปรแกรมที่ทํางานระหวางคําส่ัง PBC และ PBR เปดทํางาน

การประมวลผลจนกวาคําส่ัง PBC จะปด

สําหรับ PBC ทุกคําส่ังจําเปนตองใชคําส่ัง PBR หนึ่งตัวเสมอ

คําส่ัง PBC/PBR S1 ระบุระดับการซอนกัน การประมวลผลของระดับที่ระบุไวระหวาง PBC และ PBR ทํางาน

ตัวอยางโปรแกรม (ที่ไมมีการซอนกัน)

เมื่อตวัแปรของคําส่ัง Normally Open เปดอยู คําส่ัง PBC จะทํางาน เมื่อคําส่ัง PBC ทํางาน การประมวลผลระหวาง

คําส่ัง PBC และ PBR คําส่ังจะทํางาน

• (1) เมื่อคําส่ัง PBC ปด (บิตการทํางานของ PBC จะปด)

คําส่ัง ADD ไมทํางานถึงแมคําส่ัง Normally Open ใน rung ตัวที่สามเปดอยู

คําส่ัง MOV ไมทํางานถึงแมคําส่ัง Normally Open ใน rung ตัวที่ส่ีเปดอยู

• (2) เมื่อคําส่ัง PBC เปด (บิตการทํางานของ PBC จะเปด)

คําส่ัง ADD ทํางานเมื่อคําส่ัง Normally Open ใน rung ตัวที่สามเปดขึ้น

คําส่ัง MOV ทํางานเมื่อคําส่ัง Normally Open ใน rung ตัวที่ส่ีเปดขึ้น
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๒ สถานะของแตละคําสั่ง
อีลิเมนตที่คงคาสถานะไว: อีลิเมนตที่ขับดวยตัวตั้งเวลาสะสม, ตัวนับ หรือคําส่ัง SET และ RST

อีลิเมนตที่ปด: อีลิเมนตที่ขับดวยตวัตัง้เวลาและคําส่ัง OUT

ตัวอยางโปรแกรม (ที่มีการซอนกัน, สามระดับ)

๒ การซอนคําสั่ง PBC
คําส่ัง PBC สามารถตั้งโปรแกรมดวยการซอนกันไดถึงแปดระดบั

เมื่อใชคําส่ัง PBC ภายในคําส่ัง PBC จํานวนระดบัการซอนกัน (S1) ตองเพิ่มขึน้

(0→1→2→3→4→5→6→7)

เมื่อตองการยกเลิกระดับการซอนกัน ใหใชคําส่ัง PBR

(7→6→5→4→3→2→1→0)

ตัวอยางเชน หากคุณยกเลิก PBR 5 ที่ซอนกันโดยไมยกเลิก PBR 6 และ PBR 7 ระดับการซอนกันที่ลดลงไปเปน

ระดับหาจะถูกยกเลิก

• (1) น่ีเปนการซอนกันระดับ 2 ในโปรแกรมกอนหนาน้ี สถานะอยูในระดับต่ํา

• (2) น่ีเปนการซอนกันระดับ 1 ในโปรแกรมกอนหนาน้ี สถานะอยูในระดับปานกลาง

• (3) น่ีเปนการซอนกันระดับ 0 ในโปรแกรมกอนหนาน้ี สถานะอยูในระดับสูง

(3)

(2)

(1)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-78

๑ LWA(Logic Wait)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1)

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

LWA

(Logic Wait)

ตัวแปรควบคมุ 2

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]

LS000000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็ ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.X[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ ⎯ 1 ถึง 10 2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง Logic Wait (LWA)
คําส่ัง LWA หยุดลอจิกตามเวลาที่ระบุไวใน S1 หากเกิดการสั่นไหวระหวางกําลังเลนภาพเคลื่อนไหว ใหใชคําส่ัง LWA

คุณสามารถใชคําส่ัง LWA เพื่อปองกันการสั่นไหวระหวางเลนภาพเคลื่อนไหว ผังการทํางานของกระแสไฟ

จะจายผานคําส่ัง LWA เสมอ

(หมายเหต)ุ

หากใชคําส่ัง LWA เปนจํานวนมาก อาจเกิดขอผิดพลาดใน WDT (watch dog time) ตองระมัดระวังเมื่อใชคําส่ัง 

LWA เน่ืองจากขอผิดพลาด WDT อาจมีผลตอระยะเวลาสแกน

ขอจํากัดเกี่ยวกับการใช
• (1) หากใชคําส่ัง LWA เปนจํานวนมาก อาจเกิดขอผิดพลาดใน WDT (watch dog time) ตองระมัดระวัง

เมื่อใชคําส่ัง LWA เน่ืองจากขอผิดพลาด WDT อาจมีผลตอระยะเวลาสแกน

• (2) ใน rung หน่ึงตัวสามารถใสคําส่ัง LWA ไดเพียงตัวเดียวเทาน้ัน

• (3) คําส่ัง LWA ตองเปนคําส่ังตัวสุดทายใน rung โดยอยูทางซายของแถบจายไฟขวา

• (4) คําส่ัง LWA สามารถใชไดเฉพาะใน MAIN และ SUB เทาน้ัน คําส่ังน้ีใชใน INIT ไมได

ตัวอยางโปรแกรม

• (1) เมื่อตัวแปรบิตเปด คําส่ัง LWA จะทํางาน

• (2) เมื่อคําส่ัง LWA ทํางาน ลอจิกโปรแกรมหยดุตามระยะเวลา (1 ถึง 10 มิลลิวินาที) ที่ระบไุว

ในโอเปอรแรนด S1

• (3) หลังจากเวลาที่ระบุไวผานพนไป การประมวลผลจะดําเนินตอไปยัง rung ถัดไป
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30.5.4 คําสั่งตวัตั้งเวลา
๑ TON (ON Delay Timer) และ TOF (OFF Delay Timer)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง ON Delay Timer (TON) และ OFF Delay Timer (TOF)
ตัวแปรตัวตั้งเวลาในคําส่ัง TON และ TOF เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปน้ีแสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรตัวตั้งเวลา

ดับเบิลคลิกคําส่ังตัวตั้งเวลาเพื่อแสดงกลองโตตอบตอไปนี้ ปอนเวลาที่กําหนดไวในกลองโตตอบนี้

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

TON

(On Delay Timer)

ตวัตั้งเวลา 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

TOF

(Off Delay Timer)

ตวัตั้งเวลา 2

ตัวแปรตัวตั้งเวลา การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.TI ตัวแปรบติ เปดเมือ่ตัวตั้งเวลาเริ่มทํางาน

VariableName.Q ตัวแปรบติ เปดเมือ่ตัวตั้งเวลาเสร็จสมบรูณ

VariableName.PT ตัวแปรจํานวนเต็ม คาทีต่ั้งบนตัวตั้งเวลา

VariableName.ET ตัวแปรจํานวนเต็ม คาปจจุบันบนตัวตั้งเวลา
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ปอนคาและหนวยของตัวตั้งเวลา

สําหรับการตั้งคาตามฐานเวลา ใหดับเบิลคลิกคําส่ังตวัตัง้เวลาเพื่อแสดงกลองโตตอบการตั้งคา

ฐานเวลา คําอธิบาย คา PT/คา ET

ms ระบเุวลาเปนหนวยมิลลิวินาที คา PT ระบแุละแสดงเปนมิลลิวินาที

คา ET แสดงเปนมิลลิวินาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 2147483647 x 1 มิลลวิินาที

10ms ระบเุวลาเปน 10 มิลลิวนิาที คา PT ตั้งคาและแสดงเปน 10 มิลลิวนิาที

คา ET แสดงเปน 10 มิลลวิินาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 214748364 x 10 มิลลวิินาที

0.1s ระบเุวลาเปน 0.1 วินาที คา PT ระบแุละแสดงเปน 0.1 วนิาที

คา ET แสดงเปน 0.1 วนิาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 21474836 x 100 มิลลวิินาที

s ระบเุวลาเปน 1 วินาที คา PT ระบแุละแสดงเปน 1 วนิาที

คา ET แสดงเปน 1 วนิาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 2147483 x วินาที
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ตัวอยางโปรแกรม
TON

• (1) เมื่อตัวแปรของคําส่ัง Normally Open เปด เวลาที่ผานพนไป .ET จะเพิ่มขึ้นตามหนวยฐานเวลาที่ระบุไว

เพราะคําส่ัง TON ถูกทริกเกอร

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI เปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด

• (2) เมื่อเวลาที่ผานพนไป .ET เพิ่มขึ้นจนเทากับเวลาที่กําหนดไว .PT เวลาที่ผานพนไป .ET จะเก็บคาปจจุบันไว

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI ปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q เปด และยอมใหกระแสไฟไหลผาน

• (3) เมื่อการวัดการเร่ิมตนปด (ปดทํางาน) เวลาที่ผานพนไป .ET จะถูกตั้งคาใหมเปน 0

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI ปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด

๒ แผนผังระยะเวลาของการดําเนินการคําสั่ง TON

จุด A ตัวตั้งเวลาเปด และบิตการวัดตัวตั้งเวลา .TI เปด การวัดตัวตั้งเวลาเริ่มตนขึ้น และเวลา

ที่ผานพนไป .ET เพิ่มขึ้น บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ยงัคงปด

จุด B เมื่อเวลาที่ผานพนไป .ET เทากับเวลาที่กําหนดไว .PT บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q จะเปด 

คาของเวลาที่ผานพนไป  .ET ยังคงเหมือนกับเวลาที่กําหนดไว .PT บิตการวัดตัวตั้งเวลา .TI ปด

จุด C ตัวตั้งเวลาปดและบิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด เวลาที่ผานพนไป .ET ตั้งคาใหมเปน 0

จุด D ตัวตั้งเวลาเปด และบิตการวัดตัวตั้งเวลา .TI เปด การวัดตัวตั้งเวลาเริ่มตนขึ้น และเวลา

ที่ผานพนไป .ET เพิ่มขึ้น

จุด E ตัวตั้งเวลาปดกอนเวลาที่ผานพนไป .ET จะถึงเวลาที่กําหนดไว .PT ขณะบิตเอาตพุตของ

ตัวตั้งเวลา .Q ยังคงปดอยู เวลาที่ผานพนไป .ET จะตั้งคาใหมเปน 0

IN

TI

A B C

PT

Q

D E
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ตัวอยางโปรแกรม
TOF

• (1) เมื่อตัวแปรสําหรับคําส่ัง NO เปด เวลาที่ผานพนไป .ET จะถูกตั้งคาใหมเปน 0N เพราะคําส่ัง TON 

ถูกทริกเกอร

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI ปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q เปด และยอมใหกระแสไฟไหลผาน

• (2) เมื่อคําส่ัง TOF ถูกทริกเกอร และบิตเริ่มตนการวัดปดอยู เวลาที่ผานพนไป .ET จะเพิ่มขึ้นตามฐานเวลาที่

ระบุไว

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI เปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ยังคงเปดอยู

• (3) เมื่อเวลาที่ผานพนไป .ET เพิ่มขึ้นจนเทากับเวลาที่กําหนดไว .PT เวลาที่ผานพนไป .ET จะเก็บคาปจจุบันไว

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI ปด

๒ แผนผังระยะเวลาของการดําเนินการของคําสั่ง TOF

จุด A ตัวตั้งเวลาเปด บิตการวัดตัวตั้งเวลา .TI ยังคงปดอยู บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q เปด 

เวลาที่ผานพนไป .ET ตั้งคาใหมเปน 0

จุด B ตัวตั้งเวลาปด ตัวตั้งเวลาเริ่มการวัด (.TI เปด) บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลายังคงเปดอยู

จุด C เวลาที่ผานพนไป .ET เทากับเวลาที่กําหนดไว .PT บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด 

ตัวตั้งเวลาหยุดการวัด (.TI ปด) เวลาที่ผานพนไป .ET ยังคงเทากับเวลาที่ตัง้คาไว (ET = PT)

จุด D ตัวตั้งเวลาเปด บิตการวัดตัวตั้งเวลา .TI ยังคงปดอยู บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ยังคงเปดอยู 

เวลาที่ผานพนไป .ET ตั้งคาใหมเปน 0
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คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-86

จุด E ตัวตั้งเวลาปด ตัวตั้งเวลาเริ่มการวัด (.TI เปด) บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ยงัคงเปดอยู

จุด F ตัวตั้งเวลาเปดกอนเวลาที่ผานพนไป .ET จะถึงเวลาที่กําหนดไว .PT และตัวตั้งเวลาหยุดการวัด 

(.TI ปด) บิตเอาตพุตของตวัตัง้เวลา .Q ยังคงเปดอยู เวลาที่ผานพนไป .ET จะตั้งคาใหมเปน 0

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1) หากปอนคานอกชวงที่กําหนดไว จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ รหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน 

#L_CalcErrCode และคําส่ังไมทํางาน เมื่อแกไขปญหา ใหตรวจสอบรหัสขอผิดพลาดใน #L_CalcErrCode เสมอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-87

๑ TP (Pulse Timer)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง Pulse Timer (TP)
ตัวแปรตัวตั้งเวลาในคําส่ัง TP เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปน้ีแสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรตัวตั้งเวลา

ดับเบิลคลิกคําส่ังตัวตั้งเวลาเพื่อแสดงกลองโตตอบตอไปนี้ ปอนเวลาที่กําหนดไวในกลองโตตอบนี้

ปอนคาและหนวยของตัวตั้งเวลา

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

TP

(Positive Transition

Timer)

ตวัตั้งเวลา 2

ตัวแปรตัวตั้งเวลา การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.TI ตัวแปรบิต เปดเมื่อตัวตั้งเวลาเริ่มทํางาน

VariableName.Q ตัวแปรบิต เปดเมื่อตัวตั้งเวลาเสร็จสมบูรณ

VariableName.PT ตัวแปรจํานวนเตม็ คาที่ตั้งบนตวัตั้งเวลา

VariableName.ET ตัวแปรจํานวนเตม็ คาปจจุบนับนตัวตั้งเวลา



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-88

สําหรับการตั้งคาตามฐานเวลา ใหดับเบิลคลิกคําส่ังตวัตัง้เวลาเพื่อแสดงกลองโตตอบการตั้งคา

ตัวอยางโปรแกรม

• (1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปด คําส่ัง TP จะถูกทริกเกอร เน่ืองจากคําส่ัง TP ตรวจจับการเปลี่ยนเปนบวก 

เมื่อคําส่ังถูกทริกเกอร จะเริ่มตนตัวตั้งเวลาไมวาตัวตั้งเวลาจะอยูในเง่ือนไขใด

เวลาที่ผานพนไป .ET เพิ่มขึ้นตามหนวยที่ระบุไวเปนฐานเวลา

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI เปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q เปด และยอมใหกระแสไฟไหลผาน

• (2) เมื่อเวลาที่ผานพนไป .ET ถึงเวลาที่กําหนดไว คําส่ัง TP จะปด

บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q จะปดหลังจากเวลาที่กําหนดไวผานพนไปโดยไมคํานึงถึงผังการจายไฟไปทางซาย

ของคําส่ัง TP

• เมื่อ PT =< ET ตองตั้งคาใหมเปน 0 ทันที

• เมื่อเวลาที่ผานพนไป .ET เทากับเวลาที่กําหนดไว .PT บิตตัวตั้งเวลา .TI จะปด

• เมื่อคําส่ัง TP ปด บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q จะปด

• (3) เมื่อตัวแปรของคําส่ัง Normally Open ปด หากเวลาที่ผานพนไป .ET มาถึงเวลาที่กําหนดไว .PT 

เวลาที่ผานพนไป .ET จะตัง้คาใหมเปน 0

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด

• มิฉะน้ัน ตัวตั้งเวลาจะวัดตอ และบิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ยังคงเปดอยู

ฐานเวลา คําอธิบาย คา PT/คา ET

ms ระบเุวลาเปนหนวยมิลลิวินาที คา PT ระบุและแสดงเปนมิลลวิินาที

คา ET แสดงเปนมิลลวิินาที

0 ถึง 2147483647 x 1 มิลลวิินาที

10ms ระบเุวลาเปน 10 มิลลิวนิาที คา PT ตั้งคาและแสดงเปน 10 มลิลิวินาที

คา ET แสดงเปน 10 มิลลิวนิาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 214748364 x 10 มิลลิวนิาที

0.1s ระบเุวลาเปน 0.1 วินาที คา PT ระบุและแสดงเปน 0.1 วินาที

คา ET แสดงเปน 0.1 วินาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 21474836 x 100 มิลลิวนิาที

s ระบเุวลาเปน 1 วินาที คา PT ระบุและแสดงเปน 1 วินาที

คา ET แสดงเปน 1 วินาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 2147483 x วนิาที



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-89

๒ แผนผังระยะเวลาของคําสั่ง TP

จุด A ตัวตั้งเวลาเปด ตัวตั้งเวลาเริ่มการวัด (.TI เปด) บติเอาตพุตของตวัตัง้เวลา .Q เปด

จุด B เวลาที่ผานพนไป .ET เทากับเวลาที่กําหนดไว .PT บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด 

ตัวตั้งเวลาหยุดการวัด (.TI ปด) เวลาที่ผานพนไป .ET ยังคงเทากับเวลาที่กําหนดไว (ET = PT)

จุด C ตัวตั้งเวลาปด เวลาที่ผานพนไป .ET ตั้งคาใหมเปน 0

จุด D ตัวตั้งเวลาเปด ตัวตั้งเวลาเริ่มการวัด (.TI เปด) บติเอาตพุตของตวัตัง้เวลา .Q เปด

จุด E ตัวตั้งเวลาปด ตัวตั้งเวลาวัดตอไป (.TI ยังคงเปดอยู) บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ยงัคงเปดอยู

จุด F เวลาที่ผานพนไป .ET เทากับเวลาที่กําหนดไว .PT บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด 

ตัวตั้งเวลาหยุดการวัด (.TI ปด) เน่ืองจากบิตอินพุตของตวัตัง้เวลา IN ปด เวลาที่ผานพนไป .ET 

จะตั้งคาใหมเปน 0

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1)หากปอนคานอกชวงที่กําหนดไว จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น รหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน 

#L_CalcErrCode และคําส่ังไมทํางาน เมื่อแกไขปญหา ใหตรวจสอบรหัสขอผิดพลาดใน #L_CalcErrCode เสมอ
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คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-90

๑ TONA (Accumulated ON Delay Timer) และ TOFA (Accumulated OFF Delay Timer)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง Accumulated ON Delay Timer (TONA) และ Accumulated OFF Delay Timer (TOFA) 
ตัวแปรตัวตั้งเวลาในคําส่ัง TONA และ TOFA เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรตัวตั้งเวลา

ดับเบิลคลิกคําส่ังตัวตั้งเวลาเพื่อแสดงกลองโตตอบตอไปนี้ ปอนเวลาที่กําหนดไวในกลองโตตอบนี้

ปอนคาและหนวยของตัวตั้งเวลา

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

TONA

(Accumulated ON Delay Timer)

ตวัตั้งเวลา 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

TOFA

(Accumulated OFF Delay Timer)

ตวัตั้งเวลา 2

ตัวแปรตัวตั้งเวลา การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.TI ตัวแปรบติ เปดเมือ่ตัวตัง้เวลาเริ่มทํางาน

VariableName.Q ตัวแปรบติ เปดเมือ่ตัวตัง้เวลาเสร็จสมบรูณ

VariableName.R ตัวแปรบติ ตั้งคาตวัตั้งเวลาปจจุบันใหม ลางขอมูล (0)

VariableName.PT ตัวแปรจํานวนเต็ม คาทีต่ั้งบนตัวตั้งเวลา

VariableName.ET ตัวแปรจํานวนเต็ม คาปจจุบันบนตัวตั้งเวลา



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-91

สําหรับการตั้งคาตามฐานเวลา ใหดับเบิลคลิกคําส่ังตวัตัง้เวลาเพื่อแสดงกลองโตตอบการตั้งคา

ตัวอยางโปรแกรม
TONA

• (1) เมื่อตัวแปรของคําส่ัง Normally Open เปด เวลาที่ผานพนไป .ET จะเพิ่มขึ้นตามหนวยฐานเวลาที่ระบุไว

เพราะคําส่ัง TONA ถูกทริกเกอร

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI เปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด

• (2) เมื่อเวลาที่ผานพนไป .ET เพิ่มขึ้นจนเทากับเวลาที่กําหนดไว .PT เวลาที่ผานพนไป .ET จะเก็บคาปจจุบันไว

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI ปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q เปด และยอมใหกระแสไฟไหลผาน

• (3) เมื่อคําส่ัง TONA ปด เวลาที่ผานพนไป .ET จะเก็บคาปจจุบันไว

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI ปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด

• (4) คําส่ัง TONA ทําหนาที่เหมือนแอคคิวมูเลเตอร และเพิ่มคาของคําส่ังน้ัน ตั้งคาคอยล R ใหเปน ON 

เพื่อตั้งคาปจจุบันใหม

ฐานเวลา คําอธิบาย คา PT/คา ET

ms ระบเุวลาเปนหนวยมิลลิวินาที คา PT ระบุและแสดงเปนมิลลวิินาที

คา ET แสดงเปนมิลลวิินาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 2147483647 x 1 มิลลิวนิาที

10ms ระบเุวลาเปน 10 มิลลิวนิาที คา PT ตั้งคาและแสดงเปน 10 มิลลิวินาที

คา ET แสดงเปน 10 มิลลิวนิาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 214748364 x 10 มิลลิวนิาที

0.1s ระบเุวลาเปน 0.1 วินาที คา PT ระบุและแสดงเปน 0.1 วินาที

คา ET แสดงเปน 0.1 วินาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 21474836 x 100 มิลลิวนิาที

s ระบเุวลาเปน 1 วินาที คา PT ระบุและแสดงเปน 1 วินาที

คา ET แสดงเปน 1 วินาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 2147483 x วนิาที



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-92

๒ แผนผังระยะเวลาของคําสั่ง TONA

จุด A และ F บิตอินพุตของตัวตั้งเวลา IN เปด และบิตการวัดตวัตัง้เวลา TI เปด ตัวตั้งเวลาเริ่มตนขึ้น 

และเวลาที่ผานพนไป ET เพิ่มขึ้น บิตเอาตพุตของตวัตั้งเวลา Q ยังคงปด

จุด B และ G บิตอินพุตของตัวตั้งเวลา IN ปด และหากเวลาที่ผานพนไป ET มีนอยกวาเวลาที่กําหนดไว PT 

บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา Q ยงัคงปดอยู เวลาที่ผานพนไป ET อยูในสถานะ Retentive

จุด C บิตอินพุตของตัวตั้งเวลา IN เปด และบิตการวัดตวัตัง้เวลา TI เปด การวัดตัวตั้งเวลาเริ่มตนอีกครั้ง 

และเวลาที่ผานพนไป ET ถูกเพิ่มใหมลงในคาที่เก็บไว บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา Q ยังคงปด

จุด D เมื่อเวลาที่ผานพนไป ET ครบถึงเวลาที่กําหนดไว PT บิตการวัดตัวตั้งเวลา TI จะปด

บติเอาตพุตของตัวตั้งเวลา Q เปด

จุด E บิตอินพุตของตัวตั้งเวลา IN ปด และบิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา Q ปด ตั้งคาเวลาที่ผานพนไป ET 

ใหเปนศนูยโดยใชบิตตั้งคาใหม (R)
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Q
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๒ ตัวอยางในการดําเนินการของคําสั่ง TOFA

• (1) เมื่อตัวตั้งเวลาปด เน่ืองจากคําส่ัง TOFA ถูกทริกเกอร เวลาที่ผานพนไป .ET จะเพิ่มขึ้นเปนหนวยตามฐาน

เวลาที่ระบุไว

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI เปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด

• (2)เมื่อเวลาที่ผานพนไป .ET เพิ่มขึ้นจนเทากับเวลาที่กําหนดไว .PT เวลาที่ผานพนไป .ET จะเก็บคาปจจุบันไว

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI ปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q เปด และยอมใหกระแสไฟไหลผาน

• (3)เมื่อคําส่ัง TONA ปด เวลาที่ผานพนไป .ET จะเก็บคาปจจุบันไว

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI ปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด

๒ แผนผังระยะเวลาของคําสั่ง TOFA

จุด A เมื่อ IN (อินพุต) เปด Q (เอาตพุต) จะเปด

จุด B เมื่อ IN (อินพุต) ปด TI (การวัดของตัวตั้งเวลา) จะเปด เมื่อ TI เปด การวัดของตัวตั้งเวลา

จะเริ่มตน

จุด C เมื่อ IN (อินพุต) เปด การวัดของตัวตั้งเวลาจะหยุดชั่วคราว

จุด D เมื่อ IN (อินพุต) ปด การวัดของตวัตัง้เวลาที่หยุดชั่วคราวจะดําเนินการตอ

จุด E เมื่อคาของเวลาที่กําหนดไว (PT) เพิ่มขึน้จนถึงจุดที่ PT เทากับ ET TI (การวัดของตัวตั้งเวลา) 

และ Q (เอาตพุต) จะปด

จุด F, G ถึงแม IN (อินพุต) จะเปดหรือปด Q (เอาตพุต) และ TI (ตัวตั้งเวลา) จะไมเปด

จุด H การเปด R จะตั้งคาตัวตั้งเวลาใหม ตัวตั้งเวลาถูกตั้งคาใหมเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้น

จุด I เมื่อ IN (อินพุต) เปด Q (เอาตพุต) จะเปด

IN

TI
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PT

Q

D E F

R

G H I J K L M

PT PT
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จุด J เมื่อ R (ตั้งคาใหม) เปด Q (เอาตพุต) และ TI (ตวัตัง้เวลา) จะตั้งคาใหม คาปจจุบันของ

ตัวตั้งเวลา ET ถูกตัง้คาใหมและลางขอมูลเปน 0 ดวย

จุด K เมื่อ IN (อินพุต) เปด Q (เอาตพุต) จะเปด

จุด L เมื่อ IN (อินพุต) ปด TI (การวัดของตัวตั้งเวลา) จะเปด เมื่อ TI เปด การวัดของตัวตั้งเวลา

จะเริ่มตน

จุด M เมื่อคาของการตั้งคาตัวตั้งเวลา (PT) เพิ่มขึ้นจน PT เทากับ ET แลว TI (การวัดของตัวตั้งเวลา) 

และ Q (เอาตพุต) จะปด

(1)หากปอนคาตัวเลขที่อยูนอกชวงการตั้งคา จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น และจะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” 

สําหรับ #L_CalcErrCode สําหรับการตรวจสอบรายละเอียดขอผิดพลาด 

โปรดดูที่ #L_CalcErrCode หากปอนคาที่อยูนอกชวงการตั้งคา คําส่ังจะไมทาํงาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-95

30.5.5 คําสั่งตวันับ
๑ CTU and CTUP (Up Counter)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง CTU และ CTUP
ตัวแปรตัวนับในคําส่ัง CTU และ CTUP เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรตัวนับ

เมื่อคําส่ัง CTU และ CTUP ทํางาน หากตัวแปรบิตตั้งคาใหมของตัวนับ .R ปดและคาปจจุบัน .CV มีนอยกวา

คาที่กําหนดไว .PV คาปจจุบัน .CV จะเพิ่มขึ้นทีละ 1 เมื่อคาปจจุบัน .CV เทากับคาที่กําหนดไว .PV ตัวแปรบิต

เอาตพุตของตัวนับ .Q จะเปด เมื่อตัวแปรบิตตั้งคาใหมของตวันับ .R เปด คาปจจุบัน .CV จะตั้งคาใหมเปน 0 

ตัวแปรบิตเอาตพุตของตัวนับ .Q จะปดดวย

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

CTU

(Up Counter - 

Level Sensitive)

ตัวนับ 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

CTUP

(Up Counter - 

Positive Transition)

ตัวนับ 2

ตัวแปรตัวนับ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

Variable name.R ตัวแปรบิต ตัง้คาปจจุบนัใหม ลางขอมลู (0)

Variable name.Q ตัวแปรบิต เปดเมื่อคาปจจุบนัถึงคาที่กําหนดไว

Variable name.UP ตัวแปรบิต นับขึ้นเมือ่ตัวแปรเปด

Variable name.QU ตัวแปรบิต สําหรับตัวนับขึ้น/ลง เปดเมื่อคาปจจุบนัถึงคาที่กําหนดไว

Variable name.QD ตัวแปรบิต สําหรับตัวนับขึ้น/ลง เปดเมื่อคาปจจุบนัมีคาตัง้แต 0 ลงไป

Variable name.PV ตัวแปรจํานวนเตม็ คาที่กําหนดไว

Variable name.CV ตัวแปรจํานวนเตม็ คาปจจุบนั

HP

HP
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ตัวอยางโปรแกรม
CTU

ในตัวอยางตอไปนี้ หากนับขอผิดพลาดในการดําเนินการไดหาอยางภายใน 1 นาที ขอผิดพลาดจะแสดงขึ้น

ในตัวอยางโปรแกรม คําส่ังตวัตัง้เวลาจะไมแสดง เฉพาะการเร่ิมทริกเกอรตัวตั้งเวลาหนึ่งนาทีสําหรับการเริ่มตน

ตัวตั้งเวลาจะแสดงขึ้น

เมื่อตองการนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ ใหสรางการทริกเกอรอินพุตขอผิดพลาดแยกตางหาก

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open ของตัวตั้งเวลาหนึ่งนาทีเปดขึน้ คําส่ัง OUT ที่กําหนดใหกับตัวนับ .R 

(ตัง้คาใหม) จะเปด

เมื่อตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .R (ตั้งคาใหม) เปด ตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .CV ของ

คําส่ัง CTU ถูกลางขอมูลเปนศูนย

(2) เมื่อคําส่ัง Positive Transition Normally Openใน rung 3 เปด คาของตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .CV 

(คาปจจุบัน) จะเพิ่มขึ้นทีละ 1

(3) เมื่อคาของตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .CV (คาปจจุบัน) เทากับคา .PV (คาที่กําหนดไว) 

ตวันับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .Q ของคําส่ัง CTU จะเปด และคําส่ัง OUT ใน rung 4 จะสงขอความ

การตรวจพบขอผิดพลาดออกมา

ตัวอยางโปรแกรม
CTUP

ความแตกตางระหวางคําส่ัง CTU และ CTUP คือคา .CV เพิ่มขึ้นเปนตัวนับระดับหรือเปนตัวนับการเปลี่ยนเปนบวก

ความแตกตางในการสรางโปรแกรมคือ คําส่ัง Positive Transition Normally Open ซึ่งอยูบน rung 3 เพื่อตรวจหา

ขอผิดพลาดในการดําเนินการนั้นเปนคําส่ัง Normally Open 

ไมมีความแตกตางในการดําเนินการอ่ืนที่ไมใชวิธีกําหนดอินพุต
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๑ CTD and CTDP (Down Counters)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง CTD และ CTDP
ตัวแปรตัวนับในคําส่ัง CTD และ CTDP เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรตัวนับ

เมื่อคําส่ัง CDT และ CDT เปด หากตัวแปรบิตตั้งคาใหมของตวันับ .R ปด คาปจจุบัน .CV จะเพิ่มขึ้นทีละ 1

เมื่อคาปจจุบัน .CV นอยกวา 0 บิตเอาตพุตของตัวนับ .Q จะเปด เมื่อตั้งตัวแปรบิตคาใหมของตัวนับ .R เปด 

คาที่กําหนดไว .PV จะถูกคัดลอกลงในตัวแปรคาปจจุบัน .CV และตวัแปรเอาตพุตของตัวนับ .Q จะปด

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

CTD

(Down Counter - 

Level Sensitive)

ตัวนับ 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

CTDP

(Down Counter - 

Positive Transition)

ตัวนับ 2

ตัวแปรตัวนับ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

Variable name.R ตัวแปรบิต ตัง้คาปจจุบนัใหม ลางขอมลู (0)

Variable name.Q ตัวแปรบิต เปดเมื่อคาปจจุบนัถึงคาที่กําหนดไว

Variable name.UP ตัวแปรบิต นับขึ้นเมือ่ตัวแปรเปด

Variable name.QU ตัวแปรบิต สําหรับตัวนับขึ้น/ลง เปดเมื่อคาปจจุบนัถึงคาที่กําหนดไว

Variable name.QD ตัวแปรบิต สําหรับตัวนับขึ้น/ลง เปดเมื่อคาปจจุบนัมีคาตัง้แต 0 ลงไป

Variable name.PV ตัวแปรจํานวนเตม็ คาที่กําหนดไว

Variable name.CV ตัวแปรจํานวนเตม็ คาปจจุบนั

HP

HP
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ตัวอยางโปรแกรม
CDT

ในตัวอยางตอไปนี้ หากนับขอผิดพลาดในการดําเนินการไดหาอยางภายใน 1 นาที ขอผิดพลาดจะแสดงขึ้น

ในตัวอยางโปรแกรม คําส่ังตวัตัง้เวลาจะไมแสดง เฉพาะการเร่ิมทริกเกอรตัวตั้งเวลาหนึ่งนาทีสําหรับการเริ่มตน

ตัวตั้งเวลาจะแสดงขึ้น

เมื่อตองการนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ ใหสรางการทริกเกอรอินพุตขอผิดพลาดแยกตางหาก

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open ของตัวตั้งเวลาหนึ่งนาทีเปดขึ้น คําส่ัง OUT ที่กําหนดใหกับตวันับ .R 

(ตัง้คาใหม) จะเปด

เมื่อตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .R (ตั้งคาใหม) เปด คาที่กําหนดไว .PV ของคําส่ัง CDT จะถูกคัดลอก

ลงในคาปจจุบัน .CV ในตัวอยางโปรแกรม จะคัดลอก 5 ลงในคาปจจุบัน .CV

(2) เมื่อคําส่ัง Positive Transition Normally Open เปดขึ้น คาจากตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .CV 

(คาปจจุบัน) จะลดลงทีละ 1

(3) เมื่อคาของคาจากตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .CV (คาปจจุบัน) มีคาตัง้แต 0 ลงไป ตัวนับขอผิดพลาด

ในการดําเนินการ .Q ของคําส่ัง CDT จะเปด และคําส่ัง OUT ใน rung 4 จะสงขอความการตรวจพบขอผิดพลาด

ออกมา

ตัวอยางโปรแกรม
CTDP

ความแตกตางระหวางคําส่ัง CTD และ CTDP คือ คําส่ังหน่ึงจะนับถอยหลังเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนระดับ 

สวนอีกคําส่ังจะนับถอยหลังเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนเปนบวก

ความแตกตางในการสรางโปรแกรมคือคําส่ัง Positive Transition Normally Open ซึ่งอยูบน rung 3 เพื่อตรวจหา

ขอผิดพลาดในการดําเนินการนั้นเปนคําส่ัง Normally Open 

ไมมีความแตกตางในการดําเนินการอ่ืนที่ไมใชวิธีกําหนดอินพุต



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-99

๑ CTUD and CTUDP (Up/Down Counters)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง CTUD และ CTUDP
ตัวแปรตัวนับในคําส่ัง CTUD และ CTUDP เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรตัวนับ

เมื่อบติ .UP ของคําส่ัง CTUD และ CTUDP เปด จะทํางานเชนเดียวกับคําส่ัง CTU เมื่อบิต .UP ปด คําส่ัง CTUD 

และ CTUDP จะทํางานเชนเดยีวกับคําส่ัง CTD

เมื่อ .UP เปด (นับขึ้น) และหาก .CV (คาปจจุบัน) มีมากกวา .PV (คาที่กําหนดไว) .Q จะเปดเมื่อคาปจจุบันถึง

คาที่กําหนดไวและ .QU เปดขึ้น

เมื่อ .UP ปด (นับถอยหลัง) และ .CV (คาปจจุบัน) มีคาตั้งแต 0 ลงไป .Q จึงจะเปดเมื่อคาปจจุบันถึงคาที่กําหนดไว

และ .QD เปดขึ้น

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

CTUD

(Up/Down Counter - 

Level Sensitive)

ตัวนับ 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

CTUDP

(Up/Down counter - 

Positive Transition)

ตัวนับ 2

ตัวแปรตัวนับ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

Variable name.R ตวัแปรบิต ตั้งคาปจจุบันใหม ลางขอมูล (0)

Variable name.Q ตวัแปรบิต เปดเมือ่คาปจจุบันถึงคาที่กําหนดไว

Variable name.UP ตวัแปรบิต นับขึ้นเมื่อตัวแปรเปด

Variable name.QU ตวัแปรบิต สําหรับตวันับขึน้/ลง เปดเมื่อคาปจจุบันถึงคาทีก่ําหนดไว

Variable name.QD ตวัแปรบิต สําหรับตวันับขึน้/ลง เปดเมื่อคาปจจุบันมีคาตั้งแต 0 ลงไป

Variable name.PV ตวัแปรจํานวนเต็ม คาทีก่ําหนดไว

Variable name.CV ตวัแปรจํานวนเต็ม คาปจจุบัน

HP

HP



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-100

ตัวอยางโปรแกรม
CTUD

ในตัวอยางตอไปนี้ หากนับขอผิดพลาดในการดําเนินการไดหาอยางภายใน 1 นาที ขอผิดพลาดจะแสดงขึ้น

ในตัวอยางโปรแกรม คําส่ังตวัตัง้เวลาจะไมแสดง เฉพาะการเร่ิมทริกเกอรตัวตั้งเวลาหนึ่งนาทีสําหรับการเริ่มตน

ตัวตั้งเวลาจะแสดงขึ้น

เมื่อตองการนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ ใหสรางการทริกเกอรอินพุตขอผิดพลาดแยกตางหาก

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open ของตัวตั้งเวลาหนึ่งนาทีเปดขึ้น คําส่ัง OUT ที่กําหนดใหกับตวันับ .R 

(ตั้งคาใหม) จะเปด

เมื่อตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .R (ตั้งคาใหม) เปด หาก .UP เปดขึ้น คําส่ัง CTU จะทํางานและ .CV 

(คาปจจุบัน) ถูกลางขอมูลเปนศูนย หาก .UP ปด คําส่ัง CTD จะทํางาน และ .PV (คาที่กําหนดไว) 

จะถูกคัดลอกลงใน .CV (คาปจจุบัน)

(2) เมื่อคําส่ัง Positive Transition Normally Open ใน rung 3 เปด และหาก .UP เปดขึ้น คา .CV จะเพิ่มขึ้นทีละ 1 

หาก .UP ปด คา .CV (คาปจจุบัน) จะลดลงทีละ 1

(3) เมื่อ .UP เปด และคา .PV (คาที่กําหนดไว) และคา .CV เทากันแลว .Q และ .QU จะเปด เมื่อ .UP ปด 

และคา .CV (คาปจจุบัน) คือตัง้แต 0 ลงไป Q และ .QD จะเปด

(4) ตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .Q ของคําส่ัง CTUD (เปดเมื่อคาปจจุบันถึงคาที่กําหนดไว) เปด และ

คําส่ัง OUT สงขอความแสดงการตรวจพบขอผิดพลาดอออกมา



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-101

ตัวอยางโปรแกรม
CTUDP

ความแตกตางระหวางคําส่ัง CTUD และ CTUDP คือคา .CV เพิ่มขึ้นหรือลดลงแบบตัวนับระดับหรือ

แบบตัวนับการเปลี่ยนเปนบวก ความแตกตางในการสรางโปรแกรมคือ คําส่ัง Positive Transition Normally Open 

ซึ่งอยูบน rung 3 เพื่อตรวจหาขอผิดพลาดในการดําเนินการนั้นเปนคําส่ัง Normally Open  ไมมีความแตกตาง

ในการดําเนินการอ่ืนที่ไมใชวิธีกําหนดอินพุต



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-102

30.5.6 คําสั่ง R/W
๑ JRD and JRDP (Time Read)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JRD และ JRDP
ตัวแปรเวลาในคําส่ัง JRD และ JRDP เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปน้ีแสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรเวลา

เมื่อคําส่ัง JRD และ JRDP ไดรับกระแสไฟ เวลาปจจุบันจะถูกจัดเก็บไวในตัวแปรใน D1 ตวัแปรเวลาที่จัดเก็บ

สามารถดึงขอมูลมาเปนชั่วโมง นาที และวินาทีไดโดยการระบุอีลิเมนตโครงสราง เมื่อเวลา 12:10:45 

ถูกจัดเก็บไวในตัวแปรเวลา D1 เวลา .HR คือ 12, เวลา .MIN คือ 10, และเวลา .SEC คือ 45

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JRD

(Time Read - 

Level Sensitive)

อานขอมูล 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JRDP

(Time Read - 

Positive Transition)

อานขอมูล 2

ตัวแปรเวลา การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนนาทใีนรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนวนิาทีในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-103

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากคุณปอนคาที่อยูนอกชวงที่กําหนดไว จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น และรหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน 

 #L_CalcErrCode เมื่อแกไขปญหา ใหตรวจสอบรหัสขอผิดพลาดใน #L_CalcErrCode เสมอ

(2) #L_CalcZero เปดขึ้นเมื่อคาของ D1 คือ 00:00:00

ตัวอยางโปรแกรม
JRD

จัดเก็บเวลาปจจุบันในตัวแปรเวลา

(1)เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้ คําส่ัง JRD จะทํางาน เมื่อคําส่ัง JRD ทํางาน เวลาปจจุบันจะจัดเก็บ

ไวใน D1

ตัวอยางโปรแกรม
JRDP

(1)เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง JRDP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง JRDP ทํางาน เวลาปจจุบันจะจัดเก็บ

ไวใน D1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-104

๑ JSET และ JSETP (ตัง้คาเวลา)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JSET และ JSETP
ตัวแปรเวลาที่ใชในคําส่ัง JSET และ JSETP เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรเวลา

เมื่อคําส่ัง JSET และ JSETP ไดรับกระแสไฟ เวลาที่ระบุไวจะถูกจัดเก็บไวในตัวแปรเวลา เมื่อตองการตั้งคาเวลา 

ใหใชคําส่ัง JSET และ JSETP ตัวแปรเวลาใน D1 สามารถดึงขอมูลมาเปนชั่วโมง นาที และวินาทีไดโดยการระบุ

อีลิเมนตโครงสราง

เมื่อเวลาปจจุบัน 12:10:45 ถูกจัดเก็บใน D1 คา 12, 10 และ 45 จะจัดเก็บไวใน .HR, .MIN และ .SEC 

ตามลําดับ

๒ กลองโตตอบ Time Set
ดับเบิลคลิกคําส่ัง JSET และ JSETP เพื่อแสดงกลองโตตอบสําหรับการตั้งคาเวลา 

จากกลองโตตอบขางบน ใหระบุเวลาที่ตองการเปนชั่วโมง, นาที และวินาที

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JSET

(Time Set - 

Level Sensitive)

การตั้งคา 6

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JSETP

(Time Set

Positive Transition)

การตั้งคา 6

ตัวแปรเวลา การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนนาทีในรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนวินาทใีนรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-105

ชวงการตั้งคา

ชั่วโมง 0 - 23

นาที 0 - 59

วินาที 0 - 59

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากคุณปอนคาที่อยูนอกชวงที่กําหนดไว จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น และรหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน 

#L_CalcErrCode เมื่อแกไขปญหา ใหตรวจสอบรหัสขอผิดพลาดใน #L_CalcErrCode เสมอ

(2) #L_CalcZero เปดขึ้นเมื่อคาของ D1 คือ 00:00:00

ตัวอยางโปรแกรม
JSET

จัดเก็บเวลาที่กําหนดไวในตวัแปรเวลา

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง JSET จะทํางาน เมื่อคําส่ัง JSET ทํางาน เวลาที่กําหนดไว 

17:30:01 จะจัดเก็บไวในตัวแปรเวลาใน D1

ตัวอยางโปรแกรม
JSETP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง JSETP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง JSETP ทํางาน เวลาที่กําหนดไว 

17:30:00 จะจัดเก็บไวในตัวแปรเวลาใน D1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-106

๑ NRD and NRDP (Date Read)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NRD และ NRDP
ตัวแปรวันที่ที่ใชในคําส่ัง NRD และ NRDP เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปน้ีแสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรวันที่

เมื่อคําส่ัง NRD และ NRDP ไดรับกระแสไฟ เวลาปจจุบันจะจัดเก็บไวใน D1 คุณสามารถดึงขอมูลป/เดือน/วันที่

ของตัวแปรวันที่ไดโดยการระบุอีลิเมนตวันที่เฉพาะ เมื่อวันที่ปจจุบัน 2005/10/20 ถูกจัดเก็บใน D1 จะจัดเก็บ 

05, 10 และ 20 ใน .YR, .MO และ .DAY ตามลําดับ

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NRD

(Date Read - 

Level Sensitive)

อานขอมูล 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NRDP

(Date Read - 

Positive Transition)

อานขอมูล 2

ตัวแปรวันที่ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนเดือนในรูปแบบ BCD

Variable name DAY ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนวนัในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-107

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากปอนคาตัวเลขที่อยูนอกชวงการตั้งคา จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น และจะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” 

สําหรับ #L_CalcErrCode สําหรับการตรวจสอบรายละเอียดขอผิดพลาด โปรดดทูี่ #L_CalcErrCode

ตัวอยางโปรแกรม
NRD

จัดเก็บวันที่ปจจุบันในตัวแปรวันที่

(1)เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้ คําส่ัง NRD จะทํางาน เมื่อคําส่ัง NRD ทํางาน วันที่ปจจุบันจะจัดเก็บไว

ในตัวแปรวันที่ใน D1

ตัวอยางโปรแกรม
NRDP

(1)เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง NRDP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง NRDP ทํางาน วันที่ปจจุบันจะจัดเก็บไว

ในตัวแปรวันที่ใน D1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-108

๑ NSET and NSETP (Date Set)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NSET และ NSETP
ตัวแปรวันที่ที่ใชในคําส่ัง NSET และ NSETP เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรวันที่

เมื่อคําส่ัง NSET และ NSETP ไดรับกระแสไฟ วันที่ที่ระบไุวจะจัดเก็บไวในตัวแปรวันที่ เมื่อตองการตั้งคาวันที่ 

ใหใชคําส่ัง NSET และ NSETP ตัวแปรวันที่ใน D1 สามารถดงึขอมูลมาเปนชั่วโมง นาที และวินาทีได

โดยการระบุอีลิเมนตโครงสราง

เมื่อวันที่ 2005/10/20 ที่ระบุไวในคําส่ัง JSET ถูกจัดเก็บไวใน D1 จะจัดเก็บ 05, 10 และ 20 ไวใน .YR, .MO 

และ .DAY ตามลําดับ

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NSET

(Date Set - 

Level Sensitive)

การตั้งคา 5

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NSETP

(Date Set - 

Positive Transition)

การตั้งคา 5

ตัวแปรวันที่ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตัวแปรจํานวนเตม็ ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตัวแปรจํานวนเตม็ ปอนเดือนในรูปแบบ BCD

VariableName.DAY ตัวแปรจํานวนเตม็ ปอนวันในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-109

๒ กลองโตตอบ Date Set 
ดับเบิลคลิกคําส่ัง NSET และ NSETP เพื่อแสดงกลองโตตอบสําหรับการตั้งคาวันที่

จากกลองโตตอบขางบน ใหปอนวันที่ที่ตองการในแบบป เดือน และวัน

ชวงการตั้งคา

ป 0 - 99

เดือน 1 - 12

วัน 1 - 31 (ชวงการตั้งคาจะขึ้นอยูกับเดือน สามารถระบปุอธิกสุรทินได 

ตัวอยาง: เดือนกุมภาพันธ ค.ศ. 2008 มี 29 วัน)

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากปอนคาตัวเลขที่อยูนอกชวงการตั้งคา จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น และจะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” 

สําหรับ #L_CalcErrCode สําหรับการตรวจสอบรายละเอียดขอผิดพลาด โปรดดูที่ #L_CalcErrCode

ตัวอยางโปรแกรม
NSET

จัดเก็บวันที่ที่ตั้งคาในตัวแปรวันที่

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง NSET จะทํางาน เมื่อคําส่ัง NSET ทํางาน วันที่ 10 (เดอืน) 

20 (วัน), 2005 ที่ระบุในกลองโตตอบจะจัดเก็บไวในตัวแปรวันที่ใน D1
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-110

ตัวอยางโปรแกรม
NSETP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง NSETP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง NSETP ทํางาน วันที่ 10 (เดือน) 

20 (วัน), 2005 ที่ระบุในกลองโตตอบจะจัดเก็บไวในตัวแปรวันที่ใน D1
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-111

30.5.7 การคํานวณ (ทางคณิตศาสตร)
๑ ADD and ADDP (Add)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) สําหรับคําส่ัง ADD 

และ ADDP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง ADD และ ADDP จะขึ้นอยูกับวิธีที่ระบุคาโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง ADD และ ADDP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 7 ขั้น 

1 ขั้นสุดทายสําหรับคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ADD

(Add - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 4 ถึง 13

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ADDP

(Add - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 4 ถึง 13
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) และ (S2) ในคําส่ัง ADD และ ADDP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รปูแบบตําแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ± 1.175494351e − 38 ถงึ

± 3.402823466e + 38

1 O

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

± 1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง ADD และ ADDP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต æ 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต[คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต[ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง æ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ ⎯ ⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-118

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง ADD และ ADDP
คําส่ัง ADD และ ADDP เปนคําส่ังการบวก เมื่อคําส่ัง ADD ทํางาน S1 จะถูกบวกเขากับ S2 และจะจัดเก็บผลลัพธ

ไวใน D1

คําส่ัง ADD และ ADDP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง ADD และ ADDP หากตัวแปรที่ระบุไวในโอเปอรแรนด 

S1, S2 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1, S2 

และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFE

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่โฟลต 0.12

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT3

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนจริง 0.12

โอเปอรแรนด D1  คาคงที่จํานวนจริง OUT4
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เมื่อจะบวกขอมูลอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

เมื่อโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ทั้งหมดระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรที่ระบุไว

จะเปนชนิดเดียวกัน

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากโอเวอรโฟลวเกิดขึน้จากคําส่ัง ตัวแปรระบบ (บิต) #L_CalcCarry จะเปด

(2) คําส่ังจะไมทํางานหากคาในโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 (คาแบบไมรูจบหรือแบบไมใชตัวเลข) เปนคาที่ไมรูจัก 

รหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน #L_CalcErrCode ผลลัพธใน D1 คงคาไวจากคําส่ังที่ทํางานเสร็จ

สมบูรณกอนหนาน้ี

(3) #L_Error เปด และรหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน #L_CalcErrCode

(4) เมื่อผลลัพธเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ  ขนาดอารเรย = 5

การระบโุอเปอรแรนดในแผนภาพทางซาย

ทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมลู 1[0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมลู 2[0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลพัธ[n]  ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณทางคณิตศาสตรจะดําเนินการเฉพาะ

บนอารเรยที่ระบุไวทีละอารเรยเทานั้น
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ตัวอยางโปรแกรม
ADD

บวกคาคงที่หน่ึงคาลงในคาอ่ืน และจัดเก็บผลลัพธในตวัแปรจํานวนเต็ม

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition ในการดําเนินการเปดขึ้น คําส่ัง ADD จะทํางาน เมื่อคําส่ัง ADD ทํางาน 

คาผลลัพธ 40 ที่ไดรับจาก 25 +15 = 40 น้ันจะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อการดําเนินการเปนคําส่ัง Normally Open คําส่ัง ADD จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
ADDP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง ADDP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง ADDP ทํางาน คาผลลัพธ 40 ที่ไดรับ

จาก 25 +15 = 40 น้ันจะจัดเก็บไวใน D1

ถึงแมการดําเนินการเปนคําส่ัง Normally Open คําส่ัง ADDP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลง

โดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน

ดังน้ัน ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง Normally Open จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง ADDP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-121

๑ SUB and SUBP (Subtract)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) สําหรับคําส่ัง SUB 

และ SUBP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง SUB และ SUBP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง SUB และ SUBP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 7 ขั้น 

1 ขั้นสุดทายสําหรับคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SUB

(Subtract - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 4 ถึง 13

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SUBP

(Subtract - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 4 ถึง 13



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-122

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) และ (S2) ในคําส่ัง SUB และ SUBP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นในโอ
เปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-123

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

4 O

โฟลต æ 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต[คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต[ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง æ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นในโอ
เปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-124

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ -2147483648 ถงึ 2147483647 1 O

โฟลต ± 1.175494351e - 38 ถงึ

± 3.402823466e + 38

1 O

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e-308 ถึง 

± 1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นในโอ
เปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-125

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง SUB และSUBP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-126

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต[คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต[ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-127

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ ⎯ ⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-128

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SUB และ SUBP
คําส่ัง SUB และ SUBP เปนคําส่ังการลบ เมื่อคําส่ัง SUB ทํางาน S1 จะถูกลบออกจาก S2 และจะจัดเก็บผลลัพธไว

ใน D1

คําส่ัง SUB และ SUBP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง SUB และ SUBP หากชนิดของตัวแปรที่ระบุไว

ในโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ไมเหมือนกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกัน

สําหรับโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  คาคงที่จํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFE

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่โฟลต 0.12

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรโฟลต OUT3

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนจริง 0.12

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนจริง OUT4



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-129

เมื่อจะลบขอมูลอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

เมื่อโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ทั้งหมดระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรที่ระบุไว

จะเปนชนิดเดียวกัน

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากโอเวอรโฟลวเกิดขึน้จากคําส่ัง ตัวแปรระบบ (บิต) #L_CalcCarry จะเปด

(2) คําส่ังจะไมทํางานหากคาในโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 (คาแบบไมรูจบหรือแบบไมใชตัวเลข) เปนคาที่ไมรูจัก  

สําหรับการตรวจสอบขอผิดพลาด จะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” สําหรับ #L_CalcErrCode 

ผลลัพธเอาตพุต D1 คงคาไวจากคําส่ังที่ทํางานเสร็จสมบูรณกอนหนาน้ี

(3) #L_Error เปด และรหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน #L_CalcErrCode

(4) เมื่อผลลัพธเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ขอมลู 1  ขนาดอารเรย = 5

ขอมลู 2  ขนาดอารเรย = 5

ผลลพัธ  ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1[0]  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2[0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ[n]  ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณทางคณิตศาสตรจะดําเนินการเฉพาะ

บนอารเรยที่ระบไุวทลีะอารเรยเทานั้น



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-130

ตัวอยางโปรแกรม
SUB

ลบคาคงที่หน่ึงคาออกจากคาอ่ืน และจัดเก็บผลลัพธในตัวแปรจํานวนเตม็

(1)เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้ คําส่ัง SUB จะทํางาน เมื่อคําส่ัง SUB ทํางาน คาผลลัพธของ 10 ที่ไดรับ

จาก 25 - 15 = 10 น้ันจะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง SUB จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรยงัคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
SUBP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง SUBP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง SUBP ทํางาน คาผลลัพธของ 10 ที่ไดรับ

จาก 25 - 15 = 10 น้ันจะจัดเก็บไวใน D1

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open จะตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึน้เทาน้ัน และคําส่ัง SUBP 

จะทํางาน

ดงัน้ัน ถึงแมคําส่ัง Normally Open จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง SUBP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-131

๑ MUL and MULP (Multiplication)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) สําหรับคําส่ัง MUL 

และ MULP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง MUL และ MULP จะขึน้อยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง MUL และ MULP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 7 ขั้น 

1 ขั้นสุดทายสําหรับคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

MUL

(Multiplication - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 4 ถึง 13

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

MULP

(Multiplication - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 4 ถึง 13



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-132

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) และ (S2) ในคําส่ัง MUL และ MULP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-133

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่/ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต[คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต[ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-134

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ± 1.175494351e − 38 ถึง

± 3.402823466e + 38

1 O

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-135

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง MUL และ MULP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-136

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W[คาคงที่]

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W[ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-137

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ ⎯ ⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-138

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง MUL และ MULP
คําส่ัง MUL และ MULP เปนคําส่ังการคูณ เมื่อคําส่ัง MUL ทํางาน S1 จะถูกคูณกับ S2 และจะจัดเก็บผลลัพธไว

ใน D1

คําส่ัง MUL และ MULP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง MUL และ MULP หากชนิดของตัวแปรที่ระบุไว

ในโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ไมเหมือนกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกัน

สําหรับโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFE

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่โฟลต 0.12

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT3

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนจริง 0.12

โอเปอรแรนด D1  คาคงที่จํานวนจริง OUT4



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-139

เมื่อจะคูณขอมูลอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

เมื่อโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ทั้งหมดระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรที่ระบุไว

จะเปนชนิดเดียวกัน

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากโอเวอรโฟลวเกิดขึ้นจากคําส่ัง ตัวแปรระบบ (บิต) #L_CalcCarry จะเปด

(2) คําส่ังจะไมทํางานหากคาในโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 (คาแบบไมรูจบหรือแบบไมใชตัวเลข) เปนคาที่ไมรูจัก 

สําหรับการตรวจสอบขอผิดพลาด จะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” สําหรับ #L_CalcErrCode 

ผลลัพธเอาตพุต D1 คงคาไวจากคําส่ังที่ทํางานเสร็จสมบูรณกอนหนาน้ี

(3) #L_Error เปด และรหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน #L_CalcErrCode

(4) เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ  ขนาดอารเรย = 5

การระบโุอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมลู 1[0]  ขนาดอารเรย = 5

ขอมลู 2[0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลพัธ[n]  ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณทางคณิตศาสตรจะดําเนินการเฉพาะ

บนอารเรยที่ระบุไวทีละอารเรยเทานั้น



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-140

ตัวอยางโปรแกรม
MUL

คูณคาคงที่หน่ึงคากับคาอ่ืน และจัดเก็บผลลัพธในตวัแปรจํานวนเต็ม

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง MUL จะทํางาน เมื่อคําส่ัง MUL ทํางาน คาผลลัพธ 375 ที่ไดรับ

จาก 25 × 15 = 375 น้ันจะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง MUL จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ังยงัคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
MULP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง MULP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง MULP ทํางาน คาผลลัพธ 10 ที่ไดรับ

จาก 25 × 15 = 375 น้ันจะจัดเก็บไวใน D1

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง MULP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน 

ดังน้ัน ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง MULP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-141

๑ DIV and DIVP (Division)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) สําหรับคําส่ัง DIV 

และ DIVP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง DIV และ DIVP จะขึน้อยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําสั่ง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง DIV และ DIVP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 7 ขั้น 

1 ขั้นสุดทายสําหรับคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

DIV

(Division - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 4 ถึง 13

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

DIVP

(Division - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 4 ถึง 13



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-142

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) และ (S2) ในคําส่ัง DIV และ DIVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-143

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W[คาคงที่]

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W[ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-144

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ± 1.175494351e −38 ถึง

± 3.402823466e +38

1 O

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-145

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง DIV และ DIVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-146

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-147

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ ⎯ ⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-148

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง DIV และ DIVP
คําส่ัง DIV และ DIVP เปนคําส่ังการหาร เมื่อคําส่ัง DIV ทํางาน S1 จะถูกหารดวย S2 และจะจัดเก็บผลลัพธ

ไวใน D1

คําส่ัง DIV และ DIVP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง DIV และ DIVP หากชนิดของตัวแปรที่ระบไุว

ในโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ไมเหมือนกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกัน

สําหรับโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 3

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

ผลการคํานวณจะถูกปดเศษสวนเปนจํานวนเตม็ที่

ใกลเคียงทีสุ่ด

ตัวอยาง: 10 (S1) / 3 (S2) = 3 (D1)

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xA

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 0x3

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ผลการคํานวณจะถูกปดเศษสวนเปนจํานวนเตม็ที่ใกลเคียงที่สุด

ตัวอยาง: 0xA (S1) / 0x3 (S2) = 3 (D1)

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 150

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่โฟลต 0.8

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT3

ผลการคํานวณเปนคาที่รวมจุดทศนิยม

ตัวอยาง: 0f 15.0 (S1) / 0f 0.8 (S2) = 18.75 (D1)

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่โฟลต 150

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่โฟลต 0.8

D1 โอเปอรแรนด  ตัวแปรโฟลต OUT4

ผลการคํานวณเปนคาที่รวมจุดทศนิยม

ตัวอยางเชน 0r15.0 (S1) / 0r0.8 (S2) = 18.75 (D1)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-149

เมื่อจะหารขอมูลอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

เมื่อโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ทั้งหมดระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรที่ระบุไว

จะเปนชนิดเดียวกัน

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากโอเวอรโฟลวเกิดขึ้นจากคําส่ัง ตัวแปรระบบ (บิต) #L_CalcCarry จะเปด

(2) คําส่ังจะไมทํางานหากคาในโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 (คาแบบไมรูจบหรือแบบไมใชตัวเลข) เปนคาที่ไมรูจัก 

สําหรับการตรวจสอบขอผิดพลาด จะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” สําหรับ #L_CalcErrCode 

ผลลัพธเอาตพุต D1 คงคาไวจากคําส่ังที่ทํางานเสร็จสมบูรณกอนหนาน้ี

(3) #L_Error เปด และรหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน #L_CalcErrCode

(4) เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ขอมลู 1  ขนาดอารเรย = 5

ขอมลู 2  ขนาดอารเรย = 5

ผลลพัธ  ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1[0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2[0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ[n] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณทางคณิตศาสตรจะดําเนินการเฉพาะ

บนอารเรยที่ระบไุวทีละอารเรยเทานั้น



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-150

ตัวอยางโปรแกรม
DIV

หารคาคงที่หน่ึงคาดวยคาอ่ืน และจัดเก็บผลลัพธในตวัแปรจํานวนเต็ม

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง DIV จะทํางาน เมื่อคําส่ัง DIV ทํางาน คาผลลัพธ 1.66666... 

ที่ไดรับจาก 25/15 = 1.66666... น้ันจะจัดเก็บไวในขอมูลผลลัพธ (ตัวแปรโฟลต) ใน D1 เมื่อหารคาน้ันไมได 

จะถูกปดเศษสวนเปนตัวเลขที่ใกลเคียงที่สุด

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง DIV จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรสําหรับคําส่ังยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
DIVP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง DIVP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง DIVP ทํางาน คาผลลัพธ 1.66666... 

ที่ไดรับจาก 25 / 15 = 1.66666... น้ันจะจัดเก็บไวในขอมูลผลลัพธ (ตวัแปรโฟลต) ใน D1 เมื่อหารคาน้ันไมได 

จะถูกปดเศษสวนเปนตัวเลขที่ใกลเคียงที่สุด

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open จะตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และ

คําส่ัง DIVP จะทํางาน

ดังน้ัน ถึงแมคําส่ังจะเปดอยูเสมอ คําส่ัง DIVP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-151

๑ MOD and MODP (Modules)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) สําหรับคําส่ัง MOD 

และ MODP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง MOD และ MODP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง MOD และ MODP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 7 ขั้น 

1 ขั้นสุดทายสําหรับคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

MOD

(Modules - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 4 ถึง 13

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

MODP

(Modules - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 4 ถึง 13
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) และ (S2) ในคําส่ัง MOD และ MODP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W[คาคงที่]

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ± 1.175494351e − 38 ถงึ

± 3.402823466e + 38

⎯ X

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

± 1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-155

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง MOD และ MODP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W[คาคงที่]

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-157

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ ⎯ ⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-158

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง MOD และ MODP
คําส่ัง MOD และ MODP เปนการทํางานของโมดูล เมื่อคําส่ัง MOD ทํางาน S1 จะถูกหารดวย S2 และจะจัดเก็บ

คาของเศษที่เหลือไวใน D1 คําส่ัง MOD และ MODP จะดําเนินการอยูเสมอ เมื่อใชคําส่ัง MOD และ MODP 

หากชนิดของตัวแปรที่ระบุไวในโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ไมเหมือนกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น ระบุชนิดตัวแปร

ชนิดเดยีวกันสําหรับโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เมื่อจะดําเนินการโมดูลสําหรับขอมูลอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] 

หรือขอมูล [N] (N หมายถึงตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ทั้งหมดระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรที่ระบุไว

จะเปนชนิดเดียวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 3

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเตม็ OUT1

ตัวอยาง: 10 (S1) / 3 (S2) = 3 เหลอืเศษ 1 

ดังนั้น D1 = 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFE

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ตัวอยาง: 10 (S1) / 3 (S2) = 3 เหลือเศษ 1

ดงันั้น D1 = 1

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ  ขนาดอารเรย = 5

การระบโุอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1[0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2[0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ[n] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณทางคณิตศาสตรจะดําเนินการเฉพาะ

บนอารเรยที่ระบไุวทลีะอารเรยเทานั้น
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-159

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากโอเวอรโฟลวเกิดขึน้จากคําส่ัง ตัวแปรระบบ (บิต) #L_CalcCarry จะเปด

(2) #L_Error เปด และรหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน #L_CalcErrCode

(3) เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
MOD

ดําเนินการโมดูลบนคาคงที่สองคา และจัดเก็บผลลัพธในตัวแปรจํานวนเตม็

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง MOD จะทํางาน เมื่อคําส่ัง MOD ทํางาน คาผลลัพธ 10 ที่ไดรับ

จาก 25/15 = 1 (เหลือเศษ 10) น้ันจะจัดเก็บไวใน D1 เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง MOD 

จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ยังคงเปดการดําเนินการอยูเสมอ
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-160

ตัวอยางโปรแกรม
MODP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เร่ิมเปดขึ้น คําส่ัง MODP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง MODP ทํางาน คาผลลัพธ 10 

ที่ไดรับจาก 25 / 15 = 1 (เหลือเศษ 10) น้ันจะจัดเก็บไวใน D1

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง MODP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้น

เทาน้ัน ดังน้ัน ถึงแมคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง MODP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทานั้น



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-161

๑ INC and INCP (Increment)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง INC และ INCP

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

INC

(Increment - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 2 ถึง 4

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

INCP

(Increment - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 2 ถึง 4

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข นับขั้นคําสั่ง ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

2 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

2 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 2 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-162

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 4 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 3 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 3 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 3 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 3 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

3 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข นับขั้นคําสั่ง ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-163

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 3 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 3 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 3 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 3 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

3 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ± 1.175494351e − 38 ถงึ

± 3.402823466e + 38

⎯ X

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

± 1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข นับขั้นคําสั่ง ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-164

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง INC และ INCP
คําส่ัง INC และ INCP เปนคําส่ังเพิ่มคาขึ้น เมื่อคําส่ัง INC ทํางาน จะบวก 1 ลงใน D1

คําส่ัง INC และ INCP จะจายกระแสไฟเสมอ

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากโอเวอรโฟลวเกิดขึ้นจากคําส่ัง ตัวแปรระบบ (บิต) #L_CalcCarry จะเปด

(2)เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
INC

ทุกครั้งที่คําส่ัง INC เปด 1 จะถูกบวกเขาไป

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ังน้ันจะจายประแสไฟ และคําส่ัง INC จะบวก 1 ลงในขอมูลผลลัพธ D1 

(ตัวแปรจํานวนเต็ม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open ตราบเทาที่คําส่ังกําลังจายกระแสไฟ คําส่ัง INC จะทํางาน

อยางตอเน่ืองโดยบวก 1 ลงไปทุกครั้งที่สแกน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-165

ตัวอยางโปรแกรม
INCP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง INCP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง INCP ทํางาน จะบวก 1 ลงในขอมูลผลลัพธ 

(ตัวแปรจํานวนเต็ม) ใน D1

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง INCP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้น 

ดังน้ัน ถึงแมคําส่ังจะเปดอยูเสมอ คําส่ัง INCP จะทํางานเฉพาะการสแกนหนึ่งครั้ง และบวก 1 ลงในขอมูลผลลัพธ 

(ตัวแปรจํานวนเต็ม)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-166

๑ DEC and DECP (Decrement)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง DEC และ DECP

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

DEC

(Decrement - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 2 ถึง 4

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

DECP

(Decrement - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 2 ถึง 4

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนนับ
ขั้นคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

2 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

2 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 2 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-167

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 4 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 3 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 3 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 3 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 3 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

3 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนนับ
ขั้นคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-168

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 3 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 3 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 3 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 3 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

3 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ± 1.175494351e − 38 ถงึ

± 3.402823466e + 38

⎯ X

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

± 1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนนับ
ขั้นคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-169

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง DEC และ DECP
คําส่ัง DEC และ DECP เปนคําส่ังลดคาลง เมื่อคําส่ัง DEC ทํางาน จะลบ 1 ออกจาก D1

คําส่ัง DEC และ DECP จะจายกระแสไฟเสมอ

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากโอเวอรโฟลวเกิดขึน้จากคําส่ัง ตัวแปรระบบ (บิต) #L_CalcCarry จะเปด

(2) เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
DEC

ทุกครั้งที่คําส่ัง DEC เปด 1 จะถูกลบออกมา

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น และจายกระแสไฟไปยังคําส่ัง DEC คําส่ัง DEC จะลบ 1 ออกจากขอมูล

ผลลัพธ D1 (ตัวแปรจํานวนเต็ม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open ตราบเทาที่คําส่ังกําลังจายกระแสไฟ คําส่ัง DEC 

จะทํางานอยางตอเน่ืองและลบ 1 ออกจาก D1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-170

ตัวอยางโปรแกรม
DECP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง DECP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง DECP ทํางาน จะลบ 1 ออกจาก D1

(ตัวแปรจํานวนเต็ม)

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง DECP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน 

ดังน้ัน ถึงแมการดําเนินการจะเปดอยางตอเน่ือง คําส่ัง INCP จะทํางานเฉพาะสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน และ

ลบ 1 ออกจาก D1 (ตัวแปรจํานวนเต็ม)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-171

30.5.8 การดําเนนิการ (เวลา)
๑ JADD and JADDP (Time Addition)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) ในคําส่ัง JADD และ JADDP

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JADD

(Time Addition - 

Level Sensitive)

การดาํเนินการ 4

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JADDP

(Time Addition - 

Positive Transition)

การดาํเนินการ 4

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนนับ
ขั้นคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-172

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา อื่นๆ ที่ไมใช .HR / .MIN / .SEC 4 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนนับ
ขั้นคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-173

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV / .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ อื่นๆ ที่ไมใช .HR / .MIN / .SEC 4 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ± 1.175494351e − 38 ถงึ

± 3.402823466e + 38

⎯ X

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

± 1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนนับ
ขั้นคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-174

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JADD และ JADDP
คําส่ัง JADD และ JADDP เปนคําส่ังการบวกเวลา เมื่อคําส่ัง JADD ทํางาน ตัวแปรเวลาในโอเปอรแรนด S1 จะถูก

บวกลงในตัวแปรเวลาใน S2 และผลลัพธจากการบวกจะจัดเก็บไวในตวัแปรเวลาในโอเปอรแรนด D1 คําส่ัง JADD 

และ JADDP จะจายกระแสไฟเสมอ

ตัวแปรเวลา

ในคําส่ัง JADD คุณเรียกใชการดําเนินการบวกเวลาบนอีลิเมนตตัวแปรเวลาแตละอีลิเมนต (.HR .MIN .SEC) ไมได

ตัวแปรเวลาและแตละอีลิเมนตของตัวแปรนั้นจะบันทึกเปนขอมูล BCD

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากผลลัพธมีถึง 00:00' 00" หลังจากคําส่ัง จะเกิดโอเวอรโฟลว #L_CalcCarry สําหรับตัวแปรระบบ (บิต) 

จะเปด

(2) หากผลการคํานวณเปน 00 (h):00 (min):00 (s) ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวแปรเวลา การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตวัแปรจํานวนเต็ม ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตวัแปรจํานวนเต็ม ปอนนาทใีนรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตวัแปรจํานวนเต็ม ปอนวนิาทีในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-175

ตัวอยางโปรแกรม
JADD

เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น การบวกเวลาจะทํางาน

(1)เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้และจายกระแสไฟไปยงัคําส่ัง JADD คําส่ัง JADD จะบวก S1 

(ขอมูล1, ตัวแปรเวลา) และ S2 (ขอมูล2, ตัวแปรเวลา) และจัดเก็บผลลัพธใน D1 (ตัวแปรเวลา) 

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open ตราบเทาที่คําส่ังกําลังจายกระแสไฟ คําส่ัง JADD จะทํางานอยางตอเน่ือง

ในการสแกนแตละครั้ง โดยดําเนินการบวกเวลา

ตวัอยาง: เมื่อขอมูล 1 ในโอเปอรแรนด S1 เปน 12:10:45 และขอมูล 2 ในโอเปอรแรนด S2 เปน 6:55:20 

หากคําส่ัง JADD ทํางาน ผลลัพธจะเปน 19:06:05 และจะจัดเก็บ 19:06:05 ไว

ในขอมูลผลลัพธในโอเปอรแรนด D1

ตัวอยางโปรแกรม
JADDP

(1)เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง JADDP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง JADDP ทํางาน ขอมูล 1 (ตัวแปรเวลา) 

ในโอเปอรแรนด S1 จะถูกบวกลงในขอมูล 2 (ตัวแปรเวลา) ในโอเปอรแรนด S2 และผลลัพธจากการบวก

จะจัดเก็บไวในโอเปอรแรนด D1 ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open จะตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลง

โดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง JADDP จะทํางาน ดังน้ัน ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ 

คําส่ัง JADDP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-176

๑ JSUB and JSUBP (Time Subtraction)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) ในคําส่ัง JSUB และ JSUBP

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JSUB

(Time Subtraction - 

Level Sensitive)

การดาํเนินการ 4

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JSUBP

(Time Subtraction - 

Positive Transition)

การดาํเนินการ 4

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-177

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT / .ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา อื่นๆ ที่ไมใช .HR / .MIN / .SEC 4 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-178

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV / .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ อื่นๆ ที่ไมใช .HR / .MIN / .SEC 4 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ± 1.175494351e − 38 ถงึ

± 3.402823466e + 38

⎯ X

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

± 1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-179

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JSUB และ JSUBP
คําส่ัง JSUB และ JSUBP เปนคําส่ังการลบเวลา เมื่อคําส่ัง JSUB ทํางาน ตวัแปรเวลาในโอเปอรแรนด S2 จะถูกลบ

ออกจากตัวแปรเวลาในโอเปอรแรนด S1 และผลลัพธจากการลบจะจัดเก็บไวในตัวแปรเวลาในโอเปอรแรนด D1 

คําส่ัง JSUB และ JSUBP จะจายกระแสไฟเสมอ

ตัวแปรเวลา

ในคําส่ัง JSUB คุณเรียกใชการดําเนินการลบเวลาบนอีลิเมนตตัวแปรเวลาแตละอีลิเมนต (.HR .MIN .SEC) ไมได

ตัวแปรเวลาและแตละอีลิเมนตของตัวแปรนั้นจะบันทึกเปนขอมูล BCD

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากผลลัพธมีไมถึง 00:00' 00" หลังจากคําส่ัง จะเกิดโอเวอรโฟลว #L_CalcCarry สําหรับตวัแปรระบบ (บิต) 

จะเปด

(2) หากผลการคํานวณเปน 00 (h):00 (min):00 (s) ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวแปรเวลา การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนนาทใีนรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนวนิาทีในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-180

ตัวอยางโปรแกรม
JSUB

เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น การลบเวลาจะทํางาน

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น และจายกระแสไฟไปยังคําส่ัง JSB คําส่ัง JSUB จะลบ S2 

(ขอมูล2, ตัวแปรเวลา) ออกจาก S1 (ขอมูล1, ตัวแปรเวลา) และจัดเก็บผลลัพธใน D1 (ตัวแปรเวลา) 

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open 

ตัวอยาง: เมื่อขอมูล 1 ในโอเปอรแรนด S1 เปน 12:10:45 และขอมูล 2 ในโอเปอรแรนด S2 เปน 6:55:20 

หากคําส่ัง JSUB ทํางาน ผลลัพธจะเปน 5:15:25 และจะจัดเก็บ 5:15:25 ไวในโอเปอรแรนด D1

ตัวอยางโปรแกรม
JSUBP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง JSUBP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง JSUBP ทํางาน ขอมูล 2 (ตวัแปรเวลา) 

ในโอเปอรแรนด S2 จะถูกลบออกจากขอมูล 1 (ตัวแปรเวลา) ในโอเปอรแรนด S1 และผลลัพธจากการลบ

จะจัดเก็บไวในโอเปอรแรนด D1 ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open จะตรวจจับเฉพาะการเปล่ียนแปลง

โดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง JSUBP จะทํางาน ดังน้ัน ถึงแมตวัแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ 

คําส่ัง JSUBP จะทํางานสแกนครั้งเดยีวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-181

30.5.9 การดําเนินการ (ทางลอจิก)
๑ AND และ ANDP (Logical AND)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) ในคําส่ัง AND และ ANDP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง AND และ ANDP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุของโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง AND และ ANDP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 7 ขั้น 

1 ขั้นสุดทายสําหรับคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

AND

(Logical AND - 

Level Sensitive)

การดาํเนินการ 4 ถึง 13

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ANDP

(Logical AND - 

Positive Transition)

การดาํเนินการ 4 ถึง 13



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-182

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1 และ S2) ในคําส่ัง AND และ ANDP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-183

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

ระบุอารเรยจาํนวนเต็ม (ทั้งอารเรย)

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-184

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง AND และ ANDP

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-185

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

ระบุอารเรยจาํนวนเต็ม (ทั้งอารเรย)

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-186

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-187

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง AND และ ANDP
คําส่ัง AND และ ANDP เปนคําส่ัง logical AND เมื่อคําส่ัง AND ทํางาน S1 และ S2 จะดําเนินการ logical AND 

และจะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1

คําส่ัง AND และ ANDP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง AND และ ANDP หากชนิดของตัวแปรที่ระบุไว

ในโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ไมเหมือนกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกัน

สําหรับโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เมื่อคําส่ัง AND ทํางาน บิต D1 จะถูกเปดเฉพาะเมื่อ S1 และ S2 เปดเทาน้ัน มิฉะน้ัน บิต D1 จะปด

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือจะคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม)
การระบุทั้งอารเรย

S1 ตัวดําเนินการ S2 D1

ปด AND ปด ปด

เปด ปด ปด

ปด เปด ปด

เปด เปด เปด

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 3

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xA

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0x3

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ  ขนาดอารเรย = 5

การดําเนินการทางลอจิกจะเกิดขึน้ในทุกอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-188

การระบุตัวแปรอารเรยแตละตัว

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
AND

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้นและจายกระแสไฟไปยังคําส่ัง AND จะดําเนินการ logical AND 

ระหวางขอมูล A และ F0FF และจะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 (ตวัแปรจํานวนเต็ม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open 

ตราบเทาที่คําส่ังกําลังจายกระแสไฟ คําส่ัง AND จะทํางานอยางตอเน่ืองในการสแกนแตละคร้ัง 

โดยดําเนินการ logical AND

ขอมูล 1[0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2[0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ[n] ขนาดอารเรย = 5

การดําเนินการทางลอจิกจะเกิดขึน้บนตัวแปรแตละตัว

ในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-189

ตัวอยางโปรแกรม
ANDP

(1)เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้นและจายกระแสไฟไปยังคําส่ัง ANDP จะดําเนินการ logical AND ระหวาง

ขอมูล A และ F0FF และจะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 (ตัวแปรจํานวนเต็ม) ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง ANDP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน ถึงแมคําส่ังจะเปดอยูเสมอ 

ANDP จะทํางานเฉพาะการสแกนครั้งแรกเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-190

๑ OR และ ORP (Logical OR)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) ในคําส่ัง OR และ ORP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง OR และ ORP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุของโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง OR และ ORP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม]= 3 ขัน้} + {1 ขั้น} = 7 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

OR

(Logical OR - 

Level Sensitive)

การดาํเนินการ 4 ถึง 13

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ORP

(Logical OR - 

Positive Transition)

การดาํเนินการ 4 ถึง 13



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-191

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1 และ S2) ในคําส่ัง OR และ ORP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-192

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

ระบุอารเรยจาํนวนเต็ม (ทั้งอารเรย)

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-193

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง OR และ ORP

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-194

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

ระบุอารเรยจาํนวนเต็ม (ทั้งอารเรย)

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-195

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-196

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง OR และ ORP
คําส่ัง OR และ ORP เปนคําส่ัง logic OR เมื่อคําส่ัง OR ทํางาน S1 และ S2 จะดําเนินการ logical OR 

และจะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1

คําส่ัง OR และ ORP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง OR และ ORP หากตัวแปรที่ระบุไวในโอเปอรแรนด 

S1, S2 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด 

S1, S2 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เมื่อคําส่ัง OR ทํางาน บิต D1 จะถูกเปดเฉพาะเมื่อ S1 และ S2 เปดเทาน้ัน มิฉะน้ัน บิต D1 จะปด

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือจะคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม)
การระบุทั้งอารเรย

S1 ตัวดําเนินการ S2 D1

ปด OR ปด ปด

เปด ปด เปด

ปด เปด เปด

เปด เปด เปด

โอเปอรแรนด S1  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 3

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xA

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0x3

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเตม็ OUT2

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ  ขนาดอารเรย = 5

การดําเนินการทางลอจิกจะเกิดขึ้นในทุกอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-197

การระบุตัวแปรอารเรยแตละตัว

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1) เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
OR

• (1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เร่ิมเปดขึ้น คําส่ัง OR จะทํางาน เมื่อคําส่ัง OR ทํางาน คาผลลัพธที่ไดรับจาก

การดําเนินการ OR ขอมูล A ดวย FOFF จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง OR จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ังยงัคงเปดอยูเสมอ

ขอมูล 1 [0]  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [n]  ขนาดอารเรย = 5

การดําเนินการทางลอจิกจะเกิดขึน้บนตัวแปรแตละตัว

ในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-198

ตัวอยางโปรแกรม
ORP

• (1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง ORP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง ORP ทํางาน คาผลลัพธที่ไดรับหลังจาก

ขอมูล A ถูกดําเนินการ OR ดวย FOFF จะจัดเก็บไวใน D1

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง ORP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้น ดังน้ัน 

ถึงแมเมื่อตัวแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ แตคําส่ัง ORP จะทํางานสําหรับการสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-199

๑ XOR and XORP (Logical XOR)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) ในคําส่ัง XOR และ XORP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง XOR และ XORP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุของโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง XOR และ XORP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม]= 3 ขัน้} + {1 ขั้น} = 7 ขั้น 

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

XOR

(Logical XOR - 

Level Sensitive)

การดาํเนินการ 4 ถึง 13

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

XORP

(Logical XOR - 

Positive Transition)

การดาํเนินการ 4 ถึง 13



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-200

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1 และ S2) ในคําส่ัง XOR และ XORP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-201

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

ระบุอารเรยจาํนวนเต็ม (ทั้งอารเรย)

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W[ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-202

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง XOR และ XORP

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-203

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

ระบุอารเรยจาํนวนเต็ม (ทั้งอารเรย)

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต æ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง æ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-204

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง XOR และ XORP
คําส่ัง XOR และ XORP เปนคําส่ัง Exclusive OR เมื่อคําส่ัง XOR ทํางาน จะรันการดําเนินการ logical XOR 

ระหวาง S1 และ S2 จะจัดเก็บผลลัพธใน D1 คําส่ัง XOR และ XORP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อจะใช XOR 

หรือ XORP ใหระบุชนิดขอมูลตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 เพื่อหลีกเล่ียงขอผิดพลาด

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เมื่อคําส่ัง XOR ทํางาน บิต D1 จะถูกเปดเฉพาะเมื่อ S1 หรือ S2 เปดเทาน้ัน มิฉะน้ัน บิต D1 จะปด

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

S1 ตัวดําเนินการ S2 D1

ปด XOR ปด ปด

เปด ปด เปด

ปด เปด เปด

เปด เปด ปด

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-205

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือจะคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม)
การระบุทั้งอารเรย

การระบุตัวแปรอารเรยแตละตัว

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1) เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตวัแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

โอเปอรแรนด S1  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 3

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 0xA

โอเปอรแรนด S2  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 0x3

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ  ขนาดอารเรย = 5

การดําเนินการทางลอจิกจะเกิดขึ้นในทุกอารเรย

ขอมูล 1 [0]  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [n]  ขนาดอารเรย = 5

การดําเนินการทางลอจิกจะเกิดขึน้บนตัวแปรแตละตัว

ในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-206

ตัวอยางโปรแกรม
XOR

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง XOR จะทํางาน เมื่อคําส่ัง XOR ทํางาน คาผลลัพธที่ไดรับจาก

การดําเนินการ XOR กับขอมูล A ดวย FOFF จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง XOR จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ังยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
XORP

• (1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง XORP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง XORP ทํางาน คาผลลัพธที่ไดรับ

หลังจากขอมูล A ถูกดําเนินการ XOR ดวย F0FF จะจัดเก็บไวใน D1

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง XORP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน 

ดังน้ัน ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง XORP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-207

๑ NOT and NOTP (Logical NOT)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 ในคําส่ัง NOT และ NOTP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง NOT และ NOTP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุของโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําสั่ง NOT และ NOTP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] =3 ขั้น} + {1 ขัน้} = 5 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NOT

(Logical NOT - 

Level Sensitive)

การดาํเนินการ 3 ถึง 9

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NOTP

(Logical NOT - 

Positive Transition)

การดาํเนินการ 3 ถึง 9



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-208

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง NOT และ NOTP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-209

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

ระบุอารเรยจาํนวนเต็ม (ทั้งอารเรย)

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-210

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง NOT และ NOTP

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-211

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

ระบุอารเรยจาํนวนเต็ม (ทั้งอารเรย)

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-212

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-213

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NOT และ NOTP
คําส่ัง NOT และ NOTP เปนคําส่ังสลับทางลอจิก เมื่อคําส่ัง NOT ทํางาน S1 จะถูกสลับในทางลอจิก และจะจัดเก็บ

ผลลัพธไวใน D1 คําส่ัง NOT และ NOTP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อจะใช NOT หรือ NOTP ใหระบุชนิดขอมูล

ตัวแปรชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1 เพื่อหลีกเล่ียงขอผิดพลาด

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เมื่อคําส่ัง NOT ทํางาน หากบิต S1 ปด บิต D1 จะเปด หากบิต S1 เปด บิต D1 จะปด

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือจะคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม)
การระบุทั้งอารเรย

การระบุตัวแปรอารเรยแตละตัว

S1 ตัวดําเนินการ D1

ปด NOT เปด

เปด ปด

โอเปอรแรนด S1  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 0xA

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ  ขนาดอารเรย = 5

การดําเนินการทางลอจิกจะเกิดขึน้ในทุกอารเรย

ขอมูล 1 [0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [0]  ขนาดอารเรย = 5

การดําเนินการทางลอจิกจะเกิดขึน้บนตัวแปรแตละตัว

ในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-214

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1) เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตวัแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
NOT

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง NOT จะทํางาน เมื่อคําส่ัง NOT ทํางาน คาผลลัพธที่ไดรับจาก

การดําเนินการสลับทางลอจิกกับ ขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง NOT จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ังยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
NOTP

• (1)เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง NOTP จะทํางาน เมื่อ NOTP ทํางาน คาผลลัพธที่ไดรับหลังจาก

ขอมูล A ถูกดําเนินการสลับทางลอจิกแลวนั้นจะจัดเก็บไวใน D1

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง NOTP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน 

ดังน้ัน ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง NOTP จะทํางานสแกนครั้งเดยีวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-215

30.5.10 การดําเนนิการ (ถายโอน)
๑ MOV and MOVP (Transfer)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1 และ D1) ในคําส่ัง MOV และ MOVP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง MOV และ MOVP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุของโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

 

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําสั่ง MOV และ MOVP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] =3 ขั้น} + {1 ขัน้} = 5 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

MOV

(Transfer - 

Level Sensitive)

ถายโอน 3 ถึง 9

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

MOVP

(Transfer - Positive Transition)

ถายโอน 3 ถึง 9



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-216

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง MOV และ MOVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-217

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต[คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-218

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-219

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง MOV และ MOVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-220

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-221

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ ⎯ ⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-222

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง MOV และ MOVP
คําส่ัง MOV และ MOVP เปนคําส่ังการถายโอน เมื่อคําส่ัง MOV ทํางาน คาใน S1 จะจัดเก็บไวใน D1

คําส่ัง MOV และ MOVP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง MOV และ MOVP หากตัวแปรที่ระบุไวใน

โอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด 

S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาจํานวนจริง

เมื่อจะถายโอนขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือ

ขอมูล [N] (N หมายถึงตัวแปรจํานวนเต็ม)

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรโฟลต OUT3

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1  คาคงที่จํานวนจริง OUT4
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เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรจะเปนชนิดเดียวกัน

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1)หากคาตวัเลขไมสามารถระบุไดดวยโอเปอรแรนด S1 (เมื่อผลลัพธการทํางานเกินไปจากชวง) 

คําส่ังจะไมทํางาน

#L_Error เปด และตั้งคารหัสขอผิดพลาด (6706) ใน #L_CalcErrCode

ผลลัพธเอาตพุต D1 เก็บคากอนหนาน้ีดวยคําส่ังที่ทํางานเสร็จสมบูรณ

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
MOV

จัดเก็บคาคงที่ในตัวแปรจํานวนเต็ม

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง MOV จะทํางาน เมื่อคําส่ัง MOV ทํางาน คาคงที่ 10 

จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง MOV จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตวัแปรคําส่ังยังคงเปดอยูเสมอ

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ  ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิด

ขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [n]  ขนาดอารเรย = 5

ภาพท่ีอยูทางซายจะแสดงวาระบุโอเปอรแรนด

เสร็จสมบรูณ (ไมมีขอผิดพลาด)
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ตัวอยางโปรแกรม
MOVP

• (1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง MOVP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง MOVP ทํางาน คาคงที่ 10 

จะจัดเก็บไวใน D1

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง MOVP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน 

ดังน้ัน ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง MOVP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน
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๑ BLMV and BLMVP (Block Transfer)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) ในคําส่ัง BLMV 

และ BLMVP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง BLMV และ BLMVP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุของโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง BLMV และ BLMVP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น}+{ผลลัพธ [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น}= 6 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

BLMV

(Block Transfer - 

Level Sensitive)

ถายโอน 6 ถึง10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

BLMVP

(Block Transfer - 

Positive Transition)

ถายโอน 6 ถึง10
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1 และ D1) ในคําส่ัง BLMV และ BLMVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) 2 O

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) 3 O

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ 1 O

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง BLMV และ BLMVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ 1 ถงึ 4096 1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง BLMV และ BLMVP
คําส่ัง BLMV และ BLMVP เปนคําส่ังการถายโอนบล็อค เมื่อคําส่ัง BLMV ทํางาน จํานวนของอีลิเมนตขอมูล

ที่ระบุใน S2 จะถูกคัดลอกจาก S1 ไปยงั D1 คําส่ัง BLMV และ BLMVP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง 

BLMV และ BLMVP หากตัวแปรที่ระบุไวในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น 

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1) เมื่อมีคาเกินชวงของอารเรย (เมื่อผลลัพธการทํางานเกินไปจากชวง) คําส่ังจะไมทํางาน #L_Error เปด 

และตั้งคารหัสขอผิดพลาดใน #L_CalcErrCode ผลลัพธเอาตพุต D1 เก็บผลลัพธลาสุดของการดําเนินการ

ที่เสร็จสมบูรณไว

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

โอเปอรแรนด S1  ตัวแปรจํานวนเต็ม (อารเรย) ขอมูล 1 [0]

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 5

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม (อารเรย) ขอมูล 2 [0]

โอเปอรแรนด S1  ตัวแปรจํานวนเตม็ (อารเรย) ขอมูล 1 [0]

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเตม็ 0x5

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเตม็ (อารเรย) ขอมูล 2 [0]



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-233

ตัวอยางโปรแกรม
BLMV

คัดลอก 1 ถึง 5 จากขอมูล 1 ไปยงัขอมูล 2

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง BLMV จะทํางาน เมื่อคําส่ัง BLMV ทํางาน หมายเลข 0 ถึง 4 

ในขอมูล 1 ที่จัดเก็บไวใน D1 จะถูกคัดลอกลงในหมายเลข 0 ถึง 4 ในขอมูล 2

เมื่อการเร่ิมตนเปนคําส่ัง Normally Open คําส่ัง BLMV จะทํางานเปนเวลานาน

เทาที่การเริ่มตนนั้นยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
BLMVP

• (1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง BLMVP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง BLMVP ทํางาน 

หมายเลข 0 ถึง 4 ในขอมูล 1 ที่จัดเก็บไวใน D1 จะถูกคัดลอกลงในหมายเลข 0 ถึง 4 ในขอมูล 2 

ชื่อตัวแปรอารเรย ขอมูล 1 คําสั่งท่ีทํางาน 
5 คําสั่ง

ขอมูล 2

อีลิเมนต ขอมูล 1 [0] →

→

→

→

→

ขอมูล 2 [0]

ขอมูล 1 [1] ขอมูล 2 [1]

ขอมูล 1 [2] ขอมูล 2 [2]

ขอมูล 1 [3] ขอมูล 2 [3]

ขอมูล 1 [4] ขอมูล 2 [4]

ขอมูล 1 [5] ขอมูล 2 [5]

ขอมูล 1 [6] ขอมูล 2 [6]

ขอมูล 1 [7] ขอมูล 2 [7]

ขอมูล 1 [8] ขอมูล 2 [8]

ขอมูล 1 [9] ขอมูล 2 [9]

ขอมูล 1 [10] ขอมูล 2 [10]



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-234

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open จะตรวจพบเฉพาะการเริ่มตนเปดในแบบขาขึ้นเทาน้ัน

และคําส่ัง BLMVP จะทํางาน

ดังน้ัน ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง BLMVP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-235

๑ FLMV and FLMVP (Multipoint Transfer)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) ในคําส่ัง FLMV 

และ FLMVP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง FLMV และ FLMVP จะขึน้อยูกับวิธีระบุของโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง FLMV และ FLMVP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0 ] = 2 ขั้น } + {5 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

FLMV

(Multipoint Transfer - 

Level Sensitive)

ถายโอน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

FLMVP

(Multipoint Transfer - 

Positive Transition)

ถายโอน 4 ถึง 10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-236

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง FLMV และ FLMVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-237

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-238

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-239

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง FLMV และ FLMVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-240

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-241

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ 1 ถงึ 4096 

(จาํนวนสูงสุดของอารเรย)

1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-242

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง FLMV และ FLMVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-243

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-244

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-245

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง FLMV และ FLMVP
คําส่ัง FLMV และ FLMVP เปนคําส่ังการถายโอนหลายจุด เมื่อคําส่ัง FLMV ทํางาน คาใน S1 จะถูกคัดลอกลงใน

จํานวนตําแหนงของ S2 ที่เร่ิมตนดวยตําแหนงใน D1

คําส่ัง FLMV และ FLMVP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อจะใชคําส่ัง FLMV และ FLMVP ใหระบุชนิดขอมูล

ชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1 เพื่อหลีกเล่ียงขอผิดพลาด

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1) เมื่อมีคาเกินชวงของอารเรย (เมื่อผลลัพธการทํางานเกินไปจากชวง) คําส่ังจะไมทํางาน #L_Error เปด 

และตั้งคารหัสขอผิดพลาดใน #L_CalcErrCode ผลลัพธเอาตพุต D1 เก็บคากอนหนาน้ีดวยคําส่ังที่ทํางาน

เสร็จสมบูรณ

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

โอเปอรแรนด S1  ตัวแปรจํานวนเตม็ (อารเรย) ขอมูล 1 [0]

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 5

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเตม็ (อารเรย) ขอมูล2[0]

โอเปอรแรนด S1  ตัวแปรจํานวนเตม็ (อารเรย) ขอมูล 1 [0]

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเตม็ 0x5

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเตม็ (อารเรย) ขอมูล 2 [0]



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-246

ตัวอยางโปรแกรม
FLMV

คัดลอกขอมูลในขอมูล 1 ไปยังอีลิเมนต 0 ถึง 4 ในขอมูล 2

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง FLMV จะทํางาน เมื่อคําส่ัง FLMV ทํางาน ขอมูล 1 ที่จัดเก็บ

ใน D1 จะถูกคัดลอกลงในอีลิเมนต 0 ถึง 4 ในขอมูล 2

เมื่อการเร่ิมตนเปนคําส่ัง Normally Open คําส่ัง FLMV จะทํางานเปนเวลานานเทาที่การเริ่มตนนั้น

ยังคงเปดอยูเสมอ

ชื่อตัวแปรอารเรย ขอมูล 1 คําสั่งท่ีทํางาน 
5 คําสั่ง

ขอมูล 2

อีลิเมนต ขอมูล 1 →

→

→

→

→

ขอมูล 2 [0]

ขอมูล 2 [1]

ขอมูล 2 [2]

ขอมูล 2 [3]

ขอมูล 2 [4]

ขอมูล 2 [5]

ขอมูล 2 [6]

ขอมูล 2 [7]

ขอมูล 2 [8]

ขอมูล 2 [9]

ขอมูล 2 [10]



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-247

ตัวอยางโปรแกรม
FLMVP

• (1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง FLMVP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง FLMVP ทํางาน ขอมูล 1 ที่จัดเก็บ

ใน D1 จะถูกคัดลอกลงในหมายเลข 0 ถึง 4 ในขอมูล 2

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง FLMVP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้น 

ดังน้ัน ถึงแมเมื่อตัวแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ แตคําส่ัง FLMVP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-248

๑ XCH and XCHP (Exchange)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1 และ D2) ในคําส่ัง XCH และ XCHP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง XCH และ XCHP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุของโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด D1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D2 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

 

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง XCH และ XCHP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขัน้} + {1 ขั้น} = 3 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

XCH

(Exchange - 

Level Sensitive)

ถายโอน 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

XCHP

(Exchange - 

Positive Transition)

ถายโอน 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-249

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1 และ D2) ในคําส่ัง XCH และ XCHP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-250

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ 

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-251

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง XCH และ XCHP
คําส่ัง XCH และ XCHP เปนคําส่ังการแลกเปลี่ยน เมื่อคําส่ัง XCH ทํางาน ขอมูลในโอเปอรแรนด D1 และ D2 จะถูก

เปลี่ยนสลับกัน

คําส่ัง XCH และ XCHP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อจะใช XCH หรือ XCHP ใหระบุชนิดขอมูลชนิดเดียวกัน

ในโอเปอรแรนด D1 และ D2 เพื่อหลีกเล่ียงขอผิดพลาด

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1) เมื่อผลลัพธเกินกวาขนาดอารเรย คําส่ังจะไมทํางาน ตัวแปรระบบ #L_Error จะเปด และรหัสขอผิดพลาด

ถูกเขียนลงใน #L_CalcErrCode D1 และ D2 ยอนกลับไปสูคาจากคําส่ังที่ทํางานเสร็จสมบูรณกอนหนาน้ี

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-252

ตัวอยางโปรแกรม
XCH

แลกเปลี่ยนรายละเอียดของขอมูล 1 และขอมูล 2

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง XCH จะทํางาน เมื่อคําส่ัง XCH ทํางาน ขอมูลสรุปของ 

ขอมูล1[0] ใน D1 และ ขอมูล2[0] ใน D2 จะถูกเปลี่ยนสลับกัน

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง FLMV จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ังยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
XCHP

• (1)เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง XCHP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง XCHP ทํางาน ขอมูลสรุปของ 

ขอมูล1[0] ใน D1 และ ขอมูล2[0] ใน D2 จะถูกเปลี่ยนสลับกัน

ถึงแมการดําเนินการจะเปนคําส่ัง Normally Open คําส่ัง XCHP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลง

โดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน

ดังน้ัน ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง Normally Open จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง XCHP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน

ชื่อตัวแปรอารเรย ขอมูล 1 การทํางาน
ของคําสั่ง

ขอมูล 2

อีลิเมนต ขอมูล 1 [0] ←→ ขอมูล 2 [0]

ขอมูล 1 [1] ขอมูล 2 [1]

ขอมูล 1 [2] ขอมูล 2 [2]

ขอมูล 1 [3] ขอมูล 2 [3]

ขอมูล 1 [4] ขอมูล 2 [4]



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-253

30.5.11 คําสั่งการคํานวณ (คําสั่งเลื่อน)
๑ SHL and SHLP (Shift Left)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการรายละเอียดที่ระบุไดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง SHL และ SHLP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง SHL และ SHLP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง SHL และ SHLP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 =1 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SHL

(Shift Left - 

Level Sensitive)

เลื่อน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SHLP

(Shift Left - Positive Transition)

เลื่อน 4 ถึง 10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-254

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง SHL และ SHLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-255

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 

หรือทั้งอารเรย

2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-256

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-257

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง SHL และ SHLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-258

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร])] ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-259

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ 0 ถึง 131071 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-260

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง SHL และ SHLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-261

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 

หรือทั้งอารเรย

2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-262

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-263

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SHL และ SHLP
เมื่อคําส่ัง SHL หรือ SHLP ทํางาน บิต S1 จะถูกเล่ือนไปทางซายของจํานวนบิต S2 ทุกครั้งที่เล่ือนไป 1 บิต 

บิตทางซายสุด (บิตที่สําคัญที่สุด) จะสูญหายไป 0 จะจัดเก็บไวในบิตเปลาทางขวาสุด จะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1

คําส่ัง SHL และ SHLP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง SHL และ SHLP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปร

ที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

S1: ตําแหนงการเลื่อน ระบุตําแหนงที่จะเลื่อน

S2: จํานวนบิตที่จะเลื่อน ระบุจํานวนบิตที่จะเลื่อน

D1: ตําแหนงการจัดเก็บ ระบุตําแหนงที่จะจัดเก็บผลลัพธการเลื่อน

ตัวอยางเชน เมื่อเล่ือน 1 บิตไปทางซาย

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

โอเปอรแรนด S1  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 0xF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-264

ใชรูปแบบเดียวกันเมื่อจะเลื่อนขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตวัแปรจํานวนเต็ม) และเมื่อจะระบุอีลิเมนตอารเรย

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากรูปแบบแตกตางกัน

หากอารเรย S1 และ D1 มีขนาดเทากัน S1 จะถือเปนจํานวนเต็มปริมาณมากเพียงคาเดียว 

บิตถูกเล่ือนไปหนึ่งอีลิเมนตไปยังอีลิเมนตถัดไป

บิตบนสุดของแตละอีลิเมนตจะไมสูญหายสูญหาย แตบิตบนสุดในอีลิเมนตสุดทายจะสูญหายไป ระบุ S2 เปน 0 

หรือมากกวา (32 x ขนาดอารเรย −1)

หากทั้ง S1 และ D1 ไมอยูในอารเรย คําส่ังน้ีจะเลื่อนขนาด 32 บิตใน S1 ระบุคาระหวาง 0 และ 31 สําหรับ S2

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

หากโอเวอรโฟลวเกิดขึ้นจากการดําเนินการเลื่อน บิตที่โอเวอรโฟลวลาสุดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcCarry

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด ขอมูลขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_Status

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5 

ขอมูล 2  ขนาดอารเรย = 5 

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0] ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-265

ตัวอยางโปรแกรม
SHL

กําหนดวาบิตสําคัญเปดหรือปด

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง SHL จะทํางาน เมื่อคําส่ัง SHL ทํางาน ผลลัพธจากการเล่ือน 

1 บิตไปทางซายจะจัดเก็บไวใน D1

• (2) เมื่อเล่ือน 1 บิตไปทางซาย คุณสามารถตรวจสอบวาบิตที่สําคัญที่สุดกอนการเลื่อนขอมูลน้ันเปดหรือปดได

จากสถานะของ #L_CalcCarry

(หมายเหตุ) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง SHL จะทํางานเปนเวลานานเทาที่คําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
SHLP

คําส่ัง SHLP และ SHL มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง SHLP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally 

Open แตจะมีการตรวจจับเฉพาะเมื่อมีการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง SHLP จะทํางาน 

ดังน้ัน คําส่ัง SHLP จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหนึ่งครั้งเทาน้ัน ถึงแมคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-266

๑ SHR and SHRP (Shift Right)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง SHR และ SHRP

จํานวนขัน้ในคําส่ัง SHR และ SHRP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

 

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง SHR และ SHRP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 =1 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SHR

(Shift Right - 

Level Sensitive)

เลื่อน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SHRP

(Shift Right - Positive 

Transition)

เลื่อน 4 ถึง 10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-267

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง SHR และ SHRP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-268

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 

หรืออารเรยทั้งหมด

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-269

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-270

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง SHR และ SHRP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-271

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-272

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ 0 ถึง 131071 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-273

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง SHR และ SHRP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-274

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ 

ทั้งอารเรย

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-275

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-276

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SHR และ SHRP
เมื่อคําส่ัง SHR หรือ SHRP ทํางาน บิต S1 จะถูกเล่ือนไปทางขวาของจํานวนบิต S2 ทุกครั้งที่เล่ือนไป 1 บิต 

บิตทางขวาสุด (บิตที่สําคัญนอยที่สุด) จะสูญหายสูญหายไป 0 จะจัดเก็บไวในตําแหนงบิตเปลาบนสุด 

จะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1

คําส่ัง SHR และ SHRP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง SHR และ SHRP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่

ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

S1: ตําแหนงการเลื่อน ระบุตําแหนงที่จะเลื่อน

S2: จํานวนบิตที่จะเลื่อน ระบุจํานวนบิตที่จะเลื่อน

D1: ตําแหนงการจัดเก็บ ระบุตําแหนงที่จะจัดเก็บผลลัพธการเลื่อน

ตัวอยางเชน เมื่อเล่ือน 1 บิตไปทางขวา

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-277

ใชรูปแบบเดียวกันเมื่อจะเลื่อนขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตวัแปรจํานวนเต็ม) และเมื่อจะระบุอีลิเมนตอารเรย

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากรูปแบบแตกตางกัน

หากอารเรย S1 และ D1 มีขนาดเทากัน S1 จะถือเปนจํานวนเต็มปริมาณมากเพียงคาเดียว 

บิตถูกเล่ือนไปหนึ่งอีลิเมนตไปยังอีลิเมนตถัดไป

บิตลางของแตละอีลิเมนตไมสูญหาย ยกเวนบิตลางในอีลิเมนตสุดทาย ระบุ S2 เปน 0 หรือ

มากกวาไดถึง (32 x ขนาดอารเรย −1)

หากทั้ง S1 และ D1 ไมใชอารเรย ขนาด 32 บิตจะถูกเล่ือน ระบุ S2 ระหวาง 0 และ 31

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

หากโอเวอรโฟลวเกิดขึ้นจากการดําเนินการเลื่อน บิตที่โอเวอรโฟลวลาสุดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcCarry

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด ขอมูลขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_Status

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0] ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-278

ตัวอยางโปรแกรม
SHR

กําหนดวาบิตสําคัญนอยที่สุดเปดหรือปด

• (1) เมื่อตัวแปรของคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง SHR จะทํางาน คําส่ัง SHR เล่ือนบิตในขอมูล 1 

หน่ึงบิตไปทางขวา และจัดเก็บผลลัพธใน D1

• (2) หลังจากดําเนินการเลื่อนบิตเสร็จ คุณสามารถตรวจสอบคากอนหนาของบติที่สําคัญนอยที่สุดในขอมูล 1 

ไดโดยใชตัวแปรระบบ #L_CalcCarry

(เพิ่มเติม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง SHR จะทํางานเสมอเปนเวลานานเทาที่บิตยังคงเปดอยู

ตัวอยางโปรแกรม
SHRP

เมื่อใดจึงจะเรียกใชคําส่ังแตกตางกันระหวางคําส่ัง SHRP และ SHR ในคําส่ัง SHRP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally 

Open แตจะมีการตรวจจับการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นของบิตเทาน้ัน และคําส่ัง SHRP จะทํางาน ถึงแมบิตของ

คําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยู คําส่ัง SHRP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-279

๑ SAL and SALP (Arithmetic Shift Left)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการรายละเอียดที่ระบุไดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง SAL และ SALP

จํานวนขัน้ในคําส่ัง SAL และ SALP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง SAL และ SALP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 =1 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SAL

(Arithmetic Shift Left - 

Level Sensitive)

เลื่อน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SALP

(Arithmetic Shift Left - 

Positive Transition)

เลื่อน 4 ถึง 10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-280

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง SAL และ SALP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-281

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-282

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-283

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง SAL และ SALP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-284

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม 

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-285

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ 0 ถงึ 31 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-286

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง SAL และ SALP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-287

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-288

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-289

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SAL และ SALP
เมื่อคําส่ัง SAL หรือ SALP ทํางาน บิต S1 จะถูกเล่ือนไปทางซายของจํานวนบิต S2 ทุกครั้งที่เล่ือน 1 บิต 

บิตตัวที่ 30 จะสูญหายไป 0 จะจัดเก็บไวในบติเปลาลางสุด จะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 

คําส่ัง SAL และ SALP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง SAL และ SALP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปร

ที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

S1: ตําแหนงการเลื่อน ระบุตําแหนงที่จะเลื่อน

S2: จํานวนบิตที่จะเลื่อน ระบุจํานวนบิตที่จะเลื่อน

D1: ตําแหนงการจัดเก็บ ระบุตําแหนงที่จะจัดเก็บผลลัพธการเลื่อน

ตัวอยางเชน เมื่อเล่ือน 1 บิตไปทางซาย

เมื่อโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เมื่อโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2

เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เมื่อจะระบุตัวแปรอารเรย ใหระบุอีลิเมนตอารเรย

บิตอีลิเมนตอารเรยถูกเล่ือน 31 ตัว สําหรับ S2 ใหระบุคาระหวาง 0 และ 31

31 30 29 28 3 2 1 0 
1 0 1 1 1 0 1 1 

1 1 1 0 1 1 0 0 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

กอนการทํางานของคําส่ัง

หลังการทํางานของคําส่ัง

ลบออกแลว

จัดเก็บคา 0 ไวใน
บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0] ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-290

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด ขอมูลขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_Status

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
SAL

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง SAL จะทํางาน เมื่อคําส่ัง SAL ทํางาน ผลลัพธจากการเล่ือนบิต

จะจัดเก็บไวใน D1 บิตที่สําคัญที่สุดจะไมถูกเล่ือน และจะจัดเก็บศูนยไวในบิตที่สําคัญนอยที่สุด

(เพิ่มเติม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง SHR จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตตามปกติเปดยังคงเปด

อยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
SALP

คําส่ัง SALP และ SAL มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง SALP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally 

Open คําส่ัง SLAP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน หากบิตยังคงเปดอยู 

คําส่ัง SALP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-291

๑ SAR and SARP (Arithmetic Shift Right)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการรายละเอียดที่ระบุไดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง SAR และ SARP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง SAR และ SARP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง SAR และ SARP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 =1 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SAR

(Arithmetic Shift Right - 

Level Sensitive)

เลื่อน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SARP

(Arithmetic Shift Right - 

Positive Transition)

เลื่อน 4 ถึง 10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-292

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง SAR และ SARP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-293

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-294

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง SAR และ SARP

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-295

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-296

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ 0 ถึง 31 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-297

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง SAR และ SARP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-298

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-299

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-300

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SAR และ SARP
เมื่อคําส่ัง SAR หรือ SARP ทํางาน บิต S1 จะถูกเล่ือนไปทางขวาของจํานวนบิต S2 สําหรับการเล่ือนบิตแตละตวั 

บิตลางสุด (บิตที่สําคัญนอยที่สุด) จะสูญหายไป และบิตที่สําคัญที่สุดจะจัดเก็บไวในบิตเปลาบนสุด 

จะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 คําส่ัง SAR และ SARP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง SAR และ SARP 

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดยีวกัน ระบุชนิดตัวแปร

ชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

S1: ตําแหนงการเลื่อน ระบุตําแหนงที่จะเลื่อน

S2: จํานวนบิตที่จะเลื่อน ระบุจํานวนบิตที่จะเลื่อน

D1: ตําแหนงการจัดเก็บ ระบุตําแหนงที่จะจัดเก็บผลลัพธการเลื่อน

ตัวอยางเชน เมื่อเล่ือน 1 บิตไปทางขวา

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เมื่อจะระบุตัวแปรอารเรย ใหระบุอีลิเมนตอารเรย

บิตอีลิเมนตอารเรยถูกเล่ือน 31 ตัว สําหรับ S2 ใหระบุคาระหวาง 0 และ 31

31 30 29 28 3 2 1 0 
1 0 1 1 1 0 1 1 

1 1 0 0 1 0 1 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

กอนการทํางาน
ของคําส่ัง

หลังการทํางาน
ของคําส่ัง

ลบออกแลว

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0] ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-301

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด ขอมูลขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_Status

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
SAR

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง SAR จะทํางาน เมื่อคําส่ัง SAR ทํางาน 1 บติไปทางขวา

จะจัดเก็บไวใน D1 บิตที่สําคัญที่สุดจะไมถูกเล่ือน แตถูกคัดลอกไปยัง D1 สําหรับทุกบิตที่เล่ือน บิตที่สําคัญที่สุด

จะถูกคัดลอกไปยังบิตเปลาบนสุด

(เพิ่มเติม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง SAR จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
SALP

คําส่ัง SARP และ SAR มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง SARP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally 

Open คําส่ัง SARP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนเปนบวกเทาน้ัน ดงัน้ัน ถึงแมบิตจะยังคงเปดอยู 

คําส่ัง SARP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-302

30.5.12 การดําเนนิการ (คําสั่งการหมุน)
๑ ROL and ROLP (Rotate Left)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการรายละเอียดที่ระบุไดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง ROL และ ROLP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง ROL และ ROLP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง ROL และ ROLP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 =1 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ROL

(Rotate Left - 

Level Sensitive)

หมุน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ROLP

(Rotate Left - Positive 

Transition)

หมุน 4 ถึง 10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-303

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง ROL และ ROLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-304

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 

หรือทั้งอารเรย

2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-305

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-306

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง ROL และ ROLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-307

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-308

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ 0 ถึง 131071 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-309

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง ROL และ ROLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-310

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 

หรือทั้งอารเรย

2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-311

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-312

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง ROL และ ROLP
เมื่อคําส่ัง ROL หรือ ROLP ทํางาน บิต S1 จะถูกหมุนไปทางซายของจํานวนบิต S2 ทุกครั้งที่หมุน 1 บิต บิตบนสุด 

(บิตที่สําคัญที่สุด) จะถูกหมุนไปยังบิตลางสุด (บิตที่สําคัญนอยที่สุด) จะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 คําส่ัง ROL และ 

ROLP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง ROL และ ROLP หากตัวแปรที่ระบุไวในโอเปอรแรนด S1 และ D1 

ไมใชชนิดเดียวกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

S1: ตําแหนงการหมุน ระบุตําแหนงที่จะหมุนบิต

S2: จํานวนบิตที่จะหมุน ระบุจํานวนบิตที่จะหมุน

D1: อุปกรณจัดเก็บขอมูล ระบุตําแหนงสําหรับการจัดเก็บผลลัพธหลังจากการหมุนบิต

ตัวอยางเชน เมื่อหมุน 1 บิตไปทางซาย

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 3 2 1 0 
1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 

0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

1 บิตถูกหมุน
ไปทางซาย

บิต

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-313

ใชรูปแบบเดียวกันเมื่อจะหมุนขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) และเมื่อจะระบุอีลิเมนตอารเรย

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากรูปแบบแตกตางกัน

หากอารเรยของ S1 และ D1 มีขนาดเทากัน S1 จะถือเปนจํานวนเต็มปริมาณมากเพียงคาเดียว บิตถูกหมุนจาก

อีลิเมนตหน่ึงไปยังอีลิเมนตถัดไป

ทั้งอารเรยถูกหมุน ไมใชบิตภายในแตละอีลิเมนต ระบุ S2 เปน 0 หรือมากกวาไดถึง (32 x ขนาดอารเรย −1)

หากทั้ง S1 และ D1 ไมใชอารเรย ขนาด 32 บิตจะถูกหมุน สําหรับ S2 ใหระบุคาระหวาง 0 และ 31

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

หากโอเวอรโฟลวเกิดจากคําส่ังการหมุน บิตที่โอเวอรโฟลวจะจัดเก็บไวใน #L_CalcCarry

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด ขอมูลขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_Status

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อนการระบุอารเรย ไมมี

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0] ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อนการระบุอารเรย ไมมี



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-314

ตัวอยางโปรแกรม
ROL

• (1)เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง ROL จะทํางาน เมื่อคําส่ัง ROL ทํางาน ผลลัพธจากการหมุน 1 

บิตจะจัดเก็บไวใน D1

(เพิ่มเติม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง ROL จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
ROLP

คําส่ัง ROLP และ ROL มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง ROLP ถึงแมจะใชคําส่ัง 

Normally Open แตจะมีการตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นของบิตเทาน้ัน และคําส่ัง ROLP จะทํางาน 

ดังน้ัน ถึงแมบิตจะยงัคงเปดอยู คําส่ัง ROLP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน

31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 3 2 1 0 
1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 

0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

1 บิตถูกหมุน
ไปทางซาย

บิต



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-315

๑ ROR and RORP (Rotate Right)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการรายละเอียดที่ระบุไดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง ROL และ ROLP

จํานวนขัน้ในคําส่ัง ROR และ RORP จะขึน้อยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

 

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง ROR และ RORP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 =1 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ROR

(Rotate Right - 

Level Sensitive)

หมุน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

RORP

(Rotate Right - Positive 

Transition)

หมุน 4 ถึง 10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-316

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง ROR และ RORP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-317

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 

หรือทัง้อารเรย

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-318

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-319

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง ROR และ RORP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-320

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-321

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ 0 ถึง 131071 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-322

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง ROR และ RORP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-323

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 

หรือทั้งอารเรย

2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-324

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-325

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง ROR และ RORP
เมื่อคําส่ัง ROR หรือ RORP ทํางาน บิต S1 จะถูกหมุนไปทางขวาของจํานวนบิต S2 ทุกครั้งที่หมุน 1 บิต

ขอมูลของบิตลางสุด (บิตที่สําคัญนอยที่สุด) จะจัดเก็บไวในบิตเปลาบนสุด

จะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 คําส่ัง ROR และ RORP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง ROR และ RORP 

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดยีวกัน ระบุชนิดตัวแปร

ชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

S1: ตําแหนงการหมุน ระบุตําแหนงที่จะหมุนบิต

S2: จํานวนบิตที่จะหมุน ระบุจํานวนบิตที่จะหมุน

D1: อุปกรณจัดเก็บขอมูล ระบุตําแหนงสําหรับการจัดเก็บผลลัพธหลังจากการหมุนบิต

ตัวอยางเชน เมื่อหมุน 1 บิตไปทางขวา

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 3 2 1 0 
1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 

0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

1 บิตถูกหมุนไปทางขวา

บิต

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเตม็ 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเตม็ 0xF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-326

ใชรูปแบบเดียวกันเมื่อจะหมุนขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) และเมื่อจะระบุอีลิเมนตอารเรย

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากรูปแบบแตกตางกัน

หากอารเรยของ S1 และ D1 มีขนาดเทากัน S1 จะถือเปนจํานวนเต็มปริมาณมากเพียงคาเดียว 

บิตถูกหมุนจากอีลิเมนตหน่ึงไปยังอีลิเมนตถัดไป

ทั้งอารเรยถูกหมุน ไมใชเพียงแคบิตในแตละอีลิเมนต สําหรับ S2 ใหระบุคาตั้งแค 0 ถึง (32 x ขนาดอารเรย −1)

หากทั้ง S1 และ D1 ไมใชอารเรย ขนาด 32 บิตจะถูกหมุน สําหรับ S2 ใหระบุคาระหวาง 0 และ 31

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

หากโอเวอรโฟลวเกิดจากคําส่ังการหมุน บิตที่โอเวอรโฟลวจะจัดเก็บไวใน #L_CalcCarry

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด ขอมูลขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_Status

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0] ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-327

ตัวอยางโปรแกรม
ROR

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง ROR จะทํางาน เมื่อคําส่ัง ROR ทํางาน ผลลัพธจากการหมุน 1 

บิตไปทางขวาจะจัดเก็บไวใน D1

(เพิ่มเติม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง ROR จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตยงัคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
RORP

คําส่ัง RORP และ ROR มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด สําหรับ RORP ถึงแมจะใชคําส่ัง 

Normally Open แตจะมีการตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง RORP จะทํางาน 

ดังน้ัน คําส่ัง RORP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน ถึงแมการยืนยันบิตจะยังคงเปดตอไป

31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 3 2 1 0 
1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 

0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

1 บิตถูกหมุนไปทางขวา

บิต



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-328

๑ RCL and RCLP (Rotate Left with Carry Over)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการรายละเอียดที่ระบุไดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง RCL และ RCLP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง RCL และ RCLP จะขึน้อยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

 

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง RCL และ RCLP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 =1 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

RCL

(Rotate Left with 

Carry-over - 

Level Sensitive)

หมุน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

RCLP

(Rotate Left with 

Carry-over - 

Positive Transition)

หมุน 4 ถึง 10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-329

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง RCL และ RCLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-330

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-331

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-332

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง RCL และ RCLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-333

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-334

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ 0 ถึง 32 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-335

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง RCL และ RCLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-336

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-337

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-338

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง RCL และ RCLP
เมื่อคําส่ัง RCL หรือ RCLP ทํางาน บิต S1 จะถูกหมุนไปทางซายของจํานวนบิต S2 บิตบนสุด (บิตที่สําคัญที่สุด) 

จะจัดเก็บไวในแฟลกตัวทด และแฟลกตัวทด (1 หรือ 0) ถูกหมุนไปยงับิตลางสุด (บิตที่สําคัญนอยที่สุด)

จะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 คําส่ัง RCL และ RCLP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง RCL และ RCLP 

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดยีวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกัน

ในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

S1: ตําแหนงการหมุน ระบุตําแหนงที่จะหมุนบิต

S2: จํานวนบิตที่จะหมุน ระบุจํานวนบิตที่จะหมุน

D1: อุปกรณจัดเก็บขอมูล ระบุตําแหนงสําหรับการจัดเก็บผลลัพธหลังจากการหมุนบิต

ตัวอยางเชน เมื่อหมุน 1 บิตไปทางซาย (ที่มีการทดขาม)

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

หากทั้ง S1 และ D1 ไมใชอารเรย ขนาด 32 บิตจะถูกหมุนดวยการทดขาม

สําหรับ S2 ใหระบุคาระหวาง 0 และ 32

31 30 29 28 3 2 1 0
1 0 1 1 1 0 1 1

0 1 1 0 1 1 0 1

0

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

กอนการทํางาน
ของคําส่ัง

หลังการทํางาน
ของคําส่ัง

บิตท่ีสําคัญท่ีสุดจะจัดเก็บไวในแฟลกตัวทด ขอมูลในแฟลกตัวทดหลัง
การทํางานของคําส่ัง

ขอมูลในแฟลกตัวทดกอน
การทํางานของคําส่ัง

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0] ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-339

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

หากโอเวอรโฟลวเกิดจากคําส่ังการหมุน บิตที่โอเวอรโฟลวจะจัดเก็บไวใน #L_CalcCarry

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด ขอมูลขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_Status

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
RCL

• (1)เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง RCL จะทํางาน เมื่อคําส่ัง RCL ทํางาน ผลลัพธจากการหมุน 1 

บิตดวยการทดขามจะจัดเก็บไวใน D1

• (2)เมื่อเล่ือน 1 บิตไปทางซายดวยการทดขาม คุณสามารถใช #L_CalcCarry เพื่อตรวจสอบคาของบิตที่สําคัญ

ที่สุดกอนดําเนินการหมุนได

(เพิ่มเติม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง RCL จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตยังคงเปดอยูเสมอ

31 30 29 28 3 2 1 0 
1 0 1 1 1 0 1 1 

0 1 1 0 1 1 0 1 

0 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญี่สําคัญนอยท่ีสุด

กอนการทํางาน
ของคําส่ัง

หลังการทํางาน
ของคําส่ัง

บิตท่ีสําคัญท่ีสุดจะจัดเก็บไวในแฟลกตัวทด ขอมูลในแฟลกตัวทดหลัง
การทํางานของคําส่ัง

ขอมูลในแฟลกตัวทดกอน
การทํางานของคําส่ัง



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-340

ตัวอยางโปรแกรม
RCLP

คําส่ัง RCLP และ RCL มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง RCLP ถึงแมจะใชคําส่ัง 

Normally Open คําส่ัง RCLP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน 

คําส่ัง RCLP จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหนึ่งครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตจะยังคงเปดอยู



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-341

๑ RCR and RCRP (Rotate right with carry over)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการรายละเอียดที่ระบุไดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง RCR และ RCRP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง RCR และ RCRP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

 

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง RCR และ RCRP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 =1 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

RCR

(Rotate Right with 

Carry-over - 

Level Sensitive)

หมุน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

RCRP

(Rotate Right with 

Carry-over - 

Positive Transition)

หมุน 4 ถึง 10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-342

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง RCR และ RCRP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-343

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-344

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-345

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง RCR และ RCRP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-346

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-347

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ 0 ถึง 32 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-348

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง RCR และ RCRP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-349

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-350

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-351

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง RCR และ RCRP
เมื่อคําส่ัง RCR หรือ RCRP ทํางาน บติ S1 จะถูกหมุนไปทางขวาของจํานวนบิต S2 บิตลางสุด (บิตที่สําคัญนอยที่สุด) 

จะจัดเก็บไวในแฟลกตัวทด และแฟลกตัวทด (1 หรือ 0) ถูกหมุนไปยงับิตบนสุด (บิตที่สําคัญที่สุด)

จะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 คําส่ัง RCR และ RCRP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง RCR และ RCRP 

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดยีวกัน ระบุชนิดตัวแปร

ชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

S1: ตําแหนงการหมุน ระบุตําแหนงที่จะหมุนบิต

S2: จํานวนบิตที่จะหมุน ระบุจํานวนบิตที่จะหมุน

D1: อุปกรณจัดเก็บขอมูล ระบุตําแหนงสําหรับการจัดเก็บผลลัพธหลังจากการหมุนบิต

ตัวอยางเชน เมื่อหมุน 1 บิตไปทางขวา (ที่มีการทดขาม)

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

หากทั้ง S1 และ D1 ไมใชอารเรย ขนาด 32 บิตจะถูกหมุนดวยการทดขาม

สําหรับ S2 ใหระบุคาระหวาง 0 และ 32

31 30 29 28 3 2 1 0 
1 0 1 1 1 0 1 1 

0 1 1 0 1 1 0 1 

0 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

กอนการทํางาน
ของคําส่ัง

หลังการทํางาน
ของคําส่ัง

ขอมูลในแฟลกตัวทดจะจัดเก็บไวในบิตท่ีสําคัญท่ีสุด

ขอมูลในแฟลกตัวทดหลัง
การทํางานของคําส่ัง

ขอมูลในแฟลกตัวทดกอน
การทํางานของคําส่ัง

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0] ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-352

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

หากโอเวอรโฟลวเกิดจากคําส่ังการหมุน บิตที่โอเวอรโฟลวจะจัดเก็บไวใน #L_CalcCarry

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด ขอมูลขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_Status

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
RCR

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง RCR จะทํางาน เมื่อคําส่ัง RCR ทํางาน ผลลัพธจากการหมุน 1 

บิตดวยการทดขามจะจัดเก็บไวใน D1

• (2) เมื่อเล่ือน 1 บิตไปทางขวาดวยการทดขาม คุณสามารถใช #L_CalcCarry เพื่อตรวจสอบคาของบิตที่สําคัญ

นอยที่สุดกอนดําเนินการหมุนได

(เพิ่มเติม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง RCR จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตยังคงเปดอยูเสมอ

31 30 29 28 3 2 1 0 
1 0 1 1 1 0 1 1 

0 1 1 0 1 1 0 1 

0 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

กอนการทํางาน
ของคําส่ัง

หลังการทํางาน
ของคําส่ัง

ขอมูลในแฟลกตัวทดจะจัดเก็บไวในบิตท่ีสําคัญท่ีสุด ขอมูลในแฟลกตัวทดหลัง
การทํางานของคําส่ัง

ขอมูลในแฟลกตัวทดกอน
การทํางานของคําส่ัง



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-353

ตัวอยางโปรแกรม
RCRP

คําส่ัง RCRP และ RCR มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง RCRP ถึงแมจะใชคําส่ัง 

Normally Open แตจะมีการตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้น คําส่ัง RCRP จะทํางาน ดังน้ัน 

คําส่ัง RCRP จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหนึ่งครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตจะยงัคงเปดอยู



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-354

30.5.13 คําสั่งฟงกชนั (การคํานวณทางคณิตศาสตร)
๑ SUM/SUMP (Total)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง SUM/SUMP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง SUM/SUMP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน คํานวณจํานวนขั้นใน คําส่ัง SUM/SUMP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ผลลัพธ [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SUM

(Total - Level Sensitive)

การคาํนวณ 6 ถึง10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SUMP

(Total - Positive Transition)

การคาํนวณ 6 ถึง10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-355

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 ในคําส่ัง SUM/SUMP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-356

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S2 ในคําส่ัง SUM/SUMP

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 
±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-357

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-358

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด D1 ในคําส่ัง SUM/SUMP

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ 1 ถงึ 4096 1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-359

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-360

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-361

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SUB และ SUMP
คําส่ัง SUM/SUMP คํานวณผลรวมทั้งคู เมื่อคําส่ัง SUM ทํางาน อีลิเมนตอารเรย S2 ที่เร่ิมตนในตําแหนง S1 

จะถูกรวมยอด และบันทึกผลลัพธลงใน D1 คําส่ัง SUM/SUMP จะจายกระแสไฟเสมอ หากตวัแปรที่กําหนดใหกับ

โอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นเมื่อใชคําส่ัง SUM/SUMP กําหนดชนิดตัวแปร

ชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (2) คําส่ังจะไมทํางานหากคาในโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 (คาแบบไมรูจบหรือแบบไมใชตวัเลข) เปนคา

ที่ไมรูจัก สําหรับการตรวจสอบขอผิดพลาด จะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” สําหรับ #L_CalcErrCode 

ผลลัพธเอาตพุต D1 คงคาไวจากคําส่ังที่ทํางานเสร็จสมบูรณกอนหนาน้ี

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

โอเปอรแรนด S1 ตัวแปรจํานวนเตม็ (อารเรย) ขอมูล 1 [0]

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 5

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเตม็ (อารเรย) ขอมูล 2 [0]

โอเปอรแรนด S1 ตวัแปรจํานวนเต็ม (อารเรย) ขอมูล 1 [0]

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 0x5

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรจํานวนเต็ม (อารเรย) ขอมูล 2 [0]



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-362

ตัวอยางโปรแกรม
SUM

รวมยอด 1 ถึง 5 ในขอมูล 1 และบันทึกผลรวมในขอมูล 2

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น และจายกระแสไฟไปยงัคําส่ัง SUM คําส่ังน้ีจะรวมยอดอีลิเมนตขอมูล 

5 อีลิเมนตในขอมูล1 ที่เร่ิมดวยอีลิเมนต 0 และจัดเก็บผลลัพธใน D1 (ขอมูล2) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง SUM จะทํางานอยางตอเน่ืองนานเทาที่คําส่ังกําลังจายกระแสไฟในการสแกนแตละคร้ังเพื่อดําเนินการ

รวมยอด

ชื่อตัวแปรอารเรย ขอมูล 1 คําสั่งท่ีทํางาน 
5 คําสั่ง

บันทึกใน ขอมูล 2

อีลิเมนต ขอมูล 1 [0] +

+

+

+

+

⎯ ขอมูล 2 [0]

ขอมูล 1 [1] ขอมูล 2 [1]

ขอมูล 1 [2] ขอมูล 2 [2]

ขอมูล 1 [3] ขอมูล 2 [3]

ขอมูล 1 [4] ขอมูล 2 [4]

ขอมูล 1 [5] ขอมูล 2 [5]

ขอมูล 1 [6] ขอมูล 2 [6]

ขอมูล 1 [7] ขอมูล 2 [7]

ขอมูล 1 [8] ขอมูล 2 [8]

ขอมูล 1 [9] ขอมูล 2 [9]

ขอมูล 1 [10] ขอมูล 2 [10]



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-363

ตัวอยางโปรแกรม
SUMP

• (1) คําส่ัง SUMP และ SUM แตกตางกันตรงวิธีตรวจหาคําส่ังเร่ิมตน คําส่ัง SUMP ตรวจจับเฉพาะ

การเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และดําเนินการคําส่ัง SUMP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  

ถึงแมตวัแปรของคําส่ัง NO จะยังเปดอยู คําส่ัง SUMP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (ในการสแกนครั้งแรก)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-364

๑ AVE/AVEP (Average)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง AVE/AVEP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง AVE/AVEP จะขึน้อยูกับวิธีระบุโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

 

ตัวอยางเชน คํานวณจํานวนขั้นใน คําส่ัง AVE/AVEP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ผลลัพธ [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

AVE

(Average - Level Sensitive)

การคาํนวณ 6 ถึง10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

AVEP

(Average - Positive Transition)

การคาํนวณ 6 ถึง10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-365

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 ในคําส่ัง AVE/AVEP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-366

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-367

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-368

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S2 ในคําส่ัง AVE/AVEP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-369

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-370

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด D1 ในคําส่ัง AVE/AVEP

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ 1 ถงึ 4096 1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-371

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-372

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-373

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง AVE และ AVEP
คําส่ัง AVE/AVEP คํานวณคาเฉล่ียทั้งคู เมื่อคําส่ัง AVE ทํางาน อีลิเมนตอารเรย S2 ที่เร่ิมตนในตําแหนง S1 

จะถูกเฉล่ีย และบันทึกผลลัพธลงใน D1 คําส่ัง AVE/AVEP จะจายกระแสไฟเสมอ หากตัวแปรที่กําหนดใหกับ

โอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นเมื่อใชคําส่ัง AVE/AVEP กําหนดชนิดตัวแปร

ชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (2) คําส่ังจะไมทํางานหากคาในโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 (คาแบบไมรูจบหรือแบบไมใชตัวเลข) เปนคาที่ไมรูจัก 

สําหรับการตรวจสอบขอผิดพลาด จะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” สําหรับ #L_CalcErrCode 

ผลลัพธเอาตพุต D1 คงคาไวจากคําส่ังที่ทํางานเสร็จสมบูรณกอนหนาน้ี

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

หากไมมีรายการจะคํานวณ ยอดรวมจะเปนศูนยและผลลัพธจะเปนศูนย

โอเปอรแรนด S1 ตัวแปรจํานวนเต็ม (อารเรย) ขอมูล 1 [0]

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 5

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม (อารเรย) ขอมูล 2 [0]

โอเปอรแรนด S1 ตัวแปรจํานวนเต็ม (อารเรย) ขอมูล 1 [0]

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 0x5

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม (อารเรย) ขอมูล 2 [0]
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ตัวอยางโปรแกรม
AVE

หาคาเฉล่ีย 1 ถึง 5 ในขอมูล 1 และบันทึกผลลัพธในขอมูล 2

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง AVE จะทํางาน เมื่อคําส่ัง AVE ทํางาน 

คาเฉล่ียของอีลิเมนตอารเรย 0 ถึง 4 ของขอมูล 1 จะถูกคํานวณ และผลลัพธที่ D1 จะจัดเก็บไวในขอมูล 2

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง AVE จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ังเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
AVEP

• (1) คําส่ัง AVEP และ AVE แตกตางกันตรงวิธีตรวจหาคําส่ังเร่ิมตน AVEP ตรวจจับเฉพาะการเปล่ียนแปลง

โดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และดําเนินการคําส่ัง AVEP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตวัแปรของคําส่ัง NO 

จะยงัเปดอยู คําส่ัง AVEP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (ในการสแกนครั้งแรก)

ชื่อตัวแปรอารเรย ขอมูล 1 คําสั่งท่ีทํางาน 5 คําสั่ง บันทึกใน ขอมูล 2

อีลเิมนต ขอมูล 1 [0] +

+

+ หารดวย 5

+

+

→ ขอมูล 2 [0]

ขอมูล 1 [1] ขอมูล 2 [1]

ขอมูล 1 [2] ขอมูล 2 [2]

ขอมูล 1 [3] ขอมูล 2 [3]

ขอมูล 1 [4] ขอมูล 2 [4]

ขอมูล 1 [5] ขอมูล 2 [5]

ขอมูล 1 [6] ขอมูล 2 [6]

ขอมูล 1 [7] ขอมูล 2 [7]

ขอมูล 1 [8] ขอมูล 2 [8]

ขอมูล 1 [9] ขอมูล 2 [9]

ขอมูล 1 [10] ขอมูล 2 [10]
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๑ SQRT/SQRTP (Square Root)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1 และ D1) ในคําส่ัง SQRT/SQRTP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง SQRT/SQRTP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง

ตัวอยางเชน คํานวณจํานวนขั้นใน คําส่ัง SQRT/SQRTP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SQRT

(Square Root - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SQRTP

(Square Root - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 3 ถึง 7
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1 และ D1) ในคําส่ัง SQRT/SQRTP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน æ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SQRT และ SQRTP
คําส่ัง SQRT/SQRTP คํานวณรากที่สองทั้งคู เมื่อคําส่ัง SQRT ทํางาน รากที่สองของ S1 จะถูกคํานวณ 

และบันทึกคาไวใน D1

คําส่ัง SQRT/SQRTP จะจายกระแสไฟเสมอ หากตัวแปรที่กําหนดในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน 

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นเมื่อใชคําส่ัง SQRT/SQRTP กําหนดชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรจะเปนชนิดเดียวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N]  ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย
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การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (2)คําส่ังจะไมทํางานหากคาในโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 (คาแบบไมรูจบหรือแบบไมใชตัวเลข) เปนคาที่ไมรูจัก 

สําหรับการตรวจสอบขอผิดพลาด จะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” สําหรับ #L_CalcErrCode 

ผลลัพธเอาตพุต D1 คงคาไวจากคําส่ังที่ทํางานเสร็จสมบูรณกอนหนาน้ี

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
SQRT

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้ คําส่ัง SQRT จะทํางาน เมื่อคําส่ัง SQRT ทํางาน รากที่สองของขอมูล A 

จะจัดเก็บไวในผลการคํานวณ (ตัวแปรจํานวนจริง/โฟลต) ใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง SQRT จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ังยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
SQRTP

• (1) คําส่ัง SQRTP และ SQRT แตกตางกันตรงวิธีตรวจหาคําส่ังเร่ิมตน SQRTP ตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลง

โดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และดําเนินการคําส่ัง SQRTP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง NO 

จะยงัเปดอยู คําส่ัง SQRTP จะทํางานเพียงครั้งเดยีว (ในการสแกนครั้งแรก)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-381

๑ BCNT/BCNTP (Bit Count)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง BCNT/BCNTP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง BCNT/BCNTP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน คํานวณ จํานวนขั้นในคําส่ัง BCNT/BCNTP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

BCNT

(Bit Count - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 3 ถึง 9

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

BCNTP

(Bit Count - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 3 ถึง 9



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-382

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการเงื่อนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1 และ D1) ในคําส่ัง BCNT/BCNTP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-383

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

S1 = IO ใชได

D1 = IO ใชไมได

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตัวตัง้เวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตวันับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-384

รูปแบบตาํแหนง

∗(หมายเหตุ 2)

D1 = ใชไมได

X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_∗(หมายเหตุ 2) ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 3)

D1 = ใชไมได

จาํนวนเต็ม  

∗(หมายเหตุ 3)

− 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-385

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง BCNT และ BCNTP
คําส่ัง BCNT/BCNTP นับบิตทั้งคู เมื่อคําส่ัง BCNT ทํางาน จะนับบิตเปดในขอมูล S1 และบันทึกจํานวนบิตเปดไว

ใน D1 คําส่ัง BCNT/BCNTP จะจายกระแสไฟเสมอ หากตวัแปรที่กําหนดใหกับโอเปอรแรนด S1 และ D1 

ไมใชชนิดเดียวกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นเมื่อใชคําส่ัง BCNT/BCNTP

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เมื่อจะคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N เปนตัวแปรจํานวนเต็ม) เพื่อระบุอารเรย

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรจะเปนชนิดเดียวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-386

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
BCNT

นับจํานวนบิตที่เปดอยู และบันทึกจํานวนไวในตัวแปรจํานวนเต็ม

• เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้ คําส่ัง BCNT จะทํางาน เมื่อคําส่ัง BCNT ทํางาน บิตเปดในคา 10 

(เลขฐานสอง 1010) จะถูกนับ และผลลัพธ 2 จะบันทึกไวในขอมูลผลลัพธ ขอมูลผลลัพธถูกกําหนดใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง BCNT จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ังยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
BCNTP

• (1) คําส่ัง BCNTP และ BCNT แตกตางกันตรงวิธีตรวจหาคําส่ังเร่ิมตน โดย BCNTP ตรวจจับเฉพาะ

การเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้น และดําเนินการคําส่ัง BCNTP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตัวแปรของ

คําส่ัง NO จะยังเปดอยู คําส่ัง BCNTP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (ในการสแกนครั้งแรก)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-387

๑ PID
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง PID
ตัวแปร PID ในคําส่ัง PID เปนตัวแปรโครงสราง คุณไมสามารถจัดสรรตัวแปรอื่นที่ไมใชตัวแปร PID 

(รูปแบบตําแหนง: U_) ใหกับโอเปอรแรนด HP ได สําหรับโครงสรางภายในของตัวแปร PID ที่กําหนดใหกับ

โอเปอรแรนด HP โปรดดทูี่ตารางดานลาง

ตัวแปร PID

โอเปอรแรนดอ่ืนๆ มีดังน้ี

S1: คาอางอิง

S2: คาปจจุบัน

S3: คาไทแบ็ค (คาที่ตั้งคาเปนเอาตพุตเมื่อคําส่ังใชไมได)

D1: คาเอาตพุต

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

PID

(PID - Level Sensitive)

การคาํนวณ 10 ถึง 18

ตัวแปร PID การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.Q ตวัแปรบิต PID Instruction Processing Completion Flag

VariableName.PF ตวัแปรบิต Processing Invalidity Range Flag

VariableName.UO ตวัแปรบิต Output Values over the Upper Limit

VariableName.TO ตวัแปรบิต Output Values over the Lower Limit

VariableName.IF ตวัแปรบิต Integral Setting

VariableName.KP ตวัแปรจาํนวนเตม็ Proportional Constant

VariableName.TR ตวัแปรจาํนวนเตม็ Integral Calculus Time

VariableName.TD ตวัแปรจาํนวนเตม็ Differential Calculus Time

VariableName.PA ตวัแปรจาํนวนเตม็ Processing Invalidity Range

VariableName.BA ตวัแปรจาํนวนเตม็ Bias (Offset)

VariableName.ST ตวัแปรจาํนวนเตม็ Frequency in Sampling

HP



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-388

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1, S2, S3 และ D1 สําหรับคําส่ัง PID 

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง PID จะขึ้นอยูกับวิธีระบุโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด HP + จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

S2 + จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S3 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 5 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง PID

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ตวัแปรควบคุม PID = 1 ขั้น (ตวัแปร PID ในโอเปอรแรนด HP กําหนดตายตัวเปน 1 ขัน้)} + 

{คาปจจุบัน = 1 ขั้น} + {การตั้งคา = 1 ขัน้} + {คาไทแบ็ค [N] = 3 ขั้น} + {เอาตพุต = 1 ขั้น} + 

{5 ขั้น} = 12 ขั้น

ขั้น 5 ขั้นสุดทายจะรวมไวในคําส่ัง PID ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่ม 5 ขั้นแลว

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2, S3 และ D1) ในคําส่ัง PID

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สญัลกัษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-389

รูปแบบตวัแปร

∗(หมายเหตุ 1)

S1, S2, S3 = 

IO ใชได

D1 = IO ใชไมได

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตัวตัง้เวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตวันับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง

∗(หมายเหตุ 2)

D1 = ใชไมได

X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_∗(หมายเหตุ 2) ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 3)

D1, S2 = ใชไมได

จาํนวนเต็ม  

∗(หมายเหตุ 3)

− 2147483648 ถงึ 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ ฟงกชันพ้ืนฐาน
คําส่ัง PID เปรียบเทียบคาที่วัดได (คาปจจุบัน) กับคาที่ตั้งคาไว (คาเปาหมาย) คาที่วัดไดจะขึ้นอยูกับอินพุต

แบบอะนาล็อกและอินพุตอุณหภูมิ แลวคําส่ังจึงปรับคาเอาตพุตเพื่อทําใหชองวางระหวางคาปจจุบันและ

คาเปาหมายเทากัน คุณสามารถรวมตวัแปรควบคุม P, ตัวแปรควบคุม I และตัวแปรควบคุม D ไวในตัวแปรควบคุม 

PID ได ระบุพารามิเตอรที่กลาวถึงดานลางแตละตัวที่จะถูกควบคุม

โดยทั่วไป คาเอาตพุตที่คํานวณดวยตัวแปรควบคุม PID จะแสดงดวยสูตรคํานวณดานลาง

เมื่อจะใชแท็บ [Tuning] ที่จะอธิบายในภายหลัง ใหปรับเวลาสุมเก็บขอมูลเพื่อลดผลกระทบจากสัญญาณรบกวน

ในคาเบี่ยงเบน สูตรคํานวณดานลางแสดงผลลัพธของการกรองในคาเบี่ยงเบน

CV = KP(E+Reset    + Rate             )

KP : Proportional constant

E : Deviation (SP-PV หรือ PV-SP)

Reset : Integral Cycles

Rate : Differential calculus time

E( ) td
0
t

∫
d(E)

dt

EF
n
 = EF

n-1
 +              (E

n
−EF

n-1
)

EF : ผลลัพธของการกรองในคาเบี่ยงเบน

T
loop

: ขอมูลความถี่

T
Filter

: ความถี่ในการสุมเก็บขอมูล

E : คาเบี่ยงเบน (SP-PV หรือ PV-SP)

T
Loop

T
Filter
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๒ ขอมูลสรุปของฟงกชัน
เมื่อคําส่ัง PID ใชงานได จะคํานวณ PID และปรับปริมาณการดําเนินการและสงขอมูล (ที่คํานวณแลว) ออกมา 

เมื่อคําส่ังใชงานไมไดดังตอไปนี้ จะสงออกมาเปนคาไทแบ็ค คาไทแบ็คถูกระบุใน S3 ปอนคาคงที่ 0 

หากไมมีเอาตพุตที่จําเปนเมื่อคําส่ังใชงานไมได

เมื่อตองการใชคําส่ัง PID ในลอจิกโปรแกรม ใหจัดสรรตวัแปรใหกับโอเปอรแรนดตัวแปร PID (HP) 

และโอเปอรแรนดตวัแปรจํานวนเต็ม (S1, S2, S3 และ D1) กอน

ตัวแปร PID
เมื่อคุณจัดสรรตวัแปรใหกับโอเปอรแรนด HP ของคําส่ัง PID จะจัดสรรสมาชิกใหกับตวัแปรโดยอัตโนมัติ

ตัวแปร PID

• คาที่กําหนดใหกับ proportional constant, integral calculus time และ differential calculus time 

เมื่อปอนขอมูลลงใน “PID Monitor” ดูแตกตางจากเมื่อปอนขอมูลไปยังตัวแปร PID แตละตัวในโปรแกรม 

เมื่อปอนคาลงในโปรแกรม ใหคูณคาดวย 1000 สําหรับ proportional constant, integral calculus times และ 

differential calculus times

ยกตัวอยางเชน Proportional constant 0.1 x 1000 -> 100 -> 100

ตัวแปร PID การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.Q ตัวแปรบิต PID Instruction Processing Completion Flag

VariableName.PF ตัวแปรบิต Processing Invalidity Range Flag

VariableName.UO ตัวแปรบิต Output Values over the Upper Limit

VariableName.TO ตัวแปรบิต Output Values over the Lower Limit

VariableName.IF ตัวแปรบิต Integral Setting

VariableName.KP ตัวแปรจาํนวนเต็ม Proportional Constant

VariableName.TR ตัวแปรจาํนวนเต็ม Integral Calculus Time

VariableName.TD ตัวแปรจาํนวนเต็ม Differential Calculus Time

VariableName.PA ตัวแปรจาํนวนเต็ม Processing Invalidity Range

VariableName.BA ตัวแปรจาํนวนเต็ม Bias (Offset)

VariableName.ST ตัวแปรจาํนวนเต็ม Frequency in Sampling
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(หมายเหต)ุ

ตัวแปร PID ทั้งหมดเปนตัวแปรชนิด retentive ในหนึ่งโปรเจคมีคําส่ัง PID ไดสูงสุด 8 คําส่ัง

สามารถระบุคําส่ัง PID 1 คําส่ังไดสําหรับตวัแปร PID 1 ตัว
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๒ การอธิบายถึงสมาชิกตัวแปร PID 

PID Instruction Processing Completion Flag (VariableName.Q)
ขณะสงคาออกไปยังโอเปอรแรนด D1 หลังจากการประมวลผล .Q จะเปด แฟลกเสร็จสิ้นของคําส่ัง PID เปดขณะกําลัง

ดําเนินการสแกน 1 ครั้ง

Processing Invalidity Range Flag (VariableName.PF)
แฟลกเปดขึ้นเมื่อคาปจจุบันสูงถึงคาเปาหมายภายในชวงที่ระบุโดยการระบุตวัแปร PID (ประมวลผลชวงที่ใชไมได 

VariableName.PF) และปดลงเมื่อคาปจจุบันเกินไปจากชวง

คําส่ัง PID

1 บิต

เอาตพุต

ประมวลผล ประมวลผล

เวลา

คาเปาหมาย

PID Processing
Invalidity Range Flag

(VariableName.PF) เวลา

PID Processing Invalidity Range
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Output Values over the Upper/Lower Limits (VariableName.UO, VariableName.TO)
ดับเบิลคลิกคําส่ัง PID เพื่อแสดงกลองโตตอบสําหรับการระบุชวงเอาตพุตของตัวแปร PID หากผลลัพธที่คํานวณแลว

เกินกวาคาเอาตพุตที่ระบุไว VariableName.UO จะเปด เมื่อผลลัพธอยูต่ํากวาขีดจํากัดลางที่ระบุไว VariableName.TO 

จะเปด PID ดําเนินตอไปถึงแมบิตสถานะจะเปด และคาที่คํานวณแลวถูกสงออกมาเปนขีดจํากัดบนหรือลางที่ระบุไว 

Integral Setting (ชื่อตัวแปร .IF)
ดับเบิลคลิกคําส่ัง PID เพื่อแสดงกลองโตตอบสําหรับการตั้งคาชวงคาเพื่อเรียกใชคําส่ัง PID หากผลลัพธไมอยูใน 

integral setting ที่ระบุไว .IF จะเปด integral setting ของแตละสถานะจะดําเนินการคํานวณจํานวนเต็มเฉพาะ

ภายในชวงเทาน้ัน

Proportional Constant (VariableName.KP)
ระบุ Proportional constant (VariableName.KP) เพื่อสงออกคาตรงตามคาเบี่ยงเบนระหวางคาเปาหมาย

และคาปจจุบัน

proportional constant ที่นอยกวากอใหเกิดคาเอาตพุตจํานวนนอยกวาเพื่อใหถึงคาเปาหมายและกําจัดคาโอเวอรชูต 

แตอาจเพิ่มคาเบี่ยงเบนที่เหลือ คา proportional constant ที่มากกวากอใหเกิดคาเอาตพุตจํานวนมากกวาเพื่อใหถึง

คาเปาหมาย และยนระยะเวลาในการบรรลุถึงเปาหมาย แตอาจทําใหเกิดการแกวงได

ชวงการตั้งคาตั้งแต 0.01 ถึง 1000.00 ขอมูลภายในเปนตัวแปรจํานวนเต็ม ใชเลขฐานสิบไมได

เมื่อตองการตั้งคา 0.01 ใหระบุ 0.01 x 1000 = 10

คาสูงสุดท่ีเปนมาตราสวน

เม่ือคาอยูภายในชวง VariableName.TO จะไมเปด
เวลา

ชวงขีดจํากัดเอาตพุต
คาตํ่าสุดท่ีเปนมาตราสวน

VariableName.UO

VariableName.TO



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-396

ระบุตัวแปร .KP เปนคาที่คูณดวย 1000

(หมายเหต)ุ ในการควบคุมสัดสวน ปริมาณการดําเนินการจะมีสูงสุด 100% หากคาปจจุบันนอยกวาคาเปาหมาย 

คาการดําเนินการจะเปน 0% หากคาเปาหมายและคาปจจุบันตรงกัน (ไมมีคาเบี่ยงเบน)

Integral Calculus Time (VariableName.TR)
จากการตั้งคา integral calculus time (.TR) คุณสามารถกําจัดคาเบี่ยงเบนไปยังคาเปาหมายได

เฉพาะเมื่อใชการควบคุมสัดสวนเทาน้ัน ปริมาณการดําเนินการมีนอยเกินไปเมื่อเทียบกับคาเปาหมาย และปริมาณ

การดําเนินการ (เอาตพุตควบคุม) ไมสามารถรับคาเพียงพอเพื่อออฟเซ็ตคาเบี่ยงเบนได คาเบี่ยงเบนเล็กนอย

จะเรียกวาคาเบี่ยงเบนที่เหลือ คาเบี่ยงเบนสามารถกําจัดไดดวยตัวแปรควบคุมจํานวนเตม็ ตัวแปรควบคุมจํานวนเตม็

ปรับคาเบี่ยงเบนโดยเพิ่มปริมาณการดําเนินการเมื่อคาเบี่ยงเบนที่สะสมไวมีปริมาณตามที่กําหนดตามเวลาที่ผานไป 

เน่ืองจาก integral calculus time ส้ัน ปริมาณการดําเนินการใหบรรลุถึงคาเปาหมายจึงมากขึ้น ทําใหเกิดคาโอเวอรชูต

และการแกวง และจะบรรลุเปาหมายในเวลานอยลง ในทํานองเดยีวกัน เน่ืองจาก integral calculus time ยาวนานขึ้น 

ปริมาณการดําเนินการใหบรรลุถึงคาเปาหมายจึงนอยลง ชวยลดคาโอเวอรชูตและการแกวง แตจะใชเวลานานขึ้น

ในการบรรลุสูเปาหมาย

integral calculus time จะระบุระยะเวลา (เปนวินาที) สําหรับการประมวลผลจํานวนเตม็

ชวงการตั้งคาตั้งแต 0.100 ถึง 3000.000 ขอมูลภายในเปนตัวแปรจํานวนเต็ม ใชเลขฐานสิบไมได

เมื่อตองการตั้งคา 0.1 ใหระบุ 0.1 x 1000 = 100

คาเปาหมาย

เวลา

เม่ือ proportional constant มีคานอย

คาเบี่ยงเบน

เม่ือ proportional constant มีคามาก

คาเบี่ยงเบนที่เหลือ

ปริมาณการดําเนินการ*¶

คาเปาหมาย

100%

0

ON

OFF

คาปจจุบัน

*¶ปริมาณการดําเนินการ: เอาตพุตตอหนวยเวลา
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ระบุตัวแปร .TR เปนคาที่คูณดวย 1000

คาเปาหมาย

เวลา

สําหรับ integral calculus time ท่ีนานข้ึน

สําหรับ integral calculus time ท่ีส้ันลง
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Differential Calculus Time (VariableName.TD)
ในการตั้งคา differential calculus time (.TD) คุณสามารถตอบสนองการเปลี่ยนแปลงไดรวดเร็ว

การควบคุมที่เปนสัดสวนและตัวแปรควบคุมจํานวนเต็มตองใชระยะเวลาจํานวนหนึ่ง (คาคงที่เวลา) และไมสามารถ

ตอบสนองตอส่ิงรบกวนภายนอกไดทันที ตองใชเวลาในการกลับคืนสูคาเปาหมายเดิม ตวัแปรควบคุมผล

ตางตอบสนองทันทีและกําหนดปริมาณการดําเนนิการจํานวนมากเมื่อผลตางระหวางคาเบ่ียงเบนปจจุบันและคาเบ่ียงเบน

กอนหนามีจํานวนมากเมื่อเปรียบเทียบกับสิ่งรบกวนภายนอก differential calculus time ที่นานขึ้นจะตองใชเวลา

นอยลงในการกูคืนจากผลกระทบของสิ่งรบกวนภายนอก แตกอใหเกิดคาโอเวอรชูต และเกิดการแกวงบอยครั้ง 

integral calculus time ที่ส้ันลงชวยลดคาโอเวอรชูตและการแกวง แตเสียเวลาเพิ่มขึ้นในการกูคืนจากผลกระทบ

ของส่ิงรบกวนภายนอก

ชวงการตั้งคา 0.00 ถึง 3000.00 ขอมูลภายในกลายเปนตัวแปรจํานวนเต็ม และเลขฐานสิบจะใชไมได

สําหรับการตั้งคา 0.1 ใหใช 0.1 x 1000 =100

ระบุคาที่คูณดวย 1000 สําหรับชื่อตัวแปร .TD

Processing Invalidity Range (VariableName.PA)
ใน "processing invalidity range" ตัวแปรควบคุม PID ไมเกิดขึ้น และคาต่ําสุดถูกสงออกไปเพื่อใหเปนตัวควบคุม

ที่ราบเรียบปราศจากการแกวง

คาเปาหมาย

เวลา

เม่ือ differential calculus time ส้ัน

เม่ือ differential calculus time ยาว

คาเปาหมาย

เวลา

PID Processing Invalidity Range
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Bias (VariableName.BA)
กําหนดคา bias (offset) ชวยลดคาเบี่ยงเบนที่เหลือซึ่งเกิดในตัวแปรควบคุมที่เปนสัดสวน

Sampling Frequency (VariableName.ST)
ชวยกําจัดสัญญาณรบกวนในคา S2 ที่ไดรับในความถี่การตั้งคาตัวแปรควบคุม คาเฉล่ียเคลื่อนที่จะถูกคํานวณ

โดยอิงจากผลลัพธการกรองกอนหนาน้ีและขอมูลที่ไดรับมาใหม การระบุความถี่ในการสุมเก็บขอมูลจะลดผลกระทบ

ตอคาเอาตพุตเมื่อขอมูลปจจุบันประกอบดวยคาที่ไมคาดคิด เน่ืองจากคาเฉล่ียของขอมูลที่วัดกอนหนาและ

ขอมูลปจจุบันถูกใชสําหรับการคํานวณ ระบุคามากขึ้นกวาความถี่การตั้งคาตัวแปรควบคุมสําหรับความถี่

ในการสุมเก็บขอมูล ระบุ 0 สําหรับความถี่ในการสุมเก็บขอมูลเพื่อปดใชงานชุดกรอง

คาเปาหมาย

เวลา

เม่ือไมระบุคา bias

เม่ือระบุคา bias

คาเบ่ียงเบนที่เหลือ

ปริมาณการดําเนินการ*¶

คาเปาหมาย

100%

0
คาปจจุบัน

*¶ปริมาณการดําเนินการ: เอาตพุตตอหนวยเวลา

เม่ือไมระบุคา bias

เม่ือระบุคา bias
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๒ ตั้งคาโดยดับเบิลคลิกคําสั่ง PID
ดับเบิลคลิกคําส่ัง PID เพื่อระบุตัวแปร PID

การตั้งคาเอาตพุต (ชวงของโอเปอรแรนด D1)
ระบุขีดจํากัดบนและลางสําหรับคาเอาตพุต ผลลัพธจากการคํานวณตองอยูภายในชวงนี้

การตั้งคาคงที่ ชวงขอมูลเอาตพุตคือ 0 ถึง 4095

การตั้งคาผูใช ระบุชวงขอมูลเอาตพุตที่ตองการ

ชวงของขีดจํากัดบน  ขีดจํากัดลาง +1 ถึง 32767

ชวงของขีดจํากัดลาง  0 ถึงขีดจํากัดบน−1

Integral Setting
ระบุขีดจํากัดบนและลางสําหรับ integral setting
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การตั้งคาตัวแปรควบคุม
เวลาอัพเดตการวนลูป: ตัง้คาความถี่ชั่วคราวของการรับขอมูล S2 ความถี่ของการรับขอมูลยังเปนความถี่ของ

การอัพเดตเอาตพุต D1 ดวย

คุณสามารถใชคุณสมบัตกิารกรองเพื่อระบุความถี่ได ความถี่ในการสุมเก็บขอมูลตองมากกวาความถี่ของ

การรับขอมูล

การตั้งคามีตั้งแต 10 ถึง 65535 มิลลิวินาที

การดําเนินการ:

โดยตรง (D1−D2)

ใชควบคุมการเพิ่มปริมาณการดําเนินการเมื่อตัวแปรประมวลผลมีคานอยกวาคาอางอิง 

(การทําความรอน และอ่ืนๆ) 

กลับตรงขาม (D1−D2)

ใชควบคุมการเพิ่มปริมาณการดําเนินการเมื่อตัวแปรประมวลผลมีคามากกวาคาอางอิง 

(การทําความเยน็ และอ่ืนๆ)

การตั้งคาชุดกรอง
ระบุขีดจํากัดบนและลางสําหรับคาเอาตพุต หากคาเกินไปจากชวง คาจะถูกสงออกเปนขีดจํากัดบนหรือลาง 

เมื่อคาเกินไปจากชวง บิตที่อยูเหนือขีดจํากัดบนและลาง (VariableName.UO, VariableName.TO) จะเปด

ชวงการตั้งคา ขึน้อยูกับชวงการตัง้คาเอาตพุต

ขดีจํากัดบน ชวงการตั้งคาเอาตพุต (ขีดจํากัดบน) ถึง 32767

ขดีจํากัดลาง ชวงการตั้งคาเอาตพุต (ขีดจํากัดลาง) ถึง −32768

คาเปาหมาย

เวลา

คาเปาหมาย

เวลา



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-402

๒ ปรับคาคงที่ PID
คําอธิบายตอไปนี้ใชการควบคุมอุณหภูมิเปนตวัอยาง เมื่อตองการปรับใชผลลัพธจากตัวแปรควบคุม PID ใหเหมาะสม

ที่สุด คุณจําเปนตองปรับใชคาคงที่ของ P (อีลิเมนตที่เปนสัดสวน), I (อีลิเมนตจํานวนเต็ม) และ D (อีลิเมนตผลตาง) 

ใหเหมาะสมที่สุด คุณสามารถใชวิธีการตอบสนองแบบขั้นบันไดเพื่อรับคาคงที่อุณหภูมิ PID สําหรับคาอางอิงตางๆ 

โปรดสังเกตวาอาจปรับใชคาใหเหมาะสมไมได ขึ้นอยูกับการใชและคาอางอิง ในกรณีเชนนี้ ใหทําการตรวจสอบ

แบบออนไลนและปรับคาในหนาตางการตรวจสอบ PID ระบุคาอางอิงสําหรับวิธีการตอบสนองแบบขั้นบันได

และเอาตพุต 100% ของปริมาณการดําเนินการลงในขัน้ของเปาหมายควบคุม ถึงตอนนี้ ใหวัดความลาดเอียงของ

อุณหภูมิสูงสุด (R) และเวลาท่ีสูญเสียไป (L) ในกราฟอุณหภูมิที่แสดงดานลาง

แทรกคาที่วัดแลวสําหรับความลาดเอียงของอุณหภูมิสูงสุด (R) และเวลาที่สูญเสียไป (L) ในสูตรคํานวณดานลาง

เพื่อคํานวณ proportional constant, integral calculus time และ differential calculus time constants 

กําหนดคาที่คํานวณแลวใหกับคาในหนาตางการตรวจสอบ PID

“Proportional Constant” = 100/(0.83 . R . L) [%]

“Integral Calculus Time” = 1/(2 . L) [เหตุการณ/นาที] (สูตรคํานวณ = กําหนดไมได)

”Differential Calculus Time” = 0.5 . L [นาที]

ปริมาณการดําเนินการ

เวลาท่ีสูญเสียไป (L)

ความลาดเอียงของ
อุณหภูมิสูงสุด (R)

เวลา

เวลา (นาที)

การผันแปร (%)

t
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30.5.14 คําสั่งฟงกชนั (คําสั่งตรีโกณมิติ)
๑ SIN and SINP (Sine)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 ในคําส่ัง SIN และ SINP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง SIN และ SINP จะขึน้อยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง SIN และ SINP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้

SIN

(Sine - Level Sensitive)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SINP

(Sine - Positive Transition)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) และ (D1)

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตัวแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SIN และ SINP
คําส่ัง SIN และ SINP เปนคําส่ังไซนสําหรับฟงกชันตรีโกณมิติ คําส่ัง SIN คํานวณไซนของ S1 และจัดเก็บผลลัพธ

ใน D1

ปอนจํานวนของเรเดียนใน S1 เพื่อใหไดผลลัพธใน D1 เปนคาจํานวนจริงระหวาง −1.0 และ 1.0

คําส่ัง SIN และ SINP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง SIN และ SINP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุ

ในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดยีวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “0r”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรจะเปนชนิดเดียวกัน

ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N]  ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-408

ตัวอยางโปรแกรม
SIN

• (1) คําส่ัง SIN จะทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง SIN คํานวณไซนของขอมูล A 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง SIN จะทํางานเปนเวลานานเทาที่คําส่ัง Normally Open ยงัคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
SINP

• (1) คําส่ัง SINP และ SINP แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง SINP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง SINP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดงัน้ัน คําส่ัง SINP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-409

๑ COS and COSP (Cosine)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง COS และ COSP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง COS และ COSP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง COS และ COSP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

COS

(Cosine - Level Sensitive)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

COSP

(Cosine - Positive Transition)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-410

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง COS และ COSP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-411

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตัวแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-412

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-413

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง COS และ COSP
คําส่ัง COS และ COSP เปนคําส่ังโคไซนสําหรับฟงกชันตรีโกณมิติ คําส่ัง COS คํานวณโคไซนของ S1 และจัดเก็บ

ผลลัพธใน D1 ปอนจํานวนของเรเดียนใน S1 เพื่อใหไดผลลัพธใน D1 เปนคาจํานวนจริงระหวาง −1.0 และ 1.0

คําส่ัง COS และ COSP จะดําเนินการอยูเสมอ เมื่อใชคําส่ัง COS และ COSP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น

หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 

และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-414

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
COS

• (1) คําส่ัง COS จะทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง COS คํานวณโคไซนของขอมูล A 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง COS จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
COSP

• (1) คําส่ัง COSP และ COS แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง COSP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง COSP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน คําส่ัง COSP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู

๑ TAN and TANP (Tangent)
สัญลักษณและคุณสมบัติ
ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

TAN

(Tangent - Level Sensitive)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-415

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 ในคําส่ัง TAN และ TANP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง TAN และ TANP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําสั่ง TAN และ TANP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

TANP

(Tangent - Positive Transition)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-416

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 ในคําส่ัง TAN และ TANP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-417

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-418

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-419

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง TAN และ TANP
คําส่ัง TAN และ TANP เปนคําส่ังแทนเจนตสําหรับฟงกชันตรีโกณมิติ เมื่อคําส่ัง TAN ทํางานและจายกระแสไฟ 

คาใน S1 จะถูกดําเนินการ TAN และจะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 คา S1 ถูกกําหนดเปนเรเดียน และ

คา D1 ทําใหเกิดจํานวนโฟลตติ้งพอยต และควรตั้งคาดวยตัวแปรจํานวนจริงหรือโฟลต

คําส่ัง TAN และ TANP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง TAN และ TANP จะเกิดขอผิดพลาดขึน้

หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกัน

ในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตวัแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-420

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
TAN

• (1) คําส่ัง TAN จะทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง TAN คํานวณแทนเจนตของขอมูล A 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง TAN จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
TANP

• (1) คําส่ัง TANP และ TANP แตกตางตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง TANP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง TANP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน คําส่ัง TANP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-421

๑ ASIN and ASINP (Arc Sine)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 ในคําส่ัง ASIN และ ASINP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง ASIN และ ASINP จะขึน้อยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง ASIN และ ASINP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้

ASIN

(Arc Sine - Level Sensitive)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ASINP

(Arc Sine - Positive Transition)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-422

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 ในคําส่ัง ASIN และ ASINP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-423

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตัวแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-424

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-425

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง ASIN และ ASINP
คําส่ัง ASIN และ ASINP เปนคําส่ังอารกไซนสําหรับฟงกชันตรีโกณมิติ คําส่ัง ASIN คํานวณอารกไซนของ S1 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1 Sin−1(S1) จะจัดเก็บไวใน D1 ปอนคาระหวาง −1.0 และ 1.0 สําหรับ S1 ผลลัพธ

ใน D1 จะแสดงเปนเรเดียนเปนคาจํานวนจริงระหวาง −Pi/2 และ 1Pi/2 คาพายคือประมาณ 3.1415926535897 

(จํานวนจริง)

คําส่ัง ASIN และ ASINP จะดําเนินการอยูเสมอ เมื่อใชคําส่ัง ASIN และ ASINP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น

หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 

และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-426

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
ASIN

• (1) คําส่ัง ASIN ทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง ASIN คํานวณอารกไซนของขอมูล A 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง ASIN จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยังคงเปด

อยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
ASINP

• (1) คําส่ัง ASINP และ ASIN แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง ASINP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

จะตรวจพบเฉพาะการเปลี่ยนเปนบวกเทาน้ัน และคําส่ัง ASINP จะทํางาน ดังน้ัน คําส่ัง ASINP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-427

๑ ACOS and ACOSP (Arc Cosine)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง ACOS และ ACOSP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง ACOS และ ACOSP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง ACOS และ ACOSP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้

ACOS

(Arc Cosine - 

Level Sensitive)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้

ACOSP

(Arc Cosine - 

Positive Transition)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-428

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง ACOS และ ACOSP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-429

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-430

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-431

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง ACOS และ ACOSP
คําส่ัง ACOS และ ACOSP เปนคําส่ังอารกโคไซนสําหรับฟงกชันตรีโกณมิติ เมื่อคําส่ัง ACOS ทํางานและ

จายกระแสไฟ คา S1 จะดําเนินการ ACOS และผลลัพธ [COS−1 (S1)] จะจัดเก็บไวใน D1 ปอนคาระหวาง −1.0 ถึง 

1.0 สําหรับ S1 และผลลัพธใน D1 เปนจํานวนจริงที่วัดเปนเรเดียน ระหวาง 0 และคาพาย 

คาพายคือประมาณ 3.1415926535897 (จํานวนจริง)

คําส่ัง ACOS และ ACOSP จะดําเนินการอยูเสมอ เมื่อใชคําส่ัง ACOS และ ACOSP จะเกิดขอผิดพลาดขึน้

หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 

และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-432

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
ACOS

• (1) คําส่ัง ACOS ทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง ACOS คํานวณอารกไซนของขอมูล A 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง ACOS จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยงัคงเปด

อยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
ACOSP

• (1)คําส่ัง ACOSP และ ACOS แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง ACOSP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง ACOSP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน คําส่ัง ACOSP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-433

๑ ATAN and ATANP (Arc Tangent)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 ในคําส่ัง ATAN และ ATANP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง ATAN และ ATANP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําสั่ง ATAN และ ATANP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ATAN

(Arc Tangent - 

Level Sensitive)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถงึ 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้

ATANP

(Arc Tangent - 

Positive Transition)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-434

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 ในคําส่ัง ATAN และ ATANP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-435

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตัวแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-436

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-437

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง ATAN และ ATANP
คําส่ัง ATAN และ ATANP เปนคําส่ังอารกแทนเจนตสําหรับฟงกชันตรีโกณมิติ เมื่อคําส่ัง ATAN ทํางานและ

จายกระแสไฟ คา S1 จะดําเนินการ ATAN และผลลัพธ [TAN−1 (S1)] จะจัดเก็บไวใน D1 ปอนคาระหวาง −1.0 

และ 1.0 สําหรับ S1 และผลลัพธใน D1 เปนจํานวนจริงที่วัดเปนเรเดียน ระหวาง −Pi/2 ถึง Pi/2 

คาพายคือประมาณ 3.1415926535897 (จํานวนจริง)

คําส่ัง ATAN และ ATANP จะดําเนินการอยูเสมอ เมื่อใชคําส่ัง ATAN และ ATANP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น

หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 

และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-438

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
ATAN

• (1) คําส่ัง ATAN จะทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง ATAN คํานวณอารกแทนเจนตของขอมูล A 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง ATAN จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยงัคงเปด

อยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
ATANP

• (1) คําส่ัง ATANP และ ATAN แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง ATANP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง ATANP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน คําส่ัง ATANP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-439

๑ COT and COTP (Cotangent)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง COT และ COTP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง COT และ COTP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง COT และ COTP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้

COT

(Cotangent - 

Level Sensitive)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้

COTP

(Cotangent - 

Positive Transition)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-440

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง COT และ COTP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-441

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-442

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-443

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง COT และ COTP
คําส่ัง COT และ COTP เปนคําส่ังโคแทนเจนตสําหรับฟงกชันตรีโกณมิต ิเมื่อคําส่ัง COT ทํางานและจายกระแสไฟ 

คา S1 จะดําเนินการ COT และผลลัพธ [1/tan ((S1)] จะจัดเก็บไวใน D1 ปอนจํานวนของเรเดียนใน S1 S1 

ยิง่ใกลเคียงผลคูณของคาพาย จะทําใหเกิดคาสัมบูรณใน D1 มากยิ่งขึ้น ซึ่งแสดงไดวาเปนจํานวนจริงที่มีชวง

คาตั้งแต +/-2.225e−308 ถึง +/-1.79e+308

คาพายคือประมาณ 3.1415926535897 (จํานวนจริง) COT และคําส่ัง COTP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อจะใช

คําส่ัง COT หรือ COTP ใหระบุชนิดขอมูลชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1 เพื่อหลีกเล่ียงขอผิดพลาด

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-444

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
COT

• (1) คําส่ัง COT ทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง COT คํานวณโคแทนเจนตของขอมูล A 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง COT จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
COTP

• (1) คําส่ัง COTP และ COT แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง COTP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง COTP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน คําส่ัง COTP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-445

๑ EXP and EXPP (Exponential)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง EXP และ EXPP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง EXP และ EXPP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง EXP และ EXPP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

EXP

(Exponent - Level Sensitive)

ฟงกชันอื่น 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

EXPP

(Exponent - Positive Transition)

ฟงกชันอื่น 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-446

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง EXP และ EXPP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-447

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-448

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-449

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง EXP และ EXPP
คําส่ัง EXP และ EXPP เปนคําส่ังแบบเลขชี้กําลัง คําส่ัง EXP คํานวณเลขชี้กําลังของ S1 และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เลขชี้กําลังของ S1 จะจัดเก็บไวใน D1 คา e ถึงกระแสไฟของ S1 ถูกสงเปนคาจํานวนจริงออกไปยงั D1

นิพจนการดําเนินการ: D1 = eS1 คา e คือประมาณ 2.7182818284590 (จํานวนจริง)

คําส่ัง EXP และ EXPP จะดําเนินการอยูเสมอ เมื่อใชคําส่ัง EXP และ EXPP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น

หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกัน

ในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-450

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
EXP

• (1) คําส่ัง EXP จะทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง EXP คํานวณเลขชี้กําลังของขอมูล A 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง EXP จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยงัคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
EXPP

• (1) คําส่ัง EXPP และ EXP แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง EXPP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง EXPP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน คําส่ัง EXPP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-451

๑ LN and LNP (Logarithm)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง LN และ LNP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง LN และ LNP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง LN และ LNP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

LN

(Logarithm - 

Level Sensitive)

ฟงกชันอื่น 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

LNP

(Logarithm - 

Positive Transition)

ฟงกชันอื่น 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-452

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง LN และ LNP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-453

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-454

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-455

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง LN และ LNP
คําส่ัง LN และ LNP เปนคําส่ังแบบเลขชี้กําลัง คําส่ัง LN คํานวณฟงกชันลอการิทึมธรรมชาตขิอง S1 และจัดเก็บ

ผลลัพธใน D1 ผลลัพธใน D1 ถูกสงออกเปนคาจํานวนจริงซึ่งคา e ที่เพิ่มถึงกระแสไฟของ D1 เทากับ S1

นิพจนการดําเนินการ: D1 = log
e
 S1 คา e คือประมาณ 2.7182818284590 (จํานวนจริง)

คําส่ัง LN และ LNP จะดําเนินการอยูเสมอ เมื่อใชคําส่ัง LN และ LNP 

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดยีวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกัน

ในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

 เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย
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๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
LN

• (1) คําส่ัง LN ทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง LN คํานวณฟงกชันลอการิทึมธรรมชาติของ

ขอมูล A และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง LN จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยงัคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
LNP

• (1) คําส่ัง LNP และ LN แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง LNP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง LNP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน คําส่ัง LNP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู

๑ LG10 and LG10P (Log Base 10)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง LG10 และ LG10P

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

LG10

(Log Base 10 - 

Level Sensitive)

ฟงกชันอื่น 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

LG10P

(Log Base 10 - 

Positive Transition)

ฟงกชันอื่น 3 ถึง 7
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จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง LG10 และ LG10P จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง LG10 และ LG10P

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง LG10 และ LG10P

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตัวแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง LG10 และ LG10P
คําส่ัง LG10 และ LG10P เปนคําส่ังแบบเลขชี้กําลัง คําส่ัง LG10 คํานวณฟงกชันลอการิทึมสามัญของ S1 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

สําหรับผลลัพธใน D1 ผลลัพธของ log10 S1 ถูกสงออกมาเปนคาจํานวนจริง

สมการ: D1 = log10 S1

คําส่ัง LG10 และ LG10P จะดําเนินการอยูเสมอ เมื่อใชคําส่ัง LG10 และ LG10P จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น

หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกัน

ในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย
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๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
LG10

• (1) คําส่ัง LG10 ทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง LG10 คํานวณฟงกชันลอการิทึมสามัญ

ของขอมูลA และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง LG10 จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยังคงเปด

อยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
LG10P

• (1) คําส่ัง LG10P และ LG10 แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง LG10P ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง LG10P จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน คําส่ัง LG10P 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู
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30.5.15 คําสั่งเปรียบเทียบ (ทางคณิตศาสตร)
๑ EQ (=)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง EQ

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง EQ จะขึ้นอยูกับวิธีระบุโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง EQ

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

EQ

(Equal To - Level Sensitive)

การเปรียบเทียบ 3 ถึง 9
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง EQ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-465

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W[คาคงที่]

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W[ตวัแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-466

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-467

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง EQ
คําส่ัง EQ เปนคําส่ังเปรียบเทียบ คําส่ัง EQ เปรียบเทียบ S1 กับ S2 และหากผลลัพธจากการเปรียบเทียบเปน 

S1 = S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ โปรดระวังเมื่อเปรียบเทียบคาจํานวนจริง ตัวอยางเชน หากคาโอเปอรแรนดคือ 

1.99999999999 จะมีคาไมเทากับ 2.00000000000

เมื่อใชคําส่ัง EQ จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตวัแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ S2 ไมใชชนิดเดียวกัน 

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ S2

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม

เม่ือปอนเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือปอนคาคงที่โฟลตในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือปอนคาคงที่จํานวนจริงในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเตม็ 10

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตวัแปรโฟลต ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนจริง ขอมูล 1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-468

เมื่อจะเปรียบเทียบขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

คุณไมสามารถระบุทั้งอารเรยสําหรับโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 ได จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรอารเรยที่ระบุ

จะเปนชนิดเดียวกัน

ตัวอยางโปรแกรม
EQ

เปรียบเทียบตัวแปรจํานวนเต็มและสงผลลัพธใน D1

• (1) ขอมูล A และผลการคํานวณถูกเปรียบเทียบกันเพื่อกําหนดวาเทากันหรือไม หากผลลัพธจากคําส่ัง EQ เปน 

S1 = S2 คําส่ัง EQ จะจายกระแสไฟ แลวคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง EQ จึงทํางาน ในแผนภาพขางบน เปนคําส่ัง 

MOV

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [N] ขนาดอารเรย = 5

การประมวลผลเปรียบเทียบจะเกิดขึน้เฉพาะในอีลิเมนตอารเรย

ที่ระบุทีละตัวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-469

๑ GT (>)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง GT

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง GT จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง GT

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง GT

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

GT

(Greater Than - Level Sensitive)

การเปรียบเทียบ 3 ถึง 9

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-470

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตวัแปร]

3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

4 O

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-471

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-472

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง GT
คําส่ัง GT เปนคําส่ังเปรียบเทียบ คําส่ัง GT เปรียบเทียบ S1 กับ S2 หากผลลัพธจากการเปรียบเทียบเปน S1 > S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ โปรดระวังเมื่อเปรียบเทียบคาจํานวนจริง ตัวอยางเชน หากคาโอเปอรแรนดคือ 

2.000000000001 ยงัคงมีคามากกวา 2 เมื่อใชคําส่ัง GT จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตวัแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด 

S1 และ S2 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ S2

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม

เม่ือปอนเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือปอนคาคงที่โฟลตในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือปอนคาคงที่จํานวนจริงในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรโฟลต ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนจริง ขอมูล 1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-473

เมื่อจะเปรียบเทียบขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

คุณไมสามารถระบุทั้งอารเรยสําหรับโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 ได 

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรอารเรยที่ระบุจะเปนชนิดเดียวกัน

ตัวอยางโปรแกรม
GT

เปรียบเทียบตัวแปรจํานวนเต็มและสงผลลัพธใน D1

• (1) ขอมูล A และผลการคํานวณถูกเปรียบเทียบกันเพื่อกําหนดวาขอมูล A มีคามากกวาผลการคํานวณหรือไม 

หากผลลัพธจากคําส่ัง GT เปน S1 > S2 คําส่ัง GT จะจายกระแสไฟ แลวคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง GT จึงทํางาน 

ในแผนภาพขางบน เปนคําส่ัง MOV

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [N] ขนาดอารเรย = 5

การประมวลผลเปรียบเทียบจะเกิดขึ้นเฉพาะในอีลิเมนตอารเรย

ที่ระบทุีละตัวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-474

๑ LT (<)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง LT

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง LT จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง LT

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง LT

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

LT

(Less Than - 

Level Sensitive)

การเปรียบเทียบ 3 ถึง 9

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-475

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

4 O

โฟลต ตัวแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-476

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-477

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง LT
คําส่ัง LT เปนคําส่ังเปรียบเทียบ คําส่ัง LT เปรียบเทียบ S1 กับ S2 หากผลลัพธจากการเปรียบเทียบเปน S1 < S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ โปรดระวังเมื่อเปรียบเทียบคาจํานวนจริง ตัวอยางเชน หากคาโอเปอรแรนดคือ 

1.99999999999 ยังคงมีคานอยกวา 2 เมื่อใชคําส่ัง LT จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 

และ S2 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ S2

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม

เม่ือปอนเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือปอนคาคงที่โฟลตในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือปอนคาคงที่จํานวนจริงในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเตม็ 10

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเตม็ 0xFF

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรโฟลต ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนจริง ขอมูล 1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-478

เมื่อจะเปรียบเทียบขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

คุณไมสามารถระบุทั้งอารเรยสําหรับโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 ได จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรอารเรยที่ระบุ

จะเปนชนิดเดียวกัน

ตัวอยางโปรแกรม
LT

เปรียบเทียบตัวแปรจํานวนเต็มและสงผลลัพธใน D1

• (1) ขอมูล A และผลการคํานวณถูกเปรียบเทียบกันเพื่อกําหนดวาขอมูล A มีคานอยกวาผลการคํานวณหรือไม 

หากผลลัพธจากคําส่ัง LT เปน S1 < S2 คําส่ัง LT จะจายกระแสไฟ แลวคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง LT จึงทํางาน 

ในแผนภาพขางบน เปนคําส่ัง MOV

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [N] ขนาดอารเรย = 5

การประมวลผลเปรียบเทียบจะเกิดขึน้เฉพาะในอีลิเมนตอารเรย

ที่ระบุทีละตัวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-479

๑ GE (>=)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง GE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง GE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง GE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง GE

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

GE

(Greater Than or Equal To - 

Level Sensitive)

การเปรียบเทียบ 3 ถึง 9

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-480

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-481

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-482

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง GE
คําส่ัง GE เปนคําส่ังเปรียบเทียบ คําส่ัง GE เปรียบเทียบ S1 กับ S2 หากผลลัพธจากการเปรียบเทียบเปน S1 >= S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ

โปรดระวังเมื่อเปรียบเทียบคาจํานวนจริง ตัวอยางเชน หากคาโอเปอรแรนดคือ 1.99999999999 จะมีคา

ไมมากกวา 2 เมื่อใชคําส่ัง GE จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ S2 ไมใช

ชนิดเดยีวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ S2

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม

เม่ือปอนเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือปอนคาคงที่โฟลตในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือปอนคาคงที่จํานวนจริงในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2 ตวัแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรโฟลต ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนจริง ขอมูล 1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-483

เมื่อจะเปรียบเทียบขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

คุณไมสามารถระบุทั้งอารเรยสําหรับโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 ได จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรอารเรยที่ระบุ

จะเปนชนิดเดียวกัน

ตัวอยางโปรแกรม
GE

เปรียบเทียบตัวแปรจํานวนเต็มและสงผลลัพธใน D1

• (1) ขอมูล A และผลการคํานวณถูกเปรียบเทียบกันเพื่อกําหนดวาขอมูล A มีคามากกวาหรือเทากับ

ผลการคํานวณหรือไม หากผลลัพธจากคําส่ัง GE เปน S1 >= S2 คําส่ัง GE จะจายกระแสไฟ 

แลวคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง GE จึงทํางาน ในแผนภาพขางบน เปนคําส่ัง MOV

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [N] ขนาดอารเรย = 5

การประมวลผลเปรียบเทียบจะเกิดขึ้นเฉพาะในอีลิเมนตอารเรย

ที่ระบุทีละตัวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-484

๑ LE (<=)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง LE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง LE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง LE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง LE

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

LE

(Less Than or Equal To - 

Level Sensitive)

การเปรียบเทียบ 3 ถึง 9

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-485

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

4 O

โฟลต ตัวแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-486

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-487

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง LE
คําส่ัง LE เปนคําส่ังเปรียบเทียบ คําส่ัง LE เปรียบเทียบ S1 กับ S2 หากผลลัพธจากการเปรียบเทียบเปน S1 <= S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ

โปรดระวังเมื่อเปรียบเทียบคาจํานวนจริง ตัวอยางเชน หากโอเปอรแรนดคือ 2.000000000001 จะมีคาไมนอยกวา

หรือเทากับ 2 เมื่อใชคําส่ัง LE จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ S2 ไมใชชนิดเดียวกัน 

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ S2

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม

เม่ือปอนเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือปอนคาคงที่โฟลตในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือปอนคาคงที่จํานวนจริงในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเตม็ 10

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2 ตวัแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรโฟลต ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตวัแปรจํานวนจริง ขอมูล 1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-488

เมื่อจะเปรียบเทียบขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

คุณไมสามารถระบุทั้งอารเรยสําหรับโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 ได จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรอารเรยที่ระบุ

จะเปนชนิดเดียวกัน

ตัวอยางโปรแกรม
LE

เปรียบเทียบตัวแปรจํานวนเต็มและสงผลลัพธใน D1 ออกมา

• (1) ขอมูล A และผลการคํานวณถูกเปรียบเทียบกันเพื่อกําหนดวาขอมูล A มีคานอยกวาหรือเทากับ

ผลการคํานวณหรือไม หากผลลัพธจากคําส่ัง LE เปน S1 <= S2 คําส่ัง LE จะจายกระแสไฟ 

แลวคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง LE จึงทํางาน ในแผนภาพขางบน เปนคําส่ัง MOV

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [N] ขนาดอารเรย = 5

การประมวลผลเปรียบเทียบจะเกิดขึน้เฉพาะในอีลิเมนตอารเรย

ที่ระบุทีละตัวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-489

๑ NE (<>)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง NE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง NE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง NE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง NE

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NE

(Not Equal - Level Sensitive)

การเปรียบเทียบ 3 ถึง 9

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-490

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-491

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-492

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NE
คําส่ัง NE เปนคําส่ังเปรียบเทียบ คําส่ัง NE เปรียบเทียบ S1 กับ S2 หากผลลัพธจากการเปรียบเทียบเปน S1 <> S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ

โปรดระวังเมื่อเปรียบเทียบคาจํานวนจริง ตัวอยางเชน หากคาโอเปอรแรนดคือ 2.000000000001 จะไมเทากับ 2 

เมื่อใชคําส่ัง NE จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตวัแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ S2 ไมใชชนิดเดียวกัน 

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ S2

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม

เม่ือปอนเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือปอนคาคงที่โฟลตในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือปอนคาคงที่จํานวนจริงในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2 ตวัแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรโฟลต ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตวัแปรจํานวนจริง ขอมูล 1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-493

เมื่อจะเปรียบเทียบขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

คุณไมสามารถระบุทั้งอารเรยสําหรับโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 ได จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรอารเรยที่ระบุ

จะเปนชนิดเดียวกัน

ตัวอยางโปรแกรม
NE

เปรียบเทียบตัวแปรจํานวนเต็มและสงผลลัพธใน D1

• (1) ขอมูล A และผลการคํานวณถูกเปรียบเทียบกันเพื่อกําหนดวาขอมูล A มีคาไมเทากับผลการคํานวณหรือไม 

หากผลลัพธจากคําส่ัง NE เปน S1 <> S2 คําส่ัง NE จะจายกระแสไฟ แลวคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง NE 

จึงทํางาน ในแผนภาพขางบน เปนคําส่ัง MOV

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [N] ขนาดอารเรย = 5

การประมวลผลเปรียบเทียบจะเกิดขึน้เฉพาะในอีลิเมนตอารเรย

ที่ระบุทีละตัวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-494

30.5.16 เปรียบเทียบ (เวลา)
๑ JEQ (Equal)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง SEQ

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง JEQ จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง JEQ

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {เวลาปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขัน้} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JEQ
ตัวแปรเวลาในคําส่ัง JEQ เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรเวลา

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JEQ

(=  Level Sensitive)

Time Compare 3

ตัวแปรเวลา การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนนาทีในรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวินาทีในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-495

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JEQ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-496

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-497

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ - 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-498

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JEQ
คําส่ัง JEQ เปรียบเทียบเวลา เมื่อคําส่ัง JEQ ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ

หากผลลัพธเปน S1 = S2

ตัวแปรชัว่โมง นาที และวินาทีจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เม่ือตองการเปรียบเทียบเวลา 10:20 ใหปอน 0 สําหรับวนิาที

เมื่อใชคําส่ัง JEQ ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรเวลาเทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
JEQ

เปรียบเทียบตัวแปรเวลาและกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับเวลาปจจุบันเพื่อกําหนดวาเทากันหรือไม หากผลลัพธเปน S1 = S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง JEQ จะทํางาน ในแผนผังขางบน 

คําส่ัง OUT ทางดานขวาของคําส่ัง JEQ จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-499

๑ JGT (>)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JGT

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง JGT จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน: คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง JGT

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {เวลาปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขัน้} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JGT
ตัวแปรเวลาในคําส่ัง JGT เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรเวลา

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JGT

(>  Level Sensitive)

เปรียบเทียบเวลา 3

ตัวแปรเวลา การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนนาทใีนรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวินาทใีนรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-500

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JGT

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-501

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-502

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-503

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JGT
คําส่ัง JGT เปรียบเทียบเวลา เมื่อคําส่ัง JGT ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ

หากผลลัพธเปน S1 > S2

ตัวแปรชั่วโมง นาที และวินาทีจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อตองการเปรียบเทียบเวลา 10:20 ใหปอน 0 

สําหรับวินาที

เมื่อใชคําส่ัง JGT ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรเวลาเทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
JGT

เปรียบเทียบตัวแปรเวลาและกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับเวลาปจจุบันเพื่อกําหนดวาขอมูล 1 มีคามากกวาหรือไม หากผลลัพธเปน 

S1 > S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง JEQ จะทํางาน ในแผนผังขางบน 

คําส่ัง OUT ทางดานขวาของคําส่ัง JGT จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-504

๑ JLT (<)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JLT

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง JLT จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง JLT

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {เวลาปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขัน้} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JLT
ตัวแปรเวลาในคําส่ัง JLT เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรเวลา

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JLT

(<  Level Sensitive)

เปรียบเทียบเวลา 3

ตัวแปรเวลา การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนนาทีในรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวินาทีในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-505

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JLT

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-506

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตวัแปร]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-507

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-508

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JLT
คําส่ัง JLT เปรียบเทียบเวลา เมื่อคําส่ัง JLT ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ

หากผลลัพธเปน S1 < S2

ตัวแปรชั่วโมง นาที และวินาทีจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อตองการเปรียบเทียบเวลา 10:20 ใหปอน 0 

สําหรับวินาที

เมื่อใชคําส่ัง JLT ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรเวลาเทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
JLT

เปรียบเทียบตัวแปรเวลาและกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับเวลาปจจุบันเพื่อกําหนดวาขอมูล 1 มีคานอยกวาหรือไม หากผลลัพธเปน S1 < S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง JLT จะทํางาน ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวา

ของคําส่ัง JLT จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-509

๑ JGE (>=)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JGE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง JGE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง JGE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {เวลาปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขัน้} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JGE
ตัวแปรเวลาในคําส่ัง JGE เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรเวลา

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JGE

(>=  Level Sensitive)

เปรียบเทียบเวลา 3

ตัวแปรเวลา การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนนาทีในรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนวินาทีในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-510

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JGE

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-511

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตวัแปร]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-512

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-513

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JGE
คําส่ัง JGE เปรียบเทียบเวลา เมื่อคําส่ัง JGE ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 >= S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรชั่วโมง นาที และเวลาจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อตองการเปรียบเทียบเวลา 10:20 

ใหปอน 0 สําหรับวินาที

เมื่อใชคําส่ัง JGE ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรเวลาเทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
JGE

เปรียบเทียบตัวแปรเวลาและกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับเวลาปจจุบันเพื่อกําหนดวาขอมูล 1 มีคามากกวาหรือเทากันหรือไม 

หากผลลัพธเปน S1 >= S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง JGE จะทํางาน 

ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวาของคําส่ัง JGE จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-514

๑ JLE (<=)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JLE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง JLE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง JLE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {เวลาปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขัน้} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JLE
ตัวแปรเวลาในคําส่ัง JLE เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรเวลา

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JLE

(<= Level Sensitive)

เปรียบเทียบเวลา 3

ตัวแปรเวลา การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนนาทีในรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวินาทีในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-515

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JLE

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-516

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [ตัวแปร]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอลีิเมนตโครงสราง

1 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-517

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอลีิเมนตโครงสราง

1 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-518

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JLE
คําส่ัง JLE เปรียบเทียบเวลา เมื่อคําส่ัง JLE ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 <= S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรชั่วโมง นาที และเวลาจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อตองการเปรียบเทียบเวลา 10:20 

ใหปอน 0 สําหรับวินาที

เมื่อใชคําส่ัง JLE ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรเวลาเทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
JLE

เปรียบเทียบตัวแปรเวลาและกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับวันที่ปจจุบันเพื่อกําหนดวาขอมูล 1 มีคานอยกวาหรือเทากันหรือไม 

หากผลลัพธเปน S1 <= S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง JLE จะทํางาน 

ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวาของคําส่ัง JLE จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-519

๑ JNE (<>)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JNE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง JNE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:  คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง JNE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {เวลาปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขัน้} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JNE
ตัวแปรเวลาในคําส่ัง JNE เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรเวลา

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JNE

(<> Level Sensitive)

เปรียบเทียบเวลา 3

ตัวแปรเวลา การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนนาทีในรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนวินาทีในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-520

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JNE

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-521

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-522

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-523

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JNE
คําส่ัง JNE เปรียบเทียบเวลา เมื่อคําส่ัง JNE ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 <> S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรชั่วโมง นาที และเวลาจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อตองการเปรียบเทียบเวลา 10:20 

ใหปอน 0 สําหรับวินาที

เมื่อใชคําส่ัง JNE ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรเวลาเทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
JNE

เปรียบเทียบตัวแปรเวลาและกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับเวลาปจจุบันเพื่อกําหนดวามีคาไมเทากันหรือไม หากผลลัพธเปน S1 <> S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง JNE จะทํางาน ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวา

ของคําส่ัง JNE จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-524

30.5.17 เปรียบเทียบ (วันที)่
๑ NEQ (=)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NEQ

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง NEQ จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:  คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง NEQ

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {เวลาปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขัน้} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NEQ
ตัวแปรวันที่ในคําส่ัง NEQ เปนตวัแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรวันที่

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NEQ

(= Level Sensitive)

เปรียบเทียบวันที่ 3

ตัวแปรวันที่ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนเดือนในรูปแบบ BCD

VariableName.DAY ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวันในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-525

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NEQ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-526

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที่]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [ตัวแปร]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลเิมนตโครงสราง

1 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-527

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบโุมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตําแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทานั้น ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทานั้น ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบอุีลิเมนตโครงสราง

1 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทานั้น ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทานั้น ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-528

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NEQ
คําส่ัง NEQ เปรียบเทียบวันที่ เมื่อคําส่ัง NEQ ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 = S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรป เดอืน และวันจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อใชคําส่ัง NEQ 

ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรวันที่เทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
NEQ

เปรียบเทียบตัวแปรวันที่และกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับวันที่ปจจุบันเพื่อกําหนดวามีคาเทากันหรือไม หากผลลัพธเปน S1 = S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง NEQ จะทํางาน ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวา

ของคําส่ัง NEQ จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-529

๑ NGT (>)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NGT

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง NGT จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:  คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง NGT

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {วันที่ปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NGT
ตัวแปรวันที่ในคําส่ัง NGT เปนตวัแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรวันที่

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NGT

(> Level Sensitive)

เปรียบเทียบวันที่ 3

ตัวแปรวันที่ การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนเดือนในรูปแบบ BCD

VariableName.DAY ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวันในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-530

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NGT

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-531

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตวัแปร]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-532

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-533

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NGT
คําส่ัง NGT เปรียบเทียบวันที่ เมื่อคําส่ัง NGT ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 > S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรป เดอืน และวันจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อใชคําส่ัง NGT 

ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรวันที่เทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
NGT

เปรียบเทียบตัวแปรวันที่และกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับวันที่ปจจุบันเพื่อกําหนดวาขอมูล 1 มากกวาหรือไม หากผลลัพธเปน S1 > S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง NGT จะทํางาน ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวา

ของคําส่ัง NGT จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-534

๑ NLT (<)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NLT

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง NLT จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:  คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง NLT

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {วันที่ปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NLT
ตัวแปรวันที่ในคําส่ัง NLT เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปน้ีแสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรวันที่

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NLT

(< Level Sensitive)

เปรียบเทียบวันที่ 3

ตัวแปรวันที่ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนเดือนในรูปแบบ BCD

VariableName.DAY ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนวันในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-535

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NLT

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-536

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-537

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-538

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NLT
คําส่ัง NLT เปรียบเทียบวันที่ เมื่อคําส่ัง NLT ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 < S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรป เดอืน และวันจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อใชคําส่ัง NLT 

ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรวันที่เทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
NLT

เปรียบเทียบตัวแปรวันที่และกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับวันที่ปจจุบันเพื่อกําหนดวาขอมูล 1 มีคานอยกวาหรือไม หากผลลัพธเปน S1 < S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง NLT จะทํางาน ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวา

ของคําส่ัง NLT จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-539

๑ NGE (>=)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NGE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง NGE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:  คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง NGE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {วันที่ปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NGE
ตัวแปรวันที่ในคําส่ัง NGE เปนตวัแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรวันที่

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NGE

(>= Level Sensitive)

เปรียบเทียบวันที่ 3

ตัวแปรวนัที่ การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนเดือนในรูปแบบ BCD

VariableName.DAY ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนวันในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-540

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NGE

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-541

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที่]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [ตัวแปร]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลเิมนตโครงสราง

1 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-542

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลเิมนตโครงสราง

1 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-543

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NGE
คําส่ัง NGE เปรียบเทียบวันที่ เมื่อคําส่ัง NGE ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 >= S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรป เดอืน และวันจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อใชคําส่ัง NGE 

ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรวันที่เทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
NGE

เปรียบเทียบตัวแปรวันที่และกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับวันที่ปจจุบันเพื่อกําหนดวาขอมูล 1 มีคามากกวาหรือเทากันหรือไม 

หากผลลัพธเปน S1 >= S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง NGE จะทํางาน 

ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวาของคําส่ัง NGE จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-544

๑ NLE (<=)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NLE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง NLE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:  คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง NLE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {วันที่ปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NLE
ตัวแปรวันที่ในคําส่ัง NLE เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปน้ีแสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรวันที่

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NLE

(<=  Level Sensitive)

เปรียบเทียบวันที่ 3

ตัวแปรวันที่ การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนเดอืนในรูปแบบ BCD

VariableName.DAY ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวันในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-545

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NLE

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-546

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตวัแปร]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-547

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-548

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NLE
คําส่ัง NLE เปรียบเทียบวันที่ เมื่อคําส่ัง NLE ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 <= S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรป เดอืน และวันจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อใชคําส่ัง NLE 

ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรวันที่เทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
NLE

เปรียบเทียบตัวแปรวันที่และกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับวันที่ปจจุบันเพื่อกําหนดวาขอมูล 1 มีคานอยกวาหรือเทากันหรือไม 

หากผลลัพธเปน S1 <= S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง NLE จะทํางาน 

ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวาของคําส่ัง NLE จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-549

๑ NNE (<>)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NNE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง NNE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:  คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง NNE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {วันที่ปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NNE
ตัวแปรวันที่ในคําส่ัง NNE เปนตวัแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรวันที่

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NNE

(<> Level Sensitive)

เปรียบเทียบวันที่ 3

ตัวแปรวันที่ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนเดอืนในรูปแบบ BCD

VariableName.DAY ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวันในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-550

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NNE

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-551

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [ตัวแปร]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอลีิเมนตโครงสราง

1 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-552

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอลีิเมนตโครงสราง

1 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-553

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NNE
คําส่ัง NNE เปรียบเทียบวันที่ เมื่อคําส่ัง NNE ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 <> S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรป เดอืน และวันจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อใชคําส่ัง NNE 

ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรวันที่เทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
NNE

เปรียบเทียบตัวแปรวันที่และกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับวันที่ปจจุบันเพื่อกําหนดวามีคาไมเทากันหรือไม หากผลลัพธเปน S1 <> S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง NNE จะทํางาน ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวา

ของคําส่ัง NNE จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-554

30.5.18 แปลง (ขอมูล)
๑ BCD/BCDP (BCD Convert)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง BCD/BCDP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง BCD/BCDP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง BCD/BCDP 

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] =2 ขัน้} + {ผลลัพธการแปลง [ระบุโดยออม] = 3 ขัน้} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

BCD

(BCD Convert - 

Level Sensitive)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

BCDP

(BCD Convert - 

Positive Transition)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-555

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง BCD/BCDP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-556

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

S1 = I/O ใชได

D1 = ใชคาที่ปอน

ไมได

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหต ุ1)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต[คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตัวตัง้เวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตวันับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-557

รูปแบบตาํแหนง

∗(หมายเหตุ 2)

D1 = ใชไมได

X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_∗(หมายเหตุ 2) ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 3)

D1 = ใชไมได

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 3)

0 ถึง 99999999 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-558

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง BCD/BCDP 
คําส่ัง BCD/BCDP แปลงคาเปนเลขฐานสิบที่เขารหัสเลขฐานสอง คาใน S1 ถูกแปลงเปนเลขฐานสิบที่เขารหัส

เลขฐานสอง และจัดเก็บไวใน D1

คําส่ัง BCD และ BCDP จะจายกระแสไฟเสมอ คาสูงสุดที่คุณสามารถแปลงในโอเปอรแรนด S1 ไดคือ 0x5F5E0FF

หากคุณพยายามแปลงคาที่ไมสามารถแปลงได คาใน D1 จะกลายเปนคาที่กําหนดไมได

เมื่อใชคําส่ัง BCD/BCDP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนเลขฐานสิบหก

เมื่อจะแปลงขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยดวย ขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N เปนตัวแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรจะเปนชนิดเดียวกัน

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xF

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [n] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-559

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
BCD

แปลงคาคงที่เปนเลขฐานสิบที่เขารหัสเลขฐานสองและจัดเก็บไวในขอมูลผลลัพธ

• เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้ คําส่ัง BCD จะทํางาน เมื่อคําส่ัง BCD ทํางาน 10 (1010 ในเลขฐานสอง) 

จะถูกแปลงเปนเลขฐานสิบที่เขารหัสเลขฐานสอง และรหัสเลขฐานสอง  0001 0000 <F3> จะจัดเก็บไวใน D1 

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง BCD จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open ยังคงเปด

อยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
BCDP

• (1) คําส่ัง BCDP และ BCD มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง BCDP ตรวจจับเฉพาะ

การเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง BCDP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตัวแปร

คําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง BCDP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)

ตัวอยางเชน การแปลง BCD ของ S1 (ขอมูลA) = "99999999" ลงใน D1 (ขอมูล B)

ตําแหนงบิต
ขอมูล A

ตําแหนงบิต
ขอมูล B



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-560

๑ BIN/BINP (BIN Convert)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง BIN/BINP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง BIN/BINP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

 

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง BIN/BINP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] =2 ขัน้} + {ผลลัพธการแปลง [ระบุโดยออม] = 3 ขัน้} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

BIN

(BIN Convert - 

Level Sensitive)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

BINP

(BIN Convert - 

Positive Transition)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-561

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง BIN/BINP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-562

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

S1 = I/O ใชได

D1 = ใชคาที่ปอน

ไมได

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหต ุ1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตัวตัง้เวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตวันับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-563

รูปแบบตาํแหนง

∗(หมายเหตุ 2)

D1 = ใชไมได

X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_∗(หมายเหตุ 2) ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 3)

D1 = ใชไมได

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 3)

0 ถึง 99999999 (คา BCD) 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-564

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง BIN/BINP 
คําส่ัง BIN/BINP แปลงคา BCD เปนเลขฐานสอง คาใน S1 ถูกแปลงเปนเลขฐานสอง และจัดเก็บไวใน D1

คําส่ัง BIN และ BINP จะจายกระแสไฟเสมอ คาสูงสุดที่คุณสามารถแปลงในโอเปอรแรนด S1 ไดคือ 0x5F5E0FF

หากคุณพยายามแปลงคาที่ไมสามารถแปลงได คาใน D1 จะกลายเปนคาที่กําหนดไมได

เมื่อใชคําส่ัง BIN/BINP จะเกิดขอผิดพลาดขึน้หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนเลขฐานสิบหก

เมื่อจะแปลงขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยดวย ขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N เปนตัวแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเตม็ 10

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเตม็ OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเตม็ 0xF

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [n] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-565

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
BIN

แปลงคาคงที่จาก BCD เปนเลขฐานสอง และจัดเก็บคาที่แปลงแลวลงในขอมูลผลลัพธ

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง BIN จะทํางาน เมื่อคําส่ัง BIN ทํางาน  0001 0000 

(10 ในเลขฐานสิบหก) จะถูกแปลงเปนเลขฐานสอง และคา 1010 จะจัดเก็บไวใน D1 เมื่อใชคําส่ัง Normally 

Open คําส่ัง BIN จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open ยงัคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
BINP

• (1) คําส่ัง BINP และ BIN มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง BINP มีการตรวจจับเฉพาะ

การเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง BINP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตัวแปร

คําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง BINP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)

ตัวอยางเชน การแปลง BIN ของ S1 (ขอมูล A) = "99999999" BCD ลงใน D1 (ขอมูล B)

ตําแหนงบติ
ขอมูล A

ตําแหนงบติ
ขอมูล B



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-566

๑ ENCO/ENCOP (Encode)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง ENCO/ENCOP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง ENCO/ENCOP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง ENCO/ENCOP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] =2 ขัน้} + {ผลลัพธการแปลง [ระบุโดยออม] = 3 ขัน้} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ENCO

(Encode - 

Level Sensitive)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ENCOP

(Encode - 

Positive Transition)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-567

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง ENCO/ENCOP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-568

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

S1 = I/O ใชได

D1 = ใชคาที่ปอน

ไมได

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุอารเรยตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตัวตัง้เวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตวันับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-569

รูปแบบตาํแหนง

∗(หมายเหตุ 2)

D1 = ใชไมได

X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_∗(หมายเหตุ 2) ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 3)

D1 = ใชไมได

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 3)

−2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-570

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง ENCO/ENCOP 
คําส่ัง ENCO/ENCOP เขารหัสคาตางๆ คาใน S1 ถูกเขารหัสและบันทึกลงใน D1 จากขนาด 32 บิตของ S1 

ตําแหนงของบิตเปดถูกสงออกไปยัง D1 เปนคาเลขฐานสอง เมื่อบิตหลายบิตเปดใน S1 ตําแหนงบิตบนสุด

จะถูกสงออกไป คําส่ัง ENCO/ENCOP จะจายกระแสไฟเสมอ

เมื่อใชคําส่ัง ENCO/ENCOP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตวัแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เมื่อตองการแปลงขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) คุณสามารถระบุทั้งอารเรยที่มีโอเปอรแรนด 
S1 และ D1 หรือระบุอีลิเมนตอารเรยทีละตัว

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 8

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0 x 10

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

กําหนดสถานะบิตของทั้งอารเรย

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [n] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-571

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
ENCO

แปลงคาคงที่และจัดเก็บคาที่แปลงแลวลงในขอมูลผลลัพธ

• เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้ คําส่ัง ENCO จะทํางาน เมื่อคําส่ัง ENCO ทํางาน 0000 1000 

(8 ในเลขฐานสิบหก) จะถูกแปลง และคาเลขฐานสอง 0011 (3) จะจัดเก็บไวใน D1 เมื่อใชตามปกตเิปด 

คําส่ัง ENCO จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
ENCOP

• (1) คําส่ัง ENCOP และ ENCO มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง ENCOP 

มีการตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง ENCOP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง 

Normally Open  ถึงแมตัวแปรคําส่ัง Normally Open จะยงัเปดอยู คําส่ัง ENCOP จะทํางานเพียงครั้งเดียว 

(สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)

ตัวอยาง: เมื่อ 0x00000008 ถูกปอนลงใน S1 เอาตพุตใน D1 จะเปน 0x00000003



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-572

๑ DECO/DECOP (Decode)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง DECO/DECOP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง DECO/DECOP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง DECO/DECOP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [ระบุโดยออม] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

DECO

(Decode - 

Level Sensitive)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

DECOP

(Decode - 

Positive Transition)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-573

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง DECO/DECOP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-574

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

S1 = I/O ใชได

D1 = ใชคาที่ปอน

ไมได

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุอารเรยตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตัวตัง้เวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตวันับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-575

รูปแบบตาํแหนง

∗(หมายเหตุ 2)

D1 = ใชไมได

X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_∗(หมายเหตุ 2) ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 3)

D1 = ใชไมได

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 3)

0 ถึง 131071 (อารเรยที่ระบุ) 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-576

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง DECO/DECOP 
คําส่ัง DECO/DECOP ถอดรหัสคาตางๆ คาใน S1 ถูกถอดรหัสและบันทึกลงใน D1 ตําแหนงบิตตัวเดียวใน D1 

ที่เก่ียวของกับคา S1 จะเปด เมื่อคุณใชอารเรยเอาตพุต คุณสามารถถอดรหัสตําแหนงบิตไดถึงจํานวนสูงสุด 

(4096 x 32 -1 =131071)

คําส่ัง DECO/DECOP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง DECO/DECOP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น

หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกัน

ในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เมื่อตองการแปลงขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) คุณสามารถระบุทั้งอารเรยที่มีโอเปอรแรนด 
S1 และ D1 หรือระบุอีลิเมนตอารเรยทีละตัว

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 8

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0 x 10

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

กําหนดสถานะบิตของทั้งอารเรย

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [n] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-577

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
DECO

แปลงคาคงที่และจัดเก็บคาที่แปลงแลวลงในขอมูลผลลัพธ

• เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้ คําส่ัง DECO จะทํางาน เมื่อคําส่ัง DECO ทํางาน 0000 1000 

(8 ในเลขฐานสิบหก) จะถูกแปลง และคาเลขฐานสอง 1 0000 0000 จะจัดเก็บไวใน D1 เมื่อใชคําส่ัง 

Normally Open คําส่ัง DECO จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
DECOP

• (1) คําส่ัง DECOP และ DECO มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง DECOP 

มีการตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง DECO จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง 

Normally Open  ถึงแมตัวแปรคําส่ัง Normally Open จะยงัเปดอยู คําส่ัง DECOP จะทํางานเพียงครั้งเดียว 

(สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)

ตัวอยางเชน เมื่อปอน 3 ลงใน S1 เอาตพุต D1 จะกลายเปน 8



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-578

๑ RAD/RADP (Convert to Radians)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1 และ D1) ในคําส่ัง RAD/RADP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง RAD/RADP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบ ุขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง RAD/RADP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

RAD

(Convert to Radians - 

Level Sensitive)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

RADP

(Convert to Radian - 

Positive Transition)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-579

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1 และ D1) ในคําส่ัง RAD/RADP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-580

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-581

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 1)

D1 = ใชไมได

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต

∗(หมายเหตุ 1)

±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง

∗(หมายเหตุ 1)

±2.2250738585072014e−308 

ถงึ

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-582

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง RAD/RADP 
คําส่ัง RAD และ RADP เปนคําส่ังการแปลงเรเดียนที่แปลงองศาใหเปนเรเดียน เมื่อคําส่ัง RAD ทํางานและ

จายกระแสไฟ จํานวนองศาจะถูกปอนลงใน S1 และจํานวนที่แปลงแลวของเรเดียนจะจัดเก็บไวใน D1 

คาพายคือประมาณ 3.1415926535897 (จํานวนจริง) คําส่ัง RAD และ RADP จะจายกระแสไฟเสมอ

เมื่อใชคําส่ัง RAD/RADP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาจํานวนจริง

 เมื่อคํานวณขอมลูในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตัวแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริงOUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-583

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
RAD

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง RAD จะทํางาน เมื่อคําส่ัง RAD ทํางาน 

ผลลัพธของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1 

เมื่อใชตามปกติเปด คําส่ัง RAD จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
RADP

• (1) คําส่ัง RADP และ RAD มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง RADP 

มีการตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง RADP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง 

Normally Open  ถึงแมตัวแปรคําส่ัง Normally Open จะยงัเปดอยู คําส่ัง RADP จะทํางานเพียงครั้งเดียว 

(สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-584

๑ DEG/DEGP (Convert to Degrees)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง DEG/DEGP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง DEG/DEGP จะขึน้อยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง DEG/DEGP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

DEG

(Convert to Degrees - 

Level Sensitive)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

DEGP

(Convert to Degrees - 

Positive Transition)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-585

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง DEG/DEGP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-586

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-587

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 1)

D1 = ใชไมได

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต

∗(หมายเหตุ 1)

±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง

∗(หมายเหตุ 1)

±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-588

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง DEG และ DEGP
คําส่ัง DEG/DEGP แปลงคาตางๆ เปนองศา หนวยของการวัดมุมแบบเรเดียนถูกแปลงเปนองศา และจัดเก็บไวใน D1

คาพายคือประมาณ 3.1415926535897 (จํานวนจริง) คําส่ัง DEG และ DEGP จะจายกระแสไฟเสมอ 

เมื่อจะใชคําส่ัง DEG หรือ DEGP ใหระบุชนิดขอมูลชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1 

เพื่อหลีกเล่ียงขอผิดพลาด

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริงOUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-589

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
DEG

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง DEG จะทํางาน เมื่อคําส่ัง DEG ทํางาน 

ผลลัพธของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1 

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง DEG จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
DEGP

• (1) คําส่ัง DEGP และ DEG มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง DEGP 

มีการตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และ DEGP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง 

Normally Open  ถึงแมตัวแปรคําส่ัง Normally Open จะยงัเปดอยู คําส่ัง DEGP จะทํางานเพียงครั้งเดียว 

(สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-590

๑ SCL/SCLP (Scale Convert)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง SCL/SCLP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง SCL/SCLP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณ

จํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: แปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง SCL/SCLP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {5 ขั้น} = 10 ขั้น

ขั้น 5 ขั้นสุดทายจะรวมไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหาขั้นเหลาน้ันแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SCL

(Scale Convert - 

Level Sensitive)

แปลงขอมูล 7 ถึง 11

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SCLP

(Scale Convert - 

Positive Transition)

แปลงขอมูล 7 ถึง 11



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-591

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง SCL/SCLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

D1 = ใชคาที่ปอน

ไมได

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง

∗(หมายเหตุ 2)

D1 = ใชไมได

X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ∗(หมายเหตุ 2) ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 3)

D1 = ใชคาคงที่

ไมได

จาํนวนเต็ม − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SCL/ SCLP
คําส่ัง SCL/SCLP แปลงคาตางๆ เปนมาตราสวน คาใน S1 ถูกแปลงไปตามขีดจํากัดบนและลาง และคาที่แปลงแลว

จะจัดเก็บไวใน D1 จะเกิดขอผิดพลาดขึน้หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน 

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย
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๒ ขดีจํากัดบนและลางสําหรับอินพุตและเอาตพุต
ดับเบิลคลิกคําส่ัง SCL เพื่อแสดงกลองโตตอบดานลาง ในกลองโตตอบ ใหระบกุารตั้งคาสําหรับคาอินพุตสูงสุด

และต่ําสุด และสําหรับเอาตพุต A และเอาตพุต B

(หมายเหต ุ1) เม่ือต้ังคาคาอินพุตสงูสุด/ตํ่าสดุและคาเอาตพุต A และ B คุณจะกําหนดอีลเิมนตอารเรยโดยออมไมได

ชื่อตัวแปรอารเรย: ขอมูล

ขนาดอารเรย: 5

ใชได: ขอมูล [0]

ใชไมได: ขอมูล [N]

(หมายเหต ุ2) เมื่อใชตัวแปรจํานวนจริงหรือตัวแปรโฟลตในโอเปอรแรนด S1 หรือ D1 และใชคาคงที่เพื่อกําหนด

คาอินพุตต่ําสุด/สูงสุดและคาเอาตพุตใน A และ B ใหใช "0r" และ "0f" เพื่อแสดงถึงคาจํานวนจริง

และคาโฟลต

 เมื่อคาเอาตพุต A มากกวาคาเอาตพุต B

เม่ือ A > B

ชวงการปอนขอมูล - สูงสุด

คาอินพุต

ชวงการปอนขอมูล - ตํ่าสุด

คาเอาตพุต

A

B

เม่ือ A < B
ชวงการปอนขอมูล - สูงสุด

คาอินพุต

ชวงการปอนขอมูล - ตํ่าสุด

คาเอาตพุต

B

A
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ตัวอยางโปรแกรม
SCL

การแปลงคาอินพุตแบบอะนาล็อก (0 ถึง 4095) เปนคาปจจุบันในชวง 4 ถึง 20 [ma] และการแสดงคาเปน

เลขฐานสิบ

ในการตั้งคาคําส่ัง SCL ในกลองโตตอบ ใหตั้งคาคาอินพุตสูงสุด = 0r4095, คาอินพุตต่ําสุด = 0r0, A = 0r20 

และ B =0r4

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง SCL จะทํางาน เมื่อคําส่ัง SCL ทํางาน 

ผลลัพธของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1 

เมื่อใชตามปกติเปด คําส่ัง SCL จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
SCLP

• (1) คําส่ัง SCLP และ SCL แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง SCLP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

แตจะตรวจพบการเปลี่ยนเปนบวกเทาน้ัน และคําส่ัง SCLP จะทํางาน ดังน้ัน คําส่ัง SCLP จะทํางานเฉพาะ

สําหรับการสแกนหนึ่งครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู 31
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30.5.19 การแปลงชนิด
๑ I2F/I2FP (Integer to Float Conversion)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง I2F/I2FP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง I2F/I2FP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง I2F/I2FP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

I2F

(Integer to Float Conversion - 

Level Sensitive)

แปลงชนิด 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

I2FP

(Integer to Float Conversion - 

Positive Transition)

แปลงชนิด 3 ถึง 7
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง I2F/I2FP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

รวม I/O

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-601

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง I2F/I2FP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-602

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-603

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-604

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง I2F/I2FP
คําส่ัง I2F/I2FP แปลงตวัแปรจํานวนเต็มเปนตวัแปรโฟลต ระบุตัวแปรจํานวนเต็มหรือคาคงที่ใน S1 

ที่คุณตองการแปลงและระบุตัวแปรโฟลตสําหรับเอาตพุตการแปลงใน D1 คุณสามารถระบุไดเฉพาะตัวแปรจํานวนเต็ม

สําหรับอินพุตใน S1 และตัวแปรโฟลตสําหรับเอาตพุตใน D1 เทาน้ัน ใชคําส่ังแปลงเมื่อคุณตองการใชชนิดตัวแปร

ตางๆ ในการคํานวณหรือการเปรียบเทียบ

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด S1 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาเลขฐานสิบหก

โปรดสังเกตวาอารเรยที่ระบุ (ทั้งอารเรย) ไมสามารถแปลงได

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม0xFF

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรยโฟลต = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรยโฟลต = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทํางานตามปกติ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-605

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
I2F

• (1)เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง I2F จะทํางาน เมื่อคําส่ัง I2F ทํางาน 

ผลลัพธจากการแปลง I2F ของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง I2F จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
I2FP

• (1)คําส่ัง I2FP และ I2F มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง I2FP มีการตรวจจับ

เฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง I2FP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  

ถึงแมตวัแปรคําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง I2FP จะทํางานเพียงคร้ังเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-606

๑ I2R/I2RP (Integer to Real Conversion)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดของโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง I2R/I2RP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง I2R/I2RP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง I2R/I2RP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

I2R

(Integer to Real Conversion - 

Level Sensitive)

แปลงชนิด 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

I2RP

(Integer to Real Conversion - 

Positive Transition)

แปลงชนิด 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-607

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง I2R/I2RP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-608

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

รวม I/O

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-609

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-610

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง I2R/I2RP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-611

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-612

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-613

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง I2R/I2RP 
คําส่ัง I2R/I2RP แปลงตัวแปรจํานวนเต็มเปนตัวแปรจํานวนจริง ระบุตัวแปรจํานวนเต็มหรือคาคงที่ใน S1 

ที่คุณตองการแปลง และระบุตัวแปรจํานวนจริงสําหรับเอาตพุตการแปลงใน D1 คุณสามารถระบุไดเฉพาะ

ตัวแปรจํานวนเต็มสําหรับอินพุตใน S1 และตัวแปรจํานวนจริงสําหรับเอาตพุตใน D1 เทาน้ัน ใชคําส่ังแปลง

เมื่อคุณตองการใชชนิดตัวแปรตางๆ ในการคํานวณหรือการเปรียบเทียบ

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด S1 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาเลขฐานสิบหก

โปรดสังเกตวาอารเรยที่ระบุ (ทั้งอารเรย) ไมสามารถแปลงได

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริง OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเตม็ 0xFF

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรยจํานวนจริง = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรยจํานวนจริง = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทํางานตามปกติ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-614

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
I2R

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง I2R จะทํางาน เมื่อคําส่ัง I2R ทํางาน ผลลัพธจากการแปลง I2R 

ของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1 เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง I2R จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปร

คําส่ัง Normally Open ยงัคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
I2RP

• (1) คําส่ัง I2RP และ I2R มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง I2RP มีการตรวจจับเฉพาะ

การเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง I2RP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตวัแปร

คําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง I2RP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-615

๑ F2I/F2IP (Float to Integer Conversion)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง F2I/F2IP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง F2I/F2IP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง F2I/F2IP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

F2I

(Float to Integer Conversion - 

Level Sensitive)

แปลงชนิด 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

F2IP

(Float to Integer Conversion - 

Positive Transition)

แปลงชนิด 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-616

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง F2I/F2IP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-617

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-618

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-619

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง F2I/F2IP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-620

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

เอาตพุตเทาน้ัน

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-621

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-622

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง F2I/F2IP 
คําส่ัง F2I/F2IP แปลงตวัแปรโฟลตเปนตัวแปรจํานวนเต็ม ระบุตัวแปรโฟลตหรือคาคงที่ใน S1 ที่คุณตองการแปลง 

และระบุตัวแปรจํานวนเตม็สําหรับเอาตพุตการแปลงใน D1 คุณสามารถระบุไดเฉพาะตัวแปรโฟลตสําหรับอินพุตใน 

S1 และตัวแปรจํานวนเต็มสําหรับเอาตพุตใน D1 เทาน้ัน ใชคําส่ังแปลงเมื่อคุณตองการใชชนิดตวัแปรตางๆ 

ในการคํานวณหรือการเปรียบเทียบ

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 เปนคาคงที่โฟลต

โปรดสังเกตวาอารเรยที่ระบุ (ทั้งอารเรย) ไมสามารถแปลงได

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0f0.11

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรจํานวนเต็ม OUT1

ขอมูล 1 ขนาดอารเรยโฟลต = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรยจํานวนเตม็ = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรยโฟลต = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทํางานตามปกติ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-623

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
#L_CalcZero ตัวแปรระบบที่เปดเมื่อผลลัพธเปน 0

#L_CalcCarry ตัวแปรระบบที่เปดเมื่อผลลัพธเกิดโอเวอรโฟลว

#L_CalcErrCode ตัวแปรระบบที่จัดเก็บรหัสขอผิดพลาดเมื่อเกิดขอผิดพลาดในการดําเนินการ

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
F2I

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง F2I จะทํางาน เมื่อคําส่ัง F2I ทํางาน 

ผลลัพธจากการแปลง F2I ของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง F2I จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
F2IP

• (1) คําส่ัง F2IP และ F2I มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง F2IP มีการตรวจจับเฉพาะ

การเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง F2IP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตัวแปร

คําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง F2IP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-624

๑ F2R/F2RP (Float to Real Conversion)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง F2R/F2RP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง F2R/F2RP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณ

จํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง F2R/F2RP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

F2R

(Float to Real Conversion - 

Level Sensitive)

แปลงชนิด 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

F2RP

(Float to Real Conversion/

Positive Transition)

แปลงชนิด 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-625

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง F2R/F2RP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-626

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตัวแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-627

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-628

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง F2R/F2RP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-629

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

เอาตพุตเทาน้ัน

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-630

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-631

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง F2R/F2RP 
คําส่ัง F2R/F2RP แปลงตัวแปรโฟลตเปนตัวแปรจํานวนจริง ระบุตวัแปรโฟลตหรือคาคงที่ใน S1 ที่คุณตองการแปลง 

และระบุตัวแปรจํานวนจริงสําหรับเอาตพุตการแปลงใน D1 คุณสามารถระบุไดเฉพาะตัวแปรโฟลตสําหรับอินพุตใน 

S1 และตัวแปรจํานวนจริงสําหรับเอาตพุตใน S2 เทาน้ัน ใชคําส่ังแปลงเมื่อคุณตองการใชชนิดตวัแปรตางๆ 

ในการคํานวณและการเปรียบเทียบ

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 เปนคาคงที่โฟลต

โปรดสังเกตวาอารเรยที่ระบุ (ทั้งอารเรย) ไมสามารถแปลงได

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0f0.11

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรจํานวนเต็ม OUT1

ขอมูล 1 ขนาดอารเรยโฟลต = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรยโฟลต = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทํางานตามปกติ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-632

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
F2R

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง F2R จะทํางาน เมื่อคําส่ัง F2R ทํางาน 

ผลลัพธจากการแปลง F2R ของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1 

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง F2R จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
F2RP

• (1) คําส่ัง F2RP และ F2R มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง F2RP มีการตรวจจับ

เฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง F2RP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  

ถึงแมตวัแปรคําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง F2RP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-633

๑ R2I/R2IP (Real to Integer Conversion)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง R2I/R2IP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง R2I/R2IP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง R2I/R2IP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

R2I

(Real to Integer Conversion - 

Level Sensitive)

แปลงชนิด 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

R2IP

(Real to Integer Conversion - 

Positive Transition)

แปลงชนิด 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-634

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง R2I/R2IP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-635

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-636

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-637

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง R2I/R2IP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-638

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

เอาตพุตเทาน้ัน

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-639

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-640

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง R2I/R2IP 
คําส่ัง R2I/R2IP แปลงตัวแปรจํานวนจริงเปนตัวแปรจํานวนเตม็ ระบุตัวแปรจํานวนจริงหรือคาคงที่ใน S1 

ที่คุณตองการแปลง และระบุตัวแปรจํานวนเต็มสําหรับเอาตพุตการแปลงใน D1 คุณสามารถระบุไดเฉพาะ

ตัวแปรจํานวนจริงสําหรับอินพุตใน S1 และตัวแปรจํานวนเตม็สําหรับเอาตพุตใน D1 เทาน้ัน ใชคําส่ังแปลง

เมื่อคุณตองการใชชนิดตัวแปรตางๆ ในการคํานวณหรือการเปรียบเทียบ

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 เปนคาคงที่จํานวนจริง

โปรดสังเกตวาอารเรยที่ระบุ (ทั้งอารเรย) ไมสามารถแปลงได

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0r0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเตม็ OUT1

ขอมูล 1 ขนาดอารเรยจํานวนจริง = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรยจํานวนจริง = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทํางานตามปกติ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-641

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
R2I

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง R2I จะทํางาน เมื่อคําส่ัง R2I ทํางาน 

ผลลัพธจากการแปลง R2I ของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง R2I จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
R2IP

• (1) คําส่ัง R2IP และ R2I มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง R2IP มีการตรวจจับเฉพาะ

การเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง R2IP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตวัแปร

คําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง R2IP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-642

๑ R2F/R2FP (Real to Float Conversion)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง R2F/R2FP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง R2F/R2FP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณ

จํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง R2F/R2FP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

R2F

(Real to Float Conversion - 

Level Sensitive)

แปลงชนิด 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

R2FP

(Real to Float Conversion - 

Positive Transition)

แปลงชนิด 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-643

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง R2F/R2FP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-644

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-645

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ

±1.7976931348623158e+308

1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-646

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง R2F/R2FP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-647

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

เอาตพุตเทาน้ัน

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-648

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-649

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง R2F/R2FP 
คําส่ัง R2F/R2FP แปลงตัวแปรจํานวนจริงเปนตัวแปรโฟลต ระบุตัวแปรจํานวนจริงหรือคาคงที่ใน S1 

ที่คุณตองการแปลง และระบุตัวแปรโฟลตสําหรับเอาตพุตการแปลงใน D1 คุณสามารถระบุไดเฉพาะ

ตัวแปรจํานวนจริงสําหรับอินพุตใน S1 และตัวแปรโฟลตสําหรับเอาตพุตใน D1 เทาน้ัน ใชคําส่ังแปลง

เมื่อคุณตองการใชชนิดตัวแปรตางๆ ในการคํานวณหรือการเปรียบเทียบ

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 เปนคาคงที่จํานวนจริง

โปรดสังเกตวาอารเรยที่ระบุ (ทั้งอารเรย) ไมสามารถแปลงได

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0r0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT1

ขอมูล 1 ขนาดอารเรยจํานวนจริง = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรยโฟลต = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรยจํานวนจริง = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรยโฟลต = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทํางานตามปกติ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-650

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
R2F

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง R2F จะทํางาน เมื่อคําส่ัง R2F ทํางาน 

ผลลัพธจากการแปลง R2F ของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง R2F จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
R2FP

• (1) คําส่ัง R2FP และ R2F มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง R2FP มีการตรวจจับ

เฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง R2FP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  

ถึงแมตวัแปรคําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง R2FP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-651

๑ H2S/H2SP (Time to Seconds)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง H2S/H2SP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง H2S/H2SP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง H2S/H2SP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{เวลาที่ผานพนไป = 1 ขั้น} + {ยอดรวมวินาที [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขัน้

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

H2S

(Time to Seconds Conversion - 

Level Sensitive)

แปลงชนิด 3 ถึง 5

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

H2SP

(Time to Seconds Conversion - 

Positive Transition)

แปลงชนิด 3 ถึง 5



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-652

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง H2S/H2SP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-653

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา อื่นๆ ที่ไมใช .HR / .MIN / .SEC 1 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-654

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ อื่นๆ ที่ไมใช .HR / .MIN / .SEC 1 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-655

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง H2S/H2SP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-656

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

เอาตพุตเทาน้ัน

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-657

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง H2S/H2SP 
คําส่ัง H2S/H2SP แปลงวินาทีในตัวแปรเวลาเปนตัวแปรจํานวนเต็ม ระบตุัวแปรเวลาใน S1 ที่คุณตองการแปลง 

และระบุตัวแปรจํานวนเตม็สําหรับเอาตพุตการแปลงใน D1 คุณสามารถระบุไดเฉพาะตัวแปรเวลาสําหรับอินพุตใน S1 

และตวัแปรจํานวนเต็มสําหรับเอาตพุตใน S2 เทาน้ัน ตัวแปรเวลาไมสามารถกําหนดคาในอารเรยได 0:30 

จะถูกแปลงเปน 1800 วินาที และ 14:00 จะถูกแปลงเปน 50400 วินาที

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-658

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
H2S

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง H2S จะทํางาน เมื่อคําส่ัง H2S ทํางาน 

ผลลัพธจากการแปลง H2S ของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1 

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง H2S จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตวัแปรคําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
H2SP

• (1) คําส่ัง H2SP และ H2S มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ใน H2SP มีการตรวจจับเฉพาะ

การเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง H2SP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตัวแปร

คําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง H2SP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-659

๑ S2H/S2HP (Seconds to Time)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง S2H/S2HP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง S2H/S2HP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง S2H/S2HP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{เวลาที่ผานพนไป = 1 ขั้น} + {ยอดรวมวินาที [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขัน้

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

S2H

(Seconds to Time Conversion - 

Level Sensitive)

แปลงชนิด 3 ถึง 5

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

S2HP

(Seconds to Time Conversion - 

Positive Transition)

แปลงชนิด 3 ถึง 5



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-660

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง S2H/S2HP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-661

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

เอาตพุตเทาน้ัน

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-662

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-663

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง S2H/S2HP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-664

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม 

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา อื่นๆ ทีไ่มใช .HR / .MIN / .SEC 1 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-665

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง S2H/S2HP 
คําส่ัง S2H/S2HP แปลงตัวแปรจํานวนเตม็เปนวินาทีในตัวแปรเวลา ระบตุัวแปรจํานวนเต็มใน S1 

ที่คุณตองการแปลง และระบุตัวแปรเวลาสําหรับเอาตพุตการแปลงใน D1 คุณสามารถระบุไดเฉพาะ

ตัวแปรจํานวนเต็มสําหรับอินพุตใน S1 และตัวแปรเวลาสําหรับเอาตพุตใน D1 เทาน้ัน ตัวแปรเวลาไมสามารถ

กําหนดคาในอารเรยได 0:30 จะถูกแปลงเปน 1800 วินาที 14:00 จะถูกแปลงเปน 50400 วินาที

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ อื่นๆ ทีไ่มใช .HR / .MIN / .SEC 1 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-666

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
S2H

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง S2H จะทํางาน เมื่อคําส่ัง S2H ทํางาน 

ผลลัพธจากการแปลง S2H ของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง S2H จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตวัแปรคําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
S2HP

• (1) คําส่ัง S2HP และ S2H มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง S2HP มีการตรวจจับ

เฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง S2HP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  

ถึงแมตวัแปรคําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง S2HP จะทํางานเพียงครั้งเดยีว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)
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