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30.1 คําส่ัง
ตารางตอไปน้ีจะแสดงรายการคําส่ังที่มีสําหรับลอจิกโปรแกรม รุนที่สนับสนุนลอจิกจะใชคําส่ังเหลาน้ีไดทั้งหมด 

คําส่ังจะแบงออกไดเปน 8 ประเภทตอไปนี้: (1) พื้นฐาน, (2) ตัวตั้งเวลา, (3) ตัวนับ, (4) อาน/เขียนขอมูล, 

(5) การดําเนินการ, (6) ฟงกชัน, (7) การเปรียบเทียบ, (8) การแปลง

ประเภท ชื่อคําสั่ง คําสั่ง

พื้นฐาน บิตพื้นฐาน Normally Open NO

Normally Closed NC

Out OUT

Negative Out OUTN

Set SET

Reset RST

พัลสพื้นฐาน Positive Transition PT

Down Transition NT

โปรแกรมควบคมุ Jump JMP

Jump to Subroutine JSR

Return RET

Repeat Processing FOR

NEXT

Reverse Processing INV

Exit EXIT

Power Bar Control PBC

Power Bar Reset PBR

Logic Wait LWA

คาํสั่งตัวตัง้เวลา ⎯ On Delay Timer TON

Off Delay Timer TOF

Pulse Timer TP

Duration On Delay Timer TONA

Duration Off Delay Timer TOFA

คาํสัง่ตวันับ ⎯ Up Counter CTU

Down Counter CTD

Up/Down Counter CTUD

คาํสั่ง R/W อาน/เขียนขอมูล

เวลา

Read Time JRD

Set Time JSET

อาน/เขียนขอมูล

วันที่

Read Date NRD

Set Date NSET

ตอ
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คาํสัง่

การดาํเนินการ

การคาํนวณทาง

คณิตศาสตร

Add ADD

Subtract SUB

Multiplication MUL

Division DIV

Modulation MOD

Increment INC

Decrement DEC

การดาํเนินการ

เวลา

Time Addition JADD

Time Subtraction JSUB

การดาํเนินการ

ทางลอจิก

Logical AND AND

Logical OR OR

Logical XOR XOR

Logical NOT NOT

ถายโอน Transfer (Copy) MOV

Block Transfer (Block Copy) BLMV

Multipoint Transfer (Multipoint Copy) FLMV

Exchange XCH

Shift Shift Left SHL

Shift Right SHR

Arithmetic Shift Left SAL

Arithmetic Shift Right SAR

การหมุน Rotate Left ROL

Rotate Right ROR

Rotate Left with Carry Over RCL

Rotate Right with Carry Over RCR

ตอ

ประเภท ชื่อคําสั่ง คําสั่ง
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คาํสัง่ฟงกชัน ฟงกชันคาํนวณ Sum SUM

Average AVE

Square Root SQRT

Bit Count BCNT

PID PID

ฟงกชัน

ตรีโกณมิติ

Sine SIN

Cosine COS

Tangent TAN

Arc Sine ASIN

Arc Cosine ACOS

Arc Tangent ATAN

Cotangent COT

ฟงกชันอื่น Exponent EXP

Logarithm LN

Log Base 10 LG10

คาํสัง่

เปรียบเทียบ

เปรียบเทียบ

ทางคณิตศาสตร

Comparison(=) EQ

Comparison(>) GT

Comparison(<) LT

Comparison(>=) GE

Comparison(<=) LE

Comparison(≠) NE

เปรียบเทียบเวลา Comparison(=) JEQ

Time Compare(>) JGT

Time Compare(<) JLT

Time Compare(>=) JGE

Time Compare(<=) JLE

Time Compare(≠) JNE

เปรียบเทียบวันที่ Date Compare(=) NEQ

Date Compare(>) NGT

Date Compare(<) NLT

Date Compare(>=) NGE

Date Compare(<=) NLE

Date Compare(¼) NNE

ตอ

ประเภท ชื่อคําสั่ง คําสั่ง
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คาํสัง่แปลง แปลงขอมูล BCD Convert BCD

BIN Convert BIN

Encode ENCO

Decode DECO

Convert to Radian RAD

Convert Degree DEG

Scale SCL

แปลง Integer → Float Conversion I2F

Integer → Real Conversion I2R

Float → Integer Conversion F2I

Float → Real Conversion F2R

Real → Integer Conversion R2I

Real → Float Conversion R2F

Convert to Seconds H2S

Convert Seconds to Time S2H

ประเภท ชื่อคําสั่ง คําสั่ง
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30.2 รายการสัญลักษณคําส่ัง
รายการนี้แสดงถึงชื่อคําส่ังและสัญลักษณสัญลักษณคําส่ังที่จัดประเภทไว

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • จํานวนขั้นในแตละคําสัง่จะขึ้นอยูกับรูปแบบขอมูลของโอเปอรแรนดและใชโมดิฟายเออร
อยูหรือไม

• สําหรับรายละเอียดเกี่ยวกับจํานวนขั้น โปรดดูที่หัวขอซึ่งอธิบายถึงแตละคําสั่ง
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30.2.1 คําสั่งพ้ืนฐาน
ประเภท ชื่อคําสั่ง สัญลักษณ

คําสั่ง Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

สัญลักษณแลดเดอร

พื้นฐาน

บิตพื้นฐาน

Normally 

Open

NO 1 ถึง 5 ขั้น 1

Normally 

Closed

NC 1 ถึง 5 ขั้น 1

Out OUT 1 ถึง 5 ขั้น 1

Negative Out OUTN 1 ถึง 5 ขั้น 1

Set SET 1 ถึง 5 ขั้น 1

Reset RST 1 ถึง 5 ขั้น 1

พัลส

พื้นฐาน

Positive 

Transition

PT 2 ถึง 5 ขั้น 1

Negative 

Transition

NT 2 ถึง 5 ขั้น 1

โปรแกรม

ควบคุม

Jump JMP 2 ขั้น ⎯

Positive 

Transition 

Jump

JMPP 2 ถึง 5 ขั้น ⎯

Jump to 

Subroutine

JSR 2 ขั้น ⎯

Positive 

Transition 

Jump to 

Subroutine

JSRP 2 ขั้น ⎯

Return RET 1 ขั้น ⎯

ตอ
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(หมายเหต)ุ

หากใชเปน 1 ขั้น จํานวนตัวแปรบิต (ตําแหนง M) ตองไมเกิน 1536 และตัง้คาใหลางขอมูล เมื่อสรางจํานวน

ตัวแปรบิตตัง้แต 1536 ขึ้นไป จะกลายเปน 2 ขั้นแมวาจะลางขอมูลแลว

โปรดกําหนดการตั้งคาแบบ Retentive ในกลองโตตอบ Retentive Settings

พื้นฐาน
โปรแกรม

ควบคุม

การประมวล

ผลซ้าํ

FOR 2 ถึง 4 ขั้น 1

NEXT 1 ขั้น ⎯

Reverse 

Processing

INV 1 ขั้น ⎯

Exit EXIT 1 ขั้น ⎯

Power Bar 

Control

PBC 3 ขั้น 2

PBR 2 ขั้น 1

Logic Wait 

Instruction

LWA 2 ขั้น 1

ประเภท ชื่อคําสั่ง สัญลักษณ
คําสั่ง Pro EX

จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

สัญลักษณแลดเดอร
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30.2.2 คําสั่งตวัตั้งเวลา
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

สัญลักษณแลดเดอร

คาํสั่ง

ตัวตั้งเวลา

On Delay Timer TON 2 ขั้น 1

Off Delay Timer TOF 2 ขั้น 1

Pulse Timer TP 2 ขั้น 1

Accumulate On 

Delay Timer

TONA 2 ขั้น 1

Accumulate Off 

Delay Timer

TOFA 2 ขั้น 1



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-10

30.2.3 คําสั่งตวันับ
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขัน้
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

คาํสั่ง

ตัวนับ

Up 

Counter

CTU 2 ขั้น 1 แบบระดับ

CTUP 2 ขั้น 1 แบบขาขึ้น

Down 

Counter

CTD 2 ขั้น 1 แบบระดับ

CTDP 2 ขั้น 1 แบบขาขึ้น

Up/Down 

Counter

CTUD 2 ขั้น 1 แบบระดับ

CTUDP 2 ขั้น 1 แบบขาขึ้น
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30.2.4 คําสั่ง R/W
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขัน้
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

คาํสัง่

R/W

อาน/เขียน

ขอมูลเวลา

Time Read JRD 6 ขั้น 1 แบบระดบั

JRDP 6 ขั้น 1 แบบขาขึ้น

Time Set JSET 3 ขั้น 2 แบบระดบั

JSETP 3 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Date Read NRD 5 ขั้น 1 แบบระดบั

NRDP 5 ขั้น 1 แบบขาขึ้น

Date Set NSET 3 ขั้น 2 แบบระดบั

NSETP 3 ขั้น 2 แบบขาขึ้น
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30.2.5 คําสั่งทางคณิตศาสตร
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

ท
า
ง
ค
ณ

 ิต
ศ
า
ส
ต
ร
 

A
d
d

ADD 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบระดบั

ADDP 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

S
u
b
tr

a
ct

SUB 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบระดบั

SUBP 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

M
u
lt
ip

li
ca

ti
o
n

MUL 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบระดบั

MULP 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

ตอ
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ก
า
ร
ค
ำ
น
ว
ณ

ท
า
ง
ค
ณ

 ิต
ศ
า
ส
ต
ร
 

D
iv

is
io

n

DIV 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบระดบั

DIVP 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

M
o
d
u
la

ti
o
n

MOD 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบระดบั

MODP 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

In
cr

em
en

t

INC 2 ถึง 4 ขั้น 1 แบบระดบั

INCP 2 ถึง 4 ขั้น 1 แบบขาขึ้น

D
ec

re
m

en
t

DEC 2 ถึง 4 ขั้น 1 แบบระดบั

DECP 2 ถึง 4 ขั้น 1 แบบขาขึ้น

ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 
Pro EX

จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร
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30.2.6 คําสั่งเวลา
ประเภท ชือ่คําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขัน้
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร
เว
ล
า

T
im

e 
A

d
d
it
io

n

JADD 4 ขั้น 3 แบบระดับ

JADDP 4 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

T
im

e 
S
u
b
tr

a
ct

io
n

JSUB 4 ขั้น 3 แบบระดับ

JSUBP 4 ขั้น 3 แบบขาขึ้น
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30.2.7 คําสั่งทางลอจิก
ประเภท ชือ่คําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

ท
า
ง
ล
อ
จ
 ิก

L
o
g
ic

a
l 
A

N
D

AND 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบระดบั

ANDP 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

L
o
g
ic

a
l 
O

R

OR 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบระดบั

ORP 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

L
o
g
ic

a
l 
X

O
R

XOR 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบระดบั

XORP 4 ถึง 13 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

ตอ
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ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

ท
า
ง
ล
อ
จ
 ิก

L
o
g
ic

a
l 
N

O
T

NOT 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดบั

NOTP 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

ประเภท ชือ่คําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 
Pro EX

จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร
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30.2.8 คําสั่งถายโอน
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

ถ
 า
ย
โอ
น

M
o
v
e 

(
C

o
p
y
)

MOV 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดับ

MOVP 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

B
lo

ck
 M

o
v
e

BLMV 6 ถึง 10 ขั้น 3 แบบระดับ

BLMVP 6 ถึง 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

F
il
l 
M

o
v
e

FLMV 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบระดับ

FLMVP 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

E
x
ch

a
n
g
e

XCH 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

XCHP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น



รายการสัญลักษณคําส่ัง
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30.2.9 คําสั่งเลื่อน
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

เลื่อน

Shift Left

SHL 4 ถงึ 10 ขั้น 3 แบบระดบั

SHLP 4 ถงึ 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

Shift Right

SHR 4 ถงึ 10 ขั้น 3 แบบระดบั

SHRP 4 ถงึ 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

Arithmetic

Shift Left

SAL 4 ถงึ 10 ขั้น 3 แบบระดบั

SALP 4 ถงึ 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

ตอ



รายการสัญลักษณคําส่ัง
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ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

เลื่อน
Arithmetic

Shift Right

SAR 4 ถงึ 10 ขั้น 3 แบบระดบั

SARP 4 ถงึ 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 
Pro EX

จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร



รายการสัญลักษณคําส่ัง
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30.2.10 คําสั่งการหมุน
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขัน้
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

ก
า
ร
ห
ม

 ุน

Rotate Left

ROL 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบระดับ

ROLP 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

Rotate Right

ROR 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบระดับ

RORP 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

Rotate Left 

with Carry 

Over

RCL 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบระดับ

RCLP 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

ตอ



รายการสัญลักษณคําส่ัง
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ก
า
ร
ด
ำ
เน

 ิน
ก
า
ร

ก
า
ร
ห
ม

 ุน

Rotate Right 

with Carry 

Over

RCR 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบระดับ

RCRP 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 
Pro EX

จํานวนขัน้
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-22

30.2.11 คําสั่งฟงกชนั
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ฟ
 ัง
ก
 ช
 ัน

ฟ
 ัง
ก
 ช
 ัน
ค
ำ
น
ว
ณ

Sum

SUM 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบระดบั

SUMP 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

Average

AVE 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบระดบั

AVEP 4 ถึง 10 ขั้น 3 แบบขาขึ้น

Square

Root

SQRT 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดบั

SQRTP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Bit Count

BCNT 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดบั

BCNTP 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

ตอ



รายการสัญลักษณคําส่ัง
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ฟ
 ัง
ก
 ช
 ัน

ฟ
 ัง
ก
 ช
 ัน
ค
ำ
น
ว
ณ

PID

PID 10 ถงึ 18 ขั้น 5 แบบระดบั

ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 
Pro EX

จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร



รายการสัญลักษณคําส่ัง
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30.2.12 คําสั่งตรีโกณมิติ
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขัน้
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ฟ
 ัง
ก
 ช
 ัน

ต
ร
 ีโก
ณ
ม

 ิต
 ิ

Sine

SIN 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

SINP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Cosine

COS 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

COSP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Tangent

TAN 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

TANP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Arc Sine

ASIN 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

ASINP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

ตอ
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ฟ
 ัง
ก
 ช
 ัน

ต
ร
 ีโก
ณ
ม

 ิต
 ิ

Arc 

Cosine

ACOS 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

ACOSP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Arc 

Tangent

ATAN 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

ATANP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Cotangent

COT 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

COTP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 
Pro EX

จํานวนขัน้
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-26

30.2.13 คําสั่งอืน่ๆ
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

ฟ
 ัง
ก
 ช
 ัน

ฟ
 ัง
ก
 ช
 ัน
เบ

 ็ด
เต
ล
 ็ด

Exponential

EXP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

EXPP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Logarithm

LN 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

LNP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Log Base 

10

LG10 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

LG10P 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น



รายการสัญลักษณคําส่ัง
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30.2.14 คําสั่งเปรียบเทียบทางคณิตศาสตร
ประเภท ชือ่คําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

เป
ร
 ีย
บ
เท

 ีย
บ

เป
ร
 ีย
บ
เท

 ีย
บ
ท
า
ง
ค
ณ

 ิต
ศ
า
ส
ต
ร
 

Equal To 

(=)

EQ 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดบั

Greater

Than (>)

GT 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดบั

Less Than 

(<)

LT 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดบั

Greater 

Than

Or Equal To 

(>=)

GE 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดบั

Less Than

Or Equal To 

(<=)

LE 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดบั

Not Equal 

(<>)

NE 3 ถึง 9 ขั้น 2 แบบระดบั



รายการสัญลักษณคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-28

30.2.15 คําสั่งเปรียบเทียบเวลา
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขัน้
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

เป
ร
 ีย
บ
เท

 ีย
บ

เป
ร
 ีย
บ
เท

 ีย
บ
เว
ล
า

Time 

Compare

Equal (=)

JEQ 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Time 

Compare 

Greater Than 

(>)

JGT 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Time 

Compare

Less Than 

(<)

JLT 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Time 

Compare

Greater Than 

Or Equal To 

(>=)

JGE 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Time 

Compare

Less Than Or 

Equal To 

(<=)

JLE 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Time 

Compare

Not Equal 

(≠)

JNE 3 ขั้น 2 แบบระดบั



รายการสัญลักษณคําส่ัง
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30.2.16 คําสั่งเปรียบเทียบวันที่
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

เป
ร
 ีย
บ
เท

 ีย
บ

เปรียบเทียบ

วันที่

Date 

Compare 

Equal (=)

NEQ 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Date 

Compare

Greater 

Than 

(>)

NGT 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Date 

Compare 

Less Than 

(<)

NLT 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Date 

Compare 

Greater 

Than 

Or Equal To 

(>=)

NGE 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Date 

Compare 

Less Than 

Or 

Equal To 

(<=)

NLE 3 ขั้น 2 แบบระดบั

Date 

Compare 

Not Equal 

(≠)

NNE 3 ขั้น 2 แบบระดบั



รายการสัญลักษณคําส่ัง
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30.2.17 คําสั่งการแปลงขอมูล
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

แ
ป
ล
ง

แ
ป
ล
ง
ข
 อ
ม

 ูล

BCD 

Convert

BCD 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

BCDP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

BIN 

Convert

BIN 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

BINP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Encode ENCO 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

ENCOP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Decode DECO 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

DECOP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Convert to 

Radian

RAD 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

RADP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

ตอ
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แ
ป
ล
ง

แ
ป
ล
ง
ข
 อ
ม

 ูล
Degree 

Convert

DEG 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบระดบั

DEGP 3 ถงึ 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Scale SCL 7 ถึง 11 ขั้น 2 แบบระดบั

SCLP 7 ถึง 11 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 
Pro EX

จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร



รายการสัญลักษณคําส่ัง
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30.2.18 คําสั่งการแปลงชนดิ
ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 

Pro EX
จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร

แ
ป
ล
ง

แ
ป
ล
ง
ช
น
 ิด

Integer →
Float

I2F 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

I2FP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Integer →
Real

I2R 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

I2RP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Float →
Integer

F2I 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

F2IP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Float →
Real

F2R 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

F2RP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Real →
Integer

R2I 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

R2IP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

ตอ
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แ
ป
ล
ง

แ
ป
ล
ง
ช
น

 ิด
Real →

Float

R2F 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบระดับ

R2FP 3 ถึง 7 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Convert to 

Seconds

H2S 3 ถึง 5 ขั้น 2 แบบระดับ

H2SP 3 ถึง 5 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

Convert 

Seconds to 

Time

S2H 3 ถึง 5 ขั้น 2 แบบระดับ

S2HP 3 ถึง 5 ขั้น 2 แบบขาขึ้น

ประเภท ชื่อคําสั่ง รูปแบบคําสั่ง 
Pro EX

จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

จํานวน
โอเปอรแรนด

การกําหนด
ของอินพุต

สัญลักษณ
แลดเดอร



ขอมูลเกี่ยวกับตําแหนงที่คุณสามารถตั้งคาเปนโอเปอรแรนดได

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-34

30.3 ขอมลูเกี่ยวกับตําแหนงทีคุ่ณสามารถตั้งคาเปนโอเปอรแรนดได
สรุปเก่ียวกับตัวแปรสัญลักษณ ตําแหนงอุปกรณการเชื่อมตอ และคาคงที่ซึ่งคุณสามารถตั้งคาเปนโอเปอรแรนด

ในแตละคําส่ังได

เน่ืองจากขอมูลที่คุณสามารถกําหนดไดจะแตกตางกันโดยขึ้นอยูกับคําส่ัง โปรดดูคําอธิบายแตละคําส่ัง

30.3.1 ตําแหนงอปุกรณเชือ่มตอ
ตําแหนงที่ระบุในการตัง้คาการสื่อสารสําหรับอุปกรณเชื่อมตอ

30.3.2 สัญลักษณ
ฟงกชันนี้เปลี่ยนตําแหนงในอุปกรณภายนอกไปเปนชื่อที่ผูใชเขาใจไดงาย ตรวจสอบวาคุณแม็ปตําแหนงอุปกรณ

ภายนอกใหตรงกับชื่อที่เก่ียวของแลว

ตัวอยางเชน เมื่อกําหนดชื่อ "RUN" ลงในตําแหนงอุปกรณ “X0000” ใน Mitsubishi Electric Corporation PLC 

ใหกําหนด "RUN" และ "X0000"

30.3.3 ตําแหนง LS
เปนตําแหนงของพื้นที่หนวยความจําภายในบนยนิูต GP โปรดทราบวาวิธีที่คุณระบุตําแหนงจะแตกตางกันไปขึ้นอยูกับ

การตั้งคาการสื่อสาร

ชื่อ ชนิด ตัวอยาง คําอธิบาย

อุปกรณเชื่อมตอ บิต [PLC1]X0000 ตําแหนงบติสําหรับตําแหนงอุปกรณการสือ่สารทีร่ะบุไว

ในการตั้งคาการสือ่สาร

เวิรด [PLC1]D0000 ตําแหนงเวิรดสําหรับตําแหนงอุปกรณเชื่อมตอที่ระบุไว

ในการตั้งคาการสือ่สาร

ชื่อ ชนิด ตัวอยาง คําอธิบาย

สัญลักษณ บิต RUN = X0000 นี่เปนสัญลักษณบิตที่กําหนดไวในรายการตัวแปรสัญลกัษณ

และกําหนดโดยตําแหนงอุปกรณเชื่อมตอและชื่อตามตองการ

เวิรด ขอมูล = D0000 เปนสัญลักษณเวริดที่กําหนดไวในรายการตัวแปรสัญลักษณ

และกําหนดโดยตําแหนงอุปกรณเชื่อมตอและชื่อตามตองการ

ชื่อ ชนิด ตัวอยาง คําอธิบาย

หนวยความจาํ

ภายใน

บิต [#INTERNAL]LS010000 การระบุบติสําหรับหนวยความจําภายในของ GP

เวิรด [#INTERNAL]LS0100 การระบุเวิรดสําหรับหนวยความจําภายในของ GP

การตัง้คา

การเชื่อมตอผาน

หนวยความจาํ

บิต [#MEMLINK]010000 การระบุบติสําหรับหนวยความจําภายในของ GP

เวิรด [#MEMLINK]0100 การระบุเวิรดสําหรับหนวยความจําภายในของ GP
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30.3.4 พื้นทีส่ําหรับผูใช
น่ีเปนพื้นที่หนวยความจําภายในของยนิูต GP โดยสามารถใชวิธีระบุแบบใดก็ได

การกําหนดตําแหนงทําไดตั้งแต 0-29999

30.3.5 ตวัแปรระบบ
น่ีเปนพื้นที่ระบบของยูนิต GP สามารถใชการตัง้คาอุปกรณเชื่อมตอใดก็ได

ชื่อ ชนิด ตัวอยาง คําอธิบาย

พื้นที่สาํหรับผูใช บิต [#INTERNAL]USR0010000 การระบุบติสําหรับหนวยความจําภายในของ GP

เวิรด [#INTERNAL]USR00100 การระบุเวิรดสําหรับหนวยความจําภายในของ GP

ËÁÒÂàËµØËÁÒÂàËµØ • ตวัแปรระบบบางตวัสําหรับลอจิกโปรแกรมจะตั้งคาไวใหทํางานเฉพาะเมื่อเลอืกลอจิกโปรแกรม [Enable] 

เทานั้น ตองระมดัระวงัเมื่อเลอืก [Disable] ไวสําหรับลอจิกโปรแกรม หรือเมือ่คุณกําลังใชตวัแปรลอจิก 

#L∗∗∗∗ 

ชื่อ ชนิด ตัวอยาง คําอธิบาย

ตวัแปรระบบ บิต #L_Clock100ms ตัวแปรระบบ GP ชนิดบิต

จาํนวนเต็ม #L_ScanTime ตัวแปรระบบ GP ชนิดจํานวนเต็ม
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30.3.6 ตวัแปร
ตัวแปรจะใชไดกับ GP ทุกรุน คุณสามารถใชตัวแปรไดโดยไมตองทราบตําแหนงอุปกรณ ตัวแปรสามารถใชกับ

โมดิฟายเออร (∗1) และใชเปนอารเรย (∗2) ได เมื่อใชโมดิฟายเออร คุณจะเขาใชบิตหรือไบตแตละตัวในตัวแปร

จํานวนเต็มได

∗1 คุณสามารถใชโมดิฟายเออรที่แตกตางกันไดสามชนิด: โมดิฟายเออรบิต, โมดิฟายเออรไบต 

และโมดิฟายเออรเวิรด ตัวแปรจํานวนเต็มเทาน้ันที่รองรับโมดิฟายเออร

วิธีระบุ: บิต → VariableName.X[0], ไบต → VariableName.B[0], เวิรด → VariableName.W[0]

∗2 คุณสามารถระบุตําแหนงหนวยความจําตอเน่ืองกันโดยใชอารเรยที่มีชนิดตวัแปรตอไปนี้ได: บิต, จํานวนเต็ม, 

โฟลต และจํานวนจริง

วิธีระบุ: VariableName[10]

∗3 ตัวแปรหลายตัวที่จัดกลุมเขาดวยกันคือ โครงสราง  ตัวแปรโครงสราง ไดแก: ตัวตั้งเวลา, ตวันับ, เวลา, 

วันที่ และ PID

๑ ตวัแปรโครงสราง
ตัวแปรตัวตั้งเวลา

ชื่อ ชนิด ตัวอยาง คําอธิบาย

ตวัแปร บิต ชื่อตามตองการ ตวัแปรชนิดบติ อารเรยสามารถใชได

จาํนวนเต็ม เชนเดยีวกับขางบน ตวัแปรชนิดจํานวนเต็ม อารเรยและโมดิฟายเออร

สามารถใชได

โฟลต เชนเดยีวกับขางบน ตวัแปรโฟลต 32 บติ อารเรยสามารถใชได

จาํนวนจริง เชนเดยีวกับขางบน ตวัแปรจํานวนจริง 64 บิต อารเรยสามารถใชได

ตัวตัง้เวลา เชนเดยีวกับขางบน ตวัแปรตวัตั้งเวลา ตัวแปรโครงสราง∗3

ตวันับ เชนเดยีวกับขางบน ตวัแปรตวันับ ตวัแปรโครงสราง∗3

วันที่ เชนเดยีวกับขางบน ตวัแปรวนัที่ ตัวแปรโครงสราง∗3

เวลา เชนเดยีวกับขางบน ตวัแปรเวลา ตัวแปรโครงสราง∗3

PID เชนเดยีวกับขางบน ตวัแปร PID ตัวแปรโครงสราง∗3

ตัวแปรตัวตั้งเวลา การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.TI ตวัแปรบิต เปดเมือ่ตัวตั้งเวลาเริ่มนับเวลา

VariableName.Q ตวัแปรบิต เปดเมือ่ตัวตั้งเวลานับเวลาเสร็จ

VariableName.R ตวัแปรบิต ตั้งคาปจจุบันใหมบนตวัตั้งเวลา 0 ลางขอมูล

VariableName.PT ตวัแปรจาํนวนเตม็ คาทีต่ั้งบนตัวตัง้เวลา

VariableName.ET ตวัแปรจาํนวนเตม็ คาปจจุบันบนตัวตั้งเวลา
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ตัวแปรตัวนับ

ตัวแปรเวลา

ตัวแปรวันที่

ตัวแปรตัวนับ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.R ตวัแปรบิต ตัง้คาปจจุบนัใหม ลางขอมลู (0)

VariableName.Q ตวัแปรบิต เปดเมื่อคาปจจุบันถึงคาทีก่ําหนดไว

VariableName.UP ตวัแปรบิต เปดขณะกําลังนับขึ้น

VariableName.QU ตวัแปรบิต สําหรับตัวนับขึ้น/ลง เปดเมื่อคาปจจุบนัถึงคาที่กําหนดไว

VariableName.QD ตวัแปรบิต สําหรับตัวนับขึ้น/ลง เปดเมื่อคาปจจุบนัมีคาตัง้แต 0 ลงไป

VariableName.PV ตัวแปรจาํนวนเต็ม คาที่ตั้งไวของตัวนับ

VariableName.CV ตัวแปรจาํนวนเต็ม คาปจจุบนับนตัวนับ

ตัวแปรเวลา การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนนาทีในรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนวินาทใีนรูปแบบ BCD

ตัวแปรวันที่ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนเดือนในรูปแบบ BCD

VariableName.DAY ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวันในรูปแบบ BCD
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ตัวแปร PID

ตัวแปร PID การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.Q ตัวแปรบิต Completion Flag for PID Instruction Processing

VariableName.PF ตัวแปรบิต Processing Invalidity Range Flag

VariableName.UO ตัวแปรบิต Output Values over the Upper Limit

VariableName.TO ตัวแปรบิต Output Values over the Lower Limit

VariableName.IF ตัวแปรบิต Integral Setting

VariableName.KP ตัวแปรจาํนวนเต็ม Proportional Constant

VariableName.TR ตัวแปรจาํนวนเต็ม Integral Calculus Time

VariableName.TD ตัวแปรจาํนวนเต็ม Differential Calculus Time

VariableName.PA ตัวแปรจาํนวนเต็ม PID Processing Invalidity Range

VariableName.BA ตัวแปรจาํนวนเต็ม Bias (Offset)

Variable name.ST ตัวแปรจาํนวนเต็ม Frequency in Sampling
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30.3.7 อุปกรณลอจิกเมื่อใชรปูแบบตําแหนง
หากคุณตัง้คา Logic ที่ Address Format อุปกรณตอไปนี้จะใชได

ชื่อ ชนิด ชือ่ คําอธิบาย

ตาํแหนงลอจิก บิต X_ /Y_ /M_ ตําแหนงลอจิกชนิดบิต

จาํนวนเต็ม D_ /I_ /Q_ ตําแหนงลอจิกชนิดจํานวนเต็ม คุณสามารถใชโมดิฟายเออรได 

(เชนเดียวกับตัวแปร)

โฟลต F_ ตําแหนงลอจิกชนิดโฟลต

จาํนวนจริง R_ ตําแหนงลอจิกชนิดจํานวนจริง

ตัวตัง้เวลา T_ ตําแหนงลอจิกชนิดตัวตั้งเวลา เปนโครงสรางเชนเดยีวกับตัวแปร

ตวันับ C_ ตําแหนงลอจิกชนิดตัวนับ เปนโครงสรางเชนเดยีวกับตัวแปร

วันที่ N_ ตําแหนงลอจิกชนิดวันที่ เปนโครงสรางเชนเดียวกับตัวแปร

เวลา J_ ตําแหนงลอจิกชนิดเวลา เปนโครงสรางเชนเดียวกับตัวแปร

PID U_ ตําแหนงลอจิกชนิด PID เปนโครงสรางเชนเดียวกับตัวแปร
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30.4 จํานวนขั้นตอหนึ่งคําส่ัง
แสดงการแปลงจํานวนขั้นตอหน่ึงคําส่ัง (สําหรับรายละเอียดเกี่ยวกับจํานวนขั้นสําหรับแตละคําส่ัง โปรดดูที่คําอธิบาย

ของคําส่ังที่เก่ียวของ)

โปรแกรมตอไปน้ีใชเฉพาะเอาตพุตคอยล OUT ซึ่งเปดอยูเสมอ

การกําหนดตัวแปร OUT

ชื่อตัวแปร → out

การตั้งคา Retentive → Volatile

อีลิเมนตอารเรย → ไมมี

ยอดรวมทั้งหมด 5 ขั้น

สําหรับคําส่ัง 1 ขัน้ จํานวนขั้นที่ระบดุานลางหมายเลข rung และจํานวนขั้นจริงอาจแตกตางกัน เพราะคําส่ัง 1 ขั้น

จะปรับใชใหเหมาะสมในการบันทึกและในการตรวจสอบขอผิดพลาด

MAIN START ใช 1 ข้ัน

การเริ่มตนของของ rung จะใช 1 ข้ัน

MAIN END ใช 2 ข้ัน

คําส่ังเอาตพุตคอยลจะใช 1 ข้ัน
(ดูท่ีรายละเอียดคําส่ัง)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-41

30.5 คําอธิบายคําส่ัง

30.5.1 คําสั่งบติ
๑ NO (Normally Open) / NC (Normally Closed)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1)

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้ในคําสั่ง

NO

(Normally Open)

อินพุต 1 ถึง 5

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้นในคําสั่ง

NC

 (Normally Closed)

อินพุต 1 ถึง 5

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ 2 O

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000.00)

3 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ 2 O

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]

LS000000)

3 O

สัญลักษณ บิต ⎯ 2 O

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ

S1

S1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-42

รูปแบบตัวแปร บิต ไมระบุอารเรย

ระบุอินพุต เอาตพุต หรือลางขอมูล

ไดถึง 1536 รายการ

1 O

ไมระบุอารเรย

รายการ Retentive หรือลางขอมูล

ไดมากกวา 1536 รายการ

2 O

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) 3 O

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) 4 O

จาํนวนเตม็ ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็.X[คาคงที]่ 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเต็ม.X[ตัวแปร] 4 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.X[คาคงที่/ตวัแปร]

5 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .Q / .TI / .R เทาน้ัน 3 O

ตัวนับ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน 3 O

วันที่ ⎯ ⎯ X

เวลา ⎯ ⎯ X

PID .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน 3 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-43

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ 1 O

Y_ ⎯ 1 O

M_ ภายในชวงชนิดการลางขอมูล 

(M_0000 ถึง M_1535)

1 O

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[คาคงที่] 3 O

D_∗∗∗∗.X[ตาํแหนง] 4 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .Q / .TI / .R เทาน้ัน 3 O

C_ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน 3 O

N_ ⎯ ⎯ X

J_ ⎯ ⎯ X

U_ .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน 3 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-44

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NO
• ใชคําส่ัง NO เพื่อกําหนดสถานะ ON หรือ OFF คําส่ัง NO สามารถใชกําหนดสถานะ ON หรือ OFF ของอินพุต

ภายนอกหรือคอยลภายในได

• คุณไมสามารถใชคําส่ัง NO ไดโดยไมรวมกับคําส่ังอ่ืนที่อยูทางดานซายของแถบจายไฟขวา คําส่ังอ่ืนเปนคําส่ัง

เอาตพุตหรือคําส่ังอ่ืนที่ไมใชอินพุตได

ตัวอยางโปรแกรม

จุด A เมื่อตัวแปรบิตเริ่มตนเปด คําส่ัง NO จะปดหนาสัมผัส และตัวแปรบิตมอเตอรจะเปด

จุด B เมื่อตัวแปรบิตเริ่มตนปด คําส่ัง NO จะเปดหนาสัมผัส และตัวแปรบิตมอเตอรจะปด

เริ่มตน

มอเตอร

1

0

1

0

A B



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-45

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NC
• ใชคําส่ัง NC เพื่อกําหนดสถานะ ON หรือ OFF คําส่ังน้ีสามารถใชกําหนดสถานะ ON หรือ OFF ของอินพุต

ภายนอกหรือคอยลภายในได

• คุณไมสามารถใชคําส่ัง NC ไดโดยไมรวมกับคําส่ังอ่ืนที่อยูทางดานซายของแถบจายไฟขวา คําส่ังอ่ืนเปนคําส่ัง

เอาตพุตหรือคําส่ังอ่ืนที่ไมใชอินพุตได

ตัวอยางโปรแกรม

จุด A เมื่อตัวแปรบิตเริ่มตนเปด คําส่ัง NC จะเปดหนาสัมผัส และตวัแปรบิตมอเตอรจะปด

จุด B เมื่อตัวแปรบิตเริ่มตนปด คําส่ัง NC จะปดหนาสัมผัส และตัวแปรบิตมอเตอรจะเปด

หมายเหต:ุ หากจะคงสถานะไวเมื่อปดเครื่อง ใหตั้งคาตัวแปรสัญลักษณเปน Retentive

ใชตําแหนง Retentive สําหรับรูปแบบตําแหนง (การตั้งคา Retentive ใชสําหรับอินพุต

และเอาตพุตภายนอกไมได)

เริ่มตน

มอเตอร

1

0

1

0

A B



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-46

๑ OUT (Output Coil) / OUTN (Negative Output Coil)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1)

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้ในคําสั่ง

OUT

(Output Coil)

เอาตพุต 1 ถึง 5

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้ในคําสั่ง

OUTN

(Negative Output Coil)

เอาตพุต 1 ถึง 5

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ 2 O

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000.00)

3 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ 2 O

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]

LS000000)

3 O

สัญลักษณ บิต ⎯ 2 O

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ

D1

D1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-47

รูปแบบตัวแปร บิต ไมระบุอารเรย

ตัง้คาเอาตพุตเปน Clear 

ไดถงึ 1536 รายการ

1 O

ไมระบุอารเรย

รายการ Retentive หรือลางขอมูล

ไดมากกวา 1536 รายการ

2 O

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) 3 O

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) 4 O

จาํนวนเตม็ ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็.X[คาคงที]่ 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็.X[ตัวแปร] 4 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.X[คาคงที/่ตวัแปร]

5 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .Q / .TI / .R เทาน้ัน 3 O

ตัวนับ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน 3 O

วันที่ ⎯ ⎯ X

เวลา ⎯ ⎯ X

PID .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน 3 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-48

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ 1 O

M_ ภายในชวงชนิดการลางขอมูล 

(M_0000 ถึง M_1535)

1 O

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[คาคงที่] 3 O

D_∗∗∗∗.X[ตาํแหนง] 4 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .Q / .TI / .R เทาน้ัน 3 O

C_ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน 3 O

N_ ⎯ ⎯ X

J_ ⎯ ⎯ X

U_ .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน 3 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-49

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง OUT
• ใชคําส่ัง OUT เพื่อสงออกผลลัพธ ON หรือ OFF ใชคําส่ัง OUT เพื่อเปดหรือปดอินพุตภายนอกหรือ

คอยลภายใน

• ใน rung หน่ึงตัวสามารถใชคําส่ัง OUT ไดเพียงคําส่ังเดยีวเทาน้ัน หากใชคําส่ัง branch จะสามารถใชคําส่ัง 

OUT หลายคําส่ังได

• ใสคําส่ัง OUT ไวทางซายของแถบจายไฟขวาทันที

ตัวอยางโปรแกรม

จุด A เมื่อตัวแปรบิตเริ่มตนเปด ตวัแปรบิตมอเตอรของคําส่ัง OUT จะเปด

จุด B เมื่อตัวแปรบิตเริ่มตนปด ตัวแปรบิตมอเตอรของคําส่ัง OUT จะปด

เริ่มตน

มอเตอร

1

0

1

0

A B



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-50

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง OUTN
• ใชคําส่ัง OUTN เพื่อสลับและสงออกผลลัพธ ON หรือ OFF ใชคําส่ังน้ีเพื่อเปดหรือปดอินพุตภายนอกหรือ

คอยลภายใน

• ใน rung หน่ึงตัวสามารถใชคําส่ัง OUTN ไดเพียงคําส่ังเดียวเทาน้ัน หากใชคําส่ัง branch จะสามารถใชคําส่ัง 

OUT หลายคําส่ังได

• ใสคําส่ัง OUTN ไวทางซายของแถบจายไฟขวาทันที

ตัวอยางโปรแกรม

จุด A เมื่อตัวแปรบิตเริ่มตนเปด ตวัแปรบิตมอเตอรของคําส่ัง OUTN จะปด

จุด B เมื่อตัวแปรบิตเริ่มตนปด ตัวแปรบิตมอเตอรของคําส่ัง OUTN จะเปด

หมายเหต:ุ หากจะคงสถานะไวเมื่อปดเครื่อง ใหตั้งคาตัวแปรสัญลักษณเปน Retentive

ใชตําแหนง Retentive สําหรับรูปแบบตําแหนง (การตั้งคา Retentive ใชสําหรับอินพุต

และเอาตพุตภายนอกไมได)

เม่ือใชคําส่ัง OUT และ OUTN หลายคําส่ัง

ตัวอยางขางบนแสดงถึงวิธีใชคําส่ัง OUT หลายคําส่ัง โดยการแบรนชคําส่ัง OUT หาก OUT_001 และ OUT_002 

ถูกใสไวในชุดคําส่ัง จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น

เริ่มตน

มอเตอร

1

0

1

0

A B



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-51

๑ SET (Set Coil) / RST (Reset Coil)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1)

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้ในคําสั่ง

SET

(Set Coil)

เอาตพุต 1 ถงึ 5

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้นในคําสั่ง

RST

(Reset Coil)

เอาตพุต 1 ถึง 5

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ 2 O

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000.00)

3 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ 2 O

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]

LS000000)

3 O

สัญลักษณ บิต ⎯ 2 O

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ

D1

D1
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รูปแบบตัวแปร บิต ไมระบุอารเรย

ตั้งคาเอาตพุตเปน Clear 

ไดถึง 1536 รายการ

1 O

ไมระบุอารเรย

รายการ Retentive หรือลางขอมูล

ไดมากกวา 1536 รายการ

2 O

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) 3 O

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) 4 O

จาํนวนเตม็ ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม.X[คาคงที่] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม.X[ตวัแปร] 4 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.X[คาคงที่/ตัวแปร]

5 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .Q / .TI / .R เทาน้ัน 3 O

ตัวนับ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน 3 O

วันที่ ⎯ ⎯ X

เวลา ⎯ ⎯ X

PID .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน 3 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ 1 O

M_ ภายในชวงชนิดการลางขอมูล 

(M_0000 ถงึ M_1535)

1 O

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[คาคงที่] 3 O

D_∗∗∗∗.X[ตาํแหนง] 4 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .Q / .TI / .R เทาน้ัน 3 O

C_ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน 3 O

N_ ⎯ ⎯ X

J_ ⎯ ⎯ X

U_ .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน 3 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SET และ RST
• คําส่ัง SET จะคงสถานะเปน ON โดยไมคํานึงถึงสถานะอินพุต

• คําส่ัง RST จะคงสถานะเปน OFF โดยไมคํานึงถึงสถานะอินพุต

• ใชคําส่ัง SET และ RST เพื่อเปดหรือปดเอาตพุตภายนอกหรือคอยลภายใน

• ใน rung หน่ึงตัวสามารถใชคําส่ัง OUT ไดเพียงคําส่ังเดยีวเทาน้ัน หากใชคําส่ัง branch จะสามารถใชคําส่ัง 

OUT หลายคําส่ังได

ตัวอยางโปรแกรม

จุด A ตัวแปรบิต (เร่ิมตน) เปด คําส่ัง SET จะทํางาน แลวตัวแปรบิต (มอเตอร) จึงเปด

จุด B ตัวแปรบิต (เร่ิมตน) ปด แตตัวแปรบิต (มอเตอร) คงสถานะเปน OFF

จุด C ตัวแปรบิต (หยุด) เปด คําส่ัง RST จะทํางาน แลวตัวแปรบิตมอเตอรจึงเปด

เมื่อคําส่ัง RST เปดตัวแปรบิต (มอเตอร) สถานะจะถูกลาง และตัวแปรบิต (มอเตอร) 

เปลี่ยนจาก ON เปน OFF

จุด D ตัวแปรบิต (มอเตอร) ยังคงอยูในสถานะปดจนกวาตัวแปรบิต (เร่ิมตน) จะเปด

เริ่มตน

มอเตอร

หยุด

1

0

1

0

A B

1

0

C D
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30.5.2 คําสั่งพัลส
๑ PT (Positive Transition) / NT (Negative Transition)

สัญลักษณและคุณสมบัติ
ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้ในคําสั่ง

PT

(Positive Transition)

อินพุต 2 ถงึ 5

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้นในคําสั่ง

NT

(Negative Transition)

อินพุต 2 ถึง 5

S1

S1
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1)

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ 2 O

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000.00)

3 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ 2 O

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]

LS000000)

3 O

สัญลักษณ บิต ⎯ 2 O

เวิรด ⎯ ⎯ X

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต 2 O

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) 3 O

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) 4 O

จาํนวนเตม็ ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม.X[คาคงที่] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม.X[ตวัแปร] 4 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.X[คาคงที่/ตัวแปร]

5 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .Q / .TI / .R เทาน้ัน 3 O

ตัวนับ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน 3 O

วันที่ ⎯ ⎯ X

เวลา ⎯ ⎯ X

PID .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน 3 O

ตอ
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๒ คําอธิบายถึงคําสั่ง Positive Transition (PT)
• เมื่อตัวแปรบิตคําส่ัง PT เปด จะเปดเฉพาะการสแกนครั้งแรก การสแกนครั้งถัดไปจะเปน OFF ถึงแมตัวแปรบิต

อาจอยูในสถานะ ON ก็ตาม คุณสามารถใชคําส่ัง PT สําหรับการนับจํานวนสถานะเปดได

• คุณไมสามารถใชคําส่ัง NO ไดโดยไมรวมกับคําส่ังอ่ืนที่อยูทางดานซายของแถบจายไฟขวา คําส่ังอ่ืนเปนคําส่ัง

เอาตพุตหรือคําส่ังอ่ืนที่ไมใชอินพุตได

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ 2 O

Y_ ⎯ 2 O

M_ ⎯ 2 O

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[คาคงที่] 3 O

D_∗∗∗∗.X[ตาํแหนง] 4 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .Q / .TI / .R เทาน้ัน 3 O

C_ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน 3 O

N_ ⎯ ⎯ X

J_ ⎯ ⎯ X

U_ .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน 3 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X
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ตัวอยางโปรแกรม

จุด A  ตัวแปร (เร่ิมตน) เปด แลวตวัแปรมอเตอรจึงเปด

จุด B  หลังจากดําเนินการสแกนหนึ่งครั้งแลว ตัวแปร (มอเตอร) จะปด

จุด C  ตัวแปร (มอเตอร) ยงัคงปด เพราะตรวจไมพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึน้ของตัวแปร (เร่ิมตน)

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง Negative Transition (NT)
• เมื่อเรียกใชคําส่ัง NT หากตัวแปรที่เปดอยูในระหวางการสแกนครั้งกอนหนากลับถูกปดในระหวางการสแกน

ปจจุบัน คําส่ัง NT จะทํางานระหวางการสแกนปจจุบนัเทาน้ัน คําส่ัง NT ไมสามารถทํางานในการสแกนเริ่มตนได 

เพราะสถานะของการสแกนในครั้งกอนหนาจะถือวาเปน OFF อยูเสมอ ดังน้ัน ในการสแกนเริ่มตน คําส่ัง NT 

จะไมทํางานถึงแมจะเรียกใชคําส่ังแลว ตวัอยางดานลางอธิบายเก่ียวกับคุณสมบัติของคําส่ัง NT

เริ่มตน

มอเตอร

1

0

A B

1

0

C

สแกนครั้งกอนหนา สแกนครั้งปจจุบัน สแกนครั้งตอไป สแกนหลังจาก
สแกนครั้งตอไป

การเปลี่ยนเปนบวก
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ตัวอยางโปรแกรม

จุด A ตัวแปร (เร่ิมตน) ปด แลวตัวแปรมอเตอรจึงเปด

จุด B หลังจากดําเนินการสแกนครั้งหน่ึงแลว ตัวแปรมอเตอรจะปด

จุด C ยังคงปด เพราะตรวจไมพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นของตัวแปร (เร่ิมตน)

(เพิ่มเติม) สําหรับโอเปอรแรนดคําส่ัง Positive Transition และ Negative Transition คุณตองระมัดระวัง

เมื่อดําเนินการกําหนดตําแหนงโดยออมที่แตละอีลิเมนต โดยเฉพาะเมื่ออีลิเมนตกําลังระบุอารเรย

หรือบิตโดยใชตัวแปร ตัวแปรในโอเปอรแรนดของการดําเนินการกอนหนาน้ีถูกเปรียบเทียบกับ

ตวัแปรในโอเปอรแรนดของการดําเนินการปจจุบัน แลวคําส่ังจึงทํางาน ดังน้ัน หากคาตัวแปร

ที่ตองระบุน้ันแตกตางกัน เปาหมายของการเปรียบเทียบจะแตกตางกันดวย

เริ่มตน

มอเตอร

1

0

A B

1

0

C

สแกนครั้งกอนหนา สแกนครั้งปจจุบัน สแกนครั้งตอไป สแกนหลังจาก
สแกนครั้งตอไป

การเปลี่ยนเปนลบ
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30.5.3 โปรแกรมควบคุม
๑ JMP (Jump) / JMPP (Positive Transition Jump)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

สามารถระบุปายชื่อไดถึง 192 รายการสําหรับคําส่ัง JMP เมื่อระบุปายชื่อสําหรับปลายทาง JMP ชื่อของปายชื่อที่

ระบุไวกอนหนาน้ีจะแสดงขึ้น (หากไมไดระบุปายชื่อ ชื่อปายชื่อจะไมแสดงขึ้น) แทรกปายชื่อกอน แลวจึงระบุปายชื่อ

สําหรับคําส่ัง jump

๒ การระบุปายชื่อ

เมื่อคุณเรียกใชคําส่ัง JMP โปรแกรมจะขามไปยงัปายชื่อที่ระบุ แตแตกตางจากคําส่ัง JSR ตรงที่โปรแกรม

ไมกลับไปยัง rung ของตนทางการขามโดยอัตโนมัติ คุณไมสามารถขามบล็อค INIT หรือ SUB ได 

สรางโปรแกรมที่ขามไปยังปายชื่อภายในบล็อค และโปรดสังเกตดวยวาหากโปรแกรมขามโปรแกรมขึ้นไป 

อาจทําใหเกิดการวนลูปแบบไมรูจบได

คําส่ัง JMPP จะเรียกใชคําส่ัง jump เฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน การประมวลผลหลัง

การขามจะเหมือนกับคําส่ัง JMP

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JMP

(Jump)

ตัวแปรควบคมุ 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JMPP

(Negative Transition Jump)

ตัวแปรควบคมุ 2

คลิกขวาแลวเลือก [Insert Label] หรือในเมนู [Logic] ใหคลิก [Insert Label]

คุณสามารถเลือกปายชื่อจากปายชื่อ 192 รายการโดยมีคาตั้งแต LABEL-001 

ถึง LABEL-192

ไมสามารถระบุชื่อปายชื่อตามตองการได

เฉพาะปายชื่อที่ใชในโปรแกรมจะปรากฏขึ้น ใชชื่อปายชื่อเดียวกันไมได

ในหนาจอ INIT, MAIN และ SUB
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ตัวอยางโปรแกรม
JMP

เมื่อตวัแปร NO (ขาม) เปด คําส่ัง JMP จะทํางาน และโปรแกรมจะขามไปยงั rung ตัวที่ส่ีที่ตั้งคาดวยชื่อปายชื่อ: 

"LABEL-001"

หลังจากขามแลว โปรแกรมจะทํางานตอไปหลังจาก rung ตัวที่ส่ี ตราบใดที่คําส่ัง Normally Open (NO) 

ยงัคงเปดอยู โปรแกรมใน rung ตัวที่สามจะไมทํางาน

ตัวอยางโปรแกรม
JMPP

คําส่ัง JMPP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นของคําส่ัง Normally Open เทาน้ัน จากนั้น 

โปรแกรมจะขามไปยัง rung ตัวที่ส่ีที่มีชื่อปายชื่อ: “LABEL-001” หลังจากขามแลว โปรแกรมจะทํางานตอไป

หลังจาก rung ตัวที่ส่ี ระหวางการสแกนครั้งถัดไป คําส่ัง JMPP จะไมทํางานถึงแมคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยู 

หลังจากสแกนแลวหนึ่งครั้ง โปรแกรมใน rung ตัวที่สามจะทํางาน
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๑ JSR (Subroutine Call) / JSRP (Positive Transition Subroutine Call)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

เมื่อใชคําส่ัง JSR คุณสามารถระบุรูทีนยอยไดถึง 32 รายการ

เมื่อตองการกําหนดการขามไปยังรูทีนยอย ใหสรางรูทีนยอยเสียกอน หากไมมีรูทีนยอย คุณจะไมสามารถกําหนด

การขามรูทีนยอยได คุณสามารถกําหนดการขามไดเฉพาะกับรูทีนยอยที่สรางไวแลว

๒ การระบุรูทีนยอย
เมื่อตองการสรางหนาจอรูทีนยอย ใน [Screen List Window] ใหเลือก [New Screen] หรือในเมนู [Screen] 

ใหคลิก [New Screen]

ปลายทางที่คุณสามารถระบุสําหรับคําส่ังรูทีนยอยคือตั้งแต SUB-01 ถึง SUB-32

ชื่อรูทีนยอยจะถูกกําหนดไวตายตัว และไมสามารถตั้งชื่อตามตองการได

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JSR

(Subroutine Call)

ตัวแปรควบคมุ 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JSRP

(Positive Transition 

Subroutine Call)

ตัวแปรควบคมุ 2
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ตัวอยางโปรแกรม
JSR

เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดอยูเพื่อแสดงวามีปญหา คําส่ัง JSR จะทํางาน คําส่ัง JSR ขามไปยังหนาจอรูทีนยอย 

“SUB-01” และเรียกใชงานโปรแกรม เมื่อ “SUB-01” ส้ินสุด โปรแกรมจะกลับไปที่ rung หลังจากคําส่ัง JSR 

และทํางานตอไป ในการสแกนถัดไป หากคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยู คําส่ัง JSR จะทํางาน ใสคําส่ัง JSR 

ไวตอนทายของ rung

ใสคําส่ัง JSR ลงในแถวสุดทาย

ตัวอยางโปรแกรม
JSRP

เมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นของคําส่ัง Normally Open คําส่ัง JSRP จะทํางาน คําส่ัง JSRP ขามไปยัง

หนาจอรูทีนยอย “SUB-01” และเรียกใชงานโปรแกรม เมื่อ “SUB-01” ส้ินสุด โปรแกรมจะกลับไปที่ rung 

หลังจากคําส่ัง JSRP และทํางานตอไป ในการสแกนถัดไป หากคําส่ัง Normally Open ยงัคงเปดอยู คําส่ัง JSRP 

จะไมทํางาน หลังจากสแกนครั้งแรกแลว รูทีนยอยไมทํางาน และโปรแกรมยังเรียกใช rung ที่ตามมา ใสคําส่ัง JSRP 

ไวตอนทายของ rung

หลังจากสแกนแลวหนึ่งครั้ง การประมวลผลรูทีนยอยจะไมทํางาน และการประมวลผลใน rung ตวัถัดไปจะทํางาน

ใสคําส่ัง JSRP ลงในแถวสุดทาย

๒ ขอจํากัด
• (1) คําส่ัง JSR และ JSRP ถูกใสไวเฉพาะตอนทายทางขวาของแถว

• (2) คุณสามารถขามรูทีนยอยไดถึง 128 ครั้ง

การขามหนึ่งรูทีนยอยจะใชสแต็คหนึ่งตัว โดยสามารถใชสแต็คสําหรับลอจิกโปรแกรมไดสูงสุด 128 ตัว

คําส่ังอ่ืนๆ ที่ใชสแตค็ ไดแก คําส่ัง FOR และคําส่ัง NEXT แตละอินสแตนซของคําส่ัง FOR/NEXT ใชสแต็ค

สองตัว
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๑ RET(Return)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

คําส่ัง RET สงคืนโปรแกรมจากรูทีนยอยไปยังการเรียกคําส่ัง JSR เดิม และเรียกใชคําส่ังใน rungs ที่ตามมาตอไป

ใชคําส่ัง RET เพื่ออินเตอรรัพตรูทีนยอย และสงคืนไปยังโปรแกรม MAIN

เน่ืองจากโปรแกรมกลับไปยังตัวเรียกโดยอัตโนมัตหิลังจากการประมวลผลรูทีนยอยสิ้นสุด จึงไมจําเปนตองใชคําส่ัง 

RET เสมอ

ใสคําส่ัง RET ไวตอนทายของ rung คําส่ัง RET ใชไดเฉพาะในรูทีนยอยเทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
RET

คําส่ัง RET ใชไดเฉพาะในรูทีนยอยเทาน้ัน เมื่อคําส่ังการเรียกรูทีนยอยทํางานใน MAIN ผังการทํางานของโปรแกรม

จะเลื่อนไปยังรูทีนยอย รูทีนยอยจะประมวลผลคําส่ังใน rung 1 และ 2 หากตัวแปรสําหรับคําส่ัง Normally Open ใน 

rung 3 คือ เปด คําส่ัง RET จะทํางานและสงคืนผังการทํางานของโปรแกรมไปยัง MAIN โดยไมเรียกใช rung ตัวที่ส่ี

เมื่อคําส่ัง RET ไมทํางาน โปรแกรมจะเรียกใช rung ตัวที่ส่ี แลวจึงสงคืนโปรแกรมไปยงั MAIN หลังจากรูทีนยอย

ส้ินสุด (END)

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

RET

(Return)

ตัวแปรควบคมุ 1
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๑ FOR NEXT (Repeat)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการเงื่อนไขที่กําหนดไดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง FOR

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

FOR

(Repeat)

ตัวแปรควบคมุ 2 ถึง 4

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NEXT

(Repeat)

ตัวแปรควบคมุ 1

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

2 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]

LS000000)

2 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 2 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็ ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม[คาคงที่] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 4 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.X[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .ΨΡ / .ΜΟ / .ΔΑΨ ονλψ 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง FOR และ NEXT
คําส่ัง FOR และ NEXT ดําเนินการลอจิกซ้ําระหวาง FOR และ NEXT ตามจํานวนครั้งที่ระบุใน S1 

หลังจากประมวลผลระหวางคําส่ัง FOR และ NEXT ทํางานตามจํานวนครั้งที่ระบุไวใน S1 แลว rung ที่อยูถัดจาก

คําส่ัง NEXT จะทํางานโดยไมมีเง่ือนไขใดๆ เมื่อ S1 มีคาไมเกิน 0 ลอจิกระหวาง FOR และ NEXT จะไมทํางาน 

และโปรแกรมจะขามไปยัง rung ที่ทําตามคําส่ัง NEXT

ใชคําส่ัง FOR และ NEXT คูกันเสมอ คําส่ังเหลาน้ีทํางานเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
FOR และ NEXT

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 2 O

Q_ ⎯ 2 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 2 O

D_∗∗∗∗.X[คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ 0 ถึง 2147483647 2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-68

คําส่ังอ่ืนจะมีรวมกันใน rung เดียวกันกับคําส่ัง FOR และ NEXT ไมได คุณสามารถใชคําส่ัง JMP เพื่อระบุเง่ือนไข

สําหรับการเรียกใชคําส่ัง FOR และ NEXT ตัวอยางโปรแกรมตอไปนี้ของคําส่ัง FOR และ NEXT แสดงวิธีใชเง่ือนไข

เพื่อเรียกใชคําส่ัง FOR และ NEXT

เมื่อตวัแปรของคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น FOR และ NEXT จะไมทํางาน และโปรแกรมจะขามไปยัง 

"LABEL-001" เมื่อตัวแปรเปน OFF คําส่ัง FOR และ NEXT จะทํางาน คา (N) ของโอเปอรแรนด S1 ของคําส่ัง 

FOR หมายถึงจํานวนครั้งที่จะดําเนินการ rung ระหวางคําส่ัง FOR และ NEXT ซ้ํา เมื่อ S1 = 10 การวนลูป FOR 

จะดําเนินการซ้ํา 10 ครั้ง หลังออกจากการวนลูป FOR แลว จะประมวลผลจะดําเนินตอไปดวยคําส่ังที่ตามหลัง

คําส่ัง NEXT

๒ ขอจํากัด
• (1) หลังจากแทรกคําส่ัง FOR แลว คุณยังจําเปนตองแทรกคําส่ัง NEXT ที่เก่ียวของดวย

• (2) หามแทรกคําส่ังไวบน rung เดียวกันกอนหรือหลังคําส่ัง FOR - NEXT

(คุณไมสามารถตั้งคาเง่ือนไขใดๆ บน rung ที่มีคําส่ัง FOR หรือ NEXT ได)

• (3) คุณไมสามารถเปลี่ยนจํานวนการทํางานระหวางคําส่ัง FOR และ NEXT ได

• (4) คุณไมสามารถออกจากคําส่ัง FOR และ NEXT กลางคันได

• (5) คุณสามารถซอนคําส่ัง FOR และ NEXT ไดถึง 64 ครั้ง หลังจากซอนกันเกินกวา 64 ครั้งแลว 

จะเกิดขอผิดพลาดรายแรง และจะเขียนรหัสขอผิดพลาด 4 ลงใน# L_FaultCode

• (6) สําหรับแตละการซอนกันแตละคร้ัง ตองใชสแต็คสองตัว โดยสามารถใชสแต็คในลอจิกโปรแกรม

ไดสูงสุด 128 ตัว

นอกเหนือจากคําส่ัง FOR และ NEXT แลว คําส่ัง JSR ยงัใชสแต็คดวย คําส่ัง JSR ใชสแต็คเพียงหนึ่งตัวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-69

๑ INV(Invert)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง Invert (INV)
เมื่อคําส่ัง INV ถูกเรียกใชงาน การประมวลผลสลับจะทํางาน หากสถานะเปน OFF กอนคําส่ัง INV จะถูกเรียกใชงาน 

สถานะนั้นจะถูกสลับเปน ON

หากสถานะเปน ON กอนคําส่ัง INV จะถูกเรียกใชงาน สถานะนั้นจะเปลี่ยนเปน OFF ตามคําส่ัง INV เพราะเปนผล

จากคําส่ัง INV

ตัวอยางโปรแกรม

เมื่อโอเปอรแรนดของคําส่ัง Normally Open เปดขึน้ คําส่ัง INV จะทํางาน และคอยล OUT จะปด

เมื่อโอเปอรแรนดของคําส่ัง Normally Open เปดขึน้ คําส่ัง INV จะทํางาน และคอยล OUT จะปด

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

INV

(Invert)

ตัวแปรควบคมุ 1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-70

๑ EXIT(End of Processing)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง EXIT
คําส่ัง EXIT สามารถใชไดเฉพาะในโปรแกรม MAIN เทาน้ัน หลังจากคําส่ังทํางานแลว โปรแกรมจะขามไปยัง END

หลังจากคําส่ังทํางานแลว การประมวลผลของคําส่ังระหวาง EXIT และ END จะไมดําเนินการ คําส่ังน้ีจะขามไปยัง

ปายชื่อ END เชนเดียวกับคําส่ังการขาม

ตัวอยางโปรแกรม

เมื่อเปดสวิตช คําส่ัง EXIT ในตอนทายของ rung จะทํางาน ดังน้ัน การประมวลผลของคําส่ังระหวาง EXIT 

และ END จะไมทํางาน

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

EXIT

(End of Processing)

ตัวแปรควบคมุ 1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-71

๑ PBC (Power Bar Control) and PBR (Power Bar Reset)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) และ (D1) ในคําส่ัง PBC

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

PBC

(Power Bar Control)

ตัวแปรควบคมุ 3

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

PBR

(Power Bar Reset)

ตัวแปรควบคมุ 2

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]

LS000000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-72

รูปแบบตัวแปร บิต การระบุบิต 

(โอเปอรแรนด D1 เทาน้ัน)

3 O

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็ ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.X[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-73

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ (โอเปอรแรนด D1 เทาน้ัน) 3 O

M_ (โอเปอรแรนด D1 เทาน้ัน) 3 O

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ ⎯ 0 ถึง 7 (โอเปอรแรนด S1 เทาน้ัน) 3 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น
ในคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-74

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง PBR

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000.00)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]

LS000000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็ ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม.X[คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม.X[ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.X[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .Q / .TI / .R เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ ⎯ ⎯ X

เวลา ⎯ ⎯ X

PID .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-75

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .Q / .TI / .R เทาน้ัน ⎯ X

C_ .R / .UP / .QU / .QD / .Q เทาน้ัน ⎯ X

N_ ⎯ ⎯ X

J_ ⎯ ⎯ X

U_ .Q / .UO / .TO / .PF / .IF เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ ⎯ 0 ถึง 7 (โอเปอรแรนด S1 เทาน้ัน) 2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-76

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง Power Bar Control (PBC) และ Power Bar Reset (PBR) 
เมื่อคําส่ัง PBC ทํางาน โปรแกรมระหวาง PBC และ PBR จะทํางาน

คําส่ัง PBC และ PBR สามารถใชไดเฉพาะใน MAIN เทาน้ัน ใชในสวนอ่ืนๆ ของโปรแกรมไมได

เมื่อเปดคําส่ัง PBC ตัวแปรบิตใน D1 จะเปด โปรแกรมที่ทํางานระหวางคําส่ัง PBC และ PBR เปดทํางาน

การประมวลผลจนกวาคําส่ัง PBC จะปด

สําหรับ PBC ทุกคําส่ังจําเปนตองใชคําส่ัง PBR หนึ่งตัวเสมอ

คําส่ัง PBC/PBR S1 ระบุระดับการซอนกัน การประมวลผลของระดับที่ระบุไวระหวาง PBC และ PBR ทํางาน

ตัวอยางโปรแกรม (ที่ไมมีการซอนกัน)

เมื่อตวัแปรของคําส่ัง Normally Open เปดอยู คําส่ัง PBC จะทํางาน เมื่อคําส่ัง PBC ทํางาน การประมวลผลระหวาง

คําส่ัง PBC และ PBR คําส่ังจะทํางาน

• (1) เมื่อคําส่ัง PBC ปด (บิตการทํางานของ PBC จะปด)

คําส่ัง ADD ไมทํางานถึงแมคําส่ัง Normally Open ใน rung ตัวที่สามเปดอยู

คําส่ัง MOV ไมทํางานถึงแมคําส่ัง Normally Open ใน rung ตัวที่ส่ีเปดอยู

• (2) เมื่อคําส่ัง PBC เปด (บิตการทํางานของ PBC จะเปด)

คําส่ัง ADD ทํางานเมื่อคําส่ัง Normally Open ใน rung ตัวที่สามเปดขึ้น

คําส่ัง MOV ทํางานเมื่อคําส่ัง Normally Open ใน rung ตัวที่ส่ีเปดขึ้น



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-77

๒ สถานะของแตละคําสั่ง
อีลิเมนตที่คงคาสถานะไว: อีลิเมนตที่ขับดวยตัวตั้งเวลาสะสม, ตัวนับ หรือคําส่ัง SET และ RST

อีลิเมนตที่ปด: อีลิเมนตที่ขับดวยตวัตัง้เวลาและคําส่ัง OUT

ตัวอยางโปรแกรม (ที่มีการซอนกัน, สามระดับ)

๒ การซอนคําสั่ง PBC
คําส่ัง PBC สามารถตั้งโปรแกรมดวยการซอนกันไดถึงแปดระดบั

เมื่อใชคําส่ัง PBC ภายในคําส่ัง PBC จํานวนระดบัการซอนกัน (S1) ตองเพิ่มขึน้

(0→1→2→3→4→5→6→7)

เมื่อตองการยกเลิกระดับการซอนกัน ใหใชคําส่ัง PBR

(7→6→5→4→3→2→1→0)

ตัวอยางเชน หากคุณยกเลิก PBR 5 ที่ซอนกันโดยไมยกเลิก PBR 6 และ PBR 7 ระดับการซอนกันที่ลดลงไปเปน

ระดับหาจะถูกยกเลิก

• (1) น่ีเปนการซอนกันระดับ 2 ในโปรแกรมกอนหนาน้ี สถานะอยูในระดับต่ํา

• (2) น่ีเปนการซอนกันระดับ 1 ในโปรแกรมกอนหนาน้ี สถานะอยูในระดับปานกลาง

• (3) น่ีเปนการซอนกันระดับ 0 ในโปรแกรมกอนหนาน้ี สถานะอยูในระดับสูง

(3)

(2)

(1)
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๑ LWA(Logic Wait)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1)

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

LWA

(Logic Wait)

ตัวแปรควบคมุ 2

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุบิตในเวิรด

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]

LS000000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็ ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.X[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.X[ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ ⎯ 1 ถึง 10 2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้น ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง Logic Wait (LWA)
คําส่ัง LWA หยุดลอจิกตามเวลาที่ระบุไวใน S1 หากเกิดการสั่นไหวระหวางกําลังเลนภาพเคลื่อนไหว ใหใชคําส่ัง LWA

คุณสามารถใชคําส่ัง LWA เพื่อปองกันการสั่นไหวระหวางเลนภาพเคลื่อนไหว ผังการทํางานของกระแสไฟ

จะจายผานคําส่ัง LWA เสมอ

(หมายเหต)ุ

หากใชคําส่ัง LWA เปนจํานวนมาก อาจเกิดขอผิดพลาดใน WDT (watch dog time) ตองระมัดระวังเมื่อใชคําส่ัง 

LWA เน่ืองจากขอผิดพลาด WDT อาจมีผลตอระยะเวลาสแกน

ขอจํากัดเกี่ยวกับการใช
• (1) หากใชคําส่ัง LWA เปนจํานวนมาก อาจเกิดขอผิดพลาดใน WDT (watch dog time) ตองระมัดระวัง

เมื่อใชคําส่ัง LWA เน่ืองจากขอผิดพลาด WDT อาจมีผลตอระยะเวลาสแกน

• (2) ใน rung หน่ึงตัวสามารถใสคําส่ัง LWA ไดเพียงตัวเดียวเทาน้ัน

• (3) คําส่ัง LWA ตองเปนคําส่ังตัวสุดทายใน rung โดยอยูทางซายของแถบจายไฟขวา

• (4) คําส่ัง LWA สามารถใชไดเฉพาะใน MAIN และ SUB เทาน้ัน คําส่ังน้ีใชใน INIT ไมได

ตัวอยางโปรแกรม

• (1) เมื่อตัวแปรบิตเปด คําส่ัง LWA จะทํางาน

• (2) เมื่อคําส่ัง LWA ทํางาน ลอจิกโปรแกรมหยดุตามระยะเวลา (1 ถึง 10 มิลลิวินาที) ที่ระบไุว

ในโอเปอรแรนด S1

• (3) หลังจากเวลาที่ระบุไวผานพนไป การประมวลผลจะดําเนินตอไปยัง rung ถัดไป
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30.5.4 คําสั่งตวัตั้งเวลา
๑ TON (ON Delay Timer) และ TOF (OFF Delay Timer)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง ON Delay Timer (TON) และ OFF Delay Timer (TOF)
ตัวแปรตัวตั้งเวลาในคําส่ัง TON และ TOF เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปน้ีแสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรตัวตั้งเวลา

ดับเบิลคลิกคําส่ังตัวตั้งเวลาเพื่อแสดงกลองโตตอบตอไปนี้ ปอนเวลาที่กําหนดไวในกลองโตตอบนี้

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

TON

(On Delay Timer)

ตวัตั้งเวลา 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

TOF

(Off Delay Timer)

ตวัตั้งเวลา 2

ตัวแปรตัวตั้งเวลา การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.TI ตัวแปรบติ เปดเมือ่ตัวตั้งเวลาเริ่มทํางาน

VariableName.Q ตัวแปรบติ เปดเมือ่ตัวตั้งเวลาเสร็จสมบรูณ

VariableName.PT ตัวแปรจํานวนเต็ม คาทีต่ั้งบนตัวตั้งเวลา

VariableName.ET ตัวแปรจํานวนเต็ม คาปจจุบันบนตัวตั้งเวลา



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-83

ปอนคาและหนวยของตัวตั้งเวลา

สําหรับการตั้งคาตามฐานเวลา ใหดับเบิลคลิกคําส่ังตวัตัง้เวลาเพื่อแสดงกลองโตตอบการตั้งคา

ฐานเวลา คําอธิบาย คา PT/คา ET

ms ระบเุวลาเปนหนวยมิลลิวินาที คา PT ระบแุละแสดงเปนมิลลิวินาที

คา ET แสดงเปนมิลลิวินาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 2147483647 x 1 มิลลวิินาที

10ms ระบเุวลาเปน 10 มิลลิวนิาที คา PT ตั้งคาและแสดงเปน 10 มิลลิวนิาที

คา ET แสดงเปน 10 มิลลวิินาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 214748364 x 10 มิลลวิินาที

0.1s ระบเุวลาเปน 0.1 วินาที คา PT ระบแุละแสดงเปน 0.1 วนิาที

คา ET แสดงเปน 0.1 วนิาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 21474836 x 100 มิลลวิินาที

s ระบเุวลาเปน 1 วินาที คา PT ระบแุละแสดงเปน 1 วนิาที

คา ET แสดงเปน 1 วนิาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 2147483 x วินาที
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ตัวอยางโปรแกรม
TON

• (1) เมื่อตัวแปรของคําส่ัง Normally Open เปด เวลาที่ผานพนไป .ET จะเพิ่มขึ้นตามหนวยฐานเวลาที่ระบุไว

เพราะคําส่ัง TON ถูกทริกเกอร

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI เปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด

• (2) เมื่อเวลาที่ผานพนไป .ET เพิ่มขึ้นจนเทากับเวลาที่กําหนดไว .PT เวลาที่ผานพนไป .ET จะเก็บคาปจจุบันไว

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI ปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q เปด และยอมใหกระแสไฟไหลผาน

• (3) เมื่อการวัดการเร่ิมตนปด (ปดทํางาน) เวลาที่ผานพนไป .ET จะถูกตั้งคาใหมเปน 0

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI ปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด

๒ แผนผังระยะเวลาของการดําเนินการคําสั่ง TON

จุด A ตัวตั้งเวลาเปด และบิตการวัดตัวตั้งเวลา .TI เปด การวัดตัวตั้งเวลาเริ่มตนขึ้น และเวลา

ที่ผานพนไป .ET เพิ่มขึ้น บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ยงัคงปด

จุด B เมื่อเวลาที่ผานพนไป .ET เทากับเวลาที่กําหนดไว .PT บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q จะเปด 

คาของเวลาที่ผานพนไป  .ET ยังคงเหมือนกับเวลาที่กําหนดไว .PT บิตการวัดตัวตั้งเวลา .TI ปด

จุด C ตัวตั้งเวลาปดและบิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด เวลาที่ผานพนไป .ET ตั้งคาใหมเปน 0

จุด D ตัวตั้งเวลาเปด และบิตการวัดตัวตั้งเวลา .TI เปด การวัดตัวตั้งเวลาเริ่มตนขึ้น และเวลา

ที่ผานพนไป .ET เพิ่มขึ้น

จุด E ตัวตั้งเวลาปดกอนเวลาที่ผานพนไป .ET จะถึงเวลาที่กําหนดไว .PT ขณะบิตเอาตพุตของ

ตัวตั้งเวลา .Q ยังคงปดอยู เวลาที่ผานพนไป .ET จะตั้งคาใหมเปน 0

IN

TI

A B C

PT

Q

D E
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ตัวอยางโปรแกรม
TOF

• (1) เมื่อตัวแปรสําหรับคําส่ัง NO เปด เวลาที่ผานพนไป .ET จะถูกตั้งคาใหมเปน 0N เพราะคําส่ัง TON 

ถูกทริกเกอร

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI ปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q เปด และยอมใหกระแสไฟไหลผาน

• (2) เมื่อคําส่ัง TOF ถูกทริกเกอร และบิตเริ่มตนการวัดปดอยู เวลาที่ผานพนไป .ET จะเพิ่มขึ้นตามฐานเวลาที่

ระบุไว

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI เปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ยังคงเปดอยู

• (3) เมื่อเวลาที่ผานพนไป .ET เพิ่มขึ้นจนเทากับเวลาที่กําหนดไว .PT เวลาที่ผานพนไป .ET จะเก็บคาปจจุบันไว

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI ปด

๒ แผนผังระยะเวลาของการดําเนินการของคําสั่ง TOF

จุด A ตัวตั้งเวลาเปด บิตการวัดตัวตั้งเวลา .TI ยังคงปดอยู บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q เปด 

เวลาที่ผานพนไป .ET ตั้งคาใหมเปน 0

จุด B ตัวตั้งเวลาปด ตัวตั้งเวลาเริ่มการวัด (.TI เปด) บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลายังคงเปดอยู

จุด C เวลาที่ผานพนไป .ET เทากับเวลาที่กําหนดไว .PT บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด 

ตัวตั้งเวลาหยุดการวัด (.TI ปด) เวลาที่ผานพนไป .ET ยังคงเทากับเวลาที่ตัง้คาไว (ET = PT)

จุด D ตัวตั้งเวลาเปด บิตการวัดตัวตั้งเวลา .TI ยังคงปดอยู บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ยังคงเปดอยู 

เวลาที่ผานพนไป .ET ตั้งคาใหมเปน 0
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คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-86

จุด E ตัวตั้งเวลาปด ตัวตั้งเวลาเริ่มการวัด (.TI เปด) บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ยงัคงเปดอยู

จุด F ตัวตั้งเวลาเปดกอนเวลาที่ผานพนไป .ET จะถึงเวลาที่กําหนดไว .PT และตัวตั้งเวลาหยุดการวัด 

(.TI ปด) บิตเอาตพุตของตวัตัง้เวลา .Q ยังคงเปดอยู เวลาที่ผานพนไป .ET จะตั้งคาใหมเปน 0

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1) หากปอนคานอกชวงที่กําหนดไว จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ รหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน 

#L_CalcErrCode และคําส่ังไมทํางาน เมื่อแกไขปญหา ใหตรวจสอบรหัสขอผิดพลาดใน #L_CalcErrCode เสมอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-87

๑ TP (Pulse Timer)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง Pulse Timer (TP)
ตัวแปรตัวตั้งเวลาในคําส่ัง TP เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปน้ีแสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรตัวตั้งเวลา

ดับเบิลคลิกคําส่ังตัวตั้งเวลาเพื่อแสดงกลองโตตอบตอไปนี้ ปอนเวลาที่กําหนดไวในกลองโตตอบนี้

ปอนคาและหนวยของตัวตั้งเวลา

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

TP

(Positive Transition

Timer)

ตวัตั้งเวลา 2

ตัวแปรตัวตั้งเวลา การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.TI ตัวแปรบิต เปดเมื่อตัวตั้งเวลาเริ่มทํางาน

VariableName.Q ตัวแปรบิต เปดเมื่อตัวตั้งเวลาเสร็จสมบูรณ

VariableName.PT ตัวแปรจํานวนเตม็ คาที่ตั้งบนตวัตั้งเวลา

VariableName.ET ตัวแปรจํานวนเตม็ คาปจจุบนับนตัวตั้งเวลา



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-88

สําหรับการตั้งคาตามฐานเวลา ใหดับเบิลคลิกคําส่ังตวัตัง้เวลาเพื่อแสดงกลองโตตอบการตั้งคา

ตัวอยางโปรแกรม

• (1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปด คําส่ัง TP จะถูกทริกเกอร เน่ืองจากคําส่ัง TP ตรวจจับการเปลี่ยนเปนบวก 

เมื่อคําส่ังถูกทริกเกอร จะเริ่มตนตัวตั้งเวลาไมวาตัวตั้งเวลาจะอยูในเง่ือนไขใด

เวลาที่ผานพนไป .ET เพิ่มขึ้นตามหนวยที่ระบุไวเปนฐานเวลา

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI เปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q เปด และยอมใหกระแสไฟไหลผาน

• (2) เมื่อเวลาที่ผานพนไป .ET ถึงเวลาที่กําหนดไว คําส่ัง TP จะปด

บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q จะปดหลังจากเวลาที่กําหนดไวผานพนไปโดยไมคํานึงถึงผังการจายไฟไปทางซาย

ของคําส่ัง TP

• เมื่อ PT =< ET ตองตั้งคาใหมเปน 0 ทันที

• เมื่อเวลาที่ผานพนไป .ET เทากับเวลาที่กําหนดไว .PT บิตตัวตั้งเวลา .TI จะปด

• เมื่อคําส่ัง TP ปด บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q จะปด

• (3) เมื่อตัวแปรของคําส่ัง Normally Open ปด หากเวลาที่ผานพนไป .ET มาถึงเวลาที่กําหนดไว .PT 

เวลาที่ผานพนไป .ET จะตัง้คาใหมเปน 0

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด

• มิฉะน้ัน ตัวตั้งเวลาจะวัดตอ และบิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ยังคงเปดอยู

ฐานเวลา คําอธิบาย คา PT/คา ET

ms ระบเุวลาเปนหนวยมิลลิวินาที คา PT ระบุและแสดงเปนมิลลวิินาที

คา ET แสดงเปนมิลลวิินาที

0 ถึง 2147483647 x 1 มิลลวิินาที

10ms ระบเุวลาเปน 10 มิลลิวนิาที คา PT ตั้งคาและแสดงเปน 10 มลิลิวินาที

คา ET แสดงเปน 10 มิลลิวนิาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 214748364 x 10 มิลลิวนิาที

0.1s ระบเุวลาเปน 0.1 วินาที คา PT ระบุและแสดงเปน 0.1 วินาที

คา ET แสดงเปน 0.1 วินาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 21474836 x 100 มิลลิวนิาที

s ระบเุวลาเปน 1 วินาที คา PT ระบุและแสดงเปน 1 วินาที

คา ET แสดงเปน 1 วินาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 2147483 x วนิาที



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-89

๒ แผนผังระยะเวลาของคําสั่ง TP

จุด A ตัวตั้งเวลาเปด ตัวตั้งเวลาเริ่มการวัด (.TI เปด) บติเอาตพุตของตวัตัง้เวลา .Q เปด

จุด B เวลาที่ผานพนไป .ET เทากับเวลาที่กําหนดไว .PT บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด 

ตัวตั้งเวลาหยุดการวัด (.TI ปด) เวลาที่ผานพนไป .ET ยังคงเทากับเวลาที่กําหนดไว (ET = PT)

จุด C ตัวตั้งเวลาปด เวลาที่ผานพนไป .ET ตั้งคาใหมเปน 0

จุด D ตัวตั้งเวลาเปด ตัวตั้งเวลาเริ่มการวัด (.TI เปด) บติเอาตพุตของตวัตัง้เวลา .Q เปด

จุด E ตัวตั้งเวลาปด ตัวตั้งเวลาวัดตอไป (.TI ยังคงเปดอยู) บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ยงัคงเปดอยู

จุด F เวลาที่ผานพนไป .ET เทากับเวลาที่กําหนดไว .PT บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด 

ตัวตั้งเวลาหยุดการวัด (.TI ปด) เน่ืองจากบิตอินพุตของตวัตัง้เวลา IN ปด เวลาที่ผานพนไป .ET 

จะตั้งคาใหมเปน 0

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1)หากปอนคานอกชวงที่กําหนดไว จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น รหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน 

#L_CalcErrCode และคําส่ังไมทํางาน เมื่อแกไขปญหา ใหตรวจสอบรหัสขอผิดพลาดใน #L_CalcErrCode เสมอ
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๑ TONA (Accumulated ON Delay Timer) และ TOFA (Accumulated OFF Delay Timer)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง Accumulated ON Delay Timer (TONA) และ Accumulated OFF Delay Timer (TOFA) 
ตัวแปรตัวตั้งเวลาในคําส่ัง TONA และ TOFA เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรตัวตั้งเวลา

ดับเบิลคลิกคําส่ังตัวตั้งเวลาเพื่อแสดงกลองโตตอบตอไปนี้ ปอนเวลาที่กําหนดไวในกลองโตตอบนี้

ปอนคาและหนวยของตัวตั้งเวลา

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

TONA

(Accumulated ON Delay Timer)

ตวัตั้งเวลา 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

TOFA

(Accumulated OFF Delay Timer)

ตวัตั้งเวลา 2

ตัวแปรตัวตั้งเวลา การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.TI ตัวแปรบติ เปดเมือ่ตัวตัง้เวลาเริ่มทํางาน

VariableName.Q ตัวแปรบติ เปดเมือ่ตัวตัง้เวลาเสร็จสมบรูณ

VariableName.R ตัวแปรบติ ตั้งคาตวัตั้งเวลาปจจุบันใหม ลางขอมูล (0)

VariableName.PT ตัวแปรจํานวนเต็ม คาทีต่ั้งบนตัวตั้งเวลา

VariableName.ET ตัวแปรจํานวนเต็ม คาปจจุบันบนตัวตั้งเวลา



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-91

สําหรับการตั้งคาตามฐานเวลา ใหดับเบิลคลิกคําส่ังตวัตัง้เวลาเพื่อแสดงกลองโตตอบการตั้งคา

ตัวอยางโปรแกรม
TONA

• (1) เมื่อตัวแปรของคําส่ัง Normally Open เปด เวลาที่ผานพนไป .ET จะเพิ่มขึ้นตามหนวยฐานเวลาที่ระบุไว

เพราะคําส่ัง TONA ถูกทริกเกอร

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI เปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด

• (2) เมื่อเวลาที่ผานพนไป .ET เพิ่มขึ้นจนเทากับเวลาที่กําหนดไว .PT เวลาที่ผานพนไป .ET จะเก็บคาปจจุบันไว

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI ปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q เปด และยอมใหกระแสไฟไหลผาน

• (3) เมื่อคําส่ัง TONA ปด เวลาที่ผานพนไป .ET จะเก็บคาปจจุบันไว

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI ปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด

• (4) คําส่ัง TONA ทําหนาที่เหมือนแอคคิวมูเลเตอร และเพิ่มคาของคําส่ังน้ัน ตั้งคาคอยล R ใหเปน ON 

เพื่อตั้งคาปจจุบันใหม

ฐานเวลา คําอธิบาย คา PT/คา ET

ms ระบเุวลาเปนหนวยมิลลิวินาที คา PT ระบุและแสดงเปนมิลลวิินาที

คา ET แสดงเปนมิลลวิินาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 2147483647 x 1 มิลลิวนิาที

10ms ระบเุวลาเปน 10 มิลลิวนิาที คา PT ตั้งคาและแสดงเปน 10 มิลลิวินาที

คา ET แสดงเปน 10 มิลลิวนิาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 214748364 x 10 มิลลิวนิาที

0.1s ระบเุวลาเปน 0.1 วินาที คา PT ระบุและแสดงเปน 0.1 วินาที

คา ET แสดงเปน 0.1 วินาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 21474836 x 100 มิลลิวนิาที

s ระบเุวลาเปน 1 วินาที คา PT ระบุและแสดงเปน 1 วินาที

คา ET แสดงเปน 1 วินาที

ชวงการตั้งคา = 0 ถึง 2147483 x วนิาที



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-92

๒ แผนผังระยะเวลาของคําสั่ง TONA

จุด A และ F บิตอินพุตของตัวตั้งเวลา IN เปด และบิตการวัดตวัตัง้เวลา TI เปด ตัวตั้งเวลาเริ่มตนขึ้น 

และเวลาที่ผานพนไป ET เพิ่มขึ้น บิตเอาตพุตของตวัตั้งเวลา Q ยังคงปด

จุด B และ G บิตอินพุตของตัวตั้งเวลา IN ปด และหากเวลาที่ผานพนไป ET มีนอยกวาเวลาที่กําหนดไว PT 

บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา Q ยงัคงปดอยู เวลาที่ผานพนไป ET อยูในสถานะ Retentive

จุด C บิตอินพุตของตัวตั้งเวลา IN เปด และบิตการวัดตวัตัง้เวลา TI เปด การวัดตัวตั้งเวลาเริ่มตนอีกครั้ง 

และเวลาที่ผานพนไป ET ถูกเพิ่มใหมลงในคาที่เก็บไว บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา Q ยังคงปด

จุด D เมื่อเวลาที่ผานพนไป ET ครบถึงเวลาที่กําหนดไว PT บิตการวัดตัวตั้งเวลา TI จะปด

บติเอาตพุตของตัวตั้งเวลา Q เปด

จุด E บิตอินพุตของตัวตั้งเวลา IN ปด และบิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา Q ปด ตั้งคาเวลาที่ผานพนไป ET 

ใหเปนศนูยโดยใชบิตตั้งคาใหม (R)

IN

TI

A B C

PT A

Q

D E F

Q

R

G

PT B PT A
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๒ ตัวอยางในการดําเนินการของคําสั่ง TOFA

• (1) เมื่อตัวตั้งเวลาปด เน่ืองจากคําส่ัง TOFA ถูกทริกเกอร เวลาที่ผานพนไป .ET จะเพิ่มขึ้นเปนหนวยตามฐาน

เวลาที่ระบุไว

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI เปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด

• (2)เมื่อเวลาที่ผานพนไป .ET เพิ่มขึ้นจนเทากับเวลาที่กําหนดไว .PT เวลาที่ผานพนไป .ET จะเก็บคาปจจุบันไว

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI ปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q เปด และยอมใหกระแสไฟไหลผาน

• (3)เมื่อคําส่ัง TONA ปด เวลาที่ผานพนไป .ET จะเก็บคาปจจุบันไว

• บิตการวัดตวัตัง้เวลา .TI ปด

• บิตเอาตพุตของตัวตั้งเวลา .Q ปด

๒ แผนผังระยะเวลาของคําสั่ง TOFA

จุด A เมื่อ IN (อินพุต) เปด Q (เอาตพุต) จะเปด

จุด B เมื่อ IN (อินพุต) ปด TI (การวัดของตัวตั้งเวลา) จะเปด เมื่อ TI เปด การวัดของตัวตั้งเวลา

จะเริ่มตน

จุด C เมื่อ IN (อินพุต) เปด การวัดของตัวตั้งเวลาจะหยุดชั่วคราว

จุด D เมื่อ IN (อินพุต) ปด การวัดของตวัตัง้เวลาที่หยุดชั่วคราวจะดําเนินการตอ

จุด E เมื่อคาของเวลาที่กําหนดไว (PT) เพิ่มขึน้จนถึงจุดที่ PT เทากับ ET TI (การวัดของตัวตั้งเวลา) 

และ Q (เอาตพุต) จะปด

จุด F, G ถึงแม IN (อินพุต) จะเปดหรือปด Q (เอาตพุต) และ TI (ตัวตั้งเวลา) จะไมเปด

จุด H การเปด R จะตั้งคาตัวตั้งเวลาใหม ตัวตั้งเวลาถูกตั้งคาใหมเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้น

จุด I เมื่อ IN (อินพุต) เปด Q (เอาตพุต) จะเปด

IN

TI

A B C

PT

Q

D E F

R

G H I J K L M

PT PT
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จุด J เมื่อ R (ตั้งคาใหม) เปด Q (เอาตพุต) และ TI (ตวัตัง้เวลา) จะตั้งคาใหม คาปจจุบันของ

ตัวตั้งเวลา ET ถูกตัง้คาใหมและลางขอมูลเปน 0 ดวย

จุด K เมื่อ IN (อินพุต) เปด Q (เอาตพุต) จะเปด

จุด L เมื่อ IN (อินพุต) ปด TI (การวัดของตัวตั้งเวลา) จะเปด เมื่อ TI เปด การวัดของตัวตั้งเวลา

จะเริ่มตน

จุด M เมื่อคาของการตั้งคาตัวตั้งเวลา (PT) เพิ่มขึ้นจน PT เทากับ ET แลว TI (การวัดของตัวตั้งเวลา) 

และ Q (เอาตพุต) จะปด

(1)หากปอนคาตัวเลขที่อยูนอกชวงการตั้งคา จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น และจะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” 

สําหรับ #L_CalcErrCode สําหรับการตรวจสอบรายละเอียดขอผิดพลาด 

โปรดดูที่ #L_CalcErrCode หากปอนคาที่อยูนอกชวงการตั้งคา คําส่ังจะไมทาํงาน
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30.5.5 คําสั่งตวันับ
๑ CTU and CTUP (Up Counter)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง CTU และ CTUP
ตัวแปรตัวนับในคําส่ัง CTU และ CTUP เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรตัวนับ

เมื่อคําส่ัง CTU และ CTUP ทํางาน หากตัวแปรบิตตั้งคาใหมของตัวนับ .R ปดและคาปจจุบัน .CV มีนอยกวา

คาที่กําหนดไว .PV คาปจจุบัน .CV จะเพิ่มขึ้นทีละ 1 เมื่อคาปจจุบัน .CV เทากับคาที่กําหนดไว .PV ตัวแปรบิต

เอาตพุตของตัวนับ .Q จะเปด เมื่อตัวแปรบิตตั้งคาใหมของตวันับ .R เปด คาปจจุบัน .CV จะตั้งคาใหมเปน 0 

ตัวแปรบิตเอาตพุตของตัวนับ .Q จะปดดวย

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

CTU

(Up Counter - 

Level Sensitive)

ตัวนับ 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

CTUP

(Up Counter - 

Positive Transition)

ตัวนับ 2

ตัวแปรตัวนับ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

Variable name.R ตัวแปรบิต ตัง้คาปจจุบนัใหม ลางขอมลู (0)

Variable name.Q ตัวแปรบิต เปดเมื่อคาปจจุบนัถึงคาที่กําหนดไว

Variable name.UP ตัวแปรบิต นับขึ้นเมือ่ตัวแปรเปด

Variable name.QU ตัวแปรบิต สําหรับตัวนับขึ้น/ลง เปดเมื่อคาปจจุบนัถึงคาที่กําหนดไว

Variable name.QD ตัวแปรบิต สําหรับตัวนับขึ้น/ลง เปดเมื่อคาปจจุบนัมีคาตัง้แต 0 ลงไป

Variable name.PV ตัวแปรจํานวนเตม็ คาที่กําหนดไว

Variable name.CV ตัวแปรจํานวนเตม็ คาปจจุบนั

HP

HP
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ตัวอยางโปรแกรม
CTU

ในตัวอยางตอไปนี้ หากนับขอผิดพลาดในการดําเนินการไดหาอยางภายใน 1 นาที ขอผิดพลาดจะแสดงขึ้น

ในตัวอยางโปรแกรม คําส่ังตวัตัง้เวลาจะไมแสดง เฉพาะการเร่ิมทริกเกอรตัวตั้งเวลาหนึ่งนาทีสําหรับการเริ่มตน

ตัวตั้งเวลาจะแสดงขึ้น

เมื่อตองการนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ ใหสรางการทริกเกอรอินพุตขอผิดพลาดแยกตางหาก

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open ของตัวตั้งเวลาหนึ่งนาทีเปดขึน้ คําส่ัง OUT ที่กําหนดใหกับตัวนับ .R 

(ตัง้คาใหม) จะเปด

เมื่อตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .R (ตั้งคาใหม) เปด ตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .CV ของ

คําส่ัง CTU ถูกลางขอมูลเปนศูนย

(2) เมื่อคําส่ัง Positive Transition Normally Openใน rung 3 เปด คาของตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .CV 

(คาปจจุบัน) จะเพิ่มขึ้นทีละ 1

(3) เมื่อคาของตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .CV (คาปจจุบัน) เทากับคา .PV (คาที่กําหนดไว) 

ตวันับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .Q ของคําส่ัง CTU จะเปด และคําส่ัง OUT ใน rung 4 จะสงขอความ

การตรวจพบขอผิดพลาดออกมา

ตัวอยางโปรแกรม
CTUP

ความแตกตางระหวางคําส่ัง CTU และ CTUP คือคา .CV เพิ่มขึ้นเปนตัวนับระดับหรือเปนตัวนับการเปลี่ยนเปนบวก

ความแตกตางในการสรางโปรแกรมคือ คําส่ัง Positive Transition Normally Open ซึ่งอยูบน rung 3 เพื่อตรวจหา

ขอผิดพลาดในการดําเนินการนั้นเปนคําส่ัง Normally Open 

ไมมีความแตกตางในการดําเนินการอ่ืนที่ไมใชวิธีกําหนดอินพุต
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๑ CTD and CTDP (Down Counters)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง CTD และ CTDP
ตัวแปรตัวนับในคําส่ัง CTD และ CTDP เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรตัวนับ

เมื่อคําส่ัง CDT และ CDT เปด หากตัวแปรบิตตั้งคาใหมของตวันับ .R ปด คาปจจุบัน .CV จะเพิ่มขึ้นทีละ 1

เมื่อคาปจจุบัน .CV นอยกวา 0 บิตเอาตพุตของตัวนับ .Q จะเปด เมื่อตั้งตัวแปรบิตคาใหมของตัวนับ .R เปด 

คาที่กําหนดไว .PV จะถูกคัดลอกลงในตัวแปรคาปจจุบัน .CV และตวัแปรเอาตพุตของตัวนับ .Q จะปด

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

CTD

(Down Counter - 

Level Sensitive)

ตัวนับ 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

CTDP

(Down Counter - 

Positive Transition)

ตัวนับ 2

ตัวแปรตัวนับ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

Variable name.R ตัวแปรบิต ตัง้คาปจจุบนัใหม ลางขอมลู (0)

Variable name.Q ตัวแปรบิต เปดเมื่อคาปจจุบนัถึงคาที่กําหนดไว

Variable name.UP ตัวแปรบิต นับขึ้นเมือ่ตัวแปรเปด

Variable name.QU ตัวแปรบิต สําหรับตัวนับขึ้น/ลง เปดเมื่อคาปจจุบนัถึงคาที่กําหนดไว

Variable name.QD ตัวแปรบิต สําหรับตัวนับขึ้น/ลง เปดเมื่อคาปจจุบนัมีคาตัง้แต 0 ลงไป

Variable name.PV ตัวแปรจํานวนเตม็ คาที่กําหนดไว

Variable name.CV ตัวแปรจํานวนเตม็ คาปจจุบนั

HP

HP
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ตัวอยางโปรแกรม
CDT

ในตัวอยางตอไปนี้ หากนับขอผิดพลาดในการดําเนินการไดหาอยางภายใน 1 นาที ขอผิดพลาดจะแสดงขึ้น

ในตัวอยางโปรแกรม คําส่ังตวัตัง้เวลาจะไมแสดง เฉพาะการเร่ิมทริกเกอรตัวตั้งเวลาหนึ่งนาทีสําหรับการเริ่มตน

ตัวตั้งเวลาจะแสดงขึ้น

เมื่อตองการนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ ใหสรางการทริกเกอรอินพุตขอผิดพลาดแยกตางหาก

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open ของตัวตั้งเวลาหนึ่งนาทีเปดขึ้น คําส่ัง OUT ที่กําหนดใหกับตวันับ .R 

(ตัง้คาใหม) จะเปด

เมื่อตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .R (ตั้งคาใหม) เปด คาที่กําหนดไว .PV ของคําส่ัง CDT จะถูกคัดลอก

ลงในคาปจจุบัน .CV ในตัวอยางโปรแกรม จะคัดลอก 5 ลงในคาปจจุบัน .CV

(2) เมื่อคําส่ัง Positive Transition Normally Open เปดขึ้น คาจากตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .CV 

(คาปจจุบัน) จะลดลงทีละ 1

(3) เมื่อคาของคาจากตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .CV (คาปจจุบัน) มีคาตัง้แต 0 ลงไป ตัวนับขอผิดพลาด

ในการดําเนินการ .Q ของคําส่ัง CDT จะเปด และคําส่ัง OUT ใน rung 4 จะสงขอความการตรวจพบขอผิดพลาด

ออกมา

ตัวอยางโปรแกรม
CTDP

ความแตกตางระหวางคําส่ัง CTD และ CTDP คือ คําส่ังหน่ึงจะนับถอยหลังเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนระดับ 

สวนอีกคําส่ังจะนับถอยหลังเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนเปนบวก

ความแตกตางในการสรางโปรแกรมคือคําส่ัง Positive Transition Normally Open ซึ่งอยูบน rung 3 เพื่อตรวจหา

ขอผิดพลาดในการดําเนินการนั้นเปนคําส่ัง Normally Open 

ไมมีความแตกตางในการดําเนินการอ่ืนที่ไมใชวิธีกําหนดอินพุต
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๑ CTUD and CTUDP (Up/Down Counters)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง CTUD และ CTUDP
ตัวแปรตัวนับในคําส่ัง CTUD และ CTUDP เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรตัวนับ

เมื่อบติ .UP ของคําส่ัง CTUD และ CTUDP เปด จะทํางานเชนเดียวกับคําส่ัง CTU เมื่อบิต .UP ปด คําส่ัง CTUD 

และ CTUDP จะทํางานเชนเดยีวกับคําส่ัง CTD

เมื่อ .UP เปด (นับขึ้น) และหาก .CV (คาปจจุบัน) มีมากกวา .PV (คาที่กําหนดไว) .Q จะเปดเมื่อคาปจจุบันถึง

คาที่กําหนดไวและ .QU เปดขึ้น

เมื่อ .UP ปด (นับถอยหลัง) และ .CV (คาปจจุบัน) มีคาตั้งแต 0 ลงไป .Q จึงจะเปดเมื่อคาปจจุบันถึงคาที่กําหนดไว

และ .QD เปดขึ้น

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

CTUD

(Up/Down Counter - 

Level Sensitive)

ตัวนับ 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

CTUDP

(Up/Down counter - 

Positive Transition)

ตัวนับ 2

ตัวแปรตัวนับ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

Variable name.R ตวัแปรบิต ตั้งคาปจจุบันใหม ลางขอมูล (0)

Variable name.Q ตวัแปรบิต เปดเมือ่คาปจจุบันถึงคาที่กําหนดไว

Variable name.UP ตวัแปรบิต นับขึ้นเมื่อตัวแปรเปด

Variable name.QU ตวัแปรบิต สําหรับตวันับขึน้/ลง เปดเมื่อคาปจจุบันถึงคาทีก่ําหนดไว

Variable name.QD ตวัแปรบิต สําหรับตวันับขึน้/ลง เปดเมื่อคาปจจุบันมีคาตั้งแต 0 ลงไป

Variable name.PV ตวัแปรจํานวนเต็ม คาทีก่ําหนดไว

Variable name.CV ตวัแปรจํานวนเต็ม คาปจจุบัน

HP

HP
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ตัวอยางโปรแกรม
CTUD

ในตัวอยางตอไปนี้ หากนับขอผิดพลาดในการดําเนินการไดหาอยางภายใน 1 นาที ขอผิดพลาดจะแสดงขึ้น

ในตัวอยางโปรแกรม คําส่ังตวัตัง้เวลาจะไมแสดง เฉพาะการเร่ิมทริกเกอรตัวตั้งเวลาหนึ่งนาทีสําหรับการเริ่มตน

ตัวตั้งเวลาจะแสดงขึ้น

เมื่อตองการนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ ใหสรางการทริกเกอรอินพุตขอผิดพลาดแยกตางหาก

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open ของตัวตั้งเวลาหนึ่งนาทีเปดขึ้น คําส่ัง OUT ที่กําหนดใหกับตวันับ .R 

(ตั้งคาใหม) จะเปด

เมื่อตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .R (ตั้งคาใหม) เปด หาก .UP เปดขึ้น คําส่ัง CTU จะทํางานและ .CV 

(คาปจจุบัน) ถูกลางขอมูลเปนศูนย หาก .UP ปด คําส่ัง CTD จะทํางาน และ .PV (คาที่กําหนดไว) 

จะถูกคัดลอกลงใน .CV (คาปจจุบัน)

(2) เมื่อคําส่ัง Positive Transition Normally Open ใน rung 3 เปด และหาก .UP เปดขึ้น คา .CV จะเพิ่มขึ้นทีละ 1 

หาก .UP ปด คา .CV (คาปจจุบัน) จะลดลงทีละ 1

(3) เมื่อ .UP เปด และคา .PV (คาที่กําหนดไว) และคา .CV เทากันแลว .Q และ .QU จะเปด เมื่อ .UP ปด 

และคา .CV (คาปจจุบัน) คือตัง้แต 0 ลงไป Q และ .QD จะเปด

(4) ตัวนับขอผิดพลาดในการดําเนินการ .Q ของคําส่ัง CTUD (เปดเมื่อคาปจจุบันถึงคาที่กําหนดไว) เปด และ

คําส่ัง OUT สงขอความแสดงการตรวจพบขอผิดพลาดอออกมา
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ตัวอยางโปรแกรม
CTUDP

ความแตกตางระหวางคําส่ัง CTUD และ CTUDP คือคา .CV เพิ่มขึ้นหรือลดลงแบบตัวนับระดับหรือ

แบบตัวนับการเปลี่ยนเปนบวก ความแตกตางในการสรางโปรแกรมคือ คําส่ัง Positive Transition Normally Open 

ซึ่งอยูบน rung 3 เพื่อตรวจหาขอผิดพลาดในการดําเนินการนั้นเปนคําส่ัง Normally Open  ไมมีความแตกตาง

ในการดําเนินการอ่ืนที่ไมใชวิธีกําหนดอินพุต
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30.5.6 คําสั่ง R/W
๑ JRD and JRDP (Time Read)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JRD และ JRDP
ตัวแปรเวลาในคําส่ัง JRD และ JRDP เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปน้ีแสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรเวลา

เมื่อคําส่ัง JRD และ JRDP ไดรับกระแสไฟ เวลาปจจุบันจะถูกจัดเก็บไวในตัวแปรใน D1 ตวัแปรเวลาที่จัดเก็บ

สามารถดึงขอมูลมาเปนชั่วโมง นาที และวินาทีไดโดยการระบุอีลิเมนตโครงสราง เมื่อเวลา 12:10:45 

ถูกจัดเก็บไวในตัวแปรเวลา D1 เวลา .HR คือ 12, เวลา .MIN คือ 10, และเวลา .SEC คือ 45

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JRD

(Time Read - 

Level Sensitive)

อานขอมูล 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JRDP

(Time Read - 

Positive Transition)

อานขอมูล 2

ตัวแปรเวลา การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนนาทใีนรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนวนิาทีในรูปแบบ BCD
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๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากคุณปอนคาที่อยูนอกชวงที่กําหนดไว จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น และรหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน 

 #L_CalcErrCode เมื่อแกไขปญหา ใหตรวจสอบรหัสขอผิดพลาดใน #L_CalcErrCode เสมอ

(2) #L_CalcZero เปดขึ้นเมื่อคาของ D1 คือ 00:00:00

ตัวอยางโปรแกรม
JRD

จัดเก็บเวลาปจจุบันในตัวแปรเวลา

(1)เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้ คําส่ัง JRD จะทํางาน เมื่อคําส่ัง JRD ทํางาน เวลาปจจุบันจะจัดเก็บ

ไวใน D1

ตัวอยางโปรแกรม
JRDP

(1)เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง JRDP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง JRDP ทํางาน เวลาปจจุบันจะจัดเก็บ

ไวใน D1
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๑ JSET และ JSETP (ตัง้คาเวลา)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JSET และ JSETP
ตัวแปรเวลาที่ใชในคําส่ัง JSET และ JSETP เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรเวลา

เมื่อคําส่ัง JSET และ JSETP ไดรับกระแสไฟ เวลาที่ระบุไวจะถูกจัดเก็บไวในตัวแปรเวลา เมื่อตองการตั้งคาเวลา 

ใหใชคําส่ัง JSET และ JSETP ตัวแปรเวลาใน D1 สามารถดึงขอมูลมาเปนชั่วโมง นาที และวินาทีไดโดยการระบุ

อีลิเมนตโครงสราง

เมื่อเวลาปจจุบัน 12:10:45 ถูกจัดเก็บใน D1 คา 12, 10 และ 45 จะจัดเก็บไวใน .HR, .MIN และ .SEC 

ตามลําดับ

๒ กลองโตตอบ Time Set
ดับเบิลคลิกคําส่ัง JSET และ JSETP เพื่อแสดงกลองโตตอบสําหรับการตั้งคาเวลา 

จากกลองโตตอบขางบน ใหระบุเวลาที่ตองการเปนชั่วโมง, นาที และวินาที

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JSET

(Time Set - 

Level Sensitive)

การตั้งคา 6

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JSETP

(Time Set

Positive Transition)

การตั้งคา 6

ตัวแปรเวลา การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนนาทีในรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนวินาทใีนรูปแบบ BCD
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ชวงการตั้งคา

ชั่วโมง 0 - 23

นาที 0 - 59

วินาที 0 - 59

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากคุณปอนคาที่อยูนอกชวงที่กําหนดไว จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น และรหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน 

#L_CalcErrCode เมื่อแกไขปญหา ใหตรวจสอบรหัสขอผิดพลาดใน #L_CalcErrCode เสมอ

(2) #L_CalcZero เปดขึ้นเมื่อคาของ D1 คือ 00:00:00

ตัวอยางโปรแกรม
JSET

จัดเก็บเวลาที่กําหนดไวในตวัแปรเวลา

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง JSET จะทํางาน เมื่อคําส่ัง JSET ทํางาน เวลาที่กําหนดไว 

17:30:01 จะจัดเก็บไวในตัวแปรเวลาใน D1

ตัวอยางโปรแกรม
JSETP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง JSETP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง JSETP ทํางาน เวลาที่กําหนดไว 

17:30:00 จะจัดเก็บไวในตัวแปรเวลาใน D1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-106

๑ NRD and NRDP (Date Read)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NRD และ NRDP
ตัวแปรวันที่ที่ใชในคําส่ัง NRD และ NRDP เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปน้ีแสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรวันที่

เมื่อคําส่ัง NRD และ NRDP ไดรับกระแสไฟ เวลาปจจุบันจะจัดเก็บไวใน D1 คุณสามารถดึงขอมูลป/เดือน/วันที่

ของตัวแปรวันที่ไดโดยการระบุอีลิเมนตวันที่เฉพาะ เมื่อวันที่ปจจุบัน 2005/10/20 ถูกจัดเก็บใน D1 จะจัดเก็บ 

05, 10 และ 20 ใน .YR, .MO และ .DAY ตามลําดับ

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NRD

(Date Read - 

Level Sensitive)

อานขอมูล 2

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NRDP

(Date Read - 

Positive Transition)

อานขอมูล 2

ตัวแปรวันที่ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนเดือนในรูปแบบ BCD

Variable name DAY ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนวนัในรูปแบบ BCD
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๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากปอนคาตัวเลขที่อยูนอกชวงการตั้งคา จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น และจะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” 

สําหรับ #L_CalcErrCode สําหรับการตรวจสอบรายละเอียดขอผิดพลาด โปรดดทูี่ #L_CalcErrCode

ตัวอยางโปรแกรม
NRD

จัดเก็บวันที่ปจจุบันในตัวแปรวันที่

(1)เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้ คําส่ัง NRD จะทํางาน เมื่อคําส่ัง NRD ทํางาน วันที่ปจจุบันจะจัดเก็บไว

ในตัวแปรวันที่ใน D1

ตัวอยางโปรแกรม
NRDP

(1)เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง NRDP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง NRDP ทํางาน วันที่ปจจุบันจะจัดเก็บไว

ในตัวแปรวันที่ใน D1
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๑ NSET and NSETP (Date Set)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NSET และ NSETP
ตัวแปรวันที่ที่ใชในคําส่ัง NSET และ NSETP เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรวันที่

เมื่อคําส่ัง NSET และ NSETP ไดรับกระแสไฟ วันที่ที่ระบไุวจะจัดเก็บไวในตัวแปรวันที่ เมื่อตองการตั้งคาวันที่ 

ใหใชคําส่ัง NSET และ NSETP ตัวแปรวันที่ใน D1 สามารถดงึขอมูลมาเปนชั่วโมง นาที และวินาทีได

โดยการระบุอีลิเมนตโครงสราง

เมื่อวันที่ 2005/10/20 ที่ระบุไวในคําส่ัง JSET ถูกจัดเก็บไวใน D1 จะจัดเก็บ 05, 10 และ 20 ไวใน .YR, .MO 

และ .DAY ตามลําดับ

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NSET

(Date Set - 

Level Sensitive)

การตั้งคา 5

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NSETP

(Date Set - 

Positive Transition)

การตั้งคา 5

ตัวแปรวันที่ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตัวแปรจํานวนเตม็ ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตัวแปรจํานวนเตม็ ปอนเดือนในรูปแบบ BCD

VariableName.DAY ตัวแปรจํานวนเตม็ ปอนวันในรูปแบบ BCD
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๒ กลองโตตอบ Date Set 
ดับเบิลคลิกคําส่ัง NSET และ NSETP เพื่อแสดงกลองโตตอบสําหรับการตั้งคาวันที่

จากกลองโตตอบขางบน ใหปอนวันที่ที่ตองการในแบบป เดือน และวัน

ชวงการตั้งคา

ป 0 - 99

เดือน 1 - 12

วัน 1 - 31 (ชวงการตั้งคาจะขึ้นอยูกับเดือน สามารถระบปุอธิกสุรทินได 

ตัวอยาง: เดือนกุมภาพันธ ค.ศ. 2008 มี 29 วัน)

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากปอนคาตัวเลขที่อยูนอกชวงการตั้งคา จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น และจะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” 

สําหรับ #L_CalcErrCode สําหรับการตรวจสอบรายละเอียดขอผิดพลาด โปรดดูที่ #L_CalcErrCode

ตัวอยางโปรแกรม
NSET

จัดเก็บวันที่ที่ตั้งคาในตัวแปรวันที่

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง NSET จะทํางาน เมื่อคําส่ัง NSET ทํางาน วันที่ 10 (เดอืน) 

20 (วัน), 2005 ที่ระบุในกลองโตตอบจะจัดเก็บไวในตัวแปรวันที่ใน D1
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ตัวอยางโปรแกรม
NSETP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง NSETP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง NSETP ทํางาน วันที่ 10 (เดือน) 

20 (วัน), 2005 ที่ระบุในกลองโตตอบจะจัดเก็บไวในตัวแปรวันที่ใน D1
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30.5.7 การคํานวณ (ทางคณิตศาสตร)
๑ ADD and ADDP (Add)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) สําหรับคําส่ัง ADD 

และ ADDP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง ADD และ ADDP จะขึ้นอยูกับวิธีที่ระบุคาโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง ADD และ ADDP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 7 ขั้น 

1 ขั้นสุดทายสําหรับคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ADD

(Add - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 4 ถึง 13

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ADDP

(Add - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 4 ถึง 13
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) และ (S2) ในคําส่ัง ADD และ ADDP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รปูแบบตําแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ± 1.175494351e − 38 ถงึ

± 3.402823466e + 38

1 O

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

± 1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง ADD และ ADDP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต æ 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต[คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต[ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง æ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ ⎯ ⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง ADD และ ADDP
คําส่ัง ADD และ ADDP เปนคําส่ังการบวก เมื่อคําส่ัง ADD ทํางาน S1 จะถูกบวกเขากับ S2 และจะจัดเก็บผลลัพธ

ไวใน D1

คําส่ัง ADD และ ADDP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง ADD และ ADDP หากตัวแปรที่ระบุไวในโอเปอรแรนด 

S1, S2 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1, S2 

และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFE

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่โฟลต 0.12

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT3

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนจริง 0.12

โอเปอรแรนด D1  คาคงที่จํานวนจริง OUT4
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เมื่อจะบวกขอมูลอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

เมื่อโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ทั้งหมดระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรที่ระบุไว

จะเปนชนิดเดียวกัน

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากโอเวอรโฟลวเกิดขึน้จากคําส่ัง ตัวแปรระบบ (บิต) #L_CalcCarry จะเปด

(2) คําส่ังจะไมทํางานหากคาในโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 (คาแบบไมรูจบหรือแบบไมใชตัวเลข) เปนคาที่ไมรูจัก 

รหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน #L_CalcErrCode ผลลัพธใน D1 คงคาไวจากคําส่ังที่ทํางานเสร็จ

สมบูรณกอนหนาน้ี

(3) #L_Error เปด และรหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน #L_CalcErrCode

(4) เมื่อผลลัพธเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ  ขนาดอารเรย = 5

การระบโุอเปอรแรนดในแผนภาพทางซาย

ทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมลู 1[0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมลู 2[0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลพัธ[n]  ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณทางคณิตศาสตรจะดําเนินการเฉพาะ

บนอารเรยที่ระบุไวทีละอารเรยเทานั้น
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ตัวอยางโปรแกรม
ADD

บวกคาคงที่หน่ึงคาลงในคาอ่ืน และจัดเก็บผลลัพธในตวัแปรจํานวนเต็ม

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition ในการดําเนินการเปดขึ้น คําส่ัง ADD จะทํางาน เมื่อคําส่ัง ADD ทํางาน 

คาผลลัพธ 40 ที่ไดรับจาก 25 +15 = 40 น้ันจะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อการดําเนินการเปนคําส่ัง Normally Open คําส่ัง ADD จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
ADDP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง ADDP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง ADDP ทํางาน คาผลลัพธ 40 ที่ไดรับ

จาก 25 +15 = 40 น้ันจะจัดเก็บไวใน D1

ถึงแมการดําเนินการเปนคําส่ัง Normally Open คําส่ัง ADDP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลง

โดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน

ดังน้ัน ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง Normally Open จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง ADDP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน
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๑ SUB and SUBP (Subtract)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) สําหรับคําส่ัง SUB 

และ SUBP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง SUB และ SUBP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง SUB และ SUBP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 7 ขั้น 

1 ขั้นสุดทายสําหรับคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SUB

(Subtract - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 4 ถึง 13

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SUBP

(Subtract - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 4 ถึง 13
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) และ (S2) ในคําส่ัง SUB และ SUBP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นในโอ
เปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-123

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

4 O

โฟลต æ 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต[คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต[ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง æ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นในโอ
เปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ -2147483648 ถงึ 2147483647 1 O

โฟลต ± 1.175494351e - 38 ถงึ

± 3.402823466e + 38

1 O

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e-308 ถึง 

± 1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นในโอ
เปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง SUB และSUBP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต[คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต[ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ ⎯ ⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SUB และ SUBP
คําส่ัง SUB และ SUBP เปนคําส่ังการลบ เมื่อคําส่ัง SUB ทํางาน S1 จะถูกลบออกจาก S2 และจะจัดเก็บผลลัพธไว

ใน D1

คําส่ัง SUB และ SUBP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง SUB และ SUBP หากชนิดของตัวแปรที่ระบุไว

ในโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ไมเหมือนกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกัน

สําหรับโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  คาคงที่จํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFE

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่โฟลต 0.12

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรโฟลต OUT3

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนจริง 0.12

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนจริง OUT4
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เมื่อจะลบขอมูลอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

เมื่อโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ทั้งหมดระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรที่ระบุไว

จะเปนชนิดเดียวกัน

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากโอเวอรโฟลวเกิดขึน้จากคําส่ัง ตัวแปรระบบ (บิต) #L_CalcCarry จะเปด

(2) คําส่ังจะไมทํางานหากคาในโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 (คาแบบไมรูจบหรือแบบไมใชตัวเลข) เปนคาที่ไมรูจัก  

สําหรับการตรวจสอบขอผิดพลาด จะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” สําหรับ #L_CalcErrCode 

ผลลัพธเอาตพุต D1 คงคาไวจากคําส่ังที่ทํางานเสร็จสมบูรณกอนหนาน้ี

(3) #L_Error เปด และรหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน #L_CalcErrCode

(4) เมื่อผลลัพธเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ขอมลู 1  ขนาดอารเรย = 5

ขอมลู 2  ขนาดอารเรย = 5

ผลลพัธ  ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1[0]  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2[0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ[n]  ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณทางคณิตศาสตรจะดําเนินการเฉพาะ

บนอารเรยที่ระบไุวทลีะอารเรยเทานั้น
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ตัวอยางโปรแกรม
SUB

ลบคาคงที่หน่ึงคาออกจากคาอ่ืน และจัดเก็บผลลัพธในตัวแปรจํานวนเตม็

(1)เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้ คําส่ัง SUB จะทํางาน เมื่อคําส่ัง SUB ทํางาน คาผลลัพธของ 10 ที่ไดรับ

จาก 25 - 15 = 10 น้ันจะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง SUB จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรยงัคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
SUBP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง SUBP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง SUBP ทํางาน คาผลลัพธของ 10 ที่ไดรับ

จาก 25 - 15 = 10 น้ันจะจัดเก็บไวใน D1

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open จะตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึน้เทาน้ัน และคําส่ัง SUBP 

จะทํางาน

ดงัน้ัน ถึงแมคําส่ัง Normally Open จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง SUBP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-131

๑ MUL and MULP (Multiplication)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) สําหรับคําส่ัง MUL 

และ MULP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง MUL และ MULP จะขึน้อยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง MUL และ MULP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 7 ขั้น 

1 ขั้นสุดทายสําหรับคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

MUL

(Multiplication - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 4 ถึง 13

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

MULP

(Multiplication - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 4 ถึง 13
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) และ (S2) ในคําส่ัง MUL และ MULP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่/ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต[คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต[ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ± 1.175494351e − 38 ถึง

± 3.402823466e + 38

1 O

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง MUL และ MULP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W[คาคงที่]

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W[ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ ⎯ ⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง MUL และ MULP
คําส่ัง MUL และ MULP เปนคําส่ังการคูณ เมื่อคําส่ัง MUL ทํางาน S1 จะถูกคูณกับ S2 และจะจัดเก็บผลลัพธไว

ใน D1

คําส่ัง MUL และ MULP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง MUL และ MULP หากชนิดของตัวแปรที่ระบุไว

ในโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ไมเหมือนกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกัน

สําหรับโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFE

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่โฟลต 0.12

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT3

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนจริง 0.12

โอเปอรแรนด D1  คาคงที่จํานวนจริง OUT4
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เมื่อจะคูณขอมูลอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

เมื่อโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ทั้งหมดระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรที่ระบุไว

จะเปนชนิดเดียวกัน

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากโอเวอรโฟลวเกิดขึ้นจากคําส่ัง ตัวแปรระบบ (บิต) #L_CalcCarry จะเปด

(2) คําส่ังจะไมทํางานหากคาในโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 (คาแบบไมรูจบหรือแบบไมใชตัวเลข) เปนคาที่ไมรูจัก 

สําหรับการตรวจสอบขอผิดพลาด จะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” สําหรับ #L_CalcErrCode 

ผลลัพธเอาตพุต D1 คงคาไวจากคําส่ังที่ทํางานเสร็จสมบูรณกอนหนาน้ี

(3) #L_Error เปด และรหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน #L_CalcErrCode

(4) เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ  ขนาดอารเรย = 5

การระบโุอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมลู 1[0]  ขนาดอารเรย = 5

ขอมลู 2[0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลพัธ[n]  ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณทางคณิตศาสตรจะดําเนินการเฉพาะ

บนอารเรยที่ระบุไวทีละอารเรยเทานั้น
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ตัวอยางโปรแกรม
MUL

คูณคาคงที่หน่ึงคากับคาอ่ืน และจัดเก็บผลลัพธในตวัแปรจํานวนเต็ม

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง MUL จะทํางาน เมื่อคําส่ัง MUL ทํางาน คาผลลัพธ 375 ที่ไดรับ

จาก 25 × 15 = 375 น้ันจะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง MUL จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ังยงัคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
MULP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง MULP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง MULP ทํางาน คาผลลัพธ 10 ที่ไดรับ

จาก 25 × 15 = 375 น้ันจะจัดเก็บไวใน D1

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง MULP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน 

ดังน้ัน ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง MULP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน
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๑ DIV and DIVP (Division)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) สําหรับคําส่ัง DIV 

และ DIVP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง DIV และ DIVP จะขึน้อยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําสั่ง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง DIV และ DIVP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 7 ขั้น 

1 ขั้นสุดทายสําหรับคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

DIV

(Division - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 4 ถึง 13

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

DIVP

(Division - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 4 ถึง 13



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-142

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) และ (S2) ในคําส่ัง DIV และ DIVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-143

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W[คาคงที่]

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W[ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-144

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ± 1.175494351e −38 ถึง

± 3.402823466e +38

1 O

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-145

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง DIV และ DIVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-146

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-147

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ ⎯ ⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-148

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง DIV และ DIVP
คําส่ัง DIV และ DIVP เปนคําส่ังการหาร เมื่อคําส่ัง DIV ทํางาน S1 จะถูกหารดวย S2 และจะจัดเก็บผลลัพธ

ไวใน D1

คําส่ัง DIV และ DIVP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง DIV และ DIVP หากชนิดของตัวแปรที่ระบไุว

ในโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ไมเหมือนกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกัน

สําหรับโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 3

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

ผลการคํานวณจะถูกปดเศษสวนเปนจํานวนเตม็ที่

ใกลเคียงทีสุ่ด

ตัวอยาง: 10 (S1) / 3 (S2) = 3 (D1)

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xA

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 0x3

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ผลการคํานวณจะถูกปดเศษสวนเปนจํานวนเตม็ที่ใกลเคียงที่สุด

ตัวอยาง: 0xA (S1) / 0x3 (S2) = 3 (D1)

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 150

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่โฟลต 0.8

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT3

ผลการคํานวณเปนคาที่รวมจุดทศนิยม

ตัวอยาง: 0f 15.0 (S1) / 0f 0.8 (S2) = 18.75 (D1)

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่โฟลต 150

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่โฟลต 0.8

D1 โอเปอรแรนด  ตัวแปรโฟลต OUT4

ผลการคํานวณเปนคาที่รวมจุดทศนิยม

ตัวอยางเชน 0r15.0 (S1) / 0r0.8 (S2) = 18.75 (D1)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-149

เมื่อจะหารขอมูลอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

เมื่อโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ทั้งหมดระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรที่ระบุไว

จะเปนชนิดเดียวกัน

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากโอเวอรโฟลวเกิดขึ้นจากคําส่ัง ตัวแปรระบบ (บิต) #L_CalcCarry จะเปด

(2) คําส่ังจะไมทํางานหากคาในโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 (คาแบบไมรูจบหรือแบบไมใชตัวเลข) เปนคาที่ไมรูจัก 

สําหรับการตรวจสอบขอผิดพลาด จะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” สําหรับ #L_CalcErrCode 

ผลลัพธเอาตพุต D1 คงคาไวจากคําส่ังที่ทํางานเสร็จสมบูรณกอนหนาน้ี

(3) #L_Error เปด และรหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน #L_CalcErrCode

(4) เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ขอมลู 1  ขนาดอารเรย = 5

ขอมลู 2  ขนาดอารเรย = 5

ผลลพัธ  ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1[0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2[0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ[n] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณทางคณิตศาสตรจะดําเนินการเฉพาะ

บนอารเรยที่ระบไุวทีละอารเรยเทานั้น



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-150

ตัวอยางโปรแกรม
DIV

หารคาคงที่หน่ึงคาดวยคาอ่ืน และจัดเก็บผลลัพธในตวัแปรจํานวนเต็ม

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง DIV จะทํางาน เมื่อคําส่ัง DIV ทํางาน คาผลลัพธ 1.66666... 

ที่ไดรับจาก 25/15 = 1.66666... น้ันจะจัดเก็บไวในขอมูลผลลัพธ (ตัวแปรโฟลต) ใน D1 เมื่อหารคาน้ันไมได 

จะถูกปดเศษสวนเปนตัวเลขที่ใกลเคียงที่สุด

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง DIV จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรสําหรับคําส่ังยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
DIVP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง DIVP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง DIVP ทํางาน คาผลลัพธ 1.66666... 

ที่ไดรับจาก 25 / 15 = 1.66666... น้ันจะจัดเก็บไวในขอมูลผลลัพธ (ตวัแปรโฟลต) ใน D1 เมื่อหารคาน้ันไมได 

จะถูกปดเศษสวนเปนตัวเลขที่ใกลเคียงที่สุด

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open จะตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และ

คําส่ัง DIVP จะทํางาน

ดังน้ัน ถึงแมคําส่ังจะเปดอยูเสมอ คําส่ัง DIVP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน
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๑ MOD and MODP (Modules)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) สําหรับคําส่ัง MOD 

และ MODP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง MOD และ MODP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง MOD และ MODP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 7 ขั้น 

1 ขั้นสุดทายสําหรับคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

MOD

(Modules - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 4 ถึง 13

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

MODP

(Modules - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 4 ถึง 13
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) และ (S2) ในคําส่ัง MOD และ MODP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W[คาคงที่]

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ± 1.175494351e − 38 ถงึ

± 3.402823466e + 38

⎯ X

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

± 1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง MOD และ MODP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W[คาคงที่]

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ ⎯ ⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง MOD และ MODP
คําส่ัง MOD และ MODP เปนการทํางานของโมดูล เมื่อคําส่ัง MOD ทํางาน S1 จะถูกหารดวย S2 และจะจัดเก็บ

คาของเศษที่เหลือไวใน D1 คําส่ัง MOD และ MODP จะดําเนินการอยูเสมอ เมื่อใชคําส่ัง MOD และ MODP 

หากชนิดของตัวแปรที่ระบุไวในโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ไมเหมือนกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น ระบุชนิดตัวแปร

ชนิดเดยีวกันสําหรับโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เมื่อจะดําเนินการโมดูลสําหรับขอมูลอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] 

หรือขอมูล [N] (N หมายถึงตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ทั้งหมดระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรที่ระบุไว

จะเปนชนิดเดียวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 3

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเตม็ OUT1

ตัวอยาง: 10 (S1) / 3 (S2) = 3 เหลอืเศษ 1 

ดังนั้น D1 = 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFE

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ตัวอยาง: 10 (S1) / 3 (S2) = 3 เหลือเศษ 1

ดงันั้น D1 = 1

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ  ขนาดอารเรย = 5

การระบโุอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1[0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2[0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ[n] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณทางคณิตศาสตรจะดําเนินการเฉพาะ

บนอารเรยที่ระบไุวทลีะอารเรยเทานั้น
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๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากโอเวอรโฟลวเกิดขึน้จากคําส่ัง ตัวแปรระบบ (บิต) #L_CalcCarry จะเปด

(2) #L_Error เปด และรหัสขอผิดพลาด (6706) ถูกเขียนลงใน #L_CalcErrCode

(3) เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
MOD

ดําเนินการโมดูลบนคาคงที่สองคา และจัดเก็บผลลัพธในตัวแปรจํานวนเตม็

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง MOD จะทํางาน เมื่อคําส่ัง MOD ทํางาน คาผลลัพธ 10 ที่ไดรับ

จาก 25/15 = 1 (เหลือเศษ 10) น้ันจะจัดเก็บไวใน D1 เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง MOD 

จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ยังคงเปดการดําเนินการอยูเสมอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-160

ตัวอยางโปรแกรม
MODP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เร่ิมเปดขึ้น คําส่ัง MODP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง MODP ทํางาน คาผลลัพธ 10 

ที่ไดรับจาก 25 / 15 = 1 (เหลือเศษ 10) น้ันจะจัดเก็บไวใน D1

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง MODP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้น

เทาน้ัน ดังน้ัน ถึงแมคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง MODP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทานั้น



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-161

๑ INC and INCP (Increment)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง INC และ INCP

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

INC

(Increment - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 2 ถึง 4

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

INCP

(Increment - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 2 ถึง 4

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข นับขั้นคําสั่ง ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

2 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

2 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 2 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-162

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 4 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 3 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 3 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 3 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 3 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

3 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข นับขั้นคําสั่ง ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-163

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 3 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 3 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 3 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 3 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

3 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ± 1.175494351e − 38 ถงึ

± 3.402823466e + 38

⎯ X

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

± 1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข นับขั้นคําสั่ง ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-164

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง INC และ INCP
คําส่ัง INC และ INCP เปนคําส่ังเพิ่มคาขึ้น เมื่อคําส่ัง INC ทํางาน จะบวก 1 ลงใน D1

คําส่ัง INC และ INCP จะจายกระแสไฟเสมอ

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากโอเวอรโฟลวเกิดขึ้นจากคําส่ัง ตัวแปรระบบ (บิต) #L_CalcCarry จะเปด

(2)เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
INC

ทุกครั้งที่คําส่ัง INC เปด 1 จะถูกบวกเขาไป

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ังน้ันจะจายประแสไฟ และคําส่ัง INC จะบวก 1 ลงในขอมูลผลลัพธ D1 

(ตัวแปรจํานวนเต็ม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open ตราบเทาที่คําส่ังกําลังจายกระแสไฟ คําส่ัง INC จะทํางาน

อยางตอเน่ืองโดยบวก 1 ลงไปทุกครั้งที่สแกน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-165

ตัวอยางโปรแกรม
INCP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง INCP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง INCP ทํางาน จะบวก 1 ลงในขอมูลผลลัพธ 

(ตัวแปรจํานวนเต็ม) ใน D1

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง INCP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้น 

ดังน้ัน ถึงแมคําส่ังจะเปดอยูเสมอ คําส่ัง INCP จะทํางานเฉพาะการสแกนหนึ่งครั้ง และบวก 1 ลงในขอมูลผลลัพธ 

(ตัวแปรจํานวนเต็ม)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-166

๑ DEC and DECP (Decrement)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง DEC และ DECP

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

DEC

(Decrement - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 2 ถึง 4

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

DECP

(Decrement - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 2 ถึง 4

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนนับ
ขั้นคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

2 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

2 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 2 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-167

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 4 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 3 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 3 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 3 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 3 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

3 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนนับ
ขั้นคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-168

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 3 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 3 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 3 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 3 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

3 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ± 1.175494351e − 38 ถงึ

± 3.402823466e + 38

⎯ X

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

± 1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนนับ
ขั้นคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-169

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง DEC และ DECP
คําส่ัง DEC และ DECP เปนคําส่ังลดคาลง เมื่อคําส่ัง DEC ทํางาน จะลบ 1 ออกจาก D1

คําส่ัง DEC และ DECP จะจายกระแสไฟเสมอ

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากโอเวอรโฟลวเกิดขึน้จากคําส่ัง ตัวแปรระบบ (บิต) #L_CalcCarry จะเปด

(2) เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
DEC

ทุกครั้งที่คําส่ัง DEC เปด 1 จะถูกลบออกมา

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น และจายกระแสไฟไปยังคําส่ัง DEC คําส่ัง DEC จะลบ 1 ออกจากขอมูล

ผลลัพธ D1 (ตัวแปรจํานวนเต็ม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open ตราบเทาที่คําส่ังกําลังจายกระแสไฟ คําส่ัง DEC 

จะทํางานอยางตอเน่ืองและลบ 1 ออกจาก D1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-170

ตัวอยางโปรแกรม
DECP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง DECP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง DECP ทํางาน จะลบ 1 ออกจาก D1

(ตัวแปรจํานวนเต็ม)

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง DECP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน 

ดังน้ัน ถึงแมการดําเนินการจะเปดอยางตอเน่ือง คําส่ัง INCP จะทํางานเฉพาะสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน และ

ลบ 1 ออกจาก D1 (ตัวแปรจํานวนเต็ม)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-171

30.5.8 การดําเนนิการ (เวลา)
๑ JADD and JADDP (Time Addition)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) ในคําส่ัง JADD และ JADDP

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JADD

(Time Addition - 

Level Sensitive)

การดาํเนินการ 4

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JADDP

(Time Addition - 

Positive Transition)

การดาํเนินการ 4

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนนับ
ขั้นคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-172

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา อื่นๆ ที่ไมใช .HR / .MIN / .SEC 4 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนนับ
ขั้นคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-173

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV / .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ อื่นๆ ที่ไมใช .HR / .MIN / .SEC 4 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ± 1.175494351e − 38 ถงึ

± 3.402823466e + 38

⎯ X

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

± 1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนนับ
ขั้นคําสั่ง

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-174

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JADD และ JADDP
คําส่ัง JADD และ JADDP เปนคําส่ังการบวกเวลา เมื่อคําส่ัง JADD ทํางาน ตัวแปรเวลาในโอเปอรแรนด S1 จะถูก

บวกลงในตัวแปรเวลาใน S2 และผลลัพธจากการบวกจะจัดเก็บไวในตวัแปรเวลาในโอเปอรแรนด D1 คําส่ัง JADD 

และ JADDP จะจายกระแสไฟเสมอ

ตัวแปรเวลา

ในคําส่ัง JADD คุณเรียกใชการดําเนินการบวกเวลาบนอีลิเมนตตัวแปรเวลาแตละอีลิเมนต (.HR .MIN .SEC) ไมได

ตัวแปรเวลาและแตละอีลิเมนตของตัวแปรนั้นจะบันทึกเปนขอมูล BCD

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากผลลัพธมีถึง 00:00' 00" หลังจากคําส่ัง จะเกิดโอเวอรโฟลว #L_CalcCarry สําหรับตัวแปรระบบ (บิต) 

จะเปด

(2) หากผลการคํานวณเปน 00 (h):00 (min):00 (s) ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวแปรเวลา การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตวัแปรจํานวนเต็ม ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตวัแปรจํานวนเต็ม ปอนนาทใีนรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตวัแปรจํานวนเต็ม ปอนวนิาทีในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-175

ตัวอยางโปรแกรม
JADD

เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น การบวกเวลาจะทํางาน

(1)เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้และจายกระแสไฟไปยงัคําส่ัง JADD คําส่ัง JADD จะบวก S1 

(ขอมูล1, ตัวแปรเวลา) และ S2 (ขอมูล2, ตัวแปรเวลา) และจัดเก็บผลลัพธใน D1 (ตัวแปรเวลา) 

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open ตราบเทาที่คําส่ังกําลังจายกระแสไฟ คําส่ัง JADD จะทํางานอยางตอเน่ือง

ในการสแกนแตละครั้ง โดยดําเนินการบวกเวลา

ตวัอยาง: เมื่อขอมูล 1 ในโอเปอรแรนด S1 เปน 12:10:45 และขอมูล 2 ในโอเปอรแรนด S2 เปน 6:55:20 

หากคําส่ัง JADD ทํางาน ผลลัพธจะเปน 19:06:05 และจะจัดเก็บ 19:06:05 ไว

ในขอมูลผลลัพธในโอเปอรแรนด D1

ตัวอยางโปรแกรม
JADDP

(1)เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง JADDP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง JADDP ทํางาน ขอมูล 1 (ตัวแปรเวลา) 

ในโอเปอรแรนด S1 จะถูกบวกลงในขอมูล 2 (ตัวแปรเวลา) ในโอเปอรแรนด S2 และผลลัพธจากการบวก

จะจัดเก็บไวในโอเปอรแรนด D1 ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open จะตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลง

โดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง JADDP จะทํางาน ดังน้ัน ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ 

คําส่ัง JADDP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-176

๑ JSUB and JSUBP (Time Subtraction)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) ในคําส่ัง JSUB และ JSUBP

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JSUB

(Time Subtraction - 

Level Sensitive)

การดาํเนินการ 4

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JSUBP

(Time Subtraction - 

Positive Transition)

การดาํเนินการ 4

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-177

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT / .ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา อื่นๆ ที่ไมใช .HR / .MIN / .SEC 4 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-178

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV / .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ อื่นๆ ที่ไมใช .HR / .MIN / .SEC 4 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ± 1.175494351e − 38 ถงึ

± 3.402823466e + 38

⎯ X

จาํนวนจริง ± 2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

± 1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-179

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JSUB และ JSUBP
คําส่ัง JSUB และ JSUBP เปนคําส่ังการลบเวลา เมื่อคําส่ัง JSUB ทํางาน ตวัแปรเวลาในโอเปอรแรนด S2 จะถูกลบ

ออกจากตัวแปรเวลาในโอเปอรแรนด S1 และผลลัพธจากการลบจะจัดเก็บไวในตัวแปรเวลาในโอเปอรแรนด D1 

คําส่ัง JSUB และ JSUBP จะจายกระแสไฟเสมอ

ตัวแปรเวลา

ในคําส่ัง JSUB คุณเรียกใชการดําเนินการลบเวลาบนอีลิเมนตตัวแปรเวลาแตละอีลิเมนต (.HR .MIN .SEC) ไมได

ตัวแปรเวลาและแตละอีลิเมนตของตัวแปรนั้นจะบันทึกเปนขอมูล BCD

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) หากผลลัพธมีไมถึง 00:00' 00" หลังจากคําส่ัง จะเกิดโอเวอรโฟลว #L_CalcCarry สําหรับตวัแปรระบบ (บิต) 

จะเปด

(2) หากผลการคํานวณเปน 00 (h):00 (min):00 (s) ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวแปรเวลา การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนนาทใีนรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตัวแปรจํานวนเต็ม ปอนวนิาทีในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-180

ตัวอยางโปรแกรม
JSUB

เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น การลบเวลาจะทํางาน

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น และจายกระแสไฟไปยังคําส่ัง JSB คําส่ัง JSUB จะลบ S2 

(ขอมูล2, ตัวแปรเวลา) ออกจาก S1 (ขอมูล1, ตัวแปรเวลา) และจัดเก็บผลลัพธใน D1 (ตัวแปรเวลา) 

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open 

ตัวอยาง: เมื่อขอมูล 1 ในโอเปอรแรนด S1 เปน 12:10:45 และขอมูล 2 ในโอเปอรแรนด S2 เปน 6:55:20 

หากคําส่ัง JSUB ทํางาน ผลลัพธจะเปน 5:15:25 และจะจัดเก็บ 5:15:25 ไวในโอเปอรแรนด D1

ตัวอยางโปรแกรม
JSUBP

(1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง JSUBP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง JSUBP ทํางาน ขอมูล 2 (ตวัแปรเวลา) 

ในโอเปอรแรนด S2 จะถูกลบออกจากขอมูล 1 (ตัวแปรเวลา) ในโอเปอรแรนด S1 และผลลัพธจากการลบ

จะจัดเก็บไวในโอเปอรแรนด D1 ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open จะตรวจจับเฉพาะการเปล่ียนแปลง

โดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง JSUBP จะทํางาน ดังน้ัน ถึงแมตวัแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ 

คําส่ัง JSUBP จะทํางานสแกนครั้งเดยีวเทาน้ัน
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30.5.9 การดําเนินการ (ทางลอจิก)
๑ AND และ ANDP (Logical AND)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) ในคําส่ัง AND และ ANDP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง AND และ ANDP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุของโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง AND และ ANDP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 7 ขั้น 

1 ขั้นสุดทายสําหรับคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

AND

(Logical AND - 

Level Sensitive)

การดาํเนินการ 4 ถึง 13

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ANDP

(Logical AND - 

Positive Transition)

การดาํเนินการ 4 ถึง 13
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1 และ S2) ในคําส่ัง AND และ ANDP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-183

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

ระบุอารเรยจาํนวนเต็ม (ทั้งอารเรย)

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-184

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง AND และ ANDP

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

ระบุอารเรยจาํนวนเต็ม (ทั้งอารเรย)

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-187

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง AND และ ANDP
คําส่ัง AND และ ANDP เปนคําส่ัง logical AND เมื่อคําส่ัง AND ทํางาน S1 และ S2 จะดําเนินการ logical AND 

และจะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1

คําส่ัง AND และ ANDP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง AND และ ANDP หากชนิดของตัวแปรที่ระบุไว

ในโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 ไมเหมือนกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกัน

สําหรับโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เมื่อคําส่ัง AND ทํางาน บิต D1 จะถูกเปดเฉพาะเมื่อ S1 และ S2 เปดเทาน้ัน มิฉะน้ัน บิต D1 จะปด

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือจะคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม)
การระบุทั้งอารเรย

S1 ตัวดําเนินการ S2 D1

ปด AND ปด ปด

เปด ปด ปด

ปด เปด ปด

เปด เปด เปด

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 3

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xA

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0x3

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ  ขนาดอารเรย = 5

การดําเนินการทางลอจิกจะเกิดขึน้ในทุกอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-188

การระบุตัวแปรอารเรยแตละตัว

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
(1) เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
AND

(1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้นและจายกระแสไฟไปยังคําส่ัง AND จะดําเนินการ logical AND 

ระหวางขอมูล A และ F0FF และจะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 (ตวัแปรจํานวนเต็ม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open 

ตราบเทาที่คําส่ังกําลังจายกระแสไฟ คําส่ัง AND จะทํางานอยางตอเน่ืองในการสแกนแตละคร้ัง 

โดยดําเนินการ logical AND

ขอมูล 1[0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2[0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ[n] ขนาดอารเรย = 5

การดําเนินการทางลอจิกจะเกิดขึน้บนตัวแปรแตละตัว

ในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-189

ตัวอยางโปรแกรม
ANDP

(1)เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้นและจายกระแสไฟไปยังคําส่ัง ANDP จะดําเนินการ logical AND ระหวาง

ขอมูล A และ F0FF และจะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 (ตัวแปรจํานวนเต็ม) ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง ANDP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน ถึงแมคําส่ังจะเปดอยูเสมอ 

ANDP จะทํางานเฉพาะการสแกนครั้งแรกเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-190

๑ OR และ ORP (Logical OR)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) ในคําส่ัง OR และ ORP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง OR และ ORP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุของโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง OR และ ORP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม]= 3 ขัน้} + {1 ขั้น} = 7 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

OR

(Logical OR - 

Level Sensitive)

การดาํเนินการ 4 ถึง 13

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ORP

(Logical OR - 

Positive Transition)

การดาํเนินการ 4 ถึง 13



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-191

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1 และ S2) ในคําส่ัง OR และ ORP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-192

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

ระบุอารเรยจาํนวนเต็ม (ทั้งอารเรย)

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-193

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง OR และ ORP

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-194

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

ระบุอารเรยจาํนวนเต็ม (ทั้งอารเรย)

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-195

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR / .MO / .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR / .MIN / .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP / .TR / .TD / .PA / .BA / .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-196

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง OR และ ORP
คําส่ัง OR และ ORP เปนคําส่ัง logic OR เมื่อคําส่ัง OR ทํางาน S1 และ S2 จะดําเนินการ logical OR 

และจะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1

คําส่ัง OR และ ORP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง OR และ ORP หากตัวแปรที่ระบุไวในโอเปอรแรนด 

S1, S2 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด 

S1, S2 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เมื่อคําส่ัง OR ทํางาน บิต D1 จะถูกเปดเฉพาะเมื่อ S1 และ S2 เปดเทาน้ัน มิฉะน้ัน บิต D1 จะปด

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือจะคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม)
การระบุทั้งอารเรย

S1 ตัวดําเนินการ S2 D1

ปด OR ปด ปด

เปด ปด เปด

ปด เปด เปด

เปด เปด เปด

โอเปอรแรนด S1  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 3

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xA

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0x3

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเตม็ OUT2

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ  ขนาดอารเรย = 5

การดําเนินการทางลอจิกจะเกิดขึ้นในทุกอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-197

การระบุตัวแปรอารเรยแตละตัว

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1) เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตัวแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
OR

• (1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เร่ิมเปดขึ้น คําส่ัง OR จะทํางาน เมื่อคําส่ัง OR ทํางาน คาผลลัพธที่ไดรับจาก

การดําเนินการ OR ขอมูล A ดวย FOFF จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง OR จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ังยงัคงเปดอยูเสมอ

ขอมูล 1 [0]  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [n]  ขนาดอารเรย = 5

การดําเนินการทางลอจิกจะเกิดขึน้บนตัวแปรแตละตัว

ในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-198

ตัวอยางโปรแกรม
ORP

• (1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง ORP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง ORP ทํางาน คาผลลัพธที่ไดรับหลังจาก

ขอมูล A ถูกดําเนินการ OR ดวย FOFF จะจัดเก็บไวใน D1

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง ORP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้น ดังน้ัน 

ถึงแมเมื่อตัวแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ แตคําส่ัง ORP จะทํางานสําหรับการสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-199

๑ XOR and XORP (Logical XOR)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) ในคําส่ัง XOR และ XORP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง XOR และ XORP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุของโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง XOR และ XORP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม]= 3 ขัน้} + {1 ขั้น} = 7 ขั้น 

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

XOR

(Logical XOR - 

Level Sensitive)

การดาํเนินการ 4 ถึง 13

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

XORP

(Logical XOR - 

Positive Transition)

การดาํเนินการ 4 ถึง 13



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-200

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1 และ S2) ในคําส่ัง XOR และ XORP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-201

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

ระบุอารเรยจาํนวนเต็ม (ทั้งอารเรย)

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W[ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-202

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง XOR และ XORP

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-203

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

ระบุอารเรยจาํนวนเต็ม (ทั้งอารเรย)

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต æ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง æ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-204

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง XOR และ XORP
คําส่ัง XOR และ XORP เปนคําส่ัง Exclusive OR เมื่อคําส่ัง XOR ทํางาน จะรันการดําเนินการ logical XOR 

ระหวาง S1 และ S2 จะจัดเก็บผลลัพธใน D1 คําส่ัง XOR และ XORP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อจะใช XOR 

หรือ XORP ใหระบุชนิดขอมูลตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 เพื่อหลีกเล่ียงขอผิดพลาด

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เมื่อคําส่ัง XOR ทํางาน บิต D1 จะถูกเปดเฉพาะเมื่อ S1 หรือ S2 เปดเทาน้ัน มิฉะน้ัน บิต D1 จะปด

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT / .ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV / .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

S1 ตัวดําเนินการ S2 D1

ปด XOR ปด ปด

เปด ปด เปด

ปด เปด เปด

เปด เปด ปด

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือจะคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม)
การระบุทั้งอารเรย

การระบุตัวแปรอารเรยแตละตัว

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1) เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตวัแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

โอเปอรแรนด S1  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 3

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 0xA

โอเปอรแรนด S2  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 0x3

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ  ขนาดอารเรย = 5

การดําเนินการทางลอจิกจะเกิดขึ้นในทุกอารเรย

ขอมูล 1 [0]  ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [n]  ขนาดอารเรย = 5

การดําเนินการทางลอจิกจะเกิดขึน้บนตัวแปรแตละตัว

ในอารเรย
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ตัวอยางโปรแกรม
XOR

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง XOR จะทํางาน เมื่อคําส่ัง XOR ทํางาน คาผลลัพธที่ไดรับจาก

การดําเนินการ XOR กับขอมูล A ดวย FOFF จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง XOR จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ังยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
XORP

• (1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง XORP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง XORP ทํางาน คาผลลัพธที่ไดรับ

หลังจากขอมูล A ถูกดําเนินการ XOR ดวย F0FF จะจัดเก็บไวใน D1

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง XORP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน 

ดังน้ัน ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง XORP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน
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๑ NOT and NOTP (Logical NOT)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 ในคําส่ัง NOT และ NOTP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง NOT และ NOTP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุของโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําสั่ง NOT และ NOTP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] =3 ขั้น} + {1 ขัน้} = 5 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NOT

(Logical NOT - 

Level Sensitive)

การดาํเนินการ 3 ถึง 9

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NOTP

(Logical NOT - 

Positive Transition)

การดาํเนินการ 3 ถึง 9
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง NOT และ NOTP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

ระบุอารเรยจาํนวนเต็ม (ทั้งอารเรย)

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง NOT และ NOTP

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-211

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

ระบุอารเรยจาํนวนเต็ม (ทั้งอารเรย)

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NOT และ NOTP
คําส่ัง NOT และ NOTP เปนคําส่ังสลับทางลอจิก เมื่อคําส่ัง NOT ทํางาน S1 จะถูกสลับในทางลอจิก และจะจัดเก็บ

ผลลัพธไวใน D1 คําส่ัง NOT และ NOTP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อจะใช NOT หรือ NOTP ใหระบุชนิดขอมูล

ตัวแปรชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1 เพื่อหลีกเล่ียงขอผิดพลาด

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เมื่อคําส่ัง NOT ทํางาน หากบิต S1 ปด บิต D1 จะเปด หากบิต S1 เปด บิต D1 จะปด

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือจะคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม)
การระบุทั้งอารเรย

การระบุตัวแปรอารเรยแตละตัว

S1 ตัวดําเนินการ D1

ปด NOT เปด

เปด ปด

โอเปอรแรนด S1  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 0xA

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ  ขนาดอารเรย = 5

การดําเนินการทางลอจิกจะเกิดขึน้ในทุกอารเรย

ขอมูล 1 [0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [0]  ขนาดอารเรย = 5

การดําเนินการทางลอจิกจะเกิดขึน้บนตัวแปรแตละตัว

ในอารเรย
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๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1) เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 ตวัแปรระบบ #L_CalcZero จะเปด

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
NOT

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง NOT จะทํางาน เมื่อคําส่ัง NOT ทํางาน คาผลลัพธที่ไดรับจาก

การดําเนินการสลับทางลอจิกกับ ขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง NOT จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ังยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
NOTP

• (1)เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง NOTP จะทํางาน เมื่อ NOTP ทํางาน คาผลลัพธที่ไดรับหลังจาก

ขอมูล A ถูกดําเนินการสลับทางลอจิกแลวนั้นจะจัดเก็บไวใน D1

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง NOTP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน 

ดังน้ัน ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง NOTP จะทํางานสแกนครั้งเดยีวเทาน้ัน
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30.5.10 การดําเนนิการ (ถายโอน)
๑ MOV and MOVP (Transfer)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1 และ D1) ในคําส่ัง MOV และ MOVP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง MOV และ MOVP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุของโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

 

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําสั่ง MOV และ MOVP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] =3 ขั้น} + {1 ขัน้} = 5 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

MOV

(Transfer - 

Level Sensitive)

ถายโอน 3 ถึง 9

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

MOVP

(Transfer - Positive Transition)

ถายโอน 3 ถึง 9
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง MOV และ MOVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต[คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง MOV และ MOVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(เอาตพุต

เทาน้ัน)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ ⎯ ⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง MOV และ MOVP
คําส่ัง MOV และ MOVP เปนคําส่ังการถายโอน เมื่อคําส่ัง MOV ทํางาน คาใน S1 จะจัดเก็บไวใน D1

คําส่ัง MOV และ MOVP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง MOV และ MOVP หากตัวแปรที่ระบุไวใน

โอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด 

S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาจํานวนจริง

เมื่อจะถายโอนขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือ

ขอมูล [N] (N หมายถึงตัวแปรจํานวนเต็ม)

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรโฟลต OUT3

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1  คาคงที่จํานวนจริง OUT4
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เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรจะเปนชนิดเดียวกัน

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1)หากคาตวัเลขไมสามารถระบุไดดวยโอเปอรแรนด S1 (เมื่อผลลัพธการทํางานเกินไปจากชวง) 

คําส่ังจะไมทํางาน

#L_Error เปด และตั้งคารหัสขอผิดพลาด (6706) ใน #L_CalcErrCode

ผลลัพธเอาตพุต D1 เก็บคากอนหนาน้ีดวยคําส่ังที่ทํางานเสร็จสมบูรณ

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
MOV

จัดเก็บคาคงที่ในตัวแปรจํานวนเต็ม

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง MOV จะทํางาน เมื่อคําส่ัง MOV ทํางาน คาคงที่ 10 

จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง MOV จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตวัแปรคําส่ังยังคงเปดอยูเสมอ

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ  ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิด

ขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [n]  ขนาดอารเรย = 5

ภาพท่ีอยูทางซายจะแสดงวาระบุโอเปอรแรนด

เสร็จสมบรูณ (ไมมีขอผิดพลาด)
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ตัวอยางโปรแกรม
MOVP

• (1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง MOVP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง MOVP ทํางาน คาคงที่ 10 

จะจัดเก็บไวใน D1

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง MOVP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน 

ดังน้ัน ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง MOVP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน
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๑ BLMV and BLMVP (Block Transfer)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) ในคําส่ัง BLMV 

และ BLMVP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง BLMV และ BLMVP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุของโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง BLMV และ BLMVP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น}+{ผลลัพธ [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น}= 6 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

BLMV

(Block Transfer - 

Level Sensitive)

ถายโอน 6 ถึง10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

BLMVP

(Block Transfer - 

Positive Transition)

ถายโอน 6 ถึง10
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1 และ D1) ในคําส่ัง BLMV และ BLMVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-227

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) 2 O

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) 3 O

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ 1 O

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง BLMV และ BLMVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ 1 ถงึ 4096 1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง BLMV และ BLMVP
คําส่ัง BLMV และ BLMVP เปนคําส่ังการถายโอนบล็อค เมื่อคําส่ัง BLMV ทํางาน จํานวนของอีลิเมนตขอมูล

ที่ระบุใน S2 จะถูกคัดลอกจาก S1 ไปยงั D1 คําส่ัง BLMV และ BLMVP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง 

BLMV และ BLMVP หากตัวแปรที่ระบุไวในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น 

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1) เมื่อมีคาเกินชวงของอารเรย (เมื่อผลลัพธการทํางานเกินไปจากชวง) คําส่ังจะไมทํางาน #L_Error เปด 

และตั้งคารหัสขอผิดพลาดใน #L_CalcErrCode ผลลัพธเอาตพุต D1 เก็บผลลัพธลาสุดของการดําเนินการ

ที่เสร็จสมบูรณไว

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

โอเปอรแรนด S1  ตัวแปรจํานวนเต็ม (อารเรย) ขอมูล 1 [0]

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 5

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม (อารเรย) ขอมูล 2 [0]

โอเปอรแรนด S1  ตัวแปรจํานวนเตม็ (อารเรย) ขอมูล 1 [0]

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเตม็ 0x5

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเตม็ (อารเรย) ขอมูล 2 [0]
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ตัวอยางโปรแกรม
BLMV

คัดลอก 1 ถึง 5 จากขอมูล 1 ไปยงัขอมูล 2

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง BLMV จะทํางาน เมื่อคําส่ัง BLMV ทํางาน หมายเลข 0 ถึง 4 

ในขอมูล 1 ที่จัดเก็บไวใน D1 จะถูกคัดลอกลงในหมายเลข 0 ถึง 4 ในขอมูล 2

เมื่อการเร่ิมตนเปนคําส่ัง Normally Open คําส่ัง BLMV จะทํางานเปนเวลานาน

เทาที่การเริ่มตนนั้นยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
BLMVP

• (1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง BLMVP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง BLMVP ทํางาน 

หมายเลข 0 ถึง 4 ในขอมูล 1 ที่จัดเก็บไวใน D1 จะถูกคัดลอกลงในหมายเลข 0 ถึง 4 ในขอมูล 2 

ชื่อตัวแปรอารเรย ขอมูล 1 คําสั่งท่ีทํางาน 
5 คําสั่ง

ขอมูล 2

อีลิเมนต ขอมูล 1 [0] →

→

→

→

→

ขอมูล 2 [0]

ขอมูล 1 [1] ขอมูล 2 [1]

ขอมูล 1 [2] ขอมูล 2 [2]

ขอมูล 1 [3] ขอมูล 2 [3]

ขอมูล 1 [4] ขอมูล 2 [4]

ขอมูล 1 [5] ขอมูล 2 [5]

ขอมูล 1 [6] ขอมูล 2 [6]

ขอมูล 1 [7] ขอมูล 2 [7]

ขอมูล 1 [8] ขอมูล 2 [8]

ขอมูล 1 [9] ขอมูล 2 [9]

ขอมูล 1 [10] ขอมูล 2 [10]
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ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open จะตรวจพบเฉพาะการเริ่มตนเปดในแบบขาขึ้นเทาน้ัน

และคําส่ัง BLMVP จะทํางาน

ดังน้ัน ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง BLMVP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน
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๑ FLMV and FLMVP (Multipoint Transfer)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2 และ D1) ในคําส่ัง FLMV 

และ FLMVP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง FLMV และ FLMVP จะขึน้อยูกับวิธีระบุของโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง FLMV และ FLMVP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0 ] = 2 ขั้น } + {5 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

FLMV

(Multipoint Transfer - 

Level Sensitive)

ถายโอน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

FLMVP

(Multipoint Transfer - 

Positive Transition)

ถายโอน 4 ถึง 10
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง FLMV และ FLMVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง FLMV และ FLMVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ 1 ถงึ 4096 

(จาํนวนสูงสุดของอารเรย)

1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง FLMV และ FLMVP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-243

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-244

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-245

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง FLMV และ FLMVP
คําส่ัง FLMV และ FLMVP เปนคําส่ังการถายโอนหลายจุด เมื่อคําส่ัง FLMV ทํางาน คาใน S1 จะถูกคัดลอกลงใน

จํานวนตําแหนงของ S2 ที่เร่ิมตนดวยตําแหนงใน D1

คําส่ัง FLMV และ FLMVP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อจะใชคําส่ัง FLMV และ FLMVP ใหระบุชนิดขอมูล

ชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1 เพื่อหลีกเล่ียงขอผิดพลาด

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1) เมื่อมีคาเกินชวงของอารเรย (เมื่อผลลัพธการทํางานเกินไปจากชวง) คําส่ังจะไมทํางาน #L_Error เปด 

และตั้งคารหัสขอผิดพลาดใน #L_CalcErrCode ผลลัพธเอาตพุต D1 เก็บคากอนหนาน้ีดวยคําส่ังที่ทํางาน

เสร็จสมบูรณ

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

โอเปอรแรนด S1  ตัวแปรจํานวนเตม็ (อารเรย) ขอมูล 1 [0]

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 5

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเตม็ (อารเรย) ขอมูล2[0]

โอเปอรแรนด S1  ตัวแปรจํานวนเตม็ (อารเรย) ขอมูล 1 [0]

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเตม็ 0x5

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเตม็ (อารเรย) ขอมูล 2 [0]



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-246

ตัวอยางโปรแกรม
FLMV

คัดลอกขอมูลในขอมูล 1 ไปยังอีลิเมนต 0 ถึง 4 ในขอมูล 2

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง FLMV จะทํางาน เมื่อคําส่ัง FLMV ทํางาน ขอมูล 1 ที่จัดเก็บ

ใน D1 จะถูกคัดลอกลงในอีลิเมนต 0 ถึง 4 ในขอมูล 2

เมื่อการเร่ิมตนเปนคําส่ัง Normally Open คําส่ัง FLMV จะทํางานเปนเวลานานเทาที่การเริ่มตนนั้น

ยังคงเปดอยูเสมอ

ชื่อตัวแปรอารเรย ขอมูล 1 คําสั่งท่ีทํางาน 
5 คําสั่ง

ขอมูล 2

อีลิเมนต ขอมูล 1 →

→

→

→

→

ขอมูล 2 [0]

ขอมูล 2 [1]

ขอมูล 2 [2]

ขอมูล 2 [3]

ขอมูล 2 [4]

ขอมูล 2 [5]

ขอมูล 2 [6]

ขอมูล 2 [7]

ขอมูล 2 [8]

ขอมูล 2 [9]

ขอมูล 2 [10]



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-247

ตัวอยางโปรแกรม
FLMVP

• (1) เมื่อคําส่ัง Normally Open เปดขึ้น คําส่ัง FLMVP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง FLMVP ทํางาน ขอมูล 1 ที่จัดเก็บ

ใน D1 จะถูกคัดลอกลงในหมายเลข 0 ถึง 4 ในขอมูล 2

ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง FLMVP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้น 

ดังน้ัน ถึงแมเมื่อตัวแปรของคําส่ัง NO จะเปดอยูเสมอ แตคําส่ัง FLMVP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-248

๑ XCH and XCHP (Exchange)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1 และ D2) ในคําส่ัง XCH และ XCHP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง XCH และ XCHP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุของโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด D1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D2 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

 

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง XCH และ XCHP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขัน้} + {1 ขั้น} = 3 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

XCH

(Exchange - 

Level Sensitive)

ถายโอน 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

XCHP

(Exchange - 

Positive Transition)

ถายโอน 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-249

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1 และ D2) ในคําส่ัง XCH และ XCHP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-250

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ 

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-251

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง XCH และ XCHP
คําส่ัง XCH และ XCHP เปนคําส่ังการแลกเปลี่ยน เมื่อคําส่ัง XCH ทํางาน ขอมูลในโอเปอรแรนด D1 และ D2 จะถูก

เปลี่ยนสลับกัน

คําส่ัง XCH และ XCHP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อจะใช XCH หรือ XCHP ใหระบุชนิดขอมูลชนิดเดียวกัน

ในโอเปอรแรนด D1 และ D2 เพื่อหลีกเล่ียงขอผิดพลาด

๒ การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (1) เมื่อผลลัพธเกินกวาขนาดอารเรย คําส่ังจะไมทํางาน ตัวแปรระบบ #L_Error จะเปด และรหัสขอผิดพลาด

ถูกเขียนลงใน #L_CalcErrCode D1 และ D2 ยอนกลับไปสูคาจากคําส่ังที่ทํางานเสร็จสมบูรณกอนหนาน้ี

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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ตัวอยางโปรแกรม
XCH

แลกเปลี่ยนรายละเอียดของขอมูล 1 และขอมูล 2

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง XCH จะทํางาน เมื่อคําส่ัง XCH ทํางาน ขอมูลสรุปของ 

ขอมูล1[0] ใน D1 และ ขอมูล2[0] ใน D2 จะถูกเปลี่ยนสลับกัน

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง FLMV จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ังยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
XCHP

• (1)เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง XCHP จะทํางาน เมื่อคําส่ัง XCHP ทํางาน ขอมูลสรุปของ 

ขอมูล1[0] ใน D1 และ ขอมูล2[0] ใน D2 จะถูกเปลี่ยนสลับกัน

ถึงแมการดําเนินการจะเปนคําส่ัง Normally Open คําส่ัง XCHP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลง

โดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน

ดังน้ัน ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง Normally Open จะเปดอยูเสมอ คําส่ัง XCHP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน

ชื่อตัวแปรอารเรย ขอมูล 1 การทํางาน
ของคําสั่ง

ขอมูล 2

อีลิเมนต ขอมูล 1 [0] ←→ ขอมูล 2 [0]

ขอมูล 1 [1] ขอมูล 2 [1]

ขอมูล 1 [2] ขอมูล 2 [2]

ขอมูล 1 [3] ขอมูล 2 [3]

ขอมูล 1 [4] ขอมูล 2 [4]
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30.5.11 คําสั่งการคํานวณ (คําสั่งเลื่อน)
๑ SHL and SHLP (Shift Left)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการรายละเอียดที่ระบุไดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง SHL และ SHLP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง SHL และ SHLP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง SHL และ SHLP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 =1 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SHL

(Shift Left - 

Level Sensitive)

เลื่อน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SHLP

(Shift Left - Positive Transition)

เลื่อน 4 ถึง 10
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง SHL และ SHLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-255

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 

หรือทั้งอารเรย

2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-257

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง SHL และ SHLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร])] ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ 0 ถึง 131071 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง SHL และ SHLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 

หรือทั้งอารเรย

2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SHL และ SHLP
เมื่อคําส่ัง SHL หรือ SHLP ทํางาน บิต S1 จะถูกเล่ือนไปทางซายของจํานวนบิต S2 ทุกครั้งที่เล่ือนไป 1 บิต 

บิตทางซายสุด (บิตที่สําคัญที่สุด) จะสูญหายไป 0 จะจัดเก็บไวในบิตเปลาทางขวาสุด จะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1

คําส่ัง SHL และ SHLP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง SHL และ SHLP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปร

ที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

S1: ตําแหนงการเลื่อน ระบุตําแหนงที่จะเลื่อน

S2: จํานวนบิตที่จะเลื่อน ระบุจํานวนบิตที่จะเลื่อน

D1: ตําแหนงการจัดเก็บ ระบุตําแหนงที่จะจัดเก็บผลลัพธการเลื่อน

ตัวอยางเชน เมื่อเล่ือน 1 บิตไปทางซาย

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

โอเปอรแรนด S1  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงทีจํ่านวนเต็ม 0xF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2
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ใชรูปแบบเดียวกันเมื่อจะเลื่อนขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตวัแปรจํานวนเต็ม) และเมื่อจะระบุอีลิเมนตอารเรย

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากรูปแบบแตกตางกัน

หากอารเรย S1 และ D1 มีขนาดเทากัน S1 จะถือเปนจํานวนเต็มปริมาณมากเพียงคาเดียว 

บิตถูกเล่ือนไปหนึ่งอีลิเมนตไปยังอีลิเมนตถัดไป

บิตบนสุดของแตละอีลิเมนตจะไมสูญหายสูญหาย แตบิตบนสุดในอีลิเมนตสุดทายจะสูญหายไป ระบุ S2 เปน 0 

หรือมากกวา (32 x ขนาดอารเรย −1)

หากทั้ง S1 และ D1 ไมอยูในอารเรย คําส่ังน้ีจะเลื่อนขนาด 32 บิตใน S1 ระบุคาระหวาง 0 และ 31 สําหรับ S2

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

หากโอเวอรโฟลวเกิดขึ้นจากการดําเนินการเลื่อน บิตที่โอเวอรโฟลวลาสุดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcCarry

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด ขอมูลขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_Status

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ขอมูล 1  ขนาดอารเรย = 5 

ขอมูล 2  ขนาดอารเรย = 5 

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0] ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี
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ตัวอยางโปรแกรม
SHL

กําหนดวาบิตสําคัญเปดหรือปด

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง SHL จะทํางาน เมื่อคําส่ัง SHL ทํางาน ผลลัพธจากการเล่ือน 

1 บิตไปทางซายจะจัดเก็บไวใน D1

• (2) เมื่อเล่ือน 1 บิตไปทางซาย คุณสามารถตรวจสอบวาบิตที่สําคัญที่สุดกอนการเลื่อนขอมูลน้ันเปดหรือปดได

จากสถานะของ #L_CalcCarry

(หมายเหตุ) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง SHL จะทํางานเปนเวลานานเทาที่คําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
SHLP

คําส่ัง SHLP และ SHL มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง SHLP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally 

Open แตจะมีการตรวจจับเฉพาะเมื่อมีการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง SHLP จะทํางาน 

ดังน้ัน คําส่ัง SHLP จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหนึ่งครั้งเทาน้ัน ถึงแมคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู
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๑ SHR and SHRP (Shift Right)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง SHR และ SHRP

จํานวนขัน้ในคําส่ัง SHR และ SHRP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

 

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง SHR และ SHRP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 =1 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SHR

(Shift Right - 

Level Sensitive)

เลื่อน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SHRP

(Shift Right - Positive 

Transition)

เลื่อน 4 ถึง 10
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง SHR และ SHRP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 

หรืออารเรยทั้งหมด

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง SHR และ SHRP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ 0 ถึง 131071 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง SHR และ SHRP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-274

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ 

ทั้งอารเรย

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SHR และ SHRP
เมื่อคําส่ัง SHR หรือ SHRP ทํางาน บิต S1 จะถูกเล่ือนไปทางขวาของจํานวนบิต S2 ทุกครั้งที่เล่ือนไป 1 บิต 

บิตทางขวาสุด (บิตที่สําคัญนอยที่สุด) จะสูญหายสูญหายไป 0 จะจัดเก็บไวในตําแหนงบิตเปลาบนสุด 

จะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1

คําส่ัง SHR และ SHRP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง SHR และ SHRP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่

ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

S1: ตําแหนงการเลื่อน ระบุตําแหนงที่จะเลื่อน

S2: จํานวนบิตที่จะเลื่อน ระบุจํานวนบิตที่จะเลื่อน

D1: ตําแหนงการจัดเก็บ ระบุตําแหนงที่จะจัดเก็บผลลัพธการเลื่อน

ตัวอยางเชน เมื่อเล่ือน 1 บิตไปทางขวา

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2
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ใชรูปแบบเดียวกันเมื่อจะเลื่อนขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตวัแปรจํานวนเต็ม) และเมื่อจะระบุอีลิเมนตอารเรย

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากรูปแบบแตกตางกัน

หากอารเรย S1 และ D1 มีขนาดเทากัน S1 จะถือเปนจํานวนเต็มปริมาณมากเพียงคาเดียว 

บิตถูกเล่ือนไปหนึ่งอีลิเมนตไปยังอีลิเมนตถัดไป

บิตลางของแตละอีลิเมนตไมสูญหาย ยกเวนบิตลางในอีลิเมนตสุดทาย ระบุ S2 เปน 0 หรือ

มากกวาไดถึง (32 x ขนาดอารเรย −1)

หากทั้ง S1 และ D1 ไมใชอารเรย ขนาด 32 บิตจะถูกเล่ือน ระบุ S2 ระหวาง 0 และ 31

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

หากโอเวอรโฟลวเกิดขึ้นจากการดําเนินการเลื่อน บิตที่โอเวอรโฟลวลาสุดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcCarry

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด ขอมูลขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_Status

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0] ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี
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ตัวอยางโปรแกรม
SHR

กําหนดวาบิตสําคัญนอยที่สุดเปดหรือปด

• (1) เมื่อตัวแปรของคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง SHR จะทํางาน คําส่ัง SHR เล่ือนบิตในขอมูล 1 

หน่ึงบิตไปทางขวา และจัดเก็บผลลัพธใน D1

• (2) หลังจากดําเนินการเลื่อนบิตเสร็จ คุณสามารถตรวจสอบคากอนหนาของบติที่สําคัญนอยที่สุดในขอมูล 1 

ไดโดยใชตัวแปรระบบ #L_CalcCarry

(เพิ่มเติม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง SHR จะทํางานเสมอเปนเวลานานเทาที่บิตยังคงเปดอยู

ตัวอยางโปรแกรม
SHRP

เมื่อใดจึงจะเรียกใชคําส่ังแตกตางกันระหวางคําส่ัง SHRP และ SHR ในคําส่ัง SHRP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally 

Open แตจะมีการตรวจจับการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นของบิตเทาน้ัน และคําส่ัง SHRP จะทํางาน ถึงแมบิตของ

คําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยู คําส่ัง SHRP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-279

๑ SAL and SALP (Arithmetic Shift Left)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการรายละเอียดที่ระบุไดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง SAL และ SALP

จํานวนขัน้ในคําส่ัง SAL และ SALP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง SAL และ SALP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 =1 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SAL

(Arithmetic Shift Left - 

Level Sensitive)

เลื่อน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SALP

(Arithmetic Shift Left - 

Positive Transition)

เลื่อน 4 ถึง 10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-280

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง SAL และ SALP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-281

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-282

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-283

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง SAL และ SALP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-284

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม 

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-285

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ 0 ถงึ 31 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-286

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง SAL และ SALP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-287

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-288

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-289

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SAL และ SALP
เมื่อคําส่ัง SAL หรือ SALP ทํางาน บิต S1 จะถูกเล่ือนไปทางซายของจํานวนบิต S2 ทุกครั้งที่เล่ือน 1 บิต 

บิตตัวที่ 30 จะสูญหายไป 0 จะจัดเก็บไวในบติเปลาลางสุด จะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 

คําส่ัง SAL และ SALP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง SAL และ SALP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปร

ที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

S1: ตําแหนงการเลื่อน ระบุตําแหนงที่จะเลื่อน

S2: จํานวนบิตที่จะเลื่อน ระบุจํานวนบิตที่จะเลื่อน

D1: ตําแหนงการจัดเก็บ ระบุตําแหนงที่จะจัดเก็บผลลัพธการเลื่อน

ตัวอยางเชน เมื่อเล่ือน 1 บิตไปทางซาย

เมื่อโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เมื่อโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2

เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เมื่อจะระบุตัวแปรอารเรย ใหระบุอีลิเมนตอารเรย

บิตอีลิเมนตอารเรยถูกเล่ือน 31 ตัว สําหรับ S2 ใหระบุคาระหวาง 0 และ 31

31 30 29 28 3 2 1 0 
1 0 1 1 1 0 1 1 

1 1 1 0 1 1 0 0 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

กอนการทํางานของคําส่ัง

หลังการทํางานของคําส่ัง

ลบออกแลว

จัดเก็บคา 0 ไวใน
บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0] ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-290

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด ขอมูลขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_Status

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
SAL

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง SAL จะทํางาน เมื่อคําส่ัง SAL ทํางาน ผลลัพธจากการเล่ือนบิต

จะจัดเก็บไวใน D1 บิตที่สําคัญที่สุดจะไมถูกเล่ือน และจะจัดเก็บศูนยไวในบิตที่สําคัญนอยที่สุด

(เพิ่มเติม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง SHR จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตตามปกติเปดยังคงเปด

อยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
SALP

คําส่ัง SALP และ SAL มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง SALP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally 

Open คําส่ัง SLAP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน หากบิตยังคงเปดอยู 

คําส่ัง SALP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-291

๑ SAR and SARP (Arithmetic Shift Right)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการรายละเอียดที่ระบุไดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง SAR และ SARP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง SAR และ SARP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง SAR และ SARP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 =1 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SAR

(Arithmetic Shift Right - 

Level Sensitive)

เลื่อน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SARP

(Arithmetic Shift Right - 

Positive Transition)

เลื่อน 4 ถึง 10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-292

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง SAR และ SARP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-293

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-294

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง SAR และ SARP

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-295

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-296

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ 0 ถึง 31 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-297

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง SAR และ SARP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-298

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SAR และ SARP
เมื่อคําส่ัง SAR หรือ SARP ทํางาน บิต S1 จะถูกเล่ือนไปทางขวาของจํานวนบิต S2 สําหรับการเล่ือนบิตแตละตวั 

บิตลางสุด (บิตที่สําคัญนอยที่สุด) จะสูญหายไป และบิตที่สําคัญที่สุดจะจัดเก็บไวในบิตเปลาบนสุด 

จะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 คําส่ัง SAR และ SARP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง SAR และ SARP 

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดยีวกัน ระบุชนิดตัวแปร

ชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

S1: ตําแหนงการเลื่อน ระบุตําแหนงที่จะเลื่อน

S2: จํานวนบิตที่จะเลื่อน ระบุจํานวนบิตที่จะเลื่อน

D1: ตําแหนงการจัดเก็บ ระบุตําแหนงที่จะจัดเก็บผลลัพธการเลื่อน

ตัวอยางเชน เมื่อเล่ือน 1 บิตไปทางขวา

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เมื่อจะระบุตัวแปรอารเรย ใหระบุอีลิเมนตอารเรย

บิตอีลิเมนตอารเรยถูกเล่ือน 31 ตัว สําหรับ S2 ใหระบุคาระหวาง 0 และ 31

31 30 29 28 3 2 1 0 
1 0 1 1 1 0 1 1 

1 1 0 0 1 0 1 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

กอนการทํางาน
ของคําส่ัง

หลังการทํางาน
ของคําส่ัง

ลบออกแลว

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0] ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี
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๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด ขอมูลขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_Status

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
SAR

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง SAR จะทํางาน เมื่อคําส่ัง SAR ทํางาน 1 บติไปทางขวา

จะจัดเก็บไวใน D1 บิตที่สําคัญที่สุดจะไมถูกเล่ือน แตถูกคัดลอกไปยัง D1 สําหรับทุกบิตที่เล่ือน บิตที่สําคัญที่สุด

จะถูกคัดลอกไปยังบิตเปลาบนสุด

(เพิ่มเติม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง SAR จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
SALP

คําส่ัง SARP และ SAR มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง SARP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally 

Open คําส่ัง SARP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนเปนบวกเทาน้ัน ดงัน้ัน ถึงแมบิตจะยังคงเปดอยู 

คําส่ัง SARP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน
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30.5.12 การดําเนนิการ (คําสั่งการหมุน)
๑ ROL and ROLP (Rotate Left)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการรายละเอียดที่ระบุไดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง ROL และ ROLP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง ROL และ ROLP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง ROL และ ROLP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 =1 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ROL

(Rotate Left - 

Level Sensitive)

หมุน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ROLP

(Rotate Left - Positive 

Transition)

หมุน 4 ถึง 10
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง ROL และ ROLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 

หรือทั้งอารเรย

2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง ROL และ ROLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-308

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ 0 ถึง 131071 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-309

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง ROL และ ROLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-310

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 

หรือทั้งอารเรย

2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-311

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-312

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง ROL และ ROLP
เมื่อคําส่ัง ROL หรือ ROLP ทํางาน บิต S1 จะถูกหมุนไปทางซายของจํานวนบิต S2 ทุกครั้งที่หมุน 1 บิต บิตบนสุด 

(บิตที่สําคัญที่สุด) จะถูกหมุนไปยังบิตลางสุด (บิตที่สําคัญนอยที่สุด) จะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 คําส่ัง ROL และ 

ROLP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง ROL และ ROLP หากตัวแปรที่ระบุไวในโอเปอรแรนด S1 และ D1 

ไมใชชนิดเดียวกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

S1: ตําแหนงการหมุน ระบุตําแหนงที่จะหมุนบิต

S2: จํานวนบิตที่จะหมุน ระบุจํานวนบิตที่จะหมุน

D1: อุปกรณจัดเก็บขอมูล ระบุตําแหนงสําหรับการจัดเก็บผลลัพธหลังจากการหมุนบิต

ตัวอยางเชน เมื่อหมุน 1 บิตไปทางซาย

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 3 2 1 0 
1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 

0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

1 บิตถูกหมุน
ไปทางซาย

บิต

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-313

ใชรูปแบบเดียวกันเมื่อจะหมุนขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) และเมื่อจะระบุอีลิเมนตอารเรย

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากรูปแบบแตกตางกัน

หากอารเรยของ S1 และ D1 มีขนาดเทากัน S1 จะถือเปนจํานวนเต็มปริมาณมากเพียงคาเดียว บิตถูกหมุนจาก

อีลิเมนตหน่ึงไปยังอีลิเมนตถัดไป

ทั้งอารเรยถูกหมุน ไมใชบิตภายในแตละอีลิเมนต ระบุ S2 เปน 0 หรือมากกวาไดถึง (32 x ขนาดอารเรย −1)

หากทั้ง S1 และ D1 ไมใชอารเรย ขนาด 32 บิตจะถูกหมุน สําหรับ S2 ใหระบุคาระหวาง 0 และ 31

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

หากโอเวอรโฟลวเกิดจากคําส่ังการหมุน บิตที่โอเวอรโฟลวจะจัดเก็บไวใน #L_CalcCarry

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด ขอมูลขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_Status

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อนการระบุอารเรย ไมมี

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0] ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อนการระบุอารเรย ไมมี



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-314

ตัวอยางโปรแกรม
ROL

• (1)เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง ROL จะทํางาน เมื่อคําส่ัง ROL ทํางาน ผลลัพธจากการหมุน 1 

บิตจะจัดเก็บไวใน D1

(เพิ่มเติม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง ROL จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
ROLP

คําส่ัง ROLP และ ROL มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง ROLP ถึงแมจะใชคําส่ัง 

Normally Open แตจะมีการตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นของบิตเทาน้ัน และคําส่ัง ROLP จะทํางาน 

ดังน้ัน ถึงแมบิตจะยงัคงเปดอยู คําส่ัง ROLP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน

31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 3 2 1 0 
1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 

0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

1 บิตถูกหมุน
ไปทางซาย

บิต



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-315

๑ ROR and RORP (Rotate Right)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการรายละเอียดที่ระบุไดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง ROL และ ROLP

จํานวนขัน้ในคําส่ัง ROR และ RORP จะขึน้อยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

 

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง ROR และ RORP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 =1 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ROR

(Rotate Right - 

Level Sensitive)

หมุน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

RORP

(Rotate Right - Positive 

Transition)

หมุน 4 ถึง 10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-316

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง ROR และ RORP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-317

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 

หรือทัง้อารเรย

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-318

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-319

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง ROR และ RORP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-320

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-321

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ 0 ถึง 131071 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-322

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง ROR และ RORP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-323

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 

หรือทั้งอารเรย

2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-324

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-325

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง ROR และ RORP
เมื่อคําส่ัง ROR หรือ RORP ทํางาน บิต S1 จะถูกหมุนไปทางขวาของจํานวนบิต S2 ทุกครั้งที่หมุน 1 บิต

ขอมูลของบิตลางสุด (บิตที่สําคัญนอยที่สุด) จะจัดเก็บไวในบิตเปลาบนสุด

จะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 คําส่ัง ROR และ RORP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง ROR และ RORP 

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดยีวกัน ระบุชนิดตัวแปร

ชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

S1: ตําแหนงการหมุน ระบุตําแหนงที่จะหมุนบิต

S2: จํานวนบิตที่จะหมุน ระบุจํานวนบิตที่จะหมุน

D1: อุปกรณจัดเก็บขอมูล ระบุตําแหนงสําหรับการจัดเก็บผลลัพธหลังจากการหมุนบิต

ตัวอยางเชน เมื่อหมุน 1 บิตไปทางขวา

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 3 2 1 0 
1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 

0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

1 บิตถูกหมุนไปทางขวา

บิต

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเตม็ 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเตม็ 0xF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-326

ใชรูปแบบเดียวกันเมื่อจะหมุนขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) และเมื่อจะระบุอีลิเมนตอารเรย

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากรูปแบบแตกตางกัน

หากอารเรยของ S1 และ D1 มีขนาดเทากัน S1 จะถือเปนจํานวนเต็มปริมาณมากเพียงคาเดียว 

บิตถูกหมุนจากอีลิเมนตหน่ึงไปยังอีลิเมนตถัดไป

ทั้งอารเรยถูกหมุน ไมใชเพียงแคบิตในแตละอีลิเมนต สําหรับ S2 ใหระบุคาตั้งแค 0 ถึง (32 x ขนาดอารเรย −1)

หากทั้ง S1 และ D1 ไมใชอารเรย ขนาด 32 บิตจะถูกหมุน สําหรับ S2 ใหระบุคาระหวาง 0 และ 31

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

หากโอเวอรโฟลวเกิดจากคําส่ังการหมุน บิตที่โอเวอรโฟลวจะจัดเก็บไวใน #L_CalcCarry

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด ขอมูลขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_Status

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0] ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-327

ตัวอยางโปรแกรม
ROR

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง ROR จะทํางาน เมื่อคําส่ัง ROR ทํางาน ผลลัพธจากการหมุน 1 

บิตไปทางขวาจะจัดเก็บไวใน D1

(เพิ่มเติม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง ROR จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตยงัคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
RORP

คําส่ัง RORP และ ROR มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด สําหรับ RORP ถึงแมจะใชคําส่ัง 

Normally Open แตจะมีการตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง RORP จะทํางาน 

ดังน้ัน คําส่ัง RORP จะทํางานสแกนครั้งเดียวเทาน้ัน ถึงแมการยืนยันบิตจะยังคงเปดตอไป

31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 3 2 1 0 
1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 

0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

1 บิตถูกหมุนไปทางขวา

บิต



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-328

๑ RCL and RCLP (Rotate Left with Carry Over)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการรายละเอียดที่ระบุไดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง RCL และ RCLP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง RCL และ RCLP จะขึน้อยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

 

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง RCL และ RCLP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 =1 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

RCL

(Rotate Left with 

Carry-over - 

Level Sensitive)

หมุน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

RCLP

(Rotate Left with 

Carry-over - 

Positive Transition)

หมุน 4 ถึง 10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-329

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง RCL และ RCLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-330

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-331

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-332

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง RCL และ RCLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-333

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-334

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ 0 ถึง 32 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-335

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง RCL และ RCLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-336

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง RCL และ RCLP
เมื่อคําส่ัง RCL หรือ RCLP ทํางาน บิต S1 จะถูกหมุนไปทางซายของจํานวนบิต S2 บิตบนสุด (บิตที่สําคัญที่สุด) 

จะจัดเก็บไวในแฟลกตัวทด และแฟลกตัวทด (1 หรือ 0) ถูกหมุนไปยงับิตลางสุด (บิตที่สําคัญนอยที่สุด)

จะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 คําส่ัง RCL และ RCLP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง RCL และ RCLP 

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดยีวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกัน

ในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

S1: ตําแหนงการหมุน ระบุตําแหนงที่จะหมุนบิต

S2: จํานวนบิตที่จะหมุน ระบุจํานวนบิตที่จะหมุน

D1: อุปกรณจัดเก็บขอมูล ระบุตําแหนงสําหรับการจัดเก็บผลลัพธหลังจากการหมุนบิต

ตัวอยางเชน เมื่อหมุน 1 บิตไปทางซาย (ที่มีการทดขาม)

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

หากทั้ง S1 และ D1 ไมใชอารเรย ขนาด 32 บิตจะถูกหมุนดวยการทดขาม

สําหรับ S2 ใหระบุคาระหวาง 0 และ 32

31 30 29 28 3 2 1 0
1 0 1 1 1 0 1 1

0 1 1 0 1 1 0 1

0

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

กอนการทํางาน
ของคําส่ัง

หลังการทํางาน
ของคําส่ัง

บิตท่ีสําคัญท่ีสุดจะจัดเก็บไวในแฟลกตัวทด ขอมูลในแฟลกตัวทดหลัง
การทํางานของคําส่ัง

ขอมูลในแฟลกตัวทดกอน
การทํางานของคําส่ัง

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0] ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี
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๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

หากโอเวอรโฟลวเกิดจากคําส่ังการหมุน บิตที่โอเวอรโฟลวจะจัดเก็บไวใน #L_CalcCarry

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด ขอมูลขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_Status

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
RCL

• (1)เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง RCL จะทํางาน เมื่อคําส่ัง RCL ทํางาน ผลลัพธจากการหมุน 1 

บิตดวยการทดขามจะจัดเก็บไวใน D1

• (2)เมื่อเล่ือน 1 บิตไปทางซายดวยการทดขาม คุณสามารถใช #L_CalcCarry เพื่อตรวจสอบคาของบิตที่สําคัญ

ที่สุดกอนดําเนินการหมุนได

(เพิ่มเติม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง RCL จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตยังคงเปดอยูเสมอ

31 30 29 28 3 2 1 0 
1 0 1 1 1 0 1 1 

0 1 1 0 1 1 0 1 

0 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญี่สําคัญนอยท่ีสุด

กอนการทํางาน
ของคําส่ัง

หลังการทํางาน
ของคําส่ัง

บิตท่ีสําคัญท่ีสุดจะจัดเก็บไวในแฟลกตัวทด ขอมูลในแฟลกตัวทดหลัง
การทํางานของคําส่ัง

ขอมูลในแฟลกตัวทดกอน
การทํางานของคําส่ัง
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ตัวอยางโปรแกรม
RCLP

คําส่ัง RCLP และ RCL มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง RCLP ถึงแมจะใชคําส่ัง 

Normally Open คําส่ัง RCLP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน 

คําส่ัง RCLP จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหนึ่งครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตจะยังคงเปดอยู
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๑ RCR and RCRP (Rotate right with carry over)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการรายละเอียดที่ระบุไดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง RCR และ RCRP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง RCR และ RCRP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

 

ตัวอยางเชน การแปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง RCR และ RCRP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 =1 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

RCR

(Rotate Right with 

Carry-over - 

Level Sensitive)

หมุน 4 ถึง 10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

RCRP

(Rotate Right with 

Carry-over - 

Positive Transition)

หมุน 4 ถึง 10
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง RCR และ RCRP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S2) ในคําส่ัง RCR และ RCRP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-346

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-347

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ 0 ถึง 32 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง RCR และ RCRP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง RCR และ RCRP
เมื่อคําส่ัง RCR หรือ RCRP ทํางาน บติ S1 จะถูกหมุนไปทางขวาของจํานวนบิต S2 บิตลางสุด (บิตที่สําคัญนอยที่สุด) 

จะจัดเก็บไวในแฟลกตัวทด และแฟลกตัวทด (1 หรือ 0) ถูกหมุนไปยงับิตบนสุด (บิตที่สําคัญที่สุด)

จะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 คําส่ัง RCR และ RCRP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง RCR และ RCRP 

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดยีวกัน ระบุชนิดตัวแปร

ชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

S1: ตําแหนงการหมุน ระบุตําแหนงที่จะหมุนบิต

S2: จํานวนบิตที่จะหมุน ระบุจํานวนบิตที่จะหมุน

D1: อุปกรณจัดเก็บขอมูล ระบุตําแหนงสําหรับการจัดเก็บผลลัพธหลังจากการหมุนบิต

ตัวอยางเชน เมื่อหมุน 1 บิตไปทางขวา (ที่มีการทดขาม)

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด 
S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

หากทั้ง S1 และ D1 ไมใชอารเรย ขนาด 32 บิตจะถูกหมุนดวยการทดขาม

สําหรับ S2 ใหระบุคาระหวาง 0 และ 32

31 30 29 28 3 2 1 0 
1 0 1 1 1 0 1 1 

0 1 1 0 1 1 0 1 

0 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

กอนการทํางาน
ของคําส่ัง

หลังการทํางาน
ของคําส่ัง

ขอมูลในแฟลกตัวทดจะจัดเก็บไวในบิตท่ีสําคัญท่ีสุด

ขอมูลในแฟลกตัวทดหลัง
การทํางานของคําส่ัง

ขอมูลในแฟลกตัวทดกอน
การทํางานของคําส่ัง

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 20

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2  คาคงที่จํานวนเต็ม 0xF

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [0] ขนาดอารเรย = 5

จํานวนบิตที่จะเลื่อน การระบุอารเรย ไมมี



คําอธิบายคําส่ัง
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๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

หากโอเวอรโฟลวเกิดจากคําส่ังการหมุน บิตที่โอเวอรโฟลวจะจัดเก็บไวใน #L_CalcCarry

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด ขอมูลขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_Status

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
RCR

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง RCR จะทํางาน เมื่อคําส่ัง RCR ทํางาน ผลลัพธจากการหมุน 1 

บิตดวยการทดขามจะจัดเก็บไวใน D1

• (2) เมื่อเล่ือน 1 บิตไปทางขวาดวยการทดขาม คุณสามารถใช #L_CalcCarry เพื่อตรวจสอบคาของบิตที่สําคัญ

นอยที่สุดกอนดําเนินการหมุนได

(เพิ่มเติม) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง RCR จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตยังคงเปดอยูเสมอ

31 30 29 28 3 2 1 0 
1 0 1 1 1 0 1 1 

0 1 1 0 1 1 0 1 

0 

บิตท่ีสําคัญท่ีสุด บิตท่ีสําคัญนอยท่ีสุด

กอนการทํางาน
ของคําส่ัง

หลังการทํางาน
ของคําส่ัง

ขอมูลในแฟลกตัวทดจะจัดเก็บไวในบิตท่ีสําคัญท่ีสุด ขอมูลในแฟลกตัวทดหลัง
การทํางานของคําส่ัง

ขอมูลในแฟลกตัวทดกอน
การทํางานของคําส่ัง
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ตัวอยางโปรแกรม
RCRP

คําส่ัง RCRP และ RCR มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง RCRP ถึงแมจะใชคําส่ัง 

Normally Open แตจะมีการตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้น คําส่ัง RCRP จะทํางาน ดังน้ัน 

คําส่ัง RCRP จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหนึ่งครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตจะยงัคงเปดอยู
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-354

30.5.13 คําสั่งฟงกชนั (การคํานวณทางคณิตศาสตร)
๑ SUM/SUMP (Total)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง SUM/SUMP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง SUM/SUMP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน คํานวณจํานวนขั้นใน คําส่ัง SUM/SUMP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ผลลัพธ [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SUM

(Total - Level Sensitive)

การคาํนวณ 6 ถึง10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SUMP

(Total - Positive Transition)

การคาํนวณ 6 ถึง10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-355

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 ในคําส่ัง SUM/SUMP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-356

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S2 ในคําส่ัง SUM/SUMP

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 
±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-357

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-358

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด D1 ในคําส่ัง SUM/SUMP

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ 1 ถงึ 4096 1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-359

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-360

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-361

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SUB และ SUMP
คําส่ัง SUM/SUMP คํานวณผลรวมทั้งคู เมื่อคําส่ัง SUM ทํางาน อีลิเมนตอารเรย S2 ที่เร่ิมตนในตําแหนง S1 

จะถูกรวมยอด และบันทึกผลลัพธลงใน D1 คําส่ัง SUM/SUMP จะจายกระแสไฟเสมอ หากตวัแปรที่กําหนดใหกับ

โอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นเมื่อใชคําส่ัง SUM/SUMP กําหนดชนิดตัวแปร

ชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (2) คําส่ังจะไมทํางานหากคาในโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 (คาแบบไมรูจบหรือแบบไมใชตวัเลข) เปนคา

ที่ไมรูจัก สําหรับการตรวจสอบขอผิดพลาด จะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” สําหรับ #L_CalcErrCode 

ผลลัพธเอาตพุต D1 คงคาไวจากคําส่ังที่ทํางานเสร็จสมบูรณกอนหนาน้ี

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

โอเปอรแรนด S1 ตัวแปรจํานวนเตม็ (อารเรย) ขอมูล 1 [0]

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 5

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเตม็ (อารเรย) ขอมูล 2 [0]

โอเปอรแรนด S1 ตวัแปรจํานวนเต็ม (อารเรย) ขอมูล 1 [0]

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 0x5

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรจํานวนเต็ม (อารเรย) ขอมูล 2 [0]



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-362

ตัวอยางโปรแกรม
SUM

รวมยอด 1 ถึง 5 ในขอมูล 1 และบันทึกผลรวมในขอมูล 2

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น และจายกระแสไฟไปยงัคําส่ัง SUM คําส่ังน้ีจะรวมยอดอีลิเมนตขอมูล 

5 อีลิเมนตในขอมูล1 ที่เร่ิมดวยอีลิเมนต 0 และจัดเก็บผลลัพธใน D1 (ขอมูล2) เมื่อใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง SUM จะทํางานอยางตอเน่ืองนานเทาที่คําส่ังกําลังจายกระแสไฟในการสแกนแตละคร้ังเพื่อดําเนินการ

รวมยอด

ชื่อตัวแปรอารเรย ขอมูล 1 คําสั่งท่ีทํางาน 
5 คําสั่ง

บันทึกใน ขอมูล 2

อีลิเมนต ขอมูล 1 [0] +

+

+

+

+

⎯ ขอมูล 2 [0]

ขอมูล 1 [1] ขอมูล 2 [1]

ขอมูล 1 [2] ขอมูล 2 [2]

ขอมูล 1 [3] ขอมูล 2 [3]

ขอมูล 1 [4] ขอมูล 2 [4]

ขอมูล 1 [5] ขอมูล 2 [5]

ขอมูล 1 [6] ขอมูล 2 [6]

ขอมูล 1 [7] ขอมูล 2 [7]

ขอมูล 1 [8] ขอมูล 2 [8]

ขอมูล 1 [9] ขอมูล 2 [9]

ขอมูล 1 [10] ขอมูล 2 [10]



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-363

ตัวอยางโปรแกรม
SUMP

• (1) คําส่ัง SUMP และ SUM แตกตางกันตรงวิธีตรวจหาคําส่ังเร่ิมตน คําส่ัง SUMP ตรวจจับเฉพาะ

การเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และดําเนินการคําส่ัง SUMP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  

ถึงแมตวัแปรของคําส่ัง NO จะยังเปดอยู คําส่ัง SUMP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (ในการสแกนครั้งแรก)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-364

๑ AVE/AVEP (Average)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1, S2 และ D1 สําหรับคําส่ัง AVE/AVEP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง AVE/AVEP จะขึน้อยูกับวิธีระบุโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

 

ตัวอยางเชน คํานวณจํานวนขั้นใน คําส่ัง AVE/AVEP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {10 = 1 ขั้น} + {ผลลัพธ [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

AVE

(Average - Level Sensitive)

การคาํนวณ 6 ถึง10

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

AVEP

(Average - Positive Transition)

การคาํนวณ 6 ถึง10



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-365

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 ในคําส่ัง AVE/AVEP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-366

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-367

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-368

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S2 ในคําส่ัง AVE/AVEP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-369

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-370

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด D1 ในคําส่ัง AVE/AVEP

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ ⎯ 1 ถงึ 4096 1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-371

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวมเอาตพุต)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-372

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง AVE และ AVEP
คําส่ัง AVE/AVEP คํานวณคาเฉล่ียทั้งคู เมื่อคําส่ัง AVE ทํางาน อีลิเมนตอารเรย S2 ที่เร่ิมตนในตําแหนง S1 

จะถูกเฉล่ีย และบันทึกผลลัพธลงใน D1 คําส่ัง AVE/AVEP จะจายกระแสไฟเสมอ หากตัวแปรที่กําหนดใหกับ

โอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นเมื่อใชคําส่ัง AVE/AVEP กําหนดชนิดตัวแปร

ชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (2) คําส่ังจะไมทํางานหากคาในโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 (คาแบบไมรูจบหรือแบบไมใชตัวเลข) เปนคาที่ไมรูจัก 

สําหรับการตรวจสอบขอผิดพลาด จะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” สําหรับ #L_CalcErrCode 

ผลลัพธเอาตพุต D1 คงคาไวจากคําส่ังที่ทํางานเสร็จสมบูรณกอนหนาน้ี

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

หากไมมีรายการจะคํานวณ ยอดรวมจะเปนศูนยและผลลัพธจะเปนศูนย

โอเปอรแรนด S1 ตัวแปรจํานวนเต็ม (อารเรย) ขอมูล 1 [0]

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 5

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม (อารเรย) ขอมูล 2 [0]

โอเปอรแรนด S1 ตัวแปรจํานวนเต็ม (อารเรย) ขอมูล 1 [0]

โอเปอรแรนด S2 คาคงที่จํานวนเต็ม 0x5

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม (อารเรย) ขอมูล 2 [0]



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-374

ตัวอยางโปรแกรม
AVE

หาคาเฉล่ีย 1 ถึง 5 ในขอมูล 1 และบันทึกผลลัพธในขอมูล 2

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง AVE จะทํางาน เมื่อคําส่ัง AVE ทํางาน 

คาเฉล่ียของอีลิเมนตอารเรย 0 ถึง 4 ของขอมูล 1 จะถูกคํานวณ และผลลัพธที่ D1 จะจัดเก็บไวในขอมูล 2

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง AVE จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ังเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
AVEP

• (1) คําส่ัง AVEP และ AVE แตกตางกันตรงวิธีตรวจหาคําส่ังเร่ิมตน AVEP ตรวจจับเฉพาะการเปล่ียนแปลง

โดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และดําเนินการคําส่ัง AVEP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตวัแปรของคําส่ัง NO 

จะยงัเปดอยู คําส่ัง AVEP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (ในการสแกนครั้งแรก)

ชื่อตัวแปรอารเรย ขอมูล 1 คําสั่งท่ีทํางาน 5 คําสั่ง บันทึกใน ขอมูล 2

อีลเิมนต ขอมูล 1 [0] +

+

+ หารดวย 5

+

+

→ ขอมูล 2 [0]

ขอมูล 1 [1] ขอมูล 2 [1]

ขอมูล 1 [2] ขอมูล 2 [2]

ขอมูล 1 [3] ขอมูล 2 [3]

ขอมูล 1 [4] ขอมูล 2 [4]

ขอมูล 1 [5] ขอมูล 2 [5]

ขอมูล 1 [6] ขอมูล 2 [6]

ขอมูล 1 [7] ขอมูล 2 [7]

ขอมูล 1 [8] ขอมูล 2 [8]

ขอมูล 1 [9] ขอมูล 2 [9]

ขอมูล 1 [10] ขอมูล 2 [10]
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๑ SQRT/SQRTP (Square Root)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1 และ D1) ในคําส่ัง SQRT/SQRTP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง SQRT/SQRTP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง

ตัวอยางเชน คํานวณจํานวนขั้นใน คําส่ัง SQRT/SQRTP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SQRT

(Square Root - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SQRTP

(Square Root - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 3 ถึง 7
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1 และ D1) ในคําส่ัง SQRT/SQRTP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน æ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SQRT และ SQRTP
คําส่ัง SQRT/SQRTP คํานวณรากที่สองทั้งคู เมื่อคําส่ัง SQRT ทํางาน รากที่สองของ S1 จะถูกคํานวณ 

และบันทึกคาไวใน D1

คําส่ัง SQRT/SQRTP จะจายกระแสไฟเสมอ หากตัวแปรที่กําหนดในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน 

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นเมื่อใชคําส่ัง SQRT/SQRTP กําหนดชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรจะเปนชนิดเดียวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N]  ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย
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การยืนยันผลลัพธการทํางาน
• (2)คําส่ังจะไมทํางานหากคาในโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 (คาแบบไมรูจบหรือแบบไมใชตัวเลข) เปนคาที่ไมรูจัก 

สําหรับการตรวจสอบขอผิดพลาด จะตั้งคารหัสขอผิดพลาด “6706” สําหรับ #L_CalcErrCode 

ผลลัพธเอาตพุต D1 คงคาไวจากคําส่ังที่ทํางานเสร็จสมบูรณกอนหนาน้ี

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
SQRT

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้ คําส่ัง SQRT จะทํางาน เมื่อคําส่ัง SQRT ทํางาน รากที่สองของขอมูล A 

จะจัดเก็บไวในผลการคํานวณ (ตัวแปรจํานวนจริง/โฟลต) ใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง SQRT จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ังยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
SQRTP

• (1) คําส่ัง SQRTP และ SQRT แตกตางกันตรงวิธีตรวจหาคําส่ังเร่ิมตน SQRTP ตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลง

โดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และดําเนินการคําส่ัง SQRTP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตัวแปรของคําส่ัง NO 

จะยงัเปดอยู คําส่ัง SQRTP จะทํางานเพียงครั้งเดยีว (ในการสแกนครั้งแรก)
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๑ BCNT/BCNTP (Bit Count)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง BCNT/BCNTP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง BCNT/BCNTP จะขึ้นอยูกับวิธีระบุโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน คํานวณ จํานวนขั้นในคําส่ัง BCNT/BCNTP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [ระบุโดยออม] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

BCNT

(Bit Count - 

Level Sensitive)

การคาํนวณ 3 ถึง 9

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

BCNTP

(Bit Count - 

Positive Transition)

การคาํนวณ 3 ถึง 9
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ตารางตอไปน้ีแสดงรายการเงื่อนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1 และ D1) ในคําส่ัง BCNT/BCNTP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

S1 = IO ใชได

D1 = IO ใชไมได

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตัวตัง้เวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตวันับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง

∗(หมายเหตุ 2)

D1 = ใชไมได

X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_∗(หมายเหตุ 2) ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 3)

D1 = ใชไมได

จาํนวนเต็ม  

∗(หมายเหตุ 3)

− 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง BCNT และ BCNTP
คําส่ัง BCNT/BCNTP นับบิตทั้งคู เมื่อคําส่ัง BCNT ทํางาน จะนับบิตเปดในขอมูล S1 และบันทึกจํานวนบิตเปดไว

ใน D1 คําส่ัง BCNT/BCNTP จะจายกระแสไฟเสมอ หากตวัแปรที่กําหนดใหกับโอเปอรแรนด S1 และ D1 

ไมใชชนิดเดียวกัน จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นเมื่อใชคําส่ัง BCNT/BCNTP

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เมื่อจะคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N เปนตัวแปรจํานวนเต็ม) เพื่อระบุอารเรย

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรจะเปนชนิดเดียวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย
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๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
BCNT

นับจํานวนบิตที่เปดอยู และบันทึกจํานวนไวในตัวแปรจํานวนเต็ม

• เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้ คําส่ัง BCNT จะทํางาน เมื่อคําส่ัง BCNT ทํางาน บิตเปดในคา 10 

(เลขฐานสอง 1010) จะถูกนับ และผลลัพธ 2 จะบันทึกไวในขอมูลผลลัพธ ขอมูลผลลัพธถูกกําหนดใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง BCNT จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ังยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
BCNTP

• (1) คําส่ัง BCNTP และ BCNT แตกตางกันตรงวิธีตรวจหาคําส่ังเร่ิมตน โดย BCNTP ตรวจจับเฉพาะ

การเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้น และดําเนินการคําส่ัง BCNTP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตัวแปรของ

คําส่ัง NO จะยังเปดอยู คําส่ัง BCNTP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (ในการสแกนครั้งแรก)
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๑ PID
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง PID
ตัวแปร PID ในคําส่ัง PID เปนตัวแปรโครงสราง คุณไมสามารถจัดสรรตัวแปรอื่นที่ไมใชตัวแปร PID 

(รูปแบบตําแหนง: U_) ใหกับโอเปอรแรนด HP ได สําหรับโครงสรางภายในของตัวแปร PID ที่กําหนดใหกับ

โอเปอรแรนด HP โปรดดทูี่ตารางดานลาง

ตัวแปร PID

โอเปอรแรนดอ่ืนๆ มีดังน้ี

S1: คาอางอิง

S2: คาปจจุบัน

S3: คาไทแบ็ค (คาที่ตั้งคาเปนเอาตพุตเมื่อคําส่ังใชไมได)

D1: คาเอาตพุต

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

PID

(PID - Level Sensitive)

การคาํนวณ 10 ถึง 18

ตัวแปร PID การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.Q ตวัแปรบิต PID Instruction Processing Completion Flag

VariableName.PF ตวัแปรบิต Processing Invalidity Range Flag

VariableName.UO ตวัแปรบิต Output Values over the Upper Limit

VariableName.TO ตวัแปรบิต Output Values over the Lower Limit

VariableName.IF ตวัแปรบิต Integral Setting

VariableName.KP ตวัแปรจาํนวนเตม็ Proportional Constant

VariableName.TR ตวัแปรจาํนวนเตม็ Integral Calculus Time

VariableName.TD ตวัแปรจาํนวนเตม็ Differential Calculus Time

VariableName.PA ตวัแปรจาํนวนเตม็ Processing Invalidity Range

VariableName.BA ตวัแปรจาํนวนเตม็ Bias (Offset)

VariableName.ST ตวัแปรจาํนวนเตม็ Frequency in Sampling

HP
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1, S2, S3 และ D1 สําหรับคําส่ัง PID 

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง PID จะขึ้นอยูกับวิธีระบุโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด HP + จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด 

S2 + จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S3 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 5 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง PID

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ตวัแปรควบคุม PID = 1 ขั้น (ตวัแปร PID ในโอเปอรแรนด HP กําหนดตายตัวเปน 1 ขัน้)} + 

{คาปจจุบัน = 1 ขั้น} + {การตั้งคา = 1 ขัน้} + {คาไทแบ็ค [N] = 3 ขั้น} + {เอาตพุต = 1 ขั้น} + 

{5 ขั้น} = 12 ขั้น

ขั้น 5 ขั้นสุดทายจะรวมไวในคําส่ัง PID ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่ม 5 ขั้นแลว

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2, S3 และ D1) ในคําส่ัง PID

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สญัลกัษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตวัแปร

∗(หมายเหตุ 1)

S1, S2, S3 = 

IO ใชได

D1 = IO ใชไมได

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตัวตัง้เวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตวันับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง

∗(หมายเหตุ 2)

D1 = ใชไมได

X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_∗(หมายเหตุ 2) ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 3)

D1, S2 = ใชไมได

จาํนวนเต็ม  

∗(หมายเหตุ 3)

− 2147483648 ถงึ 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ ฟงกชันพ้ืนฐาน
คําส่ัง PID เปรียบเทียบคาที่วัดได (คาปจจุบัน) กับคาที่ตั้งคาไว (คาเปาหมาย) คาที่วัดไดจะขึ้นอยูกับอินพุต

แบบอะนาล็อกและอินพุตอุณหภูมิ แลวคําส่ังจึงปรับคาเอาตพุตเพื่อทําใหชองวางระหวางคาปจจุบันและ

คาเปาหมายเทากัน คุณสามารถรวมตวัแปรควบคุม P, ตัวแปรควบคุม I และตัวแปรควบคุม D ไวในตัวแปรควบคุม 

PID ได ระบุพารามิเตอรที่กลาวถึงดานลางแตละตัวที่จะถูกควบคุม

โดยทั่วไป คาเอาตพุตที่คํานวณดวยตัวแปรควบคุม PID จะแสดงดวยสูตรคํานวณดานลาง

เมื่อจะใชแท็บ [Tuning] ที่จะอธิบายในภายหลัง ใหปรับเวลาสุมเก็บขอมูลเพื่อลดผลกระทบจากสัญญาณรบกวน

ในคาเบี่ยงเบน สูตรคํานวณดานลางแสดงผลลัพธของการกรองในคาเบี่ยงเบน

CV = KP(E+Reset    + Rate             )

KP : Proportional constant

E : Deviation (SP-PV หรือ PV-SP)

Reset : Integral Cycles

Rate : Differential calculus time

E( ) td
0
t

∫
d(E)

dt

EF
n
 = EF

n-1
 +              (E

n
−EF

n-1
)

EF : ผลลัพธของการกรองในคาเบี่ยงเบน

T
loop

: ขอมูลความถี่

T
Filter

: ความถี่ในการสุมเก็บขอมูล

E : คาเบี่ยงเบน (SP-PV หรือ PV-SP)

T
Loop

T
Filter
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๒ ขอมูลสรุปของฟงกชัน
เมื่อคําส่ัง PID ใชงานได จะคํานวณ PID และปรับปริมาณการดําเนินการและสงขอมูล (ที่คํานวณแลว) ออกมา 

เมื่อคําส่ังใชงานไมไดดังตอไปนี้ จะสงออกมาเปนคาไทแบ็ค คาไทแบ็คถูกระบุใน S3 ปอนคาคงที่ 0 

หากไมมีเอาตพุตที่จําเปนเมื่อคําส่ังใชงานไมได

เมื่อตองการใชคําส่ัง PID ในลอจิกโปรแกรม ใหจัดสรรตวัแปรใหกับโอเปอรแรนดตัวแปร PID (HP) 

และโอเปอรแรนดตวัแปรจํานวนเต็ม (S1, S2, S3 และ D1) กอน

ตัวแปร PID
เมื่อคุณจัดสรรตวัแปรใหกับโอเปอรแรนด HP ของคําส่ัง PID จะจัดสรรสมาชิกใหกับตวัแปรโดยอัตโนมัติ

ตัวแปร PID

• คาที่กําหนดใหกับ proportional constant, integral calculus time และ differential calculus time 

เมื่อปอนขอมูลลงใน “PID Monitor” ดูแตกตางจากเมื่อปอนขอมูลไปยังตัวแปร PID แตละตัวในโปรแกรม 

เมื่อปอนคาลงในโปรแกรม ใหคูณคาดวย 1000 สําหรับ proportional constant, integral calculus times และ 

differential calculus times

ยกตัวอยางเชน Proportional constant 0.1 x 1000 -> 100 -> 100

ตัวแปร PID การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.Q ตัวแปรบิต PID Instruction Processing Completion Flag

VariableName.PF ตัวแปรบิต Processing Invalidity Range Flag

VariableName.UO ตัวแปรบิต Output Values over the Upper Limit

VariableName.TO ตัวแปรบิต Output Values over the Lower Limit

VariableName.IF ตัวแปรบิต Integral Setting

VariableName.KP ตัวแปรจาํนวนเต็ม Proportional Constant

VariableName.TR ตัวแปรจาํนวนเต็ม Integral Calculus Time

VariableName.TD ตัวแปรจาํนวนเต็ม Differential Calculus Time

VariableName.PA ตัวแปรจาํนวนเต็ม Processing Invalidity Range

VariableName.BA ตัวแปรจาํนวนเต็ม Bias (Offset)

VariableName.ST ตัวแปรจาํนวนเต็ม Frequency in Sampling
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(หมายเหต)ุ

ตัวแปร PID ทั้งหมดเปนตัวแปรชนิด retentive ในหนึ่งโปรเจคมีคําส่ัง PID ไดสูงสุด 8 คําส่ัง

สามารถระบุคําส่ัง PID 1 คําส่ังไดสําหรับตวัแปร PID 1 ตัว
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๒ การอธิบายถึงสมาชิกตัวแปร PID 

PID Instruction Processing Completion Flag (VariableName.Q)
ขณะสงคาออกไปยังโอเปอรแรนด D1 หลังจากการประมวลผล .Q จะเปด แฟลกเสร็จสิ้นของคําส่ัง PID เปดขณะกําลัง

ดําเนินการสแกน 1 ครั้ง

Processing Invalidity Range Flag (VariableName.PF)
แฟลกเปดขึ้นเมื่อคาปจจุบันสูงถึงคาเปาหมายภายในชวงที่ระบุโดยการระบุตวัแปร PID (ประมวลผลชวงที่ใชไมได 

VariableName.PF) และปดลงเมื่อคาปจจุบันเกินไปจากชวง

คําส่ัง PID

1 บิต

เอาตพุต

ประมวลผล ประมวลผล

เวลา

คาเปาหมาย

PID Processing
Invalidity Range Flag

(VariableName.PF) เวลา

PID Processing Invalidity Range
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Output Values over the Upper/Lower Limits (VariableName.UO, VariableName.TO)
ดับเบิลคลิกคําส่ัง PID เพื่อแสดงกลองโตตอบสําหรับการระบุชวงเอาตพุตของตัวแปร PID หากผลลัพธที่คํานวณแลว

เกินกวาคาเอาตพุตที่ระบุไว VariableName.UO จะเปด เมื่อผลลัพธอยูต่ํากวาขีดจํากัดลางที่ระบุไว VariableName.TO 

จะเปด PID ดําเนินตอไปถึงแมบิตสถานะจะเปด และคาที่คํานวณแลวถูกสงออกมาเปนขีดจํากัดบนหรือลางที่ระบุไว 

Integral Setting (ชื่อตัวแปร .IF)
ดับเบิลคลิกคําส่ัง PID เพื่อแสดงกลองโตตอบสําหรับการตั้งคาชวงคาเพื่อเรียกใชคําส่ัง PID หากผลลัพธไมอยูใน 

integral setting ที่ระบุไว .IF จะเปด integral setting ของแตละสถานะจะดําเนินการคํานวณจํานวนเต็มเฉพาะ

ภายในชวงเทาน้ัน

Proportional Constant (VariableName.KP)
ระบุ Proportional constant (VariableName.KP) เพื่อสงออกคาตรงตามคาเบี่ยงเบนระหวางคาเปาหมาย

และคาปจจุบัน

proportional constant ที่นอยกวากอใหเกิดคาเอาตพุตจํานวนนอยกวาเพื่อใหถึงคาเปาหมายและกําจัดคาโอเวอรชูต 

แตอาจเพิ่มคาเบี่ยงเบนที่เหลือ คา proportional constant ที่มากกวากอใหเกิดคาเอาตพุตจํานวนมากกวาเพื่อใหถึง

คาเปาหมาย และยนระยะเวลาในการบรรลุถึงเปาหมาย แตอาจทําใหเกิดการแกวงได

ชวงการตั้งคาตั้งแต 0.01 ถึง 1000.00 ขอมูลภายในเปนตัวแปรจํานวนเต็ม ใชเลขฐานสิบไมได

เมื่อตองการตั้งคา 0.01 ใหระบุ 0.01 x 1000 = 10

คาสูงสุดท่ีเปนมาตราสวน

เม่ือคาอยูภายในชวง VariableName.TO จะไมเปด
เวลา

ชวงขีดจํากัดเอาตพุต
คาตํ่าสุดท่ีเปนมาตราสวน

VariableName.UO

VariableName.TO
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ระบุตัวแปร .KP เปนคาที่คูณดวย 1000

(หมายเหต)ุ ในการควบคุมสัดสวน ปริมาณการดําเนินการจะมีสูงสุด 100% หากคาปจจุบันนอยกวาคาเปาหมาย 

คาการดําเนินการจะเปน 0% หากคาเปาหมายและคาปจจุบันตรงกัน (ไมมีคาเบี่ยงเบน)

Integral Calculus Time (VariableName.TR)
จากการตั้งคา integral calculus time (.TR) คุณสามารถกําจัดคาเบี่ยงเบนไปยังคาเปาหมายได

เฉพาะเมื่อใชการควบคุมสัดสวนเทาน้ัน ปริมาณการดําเนินการมีนอยเกินไปเมื่อเทียบกับคาเปาหมาย และปริมาณ

การดําเนินการ (เอาตพุตควบคุม) ไมสามารถรับคาเพียงพอเพื่อออฟเซ็ตคาเบี่ยงเบนได คาเบี่ยงเบนเล็กนอย

จะเรียกวาคาเบี่ยงเบนที่เหลือ คาเบี่ยงเบนสามารถกําจัดไดดวยตัวแปรควบคุมจํานวนเตม็ ตัวแปรควบคุมจํานวนเตม็

ปรับคาเบี่ยงเบนโดยเพิ่มปริมาณการดําเนินการเมื่อคาเบี่ยงเบนที่สะสมไวมีปริมาณตามที่กําหนดตามเวลาที่ผานไป 

เน่ืองจาก integral calculus time ส้ัน ปริมาณการดําเนินการใหบรรลุถึงคาเปาหมายจึงมากขึ้น ทําใหเกิดคาโอเวอรชูต

และการแกวง และจะบรรลุเปาหมายในเวลานอยลง ในทํานองเดยีวกัน เน่ืองจาก integral calculus time ยาวนานขึ้น 

ปริมาณการดําเนินการใหบรรลุถึงคาเปาหมายจึงนอยลง ชวยลดคาโอเวอรชูตและการแกวง แตจะใชเวลานานขึ้น

ในการบรรลุสูเปาหมาย

integral calculus time จะระบุระยะเวลา (เปนวินาที) สําหรับการประมวลผลจํานวนเตม็

ชวงการตั้งคาตั้งแต 0.100 ถึง 3000.000 ขอมูลภายในเปนตัวแปรจํานวนเต็ม ใชเลขฐานสิบไมได

เมื่อตองการตั้งคา 0.1 ใหระบุ 0.1 x 1000 = 100

คาเปาหมาย

เวลา

เม่ือ proportional constant มีคานอย

คาเบี่ยงเบน

เม่ือ proportional constant มีคามาก

คาเบี่ยงเบนที่เหลือ

ปริมาณการดําเนินการ*¶

คาเปาหมาย

100%

0

ON

OFF

คาปจจุบัน

*¶ปริมาณการดําเนินการ: เอาตพุตตอหนวยเวลา
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ระบุตัวแปร .TR เปนคาที่คูณดวย 1000

คาเปาหมาย

เวลา

สําหรับ integral calculus time ท่ีนานข้ึน

สําหรับ integral calculus time ท่ีส้ันลง
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Differential Calculus Time (VariableName.TD)
ในการตั้งคา differential calculus time (.TD) คุณสามารถตอบสนองการเปลี่ยนแปลงไดรวดเร็ว

การควบคุมที่เปนสัดสวนและตัวแปรควบคุมจํานวนเต็มตองใชระยะเวลาจํานวนหนึ่ง (คาคงที่เวลา) และไมสามารถ

ตอบสนองตอส่ิงรบกวนภายนอกไดทันที ตองใชเวลาในการกลับคืนสูคาเปาหมายเดิม ตวัแปรควบคุมผล

ตางตอบสนองทันทีและกําหนดปริมาณการดําเนนิการจํานวนมากเมื่อผลตางระหวางคาเบ่ียงเบนปจจุบันและคาเบ่ียงเบน

กอนหนามีจํานวนมากเมื่อเปรียบเทียบกับสิ่งรบกวนภายนอก differential calculus time ที่นานขึ้นจะตองใชเวลา

นอยลงในการกูคืนจากผลกระทบของสิ่งรบกวนภายนอก แตกอใหเกิดคาโอเวอรชูต และเกิดการแกวงบอยครั้ง 

integral calculus time ที่ส้ันลงชวยลดคาโอเวอรชูตและการแกวง แตเสียเวลาเพิ่มขึ้นในการกูคืนจากผลกระทบ

ของส่ิงรบกวนภายนอก

ชวงการตั้งคา 0.00 ถึง 3000.00 ขอมูลภายในกลายเปนตัวแปรจํานวนเต็ม และเลขฐานสิบจะใชไมได

สําหรับการตั้งคา 0.1 ใหใช 0.1 x 1000 =100

ระบุคาที่คูณดวย 1000 สําหรับชื่อตัวแปร .TD

Processing Invalidity Range (VariableName.PA)
ใน "processing invalidity range" ตัวแปรควบคุม PID ไมเกิดขึ้น และคาต่ําสุดถูกสงออกไปเพื่อใหเปนตัวควบคุม

ที่ราบเรียบปราศจากการแกวง

คาเปาหมาย

เวลา

เม่ือ differential calculus time ส้ัน

เม่ือ differential calculus time ยาว

คาเปาหมาย

เวลา

PID Processing Invalidity Range



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-399

Bias (VariableName.BA)
กําหนดคา bias (offset) ชวยลดคาเบี่ยงเบนที่เหลือซึ่งเกิดในตัวแปรควบคุมที่เปนสัดสวน

Sampling Frequency (VariableName.ST)
ชวยกําจัดสัญญาณรบกวนในคา S2 ที่ไดรับในความถี่การตั้งคาตัวแปรควบคุม คาเฉล่ียเคลื่อนที่จะถูกคํานวณ

โดยอิงจากผลลัพธการกรองกอนหนาน้ีและขอมูลที่ไดรับมาใหม การระบุความถี่ในการสุมเก็บขอมูลจะลดผลกระทบ

ตอคาเอาตพุตเมื่อขอมูลปจจุบันประกอบดวยคาที่ไมคาดคิด เน่ืองจากคาเฉล่ียของขอมูลที่วัดกอนหนาและ

ขอมูลปจจุบันถูกใชสําหรับการคํานวณ ระบุคามากขึ้นกวาความถี่การตั้งคาตัวแปรควบคุมสําหรับความถี่

ในการสุมเก็บขอมูล ระบุ 0 สําหรับความถี่ในการสุมเก็บขอมูลเพื่อปดใชงานชุดกรอง

คาเปาหมาย

เวลา

เม่ือไมระบุคา bias

เม่ือระบุคา bias

คาเบ่ียงเบนที่เหลือ

ปริมาณการดําเนินการ*¶

คาเปาหมาย

100%

0
คาปจจุบัน

*¶ปริมาณการดําเนินการ: เอาตพุตตอหนวยเวลา

เม่ือไมระบุคา bias

เม่ือระบุคา bias
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๒ ตั้งคาโดยดับเบิลคลิกคําสั่ง PID
ดับเบิลคลิกคําส่ัง PID เพื่อระบุตัวแปร PID

การตั้งคาเอาตพุต (ชวงของโอเปอรแรนด D1)
ระบุขีดจํากัดบนและลางสําหรับคาเอาตพุต ผลลัพธจากการคํานวณตองอยูภายในชวงนี้

การตั้งคาคงที่ ชวงขอมูลเอาตพุตคือ 0 ถึง 4095

การตั้งคาผูใช ระบุชวงขอมูลเอาตพุตที่ตองการ

ชวงของขีดจํากัดบน  ขีดจํากัดลาง +1 ถึง 32767

ชวงของขีดจํากัดลาง  0 ถึงขีดจํากัดบน−1

Integral Setting
ระบุขีดจํากัดบนและลางสําหรับ integral setting
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การตั้งคาตัวแปรควบคุม
เวลาอัพเดตการวนลูป: ตัง้คาความถี่ชั่วคราวของการรับขอมูล S2 ความถี่ของการรับขอมูลยังเปนความถี่ของ

การอัพเดตเอาตพุต D1 ดวย

คุณสามารถใชคุณสมบัตกิารกรองเพื่อระบุความถี่ได ความถี่ในการสุมเก็บขอมูลตองมากกวาความถี่ของ

การรับขอมูล

การตั้งคามีตั้งแต 10 ถึง 65535 มิลลิวินาที

การดําเนินการ:

โดยตรง (D1−D2)

ใชควบคุมการเพิ่มปริมาณการดําเนินการเมื่อตัวแปรประมวลผลมีคานอยกวาคาอางอิง 

(การทําความรอน และอ่ืนๆ) 

กลับตรงขาม (D1−D2)

ใชควบคุมการเพิ่มปริมาณการดําเนินการเมื่อตัวแปรประมวลผลมีคามากกวาคาอางอิง 

(การทําความเยน็ และอ่ืนๆ)

การตั้งคาชุดกรอง
ระบุขีดจํากัดบนและลางสําหรับคาเอาตพุต หากคาเกินไปจากชวง คาจะถูกสงออกเปนขีดจํากัดบนหรือลาง 

เมื่อคาเกินไปจากชวง บิตที่อยูเหนือขีดจํากัดบนและลาง (VariableName.UO, VariableName.TO) จะเปด

ชวงการตั้งคา ขึน้อยูกับชวงการตัง้คาเอาตพุต

ขดีจํากัดบน ชวงการตั้งคาเอาตพุต (ขีดจํากัดบน) ถึง 32767

ขดีจํากัดลาง ชวงการตั้งคาเอาตพุต (ขีดจํากัดลาง) ถึง −32768

คาเปาหมาย

เวลา

คาเปาหมาย

เวลา
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๒ ปรับคาคงที่ PID
คําอธิบายตอไปนี้ใชการควบคุมอุณหภูมิเปนตวัอยาง เมื่อตองการปรับใชผลลัพธจากตัวแปรควบคุม PID ใหเหมาะสม

ที่สุด คุณจําเปนตองปรับใชคาคงที่ของ P (อีลิเมนตที่เปนสัดสวน), I (อีลิเมนตจํานวนเต็ม) และ D (อีลิเมนตผลตาง) 

ใหเหมาะสมที่สุด คุณสามารถใชวิธีการตอบสนองแบบขั้นบันไดเพื่อรับคาคงที่อุณหภูมิ PID สําหรับคาอางอิงตางๆ 

โปรดสังเกตวาอาจปรับใชคาใหเหมาะสมไมได ขึ้นอยูกับการใชและคาอางอิง ในกรณีเชนนี้ ใหทําการตรวจสอบ

แบบออนไลนและปรับคาในหนาตางการตรวจสอบ PID ระบุคาอางอิงสําหรับวิธีการตอบสนองแบบขั้นบันได

และเอาตพุต 100% ของปริมาณการดําเนินการลงในขัน้ของเปาหมายควบคุม ถึงตอนนี้ ใหวัดความลาดเอียงของ

อุณหภูมิสูงสุด (R) และเวลาท่ีสูญเสียไป (L) ในกราฟอุณหภูมิที่แสดงดานลาง

แทรกคาที่วัดแลวสําหรับความลาดเอียงของอุณหภูมิสูงสุด (R) และเวลาที่สูญเสียไป (L) ในสูตรคํานวณดานลาง

เพื่อคํานวณ proportional constant, integral calculus time และ differential calculus time constants 

กําหนดคาที่คํานวณแลวใหกับคาในหนาตางการตรวจสอบ PID

“Proportional Constant” = 100/(0.83 . R . L) [%]

“Integral Calculus Time” = 1/(2 . L) [เหตุการณ/นาที] (สูตรคํานวณ = กําหนดไมได)

”Differential Calculus Time” = 0.5 . L [นาที]

ปริมาณการดําเนินการ

เวลาท่ีสูญเสียไป (L)

ความลาดเอียงของ
อุณหภูมิสูงสุด (R)

เวลา

เวลา (นาที)

การผันแปร (%)

t
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-403

30.5.14 คําสั่งฟงกชนั (คําสั่งตรีโกณมิติ)
๑ SIN and SINP (Sine)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 ในคําส่ัง SIN และ SINP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง SIN และ SINP จะขึน้อยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง SIN และ SINP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้

SIN

(Sine - Level Sensitive)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SINP

(Sine - Positive Transition)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-404

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) และ (D1)

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-405

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตัวแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-406

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-407

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SIN และ SINP
คําส่ัง SIN และ SINP เปนคําส่ังไซนสําหรับฟงกชันตรีโกณมิติ คําส่ัง SIN คํานวณไซนของ S1 และจัดเก็บผลลัพธ

ใน D1

ปอนจํานวนของเรเดียนใน S1 เพื่อใหไดผลลัพธใน D1 เปนคาจํานวนจริงระหวาง −1.0 และ 1.0

คําส่ัง SIN และ SINP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง SIN และ SINP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุ

ในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดยีวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “0r”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรจะเปนชนิดเดียวกัน

ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0]  ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N]  ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย
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ตัวอยางโปรแกรม
SIN

• (1) คําส่ัง SIN จะทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง SIN คํานวณไซนของขอมูล A 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง SIN จะทํางานเปนเวลานานเทาที่คําส่ัง Normally Open ยงัคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
SINP

• (1) คําส่ัง SINP และ SINP แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง SINP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง SINP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดงัน้ัน คําส่ัง SINP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-409

๑ COS and COSP (Cosine)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง COS และ COSP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง COS และ COSP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง COS และ COSP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

COS

(Cosine - Level Sensitive)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

COSP

(Cosine - Positive Transition)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-410

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง COS และ COSP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-411

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตัวแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-412

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-413

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง COS และ COSP
คําส่ัง COS และ COSP เปนคําส่ังโคไซนสําหรับฟงกชันตรีโกณมิติ คําส่ัง COS คํานวณโคไซนของ S1 และจัดเก็บ

ผลลัพธใน D1 ปอนจํานวนของเรเดียนใน S1 เพื่อใหไดผลลัพธใน D1 เปนคาจํานวนจริงระหวาง −1.0 และ 1.0

คําส่ัง COS และ COSP จะดําเนินการอยูเสมอ เมื่อใชคําส่ัง COS และ COSP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น

หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 

และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-414

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
COS

• (1) คําส่ัง COS จะทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง COS คํานวณโคไซนของขอมูล A 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง COS จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
COSP

• (1) คําส่ัง COSP และ COS แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง COSP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง COSP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน คําส่ัง COSP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู

๑ TAN and TANP (Tangent)
สัญลักษณและคุณสมบัติ
ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

TAN

(Tangent - Level Sensitive)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-415

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 ในคําส่ัง TAN และ TANP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง TAN และ TANP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําสั่ง TAN และ TANP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

TANP

(Tangent - Positive Transition)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-416

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 ในคําส่ัง TAN และ TANP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-417

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-418

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-419

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง TAN และ TANP
คําส่ัง TAN และ TANP เปนคําส่ังแทนเจนตสําหรับฟงกชันตรีโกณมิติ เมื่อคําส่ัง TAN ทํางานและจายกระแสไฟ 

คาใน S1 จะถูกดําเนินการ TAN และจะจัดเก็บผลลัพธไวใน D1 คา S1 ถูกกําหนดเปนเรเดียน และ

คา D1 ทําใหเกิดจํานวนโฟลตติ้งพอยต และควรตั้งคาดวยตัวแปรจํานวนจริงหรือโฟลต

คําส่ัง TAN และ TANP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง TAN และ TANP จะเกิดขอผิดพลาดขึน้

หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกัน

ในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตวัแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย
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๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
TAN

• (1) คําส่ัง TAN จะทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง TAN คํานวณแทนเจนตของขอมูล A 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง TAN จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
TANP

• (1) คําส่ัง TANP และ TANP แตกตางตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง TANP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง TANP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน คําส่ัง TANP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู
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๑ ASIN and ASINP (Arc Sine)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 ในคําส่ัง ASIN และ ASINP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง ASIN และ ASINP จะขึน้อยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง ASIN และ ASINP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้

ASIN

(Arc Sine - Level Sensitive)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ASINP

(Arc Sine - Positive Transition)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 ในคําส่ัง ASIN และ ASINP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตัวแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง ASIN และ ASINP
คําส่ัง ASIN และ ASINP เปนคําส่ังอารกไซนสําหรับฟงกชันตรีโกณมิติ คําส่ัง ASIN คํานวณอารกไซนของ S1 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1 Sin−1(S1) จะจัดเก็บไวใน D1 ปอนคาระหวาง −1.0 และ 1.0 สําหรับ S1 ผลลัพธ

ใน D1 จะแสดงเปนเรเดียนเปนคาจํานวนจริงระหวาง −Pi/2 และ 1Pi/2 คาพายคือประมาณ 3.1415926535897 

(จํานวนจริง)

คําส่ัง ASIN และ ASINP จะดําเนินการอยูเสมอ เมื่อใชคําส่ัง ASIN และ ASINP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น

หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 

และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย
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๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
ASIN

• (1) คําส่ัง ASIN ทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง ASIN คํานวณอารกไซนของขอมูล A 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง ASIN จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยังคงเปด

อยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
ASINP

• (1) คําส่ัง ASINP และ ASIN แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง ASINP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

จะตรวจพบเฉพาะการเปลี่ยนเปนบวกเทาน้ัน และคําส่ัง ASINP จะทํางาน ดังน้ัน คําส่ัง ASINP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-427

๑ ACOS and ACOSP (Arc Cosine)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง ACOS และ ACOSP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง ACOS และ ACOSP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง ACOS และ ACOSP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้

ACOS

(Arc Cosine - 

Level Sensitive)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้

ACOSP

(Arc Cosine - 

Positive Transition)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-428

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง ACOS และ ACOSP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-429

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-430

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-431

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง ACOS และ ACOSP
คําส่ัง ACOS และ ACOSP เปนคําส่ังอารกโคไซนสําหรับฟงกชันตรีโกณมิติ เมื่อคําส่ัง ACOS ทํางานและ

จายกระแสไฟ คา S1 จะดําเนินการ ACOS และผลลัพธ [COS−1 (S1)] จะจัดเก็บไวใน D1 ปอนคาระหวาง −1.0 ถึง 

1.0 สําหรับ S1 และผลลัพธใน D1 เปนจํานวนจริงที่วัดเปนเรเดียน ระหวาง 0 และคาพาย 

คาพายคือประมาณ 3.1415926535897 (จํานวนจริง)

คําส่ัง ACOS และ ACOSP จะดําเนินการอยูเสมอ เมื่อใชคําส่ัง ACOS และ ACOSP จะเกิดขอผิดพลาดขึน้

หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 

และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-432

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
ACOS

• (1) คําส่ัง ACOS ทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง ACOS คํานวณอารกไซนของขอมูล A 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง ACOS จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยงัคงเปด

อยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
ACOSP

• (1)คําส่ัง ACOSP และ ACOS แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง ACOSP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง ACOSP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน คําส่ัง ACOSP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-433

๑ ATAN and ATANP (Arc Tangent)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 ในคําส่ัง ATAN และ ATANP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง ATAN และ ATANP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําสั่ง ATAN และ ATANP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ATAN

(Arc Tangent - 

Level Sensitive)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถงึ 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้

ATANP

(Arc Tangent - 

Positive Transition)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-434

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 ในคําส่ัง ATAN และ ATANP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-435

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตัวแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง ATAN และ ATANP
คําส่ัง ATAN และ ATANP เปนคําส่ังอารกแทนเจนตสําหรับฟงกชันตรีโกณมิติ เมื่อคําส่ัง ATAN ทํางานและ

จายกระแสไฟ คา S1 จะดําเนินการ ATAN และผลลัพธ [TAN−1 (S1)] จะจัดเก็บไวใน D1 ปอนคาระหวาง −1.0 

และ 1.0 สําหรับ S1 และผลลัพธใน D1 เปนจํานวนจริงที่วัดเปนเรเดียน ระหวาง −Pi/2 ถึง Pi/2 

คาพายคือประมาณ 3.1415926535897 (จํานวนจริง)

คําส่ัง ATAN และ ATANP จะดําเนินการอยูเสมอ เมื่อใชคําส่ัง ATAN และ ATANP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น

หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกันในโอเปอรแรนด S1 

และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย
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๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
ATAN

• (1) คําส่ัง ATAN จะทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง ATAN คํานวณอารกแทนเจนตของขอมูล A 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง ATAN จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยงัคงเปด

อยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
ATANP

• (1) คําส่ัง ATANP และ ATAN แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง ATANP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง ATANP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน คําส่ัง ATANP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู
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๑ COT and COTP (Cotangent)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง COT และ COTP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง COT และ COTP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง COT และ COTP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้

COT

(Cotangent - 

Level Sensitive)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขัน้

COTP

(Cotangent - 

Positive Transition)

ฟงกชันตรีโกณมิติ 3 ถึง 7
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง COT และ COTP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง COT และ COTP
คําส่ัง COT และ COTP เปนคําส่ังโคแทนเจนตสําหรับฟงกชันตรีโกณมิต ิเมื่อคําส่ัง COT ทํางานและจายกระแสไฟ 

คา S1 จะดําเนินการ COT และผลลัพธ [1/tan ((S1)] จะจัดเก็บไวใน D1 ปอนจํานวนของเรเดียนใน S1 S1 

ยิง่ใกลเคียงผลคูณของคาพาย จะทําใหเกิดคาสัมบูรณใน D1 มากยิ่งขึ้น ซึ่งแสดงไดวาเปนจํานวนจริงที่มีชวง

คาตั้งแต +/-2.225e−308 ถึง +/-1.79e+308

คาพายคือประมาณ 3.1415926535897 (จํานวนจริง) COT และคําส่ัง COTP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อจะใช

คําส่ัง COT หรือ COTP ใหระบุชนิดขอมูลชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1 เพื่อหลีกเล่ียงขอผิดพลาด

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย
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๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
COT

• (1) คําส่ัง COT ทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง COT คํานวณโคแทนเจนตของขอมูล A 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง COT จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
COTP

• (1) คําส่ัง COTP และ COT แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง COTP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง COTP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน คําส่ัง COTP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู
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๑ EXP and EXPP (Exponential)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง EXP และ EXPP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง EXP และ EXPP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง EXP และ EXPP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

EXP

(Exponent - Level Sensitive)

ฟงกชันอื่น 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

EXPP

(Exponent - Positive Transition)

ฟงกชันอื่น 3 ถึง 7
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง EXP และ EXPP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง EXP และ EXPP
คําส่ัง EXP และ EXPP เปนคําส่ังแบบเลขชี้กําลัง คําส่ัง EXP คํานวณเลขชี้กําลังของ S1 และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เลขชี้กําลังของ S1 จะจัดเก็บไวใน D1 คา e ถึงกระแสไฟของ S1 ถูกสงเปนคาจํานวนจริงออกไปยงั D1

นิพจนการดําเนินการ: D1 = eS1 คา e คือประมาณ 2.7182818284590 (จํานวนจริง)

คําส่ัง EXP และ EXPP จะดําเนินการอยูเสมอ เมื่อใชคําส่ัง EXP และ EXPP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น

หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกัน

ในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย
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๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
EXP

• (1) คําส่ัง EXP จะทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง EXP คํานวณเลขชี้กําลังของขอมูล A 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง EXP จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยงัคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
EXPP

• (1) คําส่ัง EXPP และ EXP แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง EXPP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง EXPP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน คําส่ัง EXPP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-451

๑ LN and LNP (Logarithm)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง LN และ LNP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง LN และ LNP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง LN และ LNP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

LN

(Logarithm - 

Level Sensitive)

ฟงกชันอื่น 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

LNP

(Logarithm - 

Positive Transition)

ฟงกชันอื่น 3 ถึง 7
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง LN และ LNP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง LN และ LNP
คําส่ัง LN และ LNP เปนคําส่ังแบบเลขชี้กําลัง คําส่ัง LN คํานวณฟงกชันลอการิทึมธรรมชาตขิอง S1 และจัดเก็บ

ผลลัพธใน D1 ผลลัพธใน D1 ถูกสงออกเปนคาจํานวนจริงซึ่งคา e ที่เพิ่มถึงกระแสไฟของ D1 เทากับ S1

นิพจนการดําเนินการ: D1 = log
e
 S1 คา e คือประมาณ 2.7182818284590 (จํานวนจริง)

คําส่ัง LN และ LNP จะดําเนินการอยูเสมอ เมื่อใชคําส่ัง LN และ LNP 

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดยีวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกัน

ในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

 เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1  คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1  ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย
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๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
LN

• (1) คําส่ัง LN ทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง LN คํานวณฟงกชันลอการิทึมธรรมชาติของ

ขอมูล A และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง LN จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยงัคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
LNP

• (1) คําส่ัง LNP และ LN แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง LNP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง LNP จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน คําส่ัง LNP 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู

๑ LG10 and LG10P (Log Base 10)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง LG10 และ LG10P

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

LG10

(Log Base 10 - 

Level Sensitive)

ฟงกชันอื่น 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

LG10P

(Log Base 10 - 

Positive Transition)

ฟงกชันอื่น 3 ถึง 7
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จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง LG10 และ LG10P จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุไว ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง LG10 และ LG10P

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธ [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ D1 สําหรับคําส่ัง LG10 และ LG10P

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตัวแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่

(ใชสาํหรับ 

D1 ไมได)

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง LG10 และ LG10P
คําส่ัง LG10 และ LG10P เปนคําส่ังแบบเลขชี้กําลัง คําส่ัง LG10 คํานวณฟงกชันลอการิทึมสามัญของ S1 

และจัดเก็บผลลัพธใน D1

สําหรับผลลัพธใน D1 ผลลัพธของ log10 S1 ถูกสงออกมาเปนคาจํานวนจริง

สมการ: D1 = log10 S1

คําส่ัง LG10 และ LG10P จะดําเนินการอยูเสมอ เมื่อใชคําส่ัง LG10 และ LG10P จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น

หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกัน

ในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย
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๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
LG10

• (1) คําส่ัง LG10 ทํางานเมื่อคําส่ัง Positive Transition เปด คําส่ัง LG10 คํานวณฟงกชันลอการิทึมสามัญ

ของขอมูลA และจัดเก็บผลลัพธใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง LG10 จะทํางานเปนเวลานานเทาที่บิตคําส่ัง Normally Open ยังคงเปด

อยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
LG10P

• (1) คําส่ัง LG10P และ LG10 แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง LG10P ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

คําส่ัง LG10P จะทํางานเฉพาะเมื่อตรวจพบการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน ดังน้ัน คําส่ัง LG10P 

จะทํางานเฉพาะสําหรับการสแกนหน่ึงครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู
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30.5.15 คําสั่งเปรียบเทียบ (ทางคณิตศาสตร)
๑ EQ (=)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง EQ

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง EQ จะขึ้นอยูกับวิธีระบุโอเปอรแรนด ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง EQ

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

EQ

(Equal To - Level Sensitive)

การเปรียบเทียบ 3 ถึง 9
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง EQ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W[คาคงที่]

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W[ตวัแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

4 O

โฟลต ⎯ 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง EQ
คําส่ัง EQ เปนคําส่ังเปรียบเทียบ คําส่ัง EQ เปรียบเทียบ S1 กับ S2 และหากผลลัพธจากการเปรียบเทียบเปน 

S1 = S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ โปรดระวังเมื่อเปรียบเทียบคาจํานวนจริง ตัวอยางเชน หากคาโอเปอรแรนดคือ 

1.99999999999 จะมีคาไมเทากับ 2.00000000000

เมื่อใชคําส่ัง EQ จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตวัแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ S2 ไมใชชนิดเดียวกัน 

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ S2

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม

เม่ือปอนเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือปอนคาคงที่โฟลตในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือปอนคาคงที่จํานวนจริงในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเตม็ 10

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตวัแปรโฟลต ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนจริง ขอมูล 1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-468

เมื่อจะเปรียบเทียบขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

คุณไมสามารถระบุทั้งอารเรยสําหรับโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 ได จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรอารเรยที่ระบุ

จะเปนชนิดเดียวกัน

ตัวอยางโปรแกรม
EQ

เปรียบเทียบตัวแปรจํานวนเต็มและสงผลลัพธใน D1

• (1) ขอมูล A และผลการคํานวณถูกเปรียบเทียบกันเพื่อกําหนดวาเทากันหรือไม หากผลลัพธจากคําส่ัง EQ เปน 

S1 = S2 คําส่ัง EQ จะจายกระแสไฟ แลวคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง EQ จึงทํางาน ในแผนภาพขางบน เปนคําส่ัง 

MOV

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [N] ขนาดอารเรย = 5

การประมวลผลเปรียบเทียบจะเกิดขึน้เฉพาะในอีลิเมนตอารเรย

ที่ระบุทีละตัวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-469

๑ GT (>)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง GT

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง GT จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง GT

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง GT

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

GT

(Greater Than - Level Sensitive)

การเปรียบเทียบ 3 ถึง 9

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-470

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตวัแปร]

3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

4 O

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-471

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-472

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง GT
คําส่ัง GT เปนคําส่ังเปรียบเทียบ คําส่ัง GT เปรียบเทียบ S1 กับ S2 หากผลลัพธจากการเปรียบเทียบเปน S1 > S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ โปรดระวังเมื่อเปรียบเทียบคาจํานวนจริง ตัวอยางเชน หากคาโอเปอรแรนดคือ 

2.000000000001 ยงัคงมีคามากกวา 2 เมื่อใชคําส่ัง GT จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตวัแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด 

S1 และ S2 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ S2

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม

เม่ือปอนเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือปอนคาคงที่โฟลตในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือปอนคาคงที่จํานวนจริงในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรโฟลต ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนจริง ขอมูล 1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-473

เมื่อจะเปรียบเทียบขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

คุณไมสามารถระบุทั้งอารเรยสําหรับโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 ได 

จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรอารเรยที่ระบุจะเปนชนิดเดียวกัน

ตัวอยางโปรแกรม
GT

เปรียบเทียบตัวแปรจํานวนเต็มและสงผลลัพธใน D1

• (1) ขอมูล A และผลการคํานวณถูกเปรียบเทียบกันเพื่อกําหนดวาขอมูล A มีคามากกวาผลการคํานวณหรือไม 

หากผลลัพธจากคําส่ัง GT เปน S1 > S2 คําส่ัง GT จะจายกระแสไฟ แลวคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง GT จึงทํางาน 

ในแผนภาพขางบน เปนคําส่ัง MOV

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [N] ขนาดอารเรย = 5

การประมวลผลเปรียบเทียบจะเกิดขึ้นเฉพาะในอีลิเมนตอารเรย

ที่ระบทุีละตัวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-474

๑ LT (<)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง LT

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง LT จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง LT

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง LT

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

LT

(Less Than - 

Level Sensitive)

การเปรียบเทียบ 3 ถึง 9

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

4 O

โฟลต ตัวแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง LT
คําส่ัง LT เปนคําส่ังเปรียบเทียบ คําส่ัง LT เปรียบเทียบ S1 กับ S2 หากผลลัพธจากการเปรียบเทียบเปน S1 < S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ โปรดระวังเมื่อเปรียบเทียบคาจํานวนจริง ตัวอยางเชน หากคาโอเปอรแรนดคือ 

1.99999999999 ยังคงมีคานอยกวา 2 เมื่อใชคําส่ัง LT จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 

และ S2 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ S2

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม

เม่ือปอนเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือปอนคาคงที่โฟลตในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือปอนคาคงที่จํานวนจริงในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเตม็ 10

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเตม็ 0xFF

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรโฟลต ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนจริง ขอมูล 1
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เมื่อจะเปรียบเทียบขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

คุณไมสามารถระบุทั้งอารเรยสําหรับโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 ได จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรอารเรยที่ระบุ

จะเปนชนิดเดียวกัน

ตัวอยางโปรแกรม
LT

เปรียบเทียบตัวแปรจํานวนเต็มและสงผลลัพธใน D1

• (1) ขอมูล A และผลการคํานวณถูกเปรียบเทียบกันเพื่อกําหนดวาขอมูล A มีคานอยกวาผลการคํานวณหรือไม 

หากผลลัพธจากคําส่ัง LT เปน S1 < S2 คําส่ัง LT จะจายกระแสไฟ แลวคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง LT จึงทํางาน 

ในแผนภาพขางบน เปนคําส่ัง MOV

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [N] ขนาดอารเรย = 5

การประมวลผลเปรียบเทียบจะเกิดขึน้เฉพาะในอีลิเมนตอารเรย

ที่ระบุทีละตัวเทาน้ัน
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๑ GE (>=)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง GE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง GE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง GE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง GE

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

GE

(Greater Than or Equal To - 

Level Sensitive)

การเปรียบเทียบ 3 ถึง 9

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง GE
คําส่ัง GE เปนคําส่ังเปรียบเทียบ คําส่ัง GE เปรียบเทียบ S1 กับ S2 หากผลลัพธจากการเปรียบเทียบเปน S1 >= S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ

โปรดระวังเมื่อเปรียบเทียบคาจํานวนจริง ตัวอยางเชน หากคาโอเปอรแรนดคือ 1.99999999999 จะมีคา

ไมมากกวา 2 เมื่อใชคําส่ัง GE จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ S2 ไมใช

ชนิดเดยีวกัน ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ S2

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม

เม่ือปอนเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือปอนคาคงที่โฟลตในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือปอนคาคงที่จํานวนจริงในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2 ตวัแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรโฟลต ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนจริง ขอมูล 1
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เมื่อจะเปรียบเทียบขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

คุณไมสามารถระบุทั้งอารเรยสําหรับโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 ได จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรอารเรยที่ระบุ

จะเปนชนิดเดียวกัน

ตัวอยางโปรแกรม
GE

เปรียบเทียบตัวแปรจํานวนเต็มและสงผลลัพธใน D1

• (1) ขอมูล A และผลการคํานวณถูกเปรียบเทียบกันเพื่อกําหนดวาขอมูล A มีคามากกวาหรือเทากับ

ผลการคํานวณหรือไม หากผลลัพธจากคําส่ัง GE เปน S1 >= S2 คําส่ัง GE จะจายกระแสไฟ 

แลวคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง GE จึงทํางาน ในแผนภาพขางบน เปนคําส่ัง MOV

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [N] ขนาดอารเรย = 5

การประมวลผลเปรียบเทียบจะเกิดขึ้นเฉพาะในอีลิเมนตอารเรย

ที่ระบุทีละตัวเทาน้ัน
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๑ LE (<=)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง LE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง LE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง LE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง LE

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

LE

(Less Than or Equal To - 

Level Sensitive)

การเปรียบเทียบ 3 ถึง 9

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

4 O

โฟลต ตัวแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง LE
คําส่ัง LE เปนคําส่ังเปรียบเทียบ คําส่ัง LE เปรียบเทียบ S1 กับ S2 หากผลลัพธจากการเปรียบเทียบเปน S1 <= S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ

โปรดระวังเมื่อเปรียบเทียบคาจํานวนจริง ตัวอยางเชน หากโอเปอรแรนดคือ 2.000000000001 จะมีคาไมนอยกวา

หรือเทากับ 2 เมื่อใชคําส่ัง LE จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ S2 ไมใชชนิดเดียวกัน 

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ S2

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม

เม่ือปอนเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือปอนคาคงที่โฟลตในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือปอนคาคงที่จํานวนจริงในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเตม็ 10

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2 ตวัแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรโฟลต ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตวัแปรจํานวนจริง ขอมูล 1
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เมื่อจะเปรียบเทียบขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

คุณไมสามารถระบุทั้งอารเรยสําหรับโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 ได จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรอารเรยที่ระบุ

จะเปนชนิดเดียวกัน

ตัวอยางโปรแกรม
LE

เปรียบเทียบตัวแปรจํานวนเต็มและสงผลลัพธใน D1 ออกมา

• (1) ขอมูล A และผลการคํานวณถูกเปรียบเทียบกันเพื่อกําหนดวาขอมูล A มีคานอยกวาหรือเทากับ

ผลการคํานวณหรือไม หากผลลัพธจากคําส่ัง LE เปน S1 <= S2 คําส่ัง LE จะจายกระแสไฟ 

แลวคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง LE จึงทํางาน ในแผนภาพขางบน เปนคําส่ัง MOV

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [N] ขนาดอารเรย = 5

การประมวลผลเปรียบเทียบจะเกิดขึน้เฉพาะในอีลิเมนตอารเรย

ที่ระบุทีละตัวเทาน้ัน
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๑ NE (<>)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง NE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง NE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: การแปลงจํานวนขัน้ในคําส่ัง NE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {ขอมูล 2 [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด S1 และ S2 สําหรับคําส่ัง NE

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NE

(Not Equal - Level Sensitive)

การเปรียบเทียบ 3 ถึง 9

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-490

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

4 O

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-491

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] 2 O

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] 3 O

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-492

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NE
คําส่ัง NE เปนคําส่ังเปรียบเทียบ คําส่ัง NE เปรียบเทียบ S1 กับ S2 หากผลลัพธจากการเปรียบเทียบเปน S1 <> S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ

โปรดระวังเมื่อเปรียบเทียบคาจํานวนจริง ตัวอยางเชน หากคาโอเปอรแรนดคือ 2.000000000001 จะไมเทากับ 2 

เมื่อใชคําส่ัง NE จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตวัแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ S2 ไมใชชนิดเดียวกัน 

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ S2

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม

เม่ือปอนเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาเลขฐานสิบหก

เม่ือปอนคาคงที่โฟลตในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาโฟลต

เม่ือปอนคาคงที่จํานวนจริงในโอเปอรแรนด S1 และ S2
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะกลายเปนคาจํานวนจริง

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด S2 ตวัแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xFF

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรจํานวนเต็ม ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตัวแปรโฟลต ขอมูล 1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด S2 ตวัแปรจํานวนจริง ขอมูล 1



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-493

เมื่อจะเปรียบเทียบขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยโดยใชขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N หมายถึงตัวแปรจํานวนเตม็)

คุณไมสามารถระบุทั้งอารเรยสําหรับโอเปอรแรนด S1 หรือ S2 ได จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นถึงแมตัวแปรอารเรยที่ระบุ

จะเปนชนิดเดียวกัน

ตัวอยางโปรแกรม
NE

เปรียบเทียบตัวแปรจํานวนเต็มและสงผลลัพธใน D1

• (1) ขอมูล A และผลการคํานวณถูกเปรียบเทียบกันเพื่อกําหนดวาขอมูล A มีคาไมเทากับผลการคํานวณหรือไม 

หากผลลัพธจากคําส่ัง NE เปน S1 <> S2 คําส่ัง NE จะจายกระแสไฟ แลวคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง NE 

จึงทํางาน ในแผนภาพขางบน เปนคําส่ัง MOV

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ขอมูล 2 [N] ขนาดอารเรย = 5

การประมวลผลเปรียบเทียบจะเกิดขึน้เฉพาะในอีลิเมนตอารเรย

ที่ระบุทีละตัวเทาน้ัน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-494

30.5.16 เปรียบเทียบ (เวลา)
๑ JEQ (Equal)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง SEQ

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง JEQ จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง JEQ

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {เวลาปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขัน้} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JEQ
ตัวแปรเวลาในคําส่ัง JEQ เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรเวลา

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JEQ

(=  Level Sensitive)

Time Compare 3

ตัวแปรเวลา การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนนาทีในรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวินาทีในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-495

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JEQ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-496

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-497

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ - 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-498

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JEQ
คําส่ัง JEQ เปรียบเทียบเวลา เมื่อคําส่ัง JEQ ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ

หากผลลัพธเปน S1 = S2

ตัวแปรชัว่โมง นาที และวินาทีจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เม่ือตองการเปรียบเทียบเวลา 10:20 ใหปอน 0 สําหรับวนิาที

เมื่อใชคําส่ัง JEQ ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรเวลาเทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
JEQ

เปรียบเทียบตัวแปรเวลาและกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับเวลาปจจุบันเพื่อกําหนดวาเทากันหรือไม หากผลลัพธเปน S1 = S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง JEQ จะทํางาน ในแผนผังขางบน 

คําส่ัง OUT ทางดานขวาของคําส่ัง JEQ จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-499

๑ JGT (>)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JGT

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง JGT จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยางเชน: คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง JGT

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {เวลาปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขัน้} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JGT
ตัวแปรเวลาในคําส่ัง JGT เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรเวลา

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JGT

(>  Level Sensitive)

เปรียบเทียบเวลา 3

ตัวแปรเวลา การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนนาทใีนรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวินาทใีนรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-500

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JGT

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-501

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-502

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-503

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JGT
คําส่ัง JGT เปรียบเทียบเวลา เมื่อคําส่ัง JGT ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ

หากผลลัพธเปน S1 > S2

ตัวแปรชั่วโมง นาที และวินาทีจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อตองการเปรียบเทียบเวลา 10:20 ใหปอน 0 

สําหรับวินาที

เมื่อใชคําส่ัง JGT ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรเวลาเทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
JGT

เปรียบเทียบตัวแปรเวลาและกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับเวลาปจจุบันเพื่อกําหนดวาขอมูล 1 มีคามากกวาหรือไม หากผลลัพธเปน 

S1 > S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง JEQ จะทํางาน ในแผนผังขางบน 

คําส่ัง OUT ทางดานขวาของคําส่ัง JGT จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-504

๑ JLT (<)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JLT

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง JLT จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง JLT

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {เวลาปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขัน้} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JLT
ตัวแปรเวลาในคําส่ัง JLT เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรเวลา

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JLT

(<  Level Sensitive)

เปรียบเทียบเวลา 3

ตัวแปรเวลา การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนนาทีในรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวินาทีในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-505

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JLT

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-506

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตวัแปร]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-507

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-508

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JLT
คําส่ัง JLT เปรียบเทียบเวลา เมื่อคําส่ัง JLT ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ

หากผลลัพธเปน S1 < S2

ตัวแปรชั่วโมง นาที และวินาทีจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อตองการเปรียบเทียบเวลา 10:20 ใหปอน 0 

สําหรับวินาที

เมื่อใชคําส่ัง JLT ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรเวลาเทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
JLT

เปรียบเทียบตัวแปรเวลาและกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับเวลาปจจุบันเพื่อกําหนดวาขอมูล 1 มีคานอยกวาหรือไม หากผลลัพธเปน S1 < S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง JLT จะทํางาน ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวา

ของคําส่ัง JLT จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-509

๑ JGE (>=)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JGE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง JGE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง JGE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {เวลาปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขัน้} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JGE
ตัวแปรเวลาในคําส่ัง JGE เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรเวลา

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JGE

(>=  Level Sensitive)

เปรียบเทียบเวลา 3

ตัวแปรเวลา การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนนาทีในรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนวินาทีในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-510

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JGE

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-511

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตวัแปร]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-512

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-513

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JGE
คําส่ัง JGE เปรียบเทียบเวลา เมื่อคําส่ัง JGE ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 >= S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรชั่วโมง นาที และเวลาจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อตองการเปรียบเทียบเวลา 10:20 

ใหปอน 0 สําหรับวินาที

เมื่อใชคําส่ัง JGE ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรเวลาเทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
JGE

เปรียบเทียบตัวแปรเวลาและกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับเวลาปจจุบันเพื่อกําหนดวาขอมูล 1 มีคามากกวาหรือเทากันหรือไม 

หากผลลัพธเปน S1 >= S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง JGE จะทํางาน 

ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวาของคําส่ัง JGE จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-514

๑ JLE (<=)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JLE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง JLE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง JLE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {เวลาปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขัน้} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JLE
ตัวแปรเวลาในคําส่ัง JLE เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรเวลา

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JLE

(<= Level Sensitive)

เปรียบเทียบเวลา 3

ตัวแปรเวลา การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนนาทีในรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวินาทีในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-515

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JLE

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-516

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [ตัวแปร]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอลีิเมนตโครงสราง

1 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอลีิเมนตโครงสราง

1 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JLE
คําส่ัง JLE เปรียบเทียบเวลา เมื่อคําส่ัง JLE ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 <= S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรชั่วโมง นาที และเวลาจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อตองการเปรียบเทียบเวลา 10:20 

ใหปอน 0 สําหรับวินาที

เมื่อใชคําส่ัง JLE ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรเวลาเทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
JLE

เปรียบเทียบตัวแปรเวลาและกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับวันที่ปจจุบันเพื่อกําหนดวาขอมูล 1 มีคานอยกวาหรือเทากันหรือไม 

หากผลลัพธเปน S1 <= S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง JLE จะทํางาน 

ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวาของคําส่ัง JLE จะทํางาน
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๑ JNE (<>)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JNE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง JNE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:  คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง JNE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {เวลาปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขัน้} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JNE
ตัวแปรเวลาในคําส่ัง JNE เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรเวลา

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

JNE

(<> Level Sensitive)

เปรียบเทียบเวลา 3

ตัวแปรเวลา การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.HR ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนชั่วโมงในรูปแบบ BCD

VariableName.MIN ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนนาทีในรูปแบบ BCD

VariableName.SEC ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนวินาทีในรูปแบบ BCD
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง JNE

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-523

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง JNE
คําส่ัง JNE เปรียบเทียบเวลา เมื่อคําส่ัง JNE ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 <> S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรชั่วโมง นาที และเวลาจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อตองการเปรียบเทียบเวลา 10:20 

ใหปอน 0 สําหรับวินาที

เมื่อใชคําส่ัง JNE ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรเวลาเทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
JNE

เปรียบเทียบตัวแปรเวลาและกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับเวลาปจจุบันเพื่อกําหนดวามีคาไมเทากันหรือไม หากผลลัพธเปน S1 <> S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง JNE จะทํางาน ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวา

ของคําส่ัง JNE จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง
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30.5.17 เปรียบเทียบ (วันที)่
๑ NEQ (=)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NEQ

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง NEQ จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:  คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง NEQ

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {เวลาปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขัน้} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NEQ
ตัวแปรวันที่ในคําส่ัง NEQ เปนตวัแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรวันที่

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NEQ

(= Level Sensitive)

เปรียบเทียบวันที่ 3

ตัวแปรวันที่ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนเดือนในรูปแบบ BCD

VariableName.DAY ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวันในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NEQ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-526

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที่]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [ตัวแปร]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลเิมนตโครงสราง

1 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-527

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบโุมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตําแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทานั้น ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทานั้น ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบอุีลิเมนตโครงสราง

1 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทานั้น ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทานั้น ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-528

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NEQ
คําส่ัง NEQ เปรียบเทียบวันที่ เมื่อคําส่ัง NEQ ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 = S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรป เดอืน และวันจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อใชคําส่ัง NEQ 

ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรวันที่เทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
NEQ

เปรียบเทียบตัวแปรวันที่และกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับวันที่ปจจุบันเพื่อกําหนดวามีคาเทากันหรือไม หากผลลัพธเปน S1 = S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง NEQ จะทํางาน ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวา

ของคําส่ัง NEQ จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-529

๑ NGT (>)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NGT

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง NGT จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:  คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง NGT

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {วันที่ปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NGT
ตัวแปรวันที่ในคําส่ัง NGT เปนตวัแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรวันที่

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NGT

(> Level Sensitive)

เปรียบเทียบวันที่ 3

ตัวแปรวันที่ การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนเดือนในรูปแบบ BCD

VariableName.DAY ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวันในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-530

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NGT

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-531

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตวัแปร]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-532

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-533

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NGT
คําส่ัง NGT เปรียบเทียบวันที่ เมื่อคําส่ัง NGT ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 > S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรป เดอืน และวันจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อใชคําส่ัง NGT 

ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรวันที่เทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
NGT

เปรียบเทียบตัวแปรวันที่และกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับวันที่ปจจุบันเพื่อกําหนดวาขอมูล 1 มากกวาหรือไม หากผลลัพธเปน S1 > S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง NGT จะทํางาน ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวา

ของคําส่ัง NGT จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-534

๑ NLT (<)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NLT

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง NLT จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:  คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง NLT

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {วันที่ปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NLT
ตัวแปรวันที่ในคําส่ัง NLT เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปน้ีแสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรวันที่

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NLT

(< Level Sensitive)

เปรียบเทียบวันที่ 3

ตัวแปรวันที่ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนเดือนในรูปแบบ BCD

VariableName.DAY ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนวันในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-535

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NLT

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-536

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที]่

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตัวแปร]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-537

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-538

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NLT
คําส่ัง NLT เปรียบเทียบวันที่ เมื่อคําส่ัง NLT ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 < S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรป เดอืน และวันจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อใชคําส่ัง NLT 

ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรวันที่เทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
NLT

เปรียบเทียบตัวแปรวันที่และกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับวันที่ปจจุบันเพื่อกําหนดวาขอมูล 1 มีคานอยกวาหรือไม หากผลลัพธเปน S1 < S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง NLT จะทํางาน ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวา

ของคําส่ัง NLT จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-539

๑ NGE (>=)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NGE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง NGE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:  คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง NGE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {วันที่ปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NGE
ตัวแปรวันที่ในคําส่ัง NGE เปนตวัแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรวันที่

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NGE

(>= Level Sensitive)

เปรียบเทียบวันที่ 3

ตัวแปรวนัที่ การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนเดือนในรูปแบบ BCD

VariableName.DAY ตัวแปรจาํนวนเต็ม ปอนวันในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-540

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NGE

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-541

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [คาคงที่]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [ตัวแปร]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลเิมนตโครงสราง

1 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-542

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลเิมนตโครงสราง

1 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-543

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NGE
คําส่ัง NGE เปรียบเทียบวันที่ เมื่อคําส่ัง NGE ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 >= S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรป เดอืน และวันจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อใชคําส่ัง NGE 

ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรวันที่เทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
NGE

เปรียบเทียบตัวแปรวันที่และกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับวันที่ปจจุบันเพื่อกําหนดวาขอมูล 1 มีคามากกวาหรือเทากันหรือไม 

หากผลลัพธเปน S1 >= S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง NGE จะทํางาน 

ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวาของคําส่ัง NGE จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-544

๑ NLE (<=)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NLE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง NLE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:  คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง NLE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {วันที่ปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NLE
ตัวแปรวันที่ในคําส่ัง NLE เปนตัวแปรโครงสราง ตารางตอไปน้ีแสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรวันที่

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NLE

(<=  Level Sensitive)

เปรียบเทียบวันที่ 3

ตัวแปรวันที่ การตั้งคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนเดอืนในรูปแบบ BCD

VariableName.DAY ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวันในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-545

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NLE

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-546

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] หรือ

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ B/W [ตวัแปร]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-547

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอีลิเมนตโครงสราง

1 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-548

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NLE
คําส่ัง NLE เปรียบเทียบวันที่ เมื่อคําส่ัง NLE ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 <= S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรป เดอืน และวันจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อใชคําส่ัง NLE 

ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรวันที่เทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
NLE

เปรียบเทียบตัวแปรวันที่และกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับวันที่ปจจุบันเพื่อกําหนดวาขอมูล 1 มีคานอยกวาหรือเทากันหรือไม 

หากผลลัพธเปน S1 <= S2 คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง NLE จะทํางาน 

ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวาของคําส่ัง NLE จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-549

๑ NNE (<>)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NNE

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง NNE จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด S2 +1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:  คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง NNE

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 = 1 ขั้น} + {วันที่ปจจุบัน = 1 ขั้น} + {1 ขั้น} = 3 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NNE
ตัวแปรวันที่ในคําส่ัง NNE เปนตวัแปรโครงสราง ตารางตอไปนี้แสดงรายการโครงสรางภายใน

ตัวแปรวันที่

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

NNE

(<> Level Sensitive)

เปรียบเทียบวันที่ 3

ตัวแปรวันที่ การต้ังคาตัวแปร คําอธิบาย

VariableName.YR ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนปในรูปแบบ BCD

VariableName.MO ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนเดอืนในรูปแบบ BCD

VariableName.DAY ตวัแปรจาํนวนเตม็ ปอนวันในรูปแบบ BCD



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-550

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, S2) ในคําส่ัง NNE

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-551

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(รวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [คาคงที่]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] หรือ

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม B/W [ตัวแปร]

⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอลีิเมนตโครงสราง

1 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-552

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY

ไมระบุอลีิเมนตโครงสราง

1 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-553

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง NNE
คําส่ัง NNE เปรียบเทียบวันที่ เมื่อคําส่ัง NNE ทํางาน S1 จะถูกเปรียบเทียบกับ S2 หากผลลัพธเปน S1 <> S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ ตวัแปรป เดอืน และวันจะถูกเปรียบเทียบพรอมกัน เมื่อใชคําส่ัง NNE 

ตัวแปรที่คุณสามารถระบุไดในโอเปอรแรนด S1 และ S2 คือตัวแปรวันที่เทาน้ัน

ตัวอยางโปรแกรม
NNE

เปรียบเทียบตัวแปรวันที่และกําหนดผลลัพธที่มีคอยล

• (1) เปรียบเทียบขอมูล 1 กับวันที่ปจจุบันเพื่อกําหนดวามีคาไมเทากันหรือไม หากผลลัพธเปน S1 <> S2 

คําส่ังจะจายกระแสไฟ และคําส่ังทางดานขวาของคําส่ัง NNE จะทํางาน ในแผนผังขางบน คําส่ัง OUT ทางดานขวา

ของคําส่ัง NNE จะทํางาน



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-554

30.5.18 แปลง (ขอมูล)
๑ BCD/BCDP (BCD Convert)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง BCD/BCDP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง BCD/BCDP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง BCD/BCDP 

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] =2 ขัน้} + {ผลลัพธการแปลง [ระบุโดยออม] = 3 ขัน้} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

BCD

(BCD Convert - 

Level Sensitive)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

BCDP

(BCD Convert - 

Positive Transition)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-555

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง BCD/BCDP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดียว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-556

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

S1 = I/O ใชได

D1 = ใชคาที่ปอน

ไมได

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหต ุ1)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต[คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตัวตัง้เวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตวันับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-557

รูปแบบตาํแหนง

∗(หมายเหตุ 2)

D1 = ใชไมได

X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_∗(หมายเหตุ 2) ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 3)

D1 = ใชไมได

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 3)

0 ถึง 99999999 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-558

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง BCD/BCDP 
คําส่ัง BCD/BCDP แปลงคาเปนเลขฐานสิบที่เขารหัสเลขฐานสอง คาใน S1 ถูกแปลงเปนเลขฐานสิบที่เขารหัส

เลขฐานสอง และจัดเก็บไวใน D1

คําส่ัง BCD และ BCDP จะจายกระแสไฟเสมอ คาสูงสุดที่คุณสามารถแปลงในโอเปอรแรนด S1 ไดคือ 0x5F5E0FF

หากคุณพยายามแปลงคาที่ไมสามารถแปลงได คาใน D1 จะกลายเปนคาที่กําหนดไมได

เมื่อใชคําส่ัง BCD/BCDP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนเลขฐานสิบหก

เมื่อจะแปลงขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยดวย ขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N เปนตัวแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรจะเปนชนิดเดียวกัน

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0xF

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [n] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-559

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
BCD

แปลงคาคงที่เปนเลขฐานสิบที่เขารหัสเลขฐานสองและจัดเก็บไวในขอมูลผลลัพธ

• เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้ คําส่ัง BCD จะทํางาน เมื่อคําส่ัง BCD ทํางาน 10 (1010 ในเลขฐานสอง) 

จะถูกแปลงเปนเลขฐานสิบที่เขารหัสเลขฐานสอง และรหัสเลขฐานสอง  0001 0000 <F3> จะจัดเก็บไวใน D1 

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง BCD จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open ยังคงเปด

อยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
BCDP

• (1) คําส่ัง BCDP และ BCD มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง BCDP ตรวจจับเฉพาะ

การเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง BCDP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตัวแปร

คําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง BCDP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)

ตัวอยางเชน การแปลง BCD ของ S1 (ขอมูลA) = "99999999" ลงใน D1 (ขอมูล B)

ตําแหนงบิต
ขอมูล A

ตําแหนงบิต
ขอมูล B



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-560

๑ BIN/BINP (BIN Convert)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง BIN/BINP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง BIN/BINP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

 

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง BIN/BINP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] =2 ขัน้} + {ผลลัพธการแปลง [ระบุโดยออม] = 3 ขัน้} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

BIN

(BIN Convert - 

Level Sensitive)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

BINP

(BIN Convert - 

Positive Transition)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-561

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง BIN/BINP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-562

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

S1 = I/O ใชได

D1 = ใชคาที่ปอน

ไมได

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหต ุ1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตัวตัง้เวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตวันับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-563

รูปแบบตาํแหนง

∗(หมายเหตุ 2)

D1 = ใชไมได

X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_∗(หมายเหตุ 2) ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 3)

D1 = ใชไมได

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 3)

0 ถึง 99999999 (คา BCD) 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-564

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง BIN/BINP 
คําส่ัง BIN/BINP แปลงคา BCD เปนเลขฐานสอง คาใน S1 ถูกแปลงเปนเลขฐานสอง และจัดเก็บไวใน D1

คําส่ัง BIN และ BINP จะจายกระแสไฟเสมอ คาสูงสุดที่คุณสามารถแปลงในโอเปอรแรนด S1 ไดคือ 0x5F5E0FF

หากคุณพยายามแปลงคาที่ไมสามารถแปลงได คาใน D1 จะกลายเปนคาที่กําหนดไมได

เมื่อใชคําส่ัง BIN/BINP จะเกิดขอผิดพลาดขึน้หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก x) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนเลขฐานสิบหก

เมื่อจะแปลงขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) ใหระบุอารเรยดวย ขอมูล [0] หรือขอมูล [N] 

(N เปนตัวแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเตม็ 10

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเตม็ OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเตม็ 0xF

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [n] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-565

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
BIN

แปลงคาคงที่จาก BCD เปนเลขฐานสอง และจัดเก็บคาที่แปลงแลวลงในขอมูลผลลัพธ

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง BIN จะทํางาน เมื่อคําส่ัง BIN ทํางาน  0001 0000 

(10 ในเลขฐานสิบหก) จะถูกแปลงเปนเลขฐานสอง และคา 1010 จะจัดเก็บไวใน D1 เมื่อใชคําส่ัง Normally 

Open คําส่ัง BIN จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open ยงัคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
BINP

• (1) คําส่ัง BINP และ BIN มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง BINP มีการตรวจจับเฉพาะ

การเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง BINP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตัวแปร

คําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง BINP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)

ตัวอยางเชน การแปลง BIN ของ S1 (ขอมูล A) = "99999999" BCD ลงใน D1 (ขอมูล B)

ตําแหนงบติ
ขอมูล A

ตําแหนงบติ
ขอมูล B



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-566

๑ ENCO/ENCOP (Encode)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง ENCO/ENCOP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง ENCO/ENCOP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง ENCO/ENCOP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] =2 ขัน้} + {ผลลัพธการแปลง [ระบุโดยออม] = 3 ขัน้} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ENCO

(Encode - 

Level Sensitive)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

ENCOP

(Encode - 

Positive Transition)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-567

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง ENCO/ENCOP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-568

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

S1 = I/O ใชได

D1 = ใชคาที่ปอน

ไมได

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุอารเรยตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตัวตัง้เวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตวันับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-569

รูปแบบตาํแหนง

∗(หมายเหตุ 2)

D1 = ใชไมได

X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_∗(หมายเหตุ 2) ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 3)

D1 = ใชไมได

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 3)

−2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-570

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง ENCO/ENCOP 
คําส่ัง ENCO/ENCOP เขารหัสคาตางๆ คาใน S1 ถูกเขารหัสและบันทึกลงใน D1 จากขนาด 32 บิตของ S1 

ตําแหนงของบิตเปดถูกสงออกไปยัง D1 เปนคาเลขฐานสอง เมื่อบิตหลายบิตเปดใน S1 ตําแหนงบิตบนสุด

จะถูกสงออกไป คําส่ัง ENCO/ENCOP จะจายกระแสไฟเสมอ

เมื่อใชคําส่ัง ENCO/ENCOP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตวัแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เมื่อตองการแปลงขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) คุณสามารถระบุทั้งอารเรยที่มีโอเปอรแรนด 
S1 และ D1 หรือระบุอีลิเมนตอารเรยทีละตัว

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 8

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0 x 10

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

กําหนดสถานะบิตของทั้งอารเรย

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [n] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-571

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
ENCO

แปลงคาคงที่และจัดเก็บคาที่แปลงแลวลงในขอมูลผลลัพธ

• เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้ คําส่ัง ENCO จะทํางาน เมื่อคําส่ัง ENCO ทํางาน 0000 1000 

(8 ในเลขฐานสิบหก) จะถูกแปลง และคาเลขฐานสอง 0011 (3) จะจัดเก็บไวใน D1 เมื่อใชตามปกตเิปด 

คําส่ัง ENCO จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
ENCOP

• (1) คําส่ัง ENCOP และ ENCO มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง ENCOP 

มีการตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง ENCOP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง 

Normally Open  ถึงแมตัวแปรคําส่ัง Normally Open จะยงัเปดอยู คําส่ัง ENCOP จะทํางานเพียงครั้งเดียว 

(สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)

ตัวอยาง: เมื่อ 0x00000008 ถูกปอนลงใน S1 เอาตพุตใน D1 จะเปน 0x00000003



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-572

๑ DECO/DECOP (Decode)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง DECO/DECOP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง DECO/DECOP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง DECO/DECOP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [ระบุโดยออม] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

จําเปนตองมีหน่ึงขั้นสุดทายในจํานวนขั้นทั้งหมดในคําส่ัง ตรวจสอบวาเพิ่ม 1 ขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

DECO

(Decode - 

Level Sensitive)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

DECOP

(Decode - 

Positive Transition)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-573

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง DECO/DECOP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุเพียงเวิรดเดยีว

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-574

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

S1 = I/O ใชได

D1 = ใชคาที่ปอน

ไมได

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุอารเรยตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตัวตัง้เวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตวันับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-575

รูปแบบตาํแหนง

∗(หมายเหตุ 2)

D1 = ใชไมได

X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_∗(หมายเหตุ 2) ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 3)

D1 = ใชไมได

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 3)

0 ถึง 131071 (อารเรยที่ระบุ) 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง 

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-576

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง DECO/DECOP 
คําส่ัง DECO/DECOP ถอดรหัสคาตางๆ คาใน S1 ถูกถอดรหัสและบันทึกลงใน D1 ตําแหนงบิตตัวเดียวใน D1 

ที่เก่ียวของกับคา S1 จะเปด เมื่อคุณใชอารเรยเอาตพุต คุณสามารถถอดรหัสตําแหนงบิตไดถึงจํานวนสูงสุด 

(4096 x 32 -1 =131071)

คําส่ัง DECO/DECOP จะจายกระแสไฟเสมอ เมื่อใชคําส่ัง DECO/DECOP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้น

หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน ระบุชนิดตวัแปรชนิดเดยีวกัน

ในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะถูกตีความวาเปนคาเลขฐานสิบหก

เมื่อตองการแปลงขอมูลในอารเรยที่ระบุไว (อารเรยตัวแปรจํานวนเต็ม) คุณสามารถระบุทั้งอารเรยที่มีโอเปอรแรนด 
S1 และ D1 หรือระบุอีลิเมนตอารเรยทีละตัว

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 8

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรจํานวนเต็ม OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 0 x 10

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเต็ม OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

กําหนดสถานะบิตของทั้งอารเรย

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [n] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-577

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
DECO

แปลงคาคงที่และจัดเก็บคาที่แปลงแลวลงในขอมูลผลลัพธ

• เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึน้ คําส่ัง DECO จะทํางาน เมื่อคําส่ัง DECO ทํางาน 0000 1000 

(8 ในเลขฐานสิบหก) จะถูกแปลง และคาเลขฐานสอง 1 0000 0000 จะจัดเก็บไวใน D1 เมื่อใชคําส่ัง 

Normally Open คําส่ัง DECO จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
DECOP

• (1) คําส่ัง DECOP และ DECO มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง DECOP 

มีการตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง DECO จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง 

Normally Open  ถึงแมตัวแปรคําส่ัง Normally Open จะยงัเปดอยู คําส่ัง DECOP จะทํางานเพียงครั้งเดียว 

(สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)

ตัวอยางเชน เมื่อปอน 3 ลงใน S1 เอาตพุต D1 จะกลายเปน 8



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-578

๑ RAD/RADP (Convert to Radians)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1 และ D1) ในคําส่ัง RAD/RADP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง RAD/RADP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบ ุขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง RAD/RADP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

RAD

(Convert to Radians - 

Level Sensitive)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

RADP

(Convert to Radian - 

Positive Transition)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-579

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1 และ D1) ในคําส่ัง RAD/RADP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-580

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-581

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 1)

D1 = ใชไมได

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต

∗(หมายเหตุ 1)

±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง

∗(หมายเหตุ 1)

±2.2250738585072014e−308 

ถงึ

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-582

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง RAD/RADP 
คําส่ัง RAD และ RADP เปนคําส่ังการแปลงเรเดียนที่แปลงองศาใหเปนเรเดียน เมื่อคําส่ัง RAD ทํางานและ

จายกระแสไฟ จํานวนองศาจะถูกปอนลงใน S1 และจํานวนที่แปลงแลวของเรเดียนจะจัดเก็บไวใน D1 

คาพายคือประมาณ 3.1415926535897 (จํานวนจริง) คําส่ัง RAD และ RADP จะจายกระแสไฟเสมอ

เมื่อใชคําส่ัง RAD/RADP จะเกิดขอผิดพลาดขึ้นหากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาจํานวนจริง

 เมื่อคํานวณขอมลูในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตัวแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริงOUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-583

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
RAD

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง RAD จะทํางาน เมื่อคําส่ัง RAD ทํางาน 

ผลลัพธของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1 

เมื่อใชตามปกติเปด คําส่ัง RAD จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
RADP

• (1) คําส่ัง RADP และ RAD มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง RADP 

มีการตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง RADP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง 

Normally Open  ถึงแมตัวแปรคําส่ัง Normally Open จะยงัเปดอยู คําส่ัง RADP จะทํางานเพียงครั้งเดียว 

(สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-584

๑ DEG/DEGP (Convert to Degrees)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง DEG/DEGP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง DEG/DEGP จะขึน้อยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง DEG/DEGP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

DEG

(Convert to Degrees - 

Level Sensitive)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

DEGP

(Convert to Degrees - 

Positive Transition)

แปลงขอมูล 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-585

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง DEG/DEGP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-586

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-587

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 1)

D1 = ใชไมได

จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต

∗(หมายเหตุ 1)

±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง

∗(หมายเหตุ 1)

±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-588

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง DEG และ DEGP
คําส่ัง DEG/DEGP แปลงคาตางๆ เปนองศา หนวยของการวัดมุมแบบเรเดียนถูกแปลงเปนองศา และจัดเก็บไวใน D1

คาพายคือประมาณ 3.1415926535897 (จํานวนจริง) คําส่ัง DEG และ DEGP จะจายกระแสไฟเสมอ 

เมื่อจะใชคําส่ัง DEG หรือ DEGP ใหระบุชนิดขอมูลชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1 

เพื่อหลีกเล่ียงขอผิดพลาด

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริงOUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-589

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
DEG

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง DEG จะทํางาน เมื่อคําส่ัง DEG ทํางาน 

ผลลัพธของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1 

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง DEG จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
DEGP

• (1) คําส่ัง DEGP และ DEG มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง DEGP 

มีการตรวจจับเฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และ DEGP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง 

Normally Open  ถึงแมตัวแปรคําส่ัง Normally Open จะยงัเปดอยู คําส่ัง DEGP จะทํางานเพียงครั้งเดียว 

(สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-590

๑ SCL/SCLP (Scale Convert)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง SCL/SCLP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง SCL/SCLP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณ

จํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: แปลงจํานวนขั้นในคําส่ัง SCL/SCLP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {5 ขั้น} = 10 ขั้น

ขั้น 5 ขั้นสุดทายจะรวมไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหาขั้นเหลาน้ันแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SCL

(Scale Convert - 

Level Sensitive)

แปลงขอมูล 7 ถึง 11

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

SCLP

(Scale Convert - 

Positive Transition)

แปลงขอมูล 7 ถึง 11



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-591

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง SCL/SCLP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-592

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

D1 = ใชคาที่ปอน

ไมได

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเต็ม

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-593

รูปแบบตาํแหนง

∗(หมายเหตุ 2)

D1 = ใชไมได

X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ∗(หมายเหตุ 2) ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่

∗(หมายเหตุ 3)

D1 = ใชคาคงที่

ไมได

จาํนวนเต็ม − 2147483648 ถงึ 

2147483647

1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

2 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-594

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง SCL/ SCLP
คําส่ัง SCL/SCLP แปลงคาตางๆ เปนมาตราสวน คาใน S1 ถูกแปลงไปตามขีดจํากัดบนและลาง และคาที่แปลงแลว

จะจัดเก็บไวใน D1 จะเกิดขอผิดพลาดขึน้หากตัวแปรที่ระบุในโอเปอรแรนด S1 และ D1 ไมใชชนิดเดียวกัน 

ระบุชนิดตัวแปรชนิดเดียวกันในโอเปอรแรนด S1 และ D1

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรโฟลต
เมื่อปอน 0f (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “f”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาโฟลต

เม่ือโอเปอรแรนด D1 เปนตัวแปรจํานวนจริง
เมื่อปอน 0r (ศูนยและตัวพิมพเล็ก “r”) คาตอไปน้ีจะถูกตีความวาเปนคาจํานวนจริง

เมื่อคํานวณขอมูลในอารเรยที่ระบ ุ ใหระบุอารเรยดวยขอมูล [0] หรือขอมูล [N] (N เปนตวัแปรจํานวนเต็ม)

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรย = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรย = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรย = 5

การคํานวณจะดําเนินการบนแตละตวัแปรในอารเรย
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๒ ขดีจํากัดบนและลางสําหรับอินพุตและเอาตพุต
ดับเบิลคลิกคําส่ัง SCL เพื่อแสดงกลองโตตอบดานลาง ในกลองโตตอบ ใหระบกุารตั้งคาสําหรับคาอินพุตสูงสุด

และต่ําสุด และสําหรับเอาตพุต A และเอาตพุต B

(หมายเหต ุ1) เม่ือต้ังคาคาอินพุตสงูสุด/ตํ่าสดุและคาเอาตพุต A และ B คุณจะกําหนดอีลเิมนตอารเรยโดยออมไมได

ชื่อตัวแปรอารเรย: ขอมูล

ขนาดอารเรย: 5

ใชได: ขอมูล [0]

ใชไมได: ขอมูล [N]

(หมายเหต ุ2) เมื่อใชตัวแปรจํานวนจริงหรือตัวแปรโฟลตในโอเปอรแรนด S1 หรือ D1 และใชคาคงที่เพื่อกําหนด

คาอินพุตต่ําสุด/สูงสุดและคาเอาตพุตใน A และ B ใหใช "0r" และ "0f" เพื่อแสดงถึงคาจํานวนจริง

และคาโฟลต

 เมื่อคาเอาตพุต A มากกวาคาเอาตพุต B

เม่ือ A > B

ชวงการปอนขอมูล - สูงสุด

คาอินพุต

ชวงการปอนขอมูล - ตํ่าสุด

คาเอาตพุต

A

B

เม่ือ A < B
ชวงการปอนขอมูล - สูงสุด

คาอินพุต

ชวงการปอนขอมูล - ตํ่าสุด

คาเอาตพุต

B

A
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ตัวอยางโปรแกรม
SCL

การแปลงคาอินพุตแบบอะนาล็อก (0 ถึง 4095) เปนคาปจจุบันในชวง 4 ถึง 20 [ma] และการแสดงคาเปน

เลขฐานสิบ

ในการตั้งคาคําส่ัง SCL ในกลองโตตอบ ใหตั้งคาคาอินพุตสูงสุด = 0r4095, คาอินพุตต่ําสุด = 0r0, A = 0r20 

และ B =0r4

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง SCL จะทํางาน เมื่อคําส่ัง SCL ทํางาน 

ผลลัพธของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1 

เมื่อใชตามปกติเปด คําส่ัง SCL จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
SCLP

• (1) คําส่ัง SCLP และ SCL แตกตางกันตรงเวลาที่รัน ในคําส่ัง SCLP ถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open 

แตจะตรวจพบการเปลี่ยนเปนบวกเทาน้ัน และคําส่ัง SCLP จะทํางาน ดังน้ัน คําส่ัง SCLP จะทํางานเฉพาะ

สําหรับการสแกนหนึ่งครั้งเทาน้ัน ถึงแมบิตคําส่ัง Normally Open จะยังคงเปดอยู 31
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30.5.19 การแปลงชนิด
๑ I2F/I2FP (Integer to Float Conversion)

สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง I2F/I2FP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง I2F/I2FP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง I2F/I2FP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

I2F

(Integer to Float Conversion - 

Level Sensitive)

แปลงชนิด 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

I2FP

(Integer to Float Conversion - 

Positive Transition)

แปลงชนิด 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-598

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง I2F/I2FP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

รวม I/O

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-600

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง I2F/I2FP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-604

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง I2F/I2FP
คําส่ัง I2F/I2FP แปลงตวัแปรจํานวนเต็มเปนตวัแปรโฟลต ระบุตัวแปรจํานวนเต็มหรือคาคงที่ใน S1 

ที่คุณตองการแปลงและระบุตัวแปรโฟลตสําหรับเอาตพุตการแปลงใน D1 คุณสามารถระบุไดเฉพาะตัวแปรจํานวนเต็ม

สําหรับอินพุตใน S1 และตัวแปรโฟลตสําหรับเอาตพุตใน D1 เทาน้ัน ใชคําส่ังแปลงเมื่อคุณตองการใชชนิดตัวแปร

ตางๆ ในการคํานวณหรือการเปรียบเทียบ

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด S1 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาเลขฐานสิบหก

โปรดสังเกตวาอารเรยที่ระบุ (ทั้งอารเรย) ไมสามารถแปลงได

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรโฟลต OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม0xFF

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรยโฟลต = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรยโฟลต = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทํางานตามปกติ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-605

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
I2F

• (1)เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง I2F จะทํางาน เมื่อคําส่ัง I2F ทํางาน 

ผลลัพธจากการแปลง I2F ของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง I2F จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
I2FP

• (1)คําส่ัง I2FP และ I2F มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง I2FP มีการตรวจจับ

เฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง I2FP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  

ถึงแมตวัแปรคําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง I2FP จะทํางานเพียงคร้ังเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-606

๑ I2R/I2RP (Integer to Real Conversion)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดของโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง I2R/I2RP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง I2R/I2RP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง: คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง I2R/I2RP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

I2R

(Integer to Real Conversion - 

Level Sensitive)

แปลงชนิด 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

I2RP

(Integer to Real Conversion - 

Positive Transition)

แปลงชนิด 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-607

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง I2R/I2RP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-608

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

รวม I/O

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-609

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ 1 O

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 1 O

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-610

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง I2R/I2RP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-611

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ 2 O

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-612

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง I2R/I2RP 
คําส่ัง I2R/I2RP แปลงตัวแปรจํานวนเต็มเปนตัวแปรจํานวนจริง ระบุตัวแปรจํานวนเต็มหรือคาคงที่ใน S1 

ที่คุณตองการแปลง และระบุตัวแปรจํานวนจริงสําหรับเอาตพุตการแปลงใน D1 คุณสามารถระบุไดเฉพาะ

ตัวแปรจํานวนเต็มสําหรับอินพุตใน S1 และตัวแปรจํานวนจริงสําหรับเอาตพุตใน D1 เทาน้ัน ใชคําส่ังแปลง

เมื่อคุณตองการใชชนิดตัวแปรตางๆ ในการคํานวณหรือการเปรียบเทียบ

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม

เม่ือโอเปอรแรนด S1 เปนคาคงที่จํานวนเต็ม และคุณตองการปอนคาเลขฐานสิบหกในโอเปอรแรนด S1
เมื่อปอน 0x (ศนูยและตัวพิมพเล็ก “x”) คาตอไปนี้จะกลายเปนคาเลขฐานสิบหก

โปรดสังเกตวาอารเรยที่ระบุ (ทั้งอารเรย) ไมสามารถแปลงได

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเต็ม 10

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริง OUT1

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนเตม็ 0xFF

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนจริง OUT2

ขอมูล 1 ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรยจํานวนจริง = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรยจํานวนจริง = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทํางานตามปกติ
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๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
I2R

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง I2R จะทํางาน เมื่อคําส่ัง I2R ทํางาน ผลลัพธจากการแปลง I2R 

ของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1 เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง I2R จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปร

คําส่ัง Normally Open ยงัคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
I2RP

• (1) คําส่ัง I2RP และ I2R มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง I2RP มีการตรวจจับเฉพาะ

การเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง I2RP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตวัแปร

คําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง I2RP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)
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๑ F2I/F2IP (Float to Integer Conversion)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง F2I/F2IP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง F2I/F2IP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง F2I/F2IP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

F2I

(Float to Integer Conversion - 

Level Sensitive)

แปลงชนิด 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

F2IP

(Float to Integer Conversion - 

Positive Transition)

แปลงชนิด 3 ถึง 7
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง F2I/F2IP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง F2I/F2IP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ
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รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

เอาตพุตเทาน้ัน

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] 3 O

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง F2I/F2IP 
คําส่ัง F2I/F2IP แปลงตวัแปรโฟลตเปนตัวแปรจํานวนเต็ม ระบุตัวแปรโฟลตหรือคาคงที่ใน S1 ที่คุณตองการแปลง 

และระบุตัวแปรจํานวนเตม็สําหรับเอาตพุตการแปลงใน D1 คุณสามารถระบุไดเฉพาะตัวแปรโฟลตสําหรับอินพุตใน 

S1 และตัวแปรจํานวนเต็มสําหรับเอาตพุตใน D1 เทาน้ัน ใชคําส่ังแปลงเมื่อคุณตองการใชชนิดตวัแปรตางๆ 

ในการคํานวณหรือการเปรียบเทียบ

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 เปนคาคงที่โฟลต

โปรดสังเกตวาอารเรยที่ระบุ (ทั้งอารเรย) ไมสามารถแปลงได

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0f0.11

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรจํานวนเต็ม OUT1

ขอมูล 1 ขนาดอารเรยโฟลต = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรยจํานวนเตม็ = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรยโฟลต = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทํางานตามปกติ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-623

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
#L_CalcZero ตัวแปรระบบที่เปดเมื่อผลลัพธเปน 0

#L_CalcCarry ตัวแปรระบบที่เปดเมื่อผลลัพธเกิดโอเวอรโฟลว

#L_CalcErrCode ตัวแปรระบบที่จัดเก็บรหัสขอผิดพลาดเมื่อเกิดขอผิดพลาดในการดําเนินการ

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
F2I

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง F2I จะทํางาน เมื่อคําส่ัง F2I ทํางาน 

ผลลัพธจากการแปลง F2I ของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง F2I จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
F2IP

• (1) คําส่ัง F2IP และ F2I มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง F2IP มีการตรวจจับเฉพาะ

การเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง F2IP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตัวแปร

คําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง F2IP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง
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๑ F2R/F2RP (Float to Real Conversion)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง F2R/F2RP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง F2R/F2RP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณ

จํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง F2R/F2RP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

F2R

(Float to Real Conversion - 

Level Sensitive)

แปลงชนิด 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

F2RP

(Float to Real Conversion/

Positive Transition)

แปลงชนิด 3 ถึง 7
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง F2R/F2RP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ตัวแปรโฟลต 1 O

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

1 O

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง F2R/F2RP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ
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รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

เอาตพุตเทาน้ัน

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง F2R/F2RP 
คําส่ัง F2R/F2RP แปลงตัวแปรโฟลตเปนตัวแปรจํานวนจริง ระบุตวัแปรโฟลตหรือคาคงที่ใน S1 ที่คุณตองการแปลง 

และระบุตัวแปรจํานวนจริงสําหรับเอาตพุตการแปลงใน D1 คุณสามารถระบุไดเฉพาะตัวแปรโฟลตสําหรับอินพุตใน 

S1 และตัวแปรจํานวนจริงสําหรับเอาตพุตใน S2 เทาน้ัน ใชคําส่ังแปลงเมื่อคุณตองการใชชนิดตวัแปรตางๆ 

ในการคํานวณและการเปรียบเทียบ

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 เปนคาคงที่โฟลต

โปรดสังเกตวาอารเรยที่ระบุ (ทั้งอารเรย) ไมสามารถแปลงได

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่โฟลต 0f0.11

โอเปอรแรนด D1 ตวัแปรจํานวนเต็ม OUT1

ขอมูล 1 ขนาดอารเรยโฟลต = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรยโฟลต = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทํางานตามปกติ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-632

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
F2R

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง F2R จะทํางาน เมื่อคําส่ัง F2R ทํางาน 

ผลลัพธจากการแปลง F2R ของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1 

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง F2R จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
F2RP

• (1) คําส่ัง F2RP และ F2R มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง F2RP มีการตรวจจับ

เฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง F2RP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  

ถึงแมตวัแปรคําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง F2RP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-633

๑ R2I/R2IP (Real to Integer Conversion)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง R2I/R2IP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง R2I/R2IP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณจํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง R2I/R2IP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

R2I

(Real to Integer Conversion - 

Level Sensitive)

แปลงชนิด 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

R2IP

(Real to Integer Conversion - 

Positive Transition)

แปลงชนิด 3 ถึง 7



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-634

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง R2I/R2IP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-635

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ตวัแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที]่ ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง R2I/R2IP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-638

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

เอาตพุตเทาน้ัน

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน 2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-640

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง R2I/R2IP 
คําส่ัง R2I/R2IP แปลงตัวแปรจํานวนจริงเปนตัวแปรจํานวนเตม็ ระบุตัวแปรจํานวนจริงหรือคาคงที่ใน S1 

ที่คุณตองการแปลง และระบุตัวแปรจํานวนเต็มสําหรับเอาตพุตการแปลงใน D1 คุณสามารถระบุไดเฉพาะ

ตัวแปรจํานวนจริงสําหรับอินพุตใน S1 และตัวแปรจํานวนเตม็สําหรับเอาตพุตใน D1 เทาน้ัน ใชคําส่ังแปลง

เมื่อคุณตองการใชชนิดตัวแปรตางๆ ในการคํานวณหรือการเปรียบเทียบ

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 เปนคาคงที่จํานวนจริง

โปรดสังเกตวาอารเรยที่ระบุ (ทั้งอารเรย) ไมสามารถแปลงได

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0r0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรจํานวนเตม็ OUT1

ขอมูล 1 ขนาดอารเรยจํานวนจริง = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรยจํานวนจริง = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรยจํานวนเต็ม = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทํางานตามปกติ
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๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
R2I

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง R2I จะทํางาน เมื่อคําส่ัง R2I ทํางาน 

ผลลัพธจากการแปลง R2I ของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง R2I จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
R2IP

• (1) คําส่ัง R2IP และ R2I มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง R2IP มีการตรวจจับเฉพาะ

การเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง R2IP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตวัแปร

คําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง R2IP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง
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๑ R2F/R2FP (Real to Float Conversion)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง R2F/R2FP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง R2F/R2FP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับวิธีคํานวณ

จํานวนขัน้

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง R2F/R2FP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{ขอมูล 1 [0] = 2 ขั้น} + {ผลลัพธการแปลง [N] = 3 ขั้น} + {1 ขั้น} = 6 ขั้น

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

R2F

(Real to Float Conversion - 

Level Sensitive)

แปลงชนิด 3 ถึง 7

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

R2FP

(Real to Float Conversion - 

Positive Transition)

แปลงชนิด 3 ถึง 7
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง R2F/R2FP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ
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รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ตัวแปรจาํนวนจริง 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] 3 O

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ 1 O

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ −2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ

±1.7976931348623158e+308

1 O

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง R2F/R2FP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ
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รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

เอาตพุตเทาน้ัน

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ตวัแปรโฟลต 1 O

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] 3 O

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ 1 O

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน ⎯ X

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST เทาน้ัน ⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X
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๒ การอธิบายถึงคําสั่ง R2F/R2FP 
คําส่ัง R2F/R2FP แปลงตัวแปรจํานวนจริงเปนตัวแปรโฟลต ระบุตัวแปรจํานวนจริงหรือคาคงที่ใน S1 

ที่คุณตองการแปลง และระบุตัวแปรโฟลตสําหรับเอาตพุตการแปลงใน D1 คุณสามารถระบุไดเฉพาะ

ตัวแปรจํานวนจริงสําหรับอินพุตใน S1 และตัวแปรโฟลตสําหรับเอาตพุตใน D1 เทาน้ัน ใชคําส่ังแปลง

เมื่อคุณตองการใชชนิดตัวแปรตางๆ ในการคํานวณหรือการเปรียบเทียบ

โปรดดูจากรายละเอียดตอไปนี้เมื่อตองการระบุคาคงที่

เม่ือโอเปอรแรนด S1 เปนคาคงที่จํานวนจริง

โปรดสังเกตวาอารเรยที่ระบุ (ทั้งอารเรย) ไมสามารถแปลงได

เมื่อโอเปอรแรนด S1 และ D1 ระบุทั้งอารเรย จะเกิดขอผิดพลาดขึน้ถึงแมตวัแปรที่ระบุจะเปนชนิดเดยีวกัน

โอเปอรแรนด S1 คาคงที่จํานวนจริง 0r0.11

โอเปอรแรนด D1 ตัวแปรโฟลต OUT1

ขอมูล 1 ขนาดอารเรยจํานวนจริง = 5

ผลลัพธ ขนาดอารเรยโฟลต = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทําใหเกิดขอผิดพลาด

ขอมูล 1 [0] ขนาดอารเรยจํานวนจริง = 5

ผลลัพธ [N] ขนาดอารเรยโฟลต = 5

การระบุโอเปอรแรนดในแผนภาพทางซายทํางานตามปกติ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-650

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
R2F

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง R2F จะทํางาน เมื่อคําส่ัง R2F ทํางาน 

ผลลัพธจากการแปลง R2F ของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง R2F จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตัวแปรคําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
R2FP

• (1) คําส่ัง R2FP และ R2F มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง R2FP มีการตรวจจับ

เฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง R2FP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  

ถึงแมตวัแปรคําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง R2FP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-651

๑ H2S/H2SP (Time to Seconds)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง H2S/H2SP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง H2S/H2SP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง H2S/H2SP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหัวขอถัดไป)

{เวลาที่ผานพนไป = 1 ขั้น} + {ยอดรวมวินาที [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขัน้

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

H2S

(Time to Seconds Conversion - 

Level Sensitive)

แปลงชนิด 3 ถึง 5

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

H2SP

(Time to Seconds Conversion - 

Positive Transition)

แปลงชนิด 3 ถึง 5



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-652

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง H2S/H2SP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-653

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตวัแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตัวแปร] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที/่ตวัแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรโฟลต [ตัวแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตวัแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา อื่นๆ ที่ไมใช .HR / .MIN / .SEC 1 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-654

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดฟิายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ อื่นๆ ที่ไมใช .HR / .MIN / .SEC 1 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 

2147483647

⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถงึ

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถงึ 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-655

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง H2S/H2SP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-656

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

เอาตพุตเทาน้ัน

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-657

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง H2S/H2SP 
คําส่ัง H2S/H2SP แปลงวินาทีในตัวแปรเวลาเปนตัวแปรจํานวนเต็ม ระบตุัวแปรเวลาใน S1 ที่คุณตองการแปลง 

และระบุตัวแปรจํานวนเตม็สําหรับเอาตพุตการแปลงใน D1 คุณสามารถระบุไดเฉพาะตัวแปรเวลาสําหรับอินพุตใน S1 

และตวัแปรจํานวนเต็มสําหรับเอาตพุตใน S2 เทาน้ัน ตัวแปรเวลาไมสามารถกําหนดคาในอารเรยได 0:30 

จะถูกแปลงเปน 1800 วินาที และ 14:00 จะถูกแปลงเปน 50400 วินาที

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-658

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
H2S

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง H2S จะทํางาน เมื่อคําส่ัง H2S ทํางาน 

ผลลัพธจากการแปลง H2S ของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1 

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง H2S จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตวัแปรคําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
H2SP

• (1) คําส่ัง H2SP และ H2S มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ใน H2SP มีการตรวจจับเฉพาะ

การเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง H2SP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  ถึงแมตัวแปร

คําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง H2SP จะทํางานเพียงครั้งเดียว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-659

๑ S2H/S2HP (Seconds to Time)
สัญลักษณและคุณสมบัติ

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางตอไปน้ีคือเง่ือนไขที่กําหนดคาไดสําหรับโอเปอรแรนด (S1, D1) ในคําส่ัง S2H/S2HP

จํานวนขัน้จริงในคําส่ัง S2H/S2HP จะขึ้นอยูกับโอเปอรแรนดที่ระบุ ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับ

วิธีคํานวณจํานวนขั้น

จํานวนขัน้ในโอเปอรแรนด S1 + จํานวนขั้นในโอเปอรแรนด D1 + 1 = จํานวนขั้นทั้งหมดในหนึ่งคําส่ัง

ตัวอยาง:คํานวณจํานวนขั้นในคําส่ัง S2H/S2HP

(สําหรับจํานวนขั้นในโอเปอรแรนด โปรดดูที่การตั้งคาโอเปอรแรนดในหนาถัดไป)

{เวลาที่ผานพนไป = 1 ขั้น} + {ยอดรวมวินาที [0] = 2 ขั้น} + {1 ขั้น} = 4 ขัน้

รวมหนึ่งขัน้สุดทายไวในคําส่ัง ตรวจสอบใหแนใจวาเพิ่มหนึ่งขั้นแลว

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

S2H

(Seconds to Time Conversion - 

Level Sensitive)

แปลงชนิด 3 ถึง 5

ชื่อคําสั่งแลดเดอร สัญลักษณแลดเดอร คุณสมบัติ จํานวนขั้น

S2HP

(Seconds to Time Conversion - 

Positive Transition)

แปลงชนิด 3 ถึง 5



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-660

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (S1) ในคําส่ัง S2H/S2HP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

1 O

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

1 O

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ 1 O

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-661

รูปแบบตัวแปร

∗(หมายเหตุ 1)

เอาตพุตเทาน้ัน

บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที]่) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

∗(หมายเหตุ 1)

ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร 1 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] 2 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [ตวัแปร] 3 O

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม

[คาคงที/่ตวัแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ไมระบุอารเรยและโมดิฟายเออร ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที]่ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

เวลา .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-662

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ 1 O

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร 1 O

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน 2 O

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน 2 O

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน 2 O

J_ .HR/ .MIN/ .SEC เทาน้ัน 2 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

2 O

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถึง 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขัน้ใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-663

๒ การต้ังคาโอเปอรแรนด
ขอมูลดานลางอธิบายเก่ียวกับรายละเอียดที่ระบไุดของโอเปอรแรนด (D1) ในคําส่ัง S2H/S2HP

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X

ตาํแหนงอุปกรณ

ภายนอก

บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตวัอยาง: [PLC1]D0000)

⎯ X

ตาํแหนงภายใน บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ระบุดวยเวิรดเทาน้ัน

(ตัวอยาง: [#INTERNAL]LS0000)

⎯ X

สัญลักษณ บิต ⎯ ⎯ X

เวิรด ⎯ ⎯ X

ตอ



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-664

รูปแบบตัวแปร บิต ระบุบิต ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([คาคงที่]) ⎯ X

ระบุบิตอารเรย ([ตัวแปร]) ⎯ X

จาํนวนเตม็

(ไมรวม I/O)

ไมระบุอารเรยและโมดฟิายเออร ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนเตม็ [ตวัแปร] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนเต็ม 

[คาคงที่/ตัวแปร]

.B/W[คาคงที่/ตัวแปร]

⎯ X

โฟลต ⎯ ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรโฟลต [ตวัแปร] ⎯ X

จาํนวนจริง ⎯ ⎯ X

ระบุตวัแปรจาํนวนจริง [คาคงที่] ⎯ X

ระบุตัวแปรจาํนวนจริง [ตัวแปร] ⎯ X

ตวัตั้งเวลา .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

ตัวนับ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

วันที่ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

เวลา อื่นๆ ทีไ่มใช .HR / .MIN / .SEC 1 O

PID .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

ตอ

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-665

๒ การอธิบายถึงคําสั่ง S2H/S2HP 
คําส่ัง S2H/S2HP แปลงตัวแปรจํานวนเตม็เปนวินาทีในตัวแปรเวลา ระบตุัวแปรจํานวนเต็มใน S1 

ที่คุณตองการแปลง และระบุตัวแปรเวลาสําหรับเอาตพุตการแปลงใน D1 คุณสามารถระบุไดเฉพาะ

ตัวแปรจํานวนเต็มสําหรับอินพุตใน S1 และตัวแปรเวลาสําหรับเอาตพุตใน D1 เทาน้ัน ตัวแปรเวลาไมสามารถ

กําหนดคาในอารเรยได 0:30 จะถูกแปลงเปน 1800 วินาที 14:00 จะถูกแปลงเปน 50400 วินาที

รูปแบบตาํแหนง X_ ⎯ ⎯ X

Y_ ⎯ ⎯ X

M_ ⎯ ⎯ X

I_ ⎯ ⎯ X

Q_ ⎯ ⎯ X

D_ ไมระบุโมดิฟายเออร ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [คาคงที่] ⎯ X

D_∗∗∗∗.B/W [ตาํแหนง] ⎯ X

F_ ⎯ ⎯ X

R_ ⎯ ⎯ X

T_ .PT/.ET เทาน้ัน ⎯ X

C_ .PV/ .CV เทาน้ัน ⎯ X

N_ .YR/ .MO/ .DAY เทาน้ัน ⎯ X

J_ อื่นๆ ทีไ่มใช .HR / .MIN / .SEC 1 O

U_ .KP/ .TR/ .TD/ .PA/ .BA/ .ST 

เทาน้ัน

⎯ X

คาคงที่ จาํนวนเตม็ − 2147483648 ถงึ 2147483647 ⎯ X

โฟลต ±1.175494351e−38 ถึง

±3.402823466e+38

⎯ X

จาํนวนจริง ±2.2250738585072014e−308 

ถึง 

±1.7976931348623158e+308

⎯ X

ชื่อ ชนิด เงื่อนไข จํานวนขั้นใน
โอเปอรแรนด

ใชได: O
ใชไมได: X



คําอธิบายคําส่ัง

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 30-666

๒ ตัวแปรระบบที่ระบุผลลัพธการทํางาน
เมื่อผลลัพธการทํางานเปน 0 #L_CalcZero จะเปด

เมื่อการทํางานกอใหเกิดขอผิดพลาด รหัสขอผิดพลาดจะจัดเก็บไวใน #L_CalcErrCode

(หมายเหต)ุ

เมื่อตรวจสอบผลลัพธโดยใชตัวแปรระบบ ตองแนใจวามีการตรวจสอบหลังจากคําส่ังทํางาน

เมื่อตรวจสอบสถานะหลังจากคําส่ังหลายคําส่ังทํางาน ตัวแปรระบบจะจัดเก็บผลลัพธเฉพาะคําส่ังที่ประมวลผลลาสุด

ตัวอยางโปรแกรม
S2H

• (1) เมื่อคําส่ัง Positive Transition เปดขึ้น คําส่ัง S2H จะทํางาน เมื่อคําส่ัง S2H ทํางาน 

ผลลัพธจากการแปลง S2H ของขอมูล A จะจัดเก็บไวใน D1

เมื่อใชคําส่ัง Normally Open คําส่ัง S2H จะทํางานเปนเวลานานเทาที่ตวัแปรคําส่ัง Normally Open 

ยังคงเปดอยูเสมอ

ตัวอยางโปรแกรม
S2HP

• (1) คําส่ัง S2HP และ S2H มีวิธีแตกตางกันในการตรวจหาวาจะทํางานเมื่อใด ในคําส่ัง S2HP มีการตรวจจับ

เฉพาะการเปลี่ยนแปลงโดยเพิ่มขึ้นเทาน้ัน และคําส่ัง S2HP จะทํางานถึงแมจะใชคําส่ัง Normally Open  

ถึงแมตวัแปรคําส่ัง Normally Open จะยังเปดอยู คําส่ัง S2HP จะทํางานเพียงครั้งเดยีว (สําหรับการสแกน 1 ครั้ง)
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