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31.8 การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

31.8.1 ขอมูลสรุป
Built-in DIO ใน LT ใหใชตัวนับความเร็วสูงและเอาตพุต PWM เปน I/O พิเศษ ดังที่แสดงไวดานลางน้ี 

หากไมไดเลือก I/O มาตรฐานไว

วิธีการจัดสรรเทอรมินัล I/O สําหรับ I/O มาตรฐานกับ I/O พิเศษนั้นมีความแตกตางกัน โปรดดทูี่ตารางตอไปนี้

คุณสมบัติ จํานวนจดุ หมายเหตุ รายละเอียด

I/O มาตรฐาน

อินพุตมาตรฐาน
*1

 12 — “31.8.4 อินพตุมาตรฐาน” 
(หนา 31-66)

เอาตพุตมาตรฐาน ∗1 6 — “31.8.5 เอาตพุตมาตรฐาน” 
(หนา 31-68)

I/O พิเศษ

ตวันับความเร็วสงู 

(ตัวนับเฟสเดี่ยว) ∗1 
4CH วัดสัญญาณอินพุตเฟสเดี่ยว “31.8.7 ตัวนับความเร็วสูง 

(การต้ังคาเฟสเดี่ยว)” (หนา 
31-71)

ตัวควบคุมตัวนับ — เลือ่นสวิตชขึน้/ลง “ ๑ การเปลี่ยนรูปแบบตัวนบั” 
(หนา 31-71)

อินพุตกอนโหลด — เปลี่ยนคาปจจุบนัเปนคาที่

ตองการ

“ ๑ กอนโหลด 
(เปลี่ยนคาปจจุบัน)” 
(หนา 31-77)

อินพุตกอนสโตรบ — จําคาที่นับไดปจจุบนั “ ๑ กอนสโตรบ 
(คาหนวยความจําปจจุบัน)” 
(หนา 31-83)

เอาตพุตซงิโครไนซ — เปดบิตเมื่อคาที่นับไดอยูใน

ชวงที่กําหนด

“ ๑ เอาตพุตซิงโครไนซ” 
(หนา 31-87)

ตวันับความเร็วสงู (ตัวนับ 2 เฟส) ∗1 2CH วัดสัญญาณอินพุต 2 เฟส “31.8.8 ตัวนับความเร็วสูง 
(การต้ังคา 2 เฟส)” (หนา 
31-95)

ตัวควบคุมตัวนับ — เลือ่นสวิตชขึน้/ลง “ ๑ การเปลี่ยนรูปแบบตัวนบั” 
(หนา 31-71)

โหมดเฟสแฟคเตอร — ระบวุิธีการวดั “ ๒ การตั้งคาโหมด
การคํานวณเฟส” (หนา 31-98)

อินพุตกอนโหลด — เปลี่ยนคาปจจุบนัเปนคาที่

ตองการ

“ ๑ กอนโหลด 
(เปลี่ยนคาปจจุบัน)” 
(หนา 31-77)

ตอ
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1 อินพุตกอนสโตรบ — จําคาที่นับไดปจจุบนั “ ๑ กอนสโตรบ 

(คาหนวยความจําปจจุบัน)” 
(หนา 31-83)

เอาตพุตซงิโครไนซ — เปดบิตเมื่อคาที่นับไดอยูใน

ชวงที่กําหนด

“ ๑ เอาตพุตซิงโครไนซ” 
(หนา 31-87)

อินพุตมารคเกอร — ลางคาที่นับได “ ๑ อินพตุมารคเกอร” 
(หนา 31-99)

เอาตพุต PWM ∗1 4CH เอาตพุตความถี่พัลสของ

เอาตพุต

โดยใชการทํางาน ON ทีร่ะบุ

“31.8.9 เอาตพุต PWM” 
(หนา 31-101)

พัลสเอาตพุตปกต ิ∗1 4CH เอาตพุตความถี่ที่ตั้งไวตาม

คาพัลสที่กําหนด

“31.8.10 พัลสเอาตพตุปกติ” 
(หนา 31-109)

พัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลด ∗1 4CH เพิม่พัลสไปที่ความถี่ที่ตัง้ไว

สําหรับเอาตพุต

“31.8.11 
พลัสเอาตพตุการเพิม่/การลด” 
(หนา 31-117)

อินพุตพลัสแคช ∗1 4CH นําเขาพัลสสั้นๆ 

(10 ไมโครวนิาทีหรือมากกวา) 

และเปดบิตทีร่ะบุ

“31.8.12 พัลสแคช” 
(หนา 31-132)

*1 ใชเทอรมินัล I/O เดียวกันสําหรับอินพุตมาตรฐาน เอาตพุตมาตรฐาน เอาตพุต PWM พัลสเอาตพุต ตัวนับความเร็วสูง 

คุณไมสามารถใชเทอรมินัลจํานวนสูงสุดสําหรับแตละอินพุตหรือเอาตพุตพรอมกันได
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31.8.2 การจดัสรร I/O  (ทั่วไป)
๑ โครงสรางเทอรมินัล

เทอรมินัลที่จัดสรรสําหรับ I/O มาตรฐานและ I/O พิเศษ (ตัวนับความเร็วสูง และเอาตพุต PWM เปนตน) 

จะแตกตางกัน

เทอรมินัลอินพุตมาตรฐาน: X8 ถึง X11

เทอรมินัลเอาตพุตมาตรฐาน: Y4 ถึง Y5

เทอรมินัลทั่วไปสําหรับ I/O มาตรฐานและ I/O พิเศษ: X0 ถึง X7, Y0 ถึง Y3

๑ การตั้งคา I/O มาตรฐาน ตัวนับความเร็วสูง เอาตพุต PWM และพัลสเอาตพุต
สวนนี้จะอธิบายวิธีจัดสรรเทอรมินัลอินพุต X0 ถึง X7 และเทอรมินัลเอาตพุต Y0 ถึง Y3 ดังที่แสดงไวดานลางน้ี 

มีการแบงเทอรมินัล I/O เปนสี่กลุมตอหน่ึงชองสัญญาณ (CH)  โดยแตละชองมีสองเทอรมินัลอินพุตและ

หน่ึงเทอรมินัลเอาตพุต เลือกองคประกอบสําหรับแตละชองสัญญาณจาก GP-Pro EX 

[หนาจอการตั้งคาไดรเวอร I/O ของ GP-Pro EX]

X11 X10 X9 X8 X7 X6 X5 X4 X3 X2 X1 X0

Y5 Y4 Y3 Y2 Y1 Y0

เทอรมินัล I/O

X7 X6

Y3

X5 X4

Y2

X3 X2

Y1

X1 X0

Y0

CH4 CH3 CH2 CH1
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๑ การรวม I/O มาตรฐานกับ I/O พิเศษ
การรวมจะแตกตางกันดงัน้ี โดยขึ้นอยูกับวามีการใชตัวนับความเร็วสูง (ตวันับ 2 เฟส) หรือไม 

ไมใชตัวนับ 2 เฟส (CH1 ถึง CH4)

รูปแบบการตั้งคา เทอรมินัลอินพุต (n) เทอรมินัลอินพุต (n+1) เทอรมินัลเอาตพุต
I/O มาตรฐาน อินพุตมาตรฐาน อินพุตมาตรฐาน เอาตพุตมาตรฐาน

เอาตพุต PWM เอาตพุต PWM

เอาตพุต PLS เอาตพุต PLS

ตัวนับความเร็วสูง

มาตรฐาน

ซิงโครไนซ: ไมเลือก

อินพุตตัวนับ อินพุตมาตรฐาน เอาตพุตมาตรฐาน

ตัวนับความเร็วสูง

มาตรฐาน

ซิงโครไนซ: เลอืก

เอาตพุตซิงโครไนซ

ตัวนับความเร็วสูง

กอนโหลด

ซิงโครไนซ: ไมเลือก

อินพุตกอนโหลด เอาตพุตมาตรฐาน

ตัวนับความเร็วสูง

กอนโหลด

ซิงโครไนซ: เลอืก

เอาตพุตซิงโครไนซ

ตัวนับความเร็วสูง

กอนสโตรบ

ซิงโครไนซ: ไมเลือก

อินพุตกอนสโตรบ เอาตพุตมาตรฐาน

ตัวนับความเร็วสูง

กอนสโตรบ

ซิงโครไนซ: เลอืก

เอาตพุตซิงโครไนซ

พัลสแคช อินพุตพัลสแคช อินพุตมาตรฐาน เอาตพุตมาตรฐาน
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ตัวนับ 2 เฟสหนึ่งตัว (CH1)

ตัวนับ 2 เฟสสองตัว (CH2)

รูปแบบการตั้งคา เทอรมินัลอินพุต (n) เทอรมินัลอินพุต (n+1) เทอรมินัลเอาตพุต
อินพุตตัวนับเฟส A

มาตรฐาน

ซิงโครไนซ: ไมเลือก

อินพุตตัวนับเฟส A อินพุตมาตรฐาน เอาตพุตมาตรฐาน

อินพุตตัวนับเฟส A

มาตรฐาน

ซิงโครไนซ: เลอืก

เอาตพุตซงิโครไนซ

อินพุตตัวนับเฟส A

กอนโหลด

ซิงโครไนซ: ไมเลือก

อินพุตกอนโหลด เอาตพุตมาตรฐาน

อินพุตตัวนับเฟส A

กอนโหลด

ซิงโครไนซ: เลอืก

เอาตพุตซงิโครไนซ

อินพุตตัวนับเฟส A

กอนสโตรบ

ซิงโครไนซ: ไมเลือก

อินพุตกอนสโตรบ เอาตพุตมาตรฐาน

อินพุตตัวนับเฟส A

กอนสโตรบ

ซิงโครไนซ: เลอืก

เอาตพุตซงิโครไนซ

รูปแบบการตั้งคา เทอรมินัลอินพุต (n) เทอรมินัลอินพุต (n+1) เทอรมินัลเอาตพุต
อินพุตตัวนับเฟส B

มารคเกอร

เอาตพุตมาตรฐาน

อินพุตตัวนับเฟส B อินพุตมารคเกอร เอาตพุตมาตรฐาน

อินพุตตัวนับเฟส B

มารคเกอร

เอาตพุต PWM

เอาตพุต PWM

อินพุตตัวนับเฟส B

มารคเกอร

เอาตพุต PLS

เอาตพุต PLS

อินพุตตัวนับเฟส B

อินพุตมาตรฐาน

เอาตพุตมาตรฐาน

อินพุตมาตรฐาน เอาตพุตมาตรฐาน

อินพุตตัวนับเฟส B

อินพุตมาตรฐาน

เอาตพุต PWM

เอาตพุต PWM

อินพุตตัวนับเฟส B

อินพุตมาตรฐาน

เอาตพุต PLS

เอาตพุต PLS
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ตัวนับ 2 เฟสหนึ่งตัว (CH3 ถึง CH4)
โปรดดูที่ “ ไมใชตัวนับ 2 เฟส (CH1 ถึง CH4)” (หนา 31-46) 

ตัวนับ 2 เฟสสองตัว (CH1 และ CH4)

ตัวนับ 2 เฟสสองตัว (CH2 และ CH4)

รูปแบบการตั้งคา เทอรมินัลอินพุต (n) เทอรมินัลอินพุต (n+1) เทอรมินัลเอาตพุต
อินพุตตัวนับเฟส A

อินพุตมาตรฐาน

ซิงโครไนซ: ไมเลือก

อินพุตตัวนับเฟส A อินพุตมาตรฐาน เอาตพุตมาตรฐาน

อินพุตตัวนับเฟส A

อินพุตมาตรฐาน

ซิงโครไนซ: เลอืก

เอาตพุตซิงโครไนซ

อินพุตตัวนับเฟส A

กอนโหลด

ซิงโครไนซ: ไมเลือก

อินพุตกอนโหลด เอาตพุตมาตรฐาน

อินพุตตัวนับเฟส A

กอนโหลด

ซิงโครไนซ: เลอืก

เอาตพุตซิงโครไนซ

อินพุตตัวนับเฟส A

กอนสโตรบ

ซิงโครไนซ: ไมเลือก

อินพุตกอนสโตรบ เอาตพุตมาตรฐาน

อินพุตตัวนับเฟส A

กอนสโตรบ

ซิงโครไนซ: เลอืก

เอาตพุตซิงโครไนซ

รูปแบบการตั้งคา เทอรมินัลอินพุต (n) เทอรมินัลอินพุต (n+1) เทอรมินัลเอาตพุต
อินพุตตัวนับเฟส B

มารคเกอร

เอาตพุตมาตรฐาน

อินพุตตัวนับเฟส B อินพุตมารคเกอร เอาตพุตมาตรฐาน

อินพุตตัวนับเฟส B

มารคเกอร

เอาตพุต PWM

เอาตพุต PWM

อินพุตตัวนับเฟส B

มารคเกอร

เอาตพุต PLS

เอาตพุต PLS

อินพุตตัวนับเฟส B

อินพุตมาตรฐาน

เอาตพุตมาตรฐาน

อินพุตมาตรฐาน เอาตพุตมาตรฐาน

อินพุตตัวนับเฟส B

อินพุตมาตรฐาน

เอาตพุต PWM

เอาตพุต PWM

อินพุตตัวนับเฟส B

อินพุตมาตรฐาน

เอาตพุต PLS

เอาตพุต PLS
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๑ ตวัแปรระบบของ I/O พิเศษ
เมื่อแม็ปเทอรมินัลทั้งหมดใน [I/O Driver] ใหแม็ปเทอรมินัล I/O มาตรฐานใน [I/O screen] โปรดสังเกตวา

เทอรมินัลที่จัดสรรใหกับ I/O พิเศษจะถูกแม็ปไปที่ตัวแปรระบบ (รูปแบบจํานวนเตม็) เพื่อจัดเก็บขอมูลเฉพาะ

รายละเอียดของตัวแปรระบบ

ตัวแปรระบบ ขอมูลสรุป ตลอด
เวลา

ตัวนับ
ความเร็วสูง

เอาตพุต 
PWM

พัลส
เอาตพุต

#L_ExIOFirmVer เวอรชันเฟรมแวรของพอรต Extended I/O

#L_ExIOSpCtrl ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

#L_ExIOSpOut เอาตพุตพิเศษ

#L_ExIOSpParmChg พารามิเตอรเปลี่ยน I/O พิเศษ

#L_ExIOSpParmErr ขอผิดพลาดของพารามเิตอร I/O พิเศษ

#L_ExIOAccelPlsTbl ตารางพัลสการเพิ่ม/การลด

#L_ExCntInCtrl ตัวแปรควบคุมอินพุตของตัวนับ

#L_ExCntInExtCtrl ตัวแปรควบคุมอินพุตภายนอกของตัวนับ

#L_PWM∗_WHZ ความถี่เอาตพุต CH∗ 

#L_PWM∗_DTY คาการทํางาน ON ของ CH∗ 

#L_PLS∗_LHZ ความถี่เอาตพุต CH∗ 

#L_PLS∗_NUM จํานวนนับพัลสเอาตพุตของ CH∗ 

#L_PLS∗_SHZ ความถี่เอาตพุตเริ่มตนของ CH∗ 

#L_PLS∗_ACC เวลาการเพิ่ม/การลดของ CH∗ 

#L_PLS∗_CPC คาพัลสเอาตพุตปจจุบนัของ CH∗ 

#L_HSC∗_MOD วธีิการนับ CH∗ 

#L_HSC∗_PLV คากอนโหลดของ CH∗ 

#L_HSC∗_PSV คากอนสโตรบของ CH∗ 

#L_HSC∗_ONP คาที่กําหนดไวเปน ON ของ CH∗ 

#L_HSC∗_OFP คาที่กําหนดไวเปน OFF ของ CH∗ 

#L_HSC∗_HCV คาตัวนับปจจุบนัของ CH∗ 
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๒ เวอรชันเฟรมแวรของพอรต Extended I/O (#L_ExIOFirmVer)

จัดเก็บการแกไขเฟรมแวรของบอรด Extended I/O ใน 16 บิตลาง 

สําหรับ “Revision 01.50,” ใหจัดเก็บเปน “0x0105”

๒ ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ (#L_ExIOSpCtrl)

ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

ตัวแปรนี้จะใช CH ที่ระบุในการตัง้คาไดรเวอร I/O เปนขอมูลการกําหนดคา 4 บิตเพื่อควบคุมการทํางานของ I/O 

พิเศษ

เอาตพุต PWM

พัลสเอาตพุต

H 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

L เวอรชันเฟรมแวรของพอรต Extended I/O

H CH4
สถานะ I/O พิเศษ

CH3
สถานะ I/O พิเศษ

CH2
สถานะ I/O พิเศษ

CH1
สถานะ I/O พิเศษ

L CH4
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH3
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH2
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH1
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

15 12 11 8 7 4 3 0

d c b a

a:CH1 ตวัแปรควบคุม I/O พิเศษ c:CH3 ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

b:CH2 ตัวแปรควบคุม I/O พเิศษ d:CH4 ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

b (n+3) b (n+2) b (n+1) b (n+0)

0 0 0

การควบคุมเอาตพุต PWM  0:หยุด 1:เริ่มตน

b (n+3) b (n+2) b (n+1) b (n+0)

0 0

การควบคุมพัลสเอาตพุต  0:บังคับใหหยุด 1:เริ่มตน

การตั้งคาพัลสการเพิ่ม/การลด 0: ไมใชงาน 
1: ใชงาน
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ตัวนับความเร็วสูง (รวมตัวนับ 2 เฟส)

พัลสแคช

* “n” หมายถึงจํานวนบิต ไดแก “0, 4, 8 และ 12” ตามจํานวน CH 

สถานะ I/O พิเศษ

ตัวแปรนี้จะใช CH ที่ระบุในการตัง้คาไดรเวอร I/O เปนขอมูลการกําหนดคา 4 บิตเพื่อแสดงสถานะของ I/O พิเศษ

เอาตพุต PWM

พัลสเอาตพุต

ตัวนับความเร็วสูง (รวมตัวนับ 2 เฟส)

15 12 11 8 7 4 3 0

d c b a

a:CH1 สถานะ I/O พเิศษ c:CH3 สถานะ I/O พิเศษ

b:CH2 สถานะ I/O พิเศษ d:CH4 สถานะ I/O พิเศษ

b (n+3) b (n+2) b (n+1) b (n+0)

0 0

การควบคุมตัวนับความเร็วสูง 0: หยุด 1: เริ่มตน
การตั้งคาเอาตพุตซิงโครไนซ 0: ไมใชงาน 1: ใชงาน

b (n+3) b (n+2) b (n+1) b (n+0)

0 0 0

ลางพัลสแคช 0: ไมมี 1: ลาง

b (n+3) b (n+2) b (n+1) b (n+0)

0 0 0

สถานะเอาตพุต PWM 0:ปด, 1: เปด

b (n+3) b (n+2) b (n+1) b (n+0)

0

สถานะพัลสเอาตพุต 0: ปด, 1: เปด
สถานะการตั้งคาพัลสการเพิ่ม/การลด 0: ไมใชงาน 1: ใชงาน

การเสร็จส้ินพัลสช็อตเอาตพุตการเพิ่ม/การลด   0:ไมเสร็จส้ิน 1: เสร็จส้ิน

b (n+3) b (n+2) b (n+1) b (n+0)

0 0

สถานะตัวนับความเร็วสูง 0: ปด, 1: เปด

สถานะการตั้งคาเอาตพุตซิงโครไนซ 0: ไมใชงาน 
1: ใชงาน
สถานะการตั้งคาเอาตพุตซิงโครไนซ 0: ไมใชงาน 
1: ใชงาน
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พัลสแคช

* “n” หมายถึงจํานวนบิต ไดแก “0, 4, 8 และ 12” ตามจํานวน CH 

๒ เอาตพุต I/O พิเศษ (#L_ExIOSpOut)

ตัวแปรนี้จะใช CH ที่ระบุในการตัง้คาไดรเวอร I/O เปนขอมูลการกําหนดคา 4 บิตเพื่อแสดงสถานะของเอาตพุต 

I/O พิเศษ

* “n” หมายถึงจํานวนบิต ไดแก “0, 4, 8 และ 12” ตามจํานวน CH 

๒ ตัวแปรสําหรับเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ (#L_ExIOSpParmChg)

รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

H 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

L ขอมูล CH4 ขอมูล CH3 ขอมูล CH2 ขอมูล CH1

15 12 11 8 7 4 3 0

d c b a

a: CH1 สถานะเอาตพุต I/O พิเศษ c: CH3 สถานะเอาตพตุ I/O พิเศษ

b: CH2 สถานะเอาตพุต I/O พิเศษ d: CH4 สถานะเอาตพุต I/O พิเศษ

H CH4
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH3
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH2
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH1
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

L CH4
รองขอการเปลี่ยน
พารามิเตอร I/O พิเศษ

CH3
รองขอการเปลี่ยน
พารามิเตอร I/O พิเศษ

CH2
รองขอการเปลี่ยน
พารามิเตอร I/O พิเศษ

CH1
รองขอการเปลี่ยน
พารามิเตอร I/O พิเศษ

15 12 11 8 7 4 3 0

d c b a

b (n+3) b (n+2) b (n+1) b (n+0)

0 0

สถานะการลางพัลสแคช  0:บันทึก 1: ลาง

การตรวจจับพัลสแคช 0: ไมอินพุต 1: อินพุต

b (n+3) b (n+2) b (n+1) b (n+0)

0 0 0

สถานะเอาตพุต I/O พิเศษ 0: ปด, 1: เปด
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ตัวแปรนี้จะใช CH ที่ระบุในการตัง้คาไดรเวอร I/O เปนขอมูลการกําหนดคา 4 บิต เพื่อรองขอการเปลี่ยน

พารามิเตอร I/O พิเศษ

* เปลี่ยนพารามิเตอรกอนเปดบติเพื่อรองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

* คุณไมสามารถเปลี่ยนพารามิเตอรของพัลสการเพิ่ม/การลดไดในขณะนี้ ใชแฟลกรองขอการสรางตารางสําหรับ

พัลสการเพิ่ม/การลด

* เมื่ออานพารามิเตอรของพัลสการเพิ่ม/การลด ใหเปดแฟลกของพัลสการเพิ่ม/การลด เพื่อควบคุมการทํางาน

ของ I/O พิเศษ

* “n” หมายถึงจํานวนบิต ไดแก “0, 4, 8 และ 12” ตามจํานวน CH 

การเปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จส้ิน

ตัวแปรนี้ใช CH ที่ระบุในการตั้งคาไดรเวอร I/O เปนขอมูลการกําหนดคา 4 บิตเพื่อแจงวา การเปลี่ยนพารามิเตอร 

I/O พิเศษเสร็จสิ้น

a: CH1 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

b: CH2 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

c: CH3 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

d: CH4 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

15 12 11 8 7 4 3 0

d c b a

a: CH1 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

b: CH2 เปลีย่นพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิน้แลว

c: CH3 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

d: CH4 เปลีย่นพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิน้แลว

b (n+3) b (n+2) b (n+1) b (n+0)

0 0

การรองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ
0: ไมรองขอ 1: รองขอแลว

การรองขอการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ
0: ไมรองขอ 1: รองขอแลว
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* “n” หมายถึงจํานวนบิต ไดแก “0, 4, 8 และ 12” ตามจํานวน CH 

๒ ขอผิดพลาดของพารามิเตอร I/O พิเศษ (#L_ExIOSpParmErr)

ขอผิดพลาดของ PWM

*  “n” หมายถึงจํานวนบิต หมายถึงจํานวน CH

ขอผิดพลาดเกี่ยวกับความถี่ของพัลสเอาตพุต

b (n+3) b (n+2) b (n+1) b (n+0)

0 0

การเสร็จส้ินการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ
0: ไมรองขอ 1: แจงการเสร็จส้ิน

การเสร็จส้ินการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ
0: ไมรองขอ 1: แจงการเสร็จส้ิน

H CH4 CH3 CH2 CH1 CH4 CH3 CH2 CH1 CH4
ขอผิดพลาดของ 
PWM

CH3
ขอผิดพลาดของ 
PWM

CH2
ขอผิดพลาดของ 
PWM

CH1
ขอผิดพลาดของ 
PWM

L 0 0 CH4 CH3 CH2 CH1 CH4 CH3 CH2 CH1 CH4 CH3 CH2 CH1

Pulse output shot 
เกิดขอผิดพลาด

ขอผิดพลาดเกี่ยวกับ
ความถี่ของพัลสเอาตพุต

คําเตือนเก่ียวกับพารามิเตอรพัลส
การเพิ่ม/การลด

ขอผิดพลาดจากคาความถี่
เริ่มตนของพัลสเอาตพุต

ขอผิดพลาดของคาปรับต้ังใหม
ของตัวนับ

ขอผิดพลาดของ
การควบคุม

b (2n−1) b (2n−2)

ขอผิดพลาดของความถี่เอาตพุต PWM 0: ปกติ 1: ผิดพลาด

ขอผิดพลาดของคาการทํางาน ON ของเอาตพุต PWM 0: ปกติ 1: ผิดพลาด (อยูนอกชวง)

b11 b10 b9 b8

CH1 ขอผิดพลาดเกี่ยวกับความถี่ของพัลสเอาตพุต
0: ปกติ 1: ผิดพลาด

CH2 ขอผิดพลาดเกี่ยวกับความถี่ของพัลสเอาตพุต
0: ปกติ 1: ผิดพลาด

CH3 ขอผิดพลาดเกี่ยวกับความถี่ของพัลสเอาตพุต 0: ปกติ 1: ผิดพลาด

CH4 ขอผิดพลาดเกี่ยวกับความถี่ของพัลสเอาตพุต 0: ปกติ 1: ผิดพลาด
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พัลสช็อตเอาตพุตเกิดขอผิดพลาด

* “n” ระบุจํานวนบติ หมายถึงจํานวน CH

* หากพบขอผิดพลาดในพารามิเตอรขณะเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ บิตจะเปด

ขอผิดพลาดของคาปรับตั้งใหมของตัวนับ

ขอผิดพลาดจากคาความถี่เร่ิมตนของพัลสเอาตพุต

คําเตือนเกี่ยวกับพารามิเตอรพัลสการเพิ่ม/การลด

b15 b14 b13 b12

0 0 0

พัลสช็อตเอาตพุตเกิดขอผิดพลาด  0: ปกติ 1: ผิดพลาด

b3 b2 b1 b0

CH1 ขอผิดพลาดของคาปรับต้ังใหมของตัวนับ

CH2 ขอผิดพลาดของคาปรับต้ังใหมของตัวนับ

CH3 ขอผิดพลาดของคาปรับต้ังใหมของตัวนับ

CH4 ขอผิดพลาดของคาปรับต้ังใหมของตัวนับ
0: ปกติ 1: ผิดพลาด (คาท่ีกําหนดไวเปน ON เทากับคาท่ีกําหนดไวเปน OFF)

b3 b2 b1 b0

CH1 คาความถ่ีเริ่มตนของพัลสเอาตพุตเกิดขอผิดพลาด

CH2 คาความถี่เริ่มตนของพัลสเอาตพุตเกิดขอผิดพลาด

CH3 คาความถี่เริ่มตนของพัลสเอาตพุตเกิดขอผิดพลาด

CH4 คาความถี่เริ่มตนของพัลสเอาตพุตเกิดขอผิดพลาด
0: ปกติ 1: ผิดพลาด (ความถ่ีเริ่มตนของเอาตพุตมากกวาความถี่เอาตพุตปกติ)

b3 b2 b1 b0

CH1 คําเตือนเก่ียวกับพารามิเตอรพัลสการเพิ่ม/การลด

CH2 คําเตือนเก่ียวกับพารามิเตอรพัลสการเพิ่ม/การลด

CH3 คําเตือนเก่ียวกับพารามิเตอรพัลสการเพิ่ม/การลด

CH4 คําเตือนเก่ียวกับพารามิเตอรพัลสการเพิ่ม/การลด
0: ปกติ 1: ผิดพลาด (จํานวนนับพัลสเอาตพุตมีนอยกวา 21 ช็อต/ เกินเวลาการเพิ่ม/การลด/ เวลาการเพิ่ม/การลดไมเพียงพอ)
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ขอผิดพลาดของการควบคุม

* การควบคุมอินพุตตัวนับเกิดขอผิดพลาดเมื่อ 16 บิตลางในคาที่กําหนดไวเปน ON หรือคาที่กําหนดไวเปน OFF 

คือ xxxxFFFFh หรือ xxxx0000h 

* การควบคุมพัลสเอาตพุตเกิดขอผิดพลาด เมื่อจํานวนรวมของเวลาที่ตรวจสอบเงื่อนไขอินพุตตัวนับ และเวลา

ที่ตรวจสอบเงื่อนไขพัลสเอาตพุต เกินความกวางขั้นต่ําของพัลสเอาตพุต โปรดดูขอมูลเพิ่มเตมิไดที่ “31.8.14 

ขอจํากัด” (หนา 31-137) 

๒ ตารางพัลสการเพ่ิม/การลด (#L_ExIOAccelPlsTbl)

รองขอการสรางตารางพัลสการเพิ่ม/การลด

สรางตารางการเพิ่ม/การลดเสร็จส้ิน

H 0 0 0 0 CH4
สรางตาราง
เสร็จส้ินแลว

CH3
สรางตาราง
เสร็จส้ินแลว

CH2
สรางตาราง
เสร็จส้ินแลว

CH1
สรางตาราง
เสร็จส้ินแลว

0 0 0 0

L 0 0 0 0 CH4
รองขอการสราง
ตารางแลว

CH3
รองขอการสราง
ตารางแลว

CH2
รองขอการสราง
ตารางแลว

CH1
รองขอการสราง
ตารางแลว

0 0 0 0

15 10 8 6 4 0

ไมใชงาน d c b a ไมใชงาน

a: CH1 รองขอการสรางตารางพัลสการเพิ่ม/การลด 0: ไมรองขอ 1: รองขอแลว

b: CH2 รองขอการสรางตารางพัลสการเพิ่ม/การลด 0: ไมรองขอ 1: รองขอแลว

c: CH3 รองขอการสรางตารางพัลสการเพิ่ม/การลด 0: ไมรองขอ 1: รองขอแลว

d: CH4 รองขอการสรางตารางพัลสการเพิ่ม/การลด 0: ไมรองขอ 1: รองขอแลว

15 12 11 8 7 4 3 0

ไมใชงาน d c b a ไมใชงาน

a: CH1 สรางตารางพลัสการเพิ่ม/การลดเสร็จสิ้นแลว

b: CH2 สรางตารางพัลสการเพิ่ม/การลดเสร็จสิ้นแลว

c: CH3 สรางตารางพลัสการเพิ่ม/การลดเสร็จสิ้นแลว

d: CH4 สรางตารางพัลสการเพิ่ม/การลดเสร็จสิ้นแลว

b1 b0

การควบคุมอินพุตตัวนับผิดพลาด 0: ปกติ 1: การควบคุมคาท่ีกําหนดไวผิดพลาด

การควบคุมพัลสเอาตพุตผิดพลาด 0: ปกติ 1: การควบคุมความถี่ผิดพลาด



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-57

*  “n” หมายถึงจํานวนบิต หมายถึงจํานวน CH

ขอผิดพลาดของการควบคุม

* การควบคุมอินพุตตัวนับเกิดขอผิดพลาดเมื่อบิต 16 ลางในคาที่กําหนดไวเปน ON หรือคาที่กําหนดไวเปน 

OFF คือ xxxxFFFFh หรือ xxxx0000h

* การควบคุมพัลสเอาตพุตเกิดขอผิดพลาด เมื่อจํานวนรวมของเวลาที่ตรวจสอบเงื่อนไขอินพุตตัวนับ และเวลา

ที่ตรวจสอบเงื่อนไขพัลสเอาตพุต เกินความกวางขั้นต่ําของพัลสเอาตพุต โปรดดูขอมูลเพิ่มเตมิไดที่ “31.8.14 

ขอจํากัด” (หนา 31-137) 

b (2n+3) b (2n+2)

การเสร็จส้ินการสรางตารางพัลสการเพิ่ม/การลด 0: ปกติ 1: สรางเสร็จส้ินแลว

ตารางพัลสการเพิ่ม/การลด  0: ไมมี 1: ใชงาน (มีตารางสําหรับเอาตพุต)

b1 b0

การควบคุมอินพุตตัวนับผิดพลาด 0: ปกติ 1: การควบคุมคาท่ีกําหนดไวผิดพลาด

การควบคุมพัลสเอาตพุตผิดพลาด 0: ปกติ 1: การควบคุมความถี่ผิดพลาด



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-58

๒ การควบคุมอินพุตตัวนับ (#L_ExCntInCtrl)

การรองขอการควบคุมสําหรับอินพุตตัวนับเทานั้น 

ตัวแปรนี้จะใช CH ที่ระบุในการตัง้คาไดรเวอร I/O เปนขอมูลการกําหนดคา 4 บิตเพื่อรองขอการควบคุม

อินพุตตัวนับ 

* “n” หมายถึงจํานวนบิต ไดแก “0, 4, 8 และ 12” ตามจํานวน CH 

การตอบสนองการควบคุมอินพุตตัวนับ

ตัวแปรนี้จะใช CH ที่ระบุในการตัง้คาไดรเวอร I/O เปนขอมูลการกําหนดคา 4 บิตเพื่อจัดเก็บการตอบสนอง

การควบคุมอินพุตตวันับ 

H CH4
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH3
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH2
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH1
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

L CH4
การรองขอการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH3
การรองขอการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH2
การรองขอการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH1
การรองขอการควบคุม
อินพุตตัวนับ

15 12 11 8 7 4 3 0

d c b a

a: CH1 รองขอการควบคุมอินพุตตัวนับ

b: CH2 รองขอการควบคุมอินพุตตัวนับ

c: CH3 รองขอการควบคุมอินพุตตัวนับ

d: CH4 รองขอการควบคุมอินพุตตัวนับ

15 12 11 8 7 4 3 0

d c b a

a: CH1 ตอบสนองการควบคุมอินพุตตัวนับ 

b: CH2 ตอบสนองการควบคุมอินพุตตัวนับ

c: CH3 ตอบสนองการควบคุมอินพุตตัวนับ

d: CH4 ตอบสนองการควบคุมอินพุตตัวนับ

b (n+3) b (n+2) b (n+1) b (n+0)

การรองขอการลางคาตัวนับ
0: ไมรองขอ 1: รองขอ (คาตัวนับถูกลางเปน 0)

การรองขอการลางเอาตพุตซิงโครไนซ
0: ไมรองขอ 1: รองขอ (เอาตพุตซิงโครไนซเปน OFF)

การรองขอการเขียนใหมกอนโหลด
0: ไมรองขอ 1: รองขอ (คาตัวนับถูกเขียนดวยคาท่ีกําหนดไว)

การรองขอการอานกอนสโตรบ
0: ไมรองขอ 1: รองขอ (คาตัวนับอานเปนตัวแปรกอนสโตรบ)



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-59

* “n” หมายถึงจํานวนบิต ไดแก “0, 4, 8 และ 12” ตามจํานวน CH 

๒ การควบคุมอินพุตภายนอกของตัวนับ (#L_ExCntInExtCtrl)

อินพุตภายนอกของตัวนับเสร็จส้ิน
อินพุตภายนอกของตัวนับ (อินพุตกอนโหลด/กอนสโตรบ/อินพุตมารคเกอร

*1
) เปด และแจงใหคุณทราบวา

การเขียนทับหรือการอานคาตัวนับเสร็จสิ้นแลว

H CH4
การรับทราบการเสร็จส้ินของ
อินพุตภายนอกของตัวนับ

CH3
การรับทราบการเสร็จส้ินของ
อินพุตภายนอกของตัวนับ

CH2
การรับทราบการเสร็จส้ิน
ของอินพุตภายนอกของตัวนับ

CH1
การรับทราบการเสร็จส้ิน
ของอินพุตภายนอกของตัวนับ

L CH4
อินพุตภายนอกของตัวนับ
เสร็จส้ิน

CH3
อินพุตภายนอกของตัวนับ
เสร็จส้ิน

CH2
อินพุตภายนอกของตัวนับ
เสร็จส้ิน

CH1
อินพุตภายนอกของตัวนับ
เสร็จส้ิน

*1 อินพุตมารคเกอรใชสําหรับตัวนับ 2 เฟสเทาน้ัน

15 12 11 8 7 4 3 1 0

ไมใชงาน e ไมใชงาน d ไมใชงาน c ไมใชงาน b a

a: CH1 กอนโหลด/กอนสโตรบเสร็จสิ้น 0: ปกติ 1: เสร็จสิน้

b: อินพุตมารคเกอรที่เปนอินพุตตัวนับ 2 เฟสเสร็จสิ้น  ∗1 0: ปกติ 1: เสร็จสิน้

c: CH2 กอนโหลด/กอนสโตรบเสร็จสิ้น 0: ปกติ 1: เสร็จสิน้

d: CH3 กอนโหลด/กอนสโตรบเสร็จสิ้น 0: ปกติ 1: เสร็จสิน้

e: CH4 กอนโหลด/กอนสโตรบเสร็จสิ้น 0: ปกติ 1: เสร็จสิน้

b (n+3) b (n+2) b (n+1) b (n+0)

การเสร็จส้ินการลางคาตัวนับ
0: ปกติ 1: เสร็จส้ิน (คาตัวนับถูกลางเปน 0)

การเสร็จส้ินการลางเอาตพุตซิงโครไนซ
0: ปกติ 1: เสร็จส้ิน (เอาตพุตซิงโครไนซเปน OFF)

การเสร็จส้ินการเขียนใหมกอนโหลด
0: ปกติ 1: เสร็จส้ิน (คาตัวนับถูกเขียนดวยคากอนโหลด)

การเสร็จส้ินการอานกอนสโตรบ
0: ปกติ 1: เสร็จส้ิน (คาตัวนับถูกอานเปนคากอนสโตรบ)



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-60

การรับทราบอินพุตภายนอกของตัวนับเสร็จส้ิน
ตัวแปรนี้ใชเพื่อรับทราบวา อินพุตภายนอกของตวันับ (อินพุตกอนโหลด/กอนสโตรบ/อินพุตมารคเกอร ∗1 

เสร็จสิ้นแลว

๒ ความถี่เอาตพุตของ CH∗  (#L_PWM∗_WHZ)

๒ คาการทํางาน ON ของ CH∗  (#L_PWM∗_DTY)

๒ ความถี่เอาตพุตของ CH∗  (#L_PLS∗_LHZ)

๒ จํานวนนับพัลสเอาตพุตของ CH∗  (#L_PLS∗_NUM)

15 12 11 8 7 4 3 1 0

ไมใชงาน e ไมใชงาน d ไมใชงาน c ไมใชงาน b a

a: CH1 การรับทราบกอนโหลด/กอนสโตรบเสร็จสิ้น 0: ปกติ 1: รับทราบแลว

b: รับทราบอินพุตมารคเกอรทีเ่ปนอินพุตตวันับ 2 เฟส ∗1 เสร็จสิน้ 0: ปกติ 1: รับทราบแลว

c: CH2 การรับทราบกอนโหลด/กอนสโตรบเสร็จสิ้น 0: ปกติ 1: รับทราบแลว

d: CH3 การรับทราบกอนโหลด/กอนสโตรบเสร็จสิ้น 0: ปกติ 1: รับทราบแลว

e: CH4 การรับทราบกอนโหลด/กอนสโตรบเสร็จสิ้น 0: ปกติ 1: รับทราบแลว

H จัดเก็บความถี่เอาตพุต PWM∗ 
คาเริ่มตน: 10 (Hz)
ชวง: 10 ถึง 65000

L

H จัดเก็บคาการทํางานของ PWM∗ 
คาเริ่มตน: 50 (%)
ชวง: 0 ถึง 100

L

H จัดเก็บความถี่เอาตพุต PLS∗ 
คาเริ่มตน: 10 (Hz)
ชวง: 10 ถึง 65000

L

H จัดเก็บจํานวนนับพัลสเอาตพุต PLS∗ 
คาเริ่มตน: 0 (พัลส)
ชวง: 0 ถึง 2147483647

L



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-61

๒ ความถี่เอาตพุตเร่ิมตนของ CH∗  (#L_PLS∗_SHZ)

๒ เวลาการเพ่ิม/การลดของ CH∗  (#L_PLS∗_ACC)

๒ คาพัลสเอาตพุตปจจุบันของ CH∗  (#L_PLS∗_CPC)

๒ วธีิการนับ CH∗  (#L_HSC∗_MOD)

วิธ ีHSC

๒ คากอนโหลดของ CH∗  (#L_HSC∗_PLV)

H จัดเก็บความถี่เอาตพุตเริ่มตนของ PLS∗ 
คาเริ่มตน: 10 (Hz)
ชวง: 10 ถึง 65000

L

H จัดเก็บเวลาการเพิ่ม/การลด PLS∗ 
คาเริ่มตน: 0 (มิลลิวินาที)
ชวง: 0 ถึง 65535

L

H จัดเก็บคาพัลสเอาตพุตปจจุบันของ PLS∗ 
คาเริ่มตน: −
ชวงคา: 0 ถึง 2147483647

L

H 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

L 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 วิธี HSC

H จัดเก็บคากอนโหลดของ HSC∗ 
คาเริ่มตน: 0
ชวง: −2147483648 ถึง 2147483647

L

b (n+1) b (n+0)

นับ 0: นับข้ึน 1: นับลง

การตั้งคาขอบ 0: การเปลี่ยนเปนบวก 1: การเปลี่ยนเปนลบ 



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-62

๒ คากอนสโตรบของ CH∗  (#L_HSC∗_PSV)

๒ คาท่ีกําหนดไวเปน ON ของ CH∗  (#L_HSC∗_ONP)

๒ คาท่ีกําหนดไวเปน OFF ของ CH∗  (#L_HSC∗_OFP)

๒ คาตัวนับปจจุบันของ CH∗  (#L_HSC∗_HCV)

H จัดเก็บคากอนสโตรบของ HSC∗ 
คาเริ่มตน: −
ชวง: −2147483648 ถึง 2147483647

L

H จัดเก็บคาท่ีกําหนดไวเปน ON ของ HSC∗ 
คาเริ่มตน: 0
ชวงคา: −2147483648 ถึง 2147483647

L

H จัดเก็บคาท่ีกําหนดไวเปน OFF ของ HSC∗ 
คาเริ่มตน: 0
ชวงคา: −2147483648 ถึง 2147483647

L

H จัดเก็บคาตัวนับปจจุบันของ HSC∗ 
คาเริ่มตน: −
ชวงคา: −2147483648 ถึง 2147483647

L



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-63

31.8.3 ขอมูลจําเพาะของอินเตอรเฟซ 
บอรด I/O จะสงคําส่ังการควบคุมจาก LT ดังแสดงไวในแผนผังตอไปน้ี เพื่อควบคุม I/O ตางๆ คําส่ังและขอมูล

ทั้งหมดบนบอรด I/O จะถูกสงและรับใน I/F RAM

๒ การประมวลผลของบอรด I/O 
การประมวลผลของบอรด I/O สวนใหญใชสําหรับการรีเฟรชขอมูล I/O และควบคุม I/O พิเศษตามคําส่ังของ LT 

ซึ่งจะประมวลผลผานการประมวลผลอินเตอรรัพต I/O พิเศษ, การประมวลผลตามรอบที่กําหนดตายตวั 

0.5 มิลลิวินาที, การประมวลผลตามรอบที่กําหนดตายตัว 2 มิลลิวินาที และการประมวลผลตลอดเวลา ลําดับ

การประมวลผลจะเปนไปตามลําดับโดยเริ่มตนจากการประมวลผลอินเตอรรัพต I/O พิเศษ, การประมวลผลตาม

รอบที่กําหนดตายตวั 0.5 มิลลิวินาที, การประมวลผลตามรอบที่กําหนดตายตวั 2 มิลลิวินาที และการประมวลผล

ตลอดเวลา

ตัวอยางเชน หากมีการประมวลผลสัญญาณอินเตอรรัพต I/O พิเศษขณะกําลังประมวลผลที่กําหนดตายตัวทุก 

2 มิลลิวินาที การประมวลผลตามรอบที่กําหนดตายตัว 2 มิลลิวินาทีจะหยดุเพื่อประมวลผลอินเตอรรัพต I/O พิเศษ

การประมวลผล รายการ รายละเอียด

อินเตอรรัพต I/O 

พิเศษ

ประมวลผลเฉพาะ I/O พิเศษ (ควบคุมเอาตพุตซงิโครไนซของตัวนับ)

(ประมวลผลอนิพุตกอนโหลดของตัวนับ)

(ประมวลผลอนิพุตกอนสโตรบของตัวนับ)

(ประมวลผลอนิพุตมารคเกอรของตัวนับ 2 เฟส)

(สลับตารางพลัสการเพิ่ม/การลด)

รอบเวลาที่กําหนดไว

ตายตัวทุก 0.5 

มิลลิวนิาที

จัดเก็บสถานะเทอรมินัลอินพุต

รอบเวลาที่กําหนดไว

ตายตัวทุก 2 มิลลวิินาที

รีเฟรช I/O มาตรฐาน

ตรวจสอบตวัแปรควบคมุ I/O พิเศษ เริ่มตน/สิ้นสุด I/O พิเศษ

ตรวจสอบการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O 

พิเศษ

เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษตางๆ

ตอ

LT บอรด I/O

ตัวควบคุม

ไดรเวอร STD

ไดรเวอร EXM 

I/F RAM
เฟรมแวร
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๒ ในการสั่งประมวลผลเฉพาะ I/O มาตรฐานเทาน้ัน
ตอไปนี้คือขอมูลอางอิงที่อธิบายถึงการเปลี่ยนของแตละกระบวนการ

เพื่อความสะดวก แตละกระบวนการจะใชเวลาในการประมวลผลเทากัน 

สําหรับ I/O มาตรฐาน จะไมมีส่ิงใดที่ทําใหเวลาประมวลผลผันแปร

๒ การใช I/O พิเศษ
เมื่อคุณเปลี่ยนพารามิเตอรขณะใช I/O พิเศษ เวลาประมวลผลตามรอบที่กําหนดไวตายตัวทุก 2 มิลลิวินาทีจะ

เปลี่ยนแปลง ถาเวลาประมวลผลตามรอบที่กําหนดไวตายตัวทุก 2 มิลลิวินาทีเพิ่มขึ้น จะมีผลกระทบตอเวลา

สแกนปกติ และสงผลใหเวลาสแกนปกติเพิ่มขึ้น 

รอบเวลาที่กําหนดไว

ตายตัวทุก 2 มิลลวิินาที

(ตรวจสอบการรองขออินพุตของตวันับ 

I/O พิเศษ)

(ลางคาตัวนับ)

(ลางเอาตพุตซิงโครไนซ)

(อานคาตัวนับ)

(เขียนคาตวันับ)

ประมวลผลเฉพาะ I/O พิเศษ อัพเดตจํานวนนับพัลสเอาตพตุ

ออกจากการตรวจสอบโฮสต

การสแกนตามปกติ

(เปดตลอดเวลา)

ตรวจสอบรีจิสเตอรควบคุม ไดรเวอร STD

• เปลีย่นการตัง้คาอินพุตตางๆ

• เปลีย่นการตัง้คา I/O พิเศษ

• สรางตารางพัลสการเพิ่ม/การลด

สือ่สารกับโมดูล EXM

อินเตอรรัพต I/O พิเศษ

รอบเวลาที่กําหนดไวตายตัว
ทุก 0.5 มิลลิวินาท ี

รอบเวลาที่กําหนดไวตายตัว
ทุก 2 มิลลิวินาท ี

การสแกนตามปกติ

ชวงพักการทํางาน

อินเตอรรัพต I/O พเิศษ

รอบเวลาที่กําหนดไวตายตัวทุก 0.5 
มิลลิวินาที 

รอบเวลาที่กําหนดไวตายตัว
ทุก 2 มิลลิวินาที 

การสแกนตามปกติ

ชวงพักการทํางาน

เวลาประมวลผลของรอบเวลาที่กําหนดไวตายตัวจะแตกตางกันโดยขึ้นอยูกับการประมวลผล I/O พิเศษ
เวลาสแกนตามปกติจะไดรับผลกระทบ
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๒ การประมวลผลอินเตอรรัพต
เมื่อใช I/O พิเศษที่อินเตอรรัพตการประมวลผลอื่น  คุณจะสั่งประมวลการผลอินเตอรรัพตของ I/O พิเศษได

ตลอดเวลา เน่ืองจากการประมวลผลอินเตอรรัพตของ I/O พิเศษมีผลกระทบตอเวลาประมวลผลอื่นทั้งหมด 

เวลาประมวลผลอื่นๆ จึงเพิ่มขึ้นดวย

อินเตอรรัพต I/O พิเศษ

รอบเวลาที่กําหนดไวตายตัว
ทุก 0.5 มิลลิวินาท ี

รอบเวลาที่กําหนดไวตายตัว
ทุก 2 มิลลิวินาท ี

การสแกนตามปกติ

ชวงพักการทํางาน

การประมวลผล I/O พิเศษมีผลตอเวลาประมวลผลของรอบเวลาที่กําหนดไวตายตัวทุก 0.5 มิลลิวินาที และเวลาสแกนปกติ
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31.8.4 อินพุตมาตรฐาน
ไมโครคอมพิวเตอรบนบอรด I/O จะตรวจสอบสถานะเทอรมินัลอินพุตที่มีลูปการอัพเดตทุก 0.5 มิลลิวินาที 

และเขียนสถานะอินพุตลงใน I/F RAM เมื่อมีการรีเฟรช I/O ตามลูปการอัพเดตทุก 2 มิลลิวินาที

เมื่อเลือกการกรองสัญญาณอินพุตดิจิตอล ไมโครคอมพิวเตอรจะสงคืนขอมูลตามที่ระบุไวในการตั้งคาจํานวนขอมูล

สุมเก็บเมื่อทําการรีเฟรช I/O และเขียนผลลงใน I/F RAM คาที่เขียนลงใน I/F RAM จะถูกอานตามเวลาสแกน LT 

๑ การกรองสัญญาณอินพุตดิจติอล
การกรองสัญญาณอินพุตดิจิตอลเปนคุณสมบัติที่ชวยกําจัดสัญญาณรบกวนจากสัญญาณอินพุต เชน ซอฟตแวร ระยะ

เวลาขั้นต่ําสําหรับการกรองสัญญาณอินพุตดิจิตอลคือ 0.5 มิลลิวินาที และคุณอาจใชเวลาหนวยละ 0.5 มิลลิวินาที

จนถึงสูงสุด 20 มิลลิวินาที

เมื่อตัง้คาการกรองสัญญาณอินพุตดิจิตอล จะมีการจัดเก็บขอมูลโดยสุมเก็บเมื่อครบลูปอัพเดตทุก 0.5 มิลลิวินาที 

และอานสถานะเทอรมินัลอินพุตกอนเวลาที่กําหนดเมื่อรีเฟรช I/O ตามลูปการอัพเดตทุก 2 มิลลิวินาที จากนั้นจึง

เปรียบเทียบขอมูล

ถาสถานะเทอรมินัลอินพุตทั้งหมดแสดงสถานะเดียวกัน ใหใชสถานะดังกลาวเปนคาเทอรมินัลอินพุต ถาไมเปนเชนนั้น 

ใหใชคากอนหนาน้ี (ถาจํานวนขอมูลไมถึงระดับที่เพียงพอภายในระยะเวลาการกรอง ใหเลือกสถานะอินพุตเปน OFF 

เมื่อตัง้คาการกรองสัญญาณอินพุตดิจิตอล)

ชนิด I/O คุณสมบัติ

อินพตุมาตรฐาน การกรองสัญญาณอินพุตดิจิตอล

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • ตั้งคาระยะเวลาการกรองสัญญาณอินพุตดิจิตอล โดยดูจากลกัษณะเอาตพุตและสญัญาณ
รบกวนจากอุปกรณที่คุณกําลงัเชือ่มตอ 

• ถาเลือก I/O พิเศษในการตั้งคาเทอรมินัล CH คุณจะไมสามารถใชเทอรมินัลอินพุต CH สําหรับ
อินพุตมาตรฐานได

• สําหรับขอมูลเก่ียวกับการหนวงเวลาที่เกิดจากฮารดแวร โปรดดูที่ “31.8.14 ขอจํากัด” (หนา 31-137) 

ระยะเวลากรองสัญญาณอินพุตดิจิตอล

สัญญาณอินพุต

สถานะอินพุตขณะตั้งคาระยะเวลา
กรองสัญญาณอินพุตดิจิตอล
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๑ วิธกีารตั้งคา
1 ในแท็บ [I/O Driver] [Int. Driver 1] เลือก [Standard]

2 กลองโตตอบ [Standard I/O settings] จะปรากฏขึ้น ตัง้ระยะเวลาการกรองสัญญาณอินพุตดิจิตอลในหนวย 

0.5 มิลลิวินาที 

ËÁÒÂàËµØËÁÒÂàËµØ • ชวงเวลาการกรองสัญญาณอินพุตดจิิตอลเริ่มจาก 0 มลิลิวนิาทีถึง 20 มิลลิวนิาที

• ถาตั้งคาไวที่ 0 มิลลิวินาท ีการกรองสัญญาณอินพุตดิจิตอลจะไมทํางาน
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31.8.5 เอาตพุตมาตรฐาน
คุณสมบัติเอาตพุตมาตรฐานจะเขียนขอมูลเอาตพุตจากไดรเวอร STD ลงใน I/F RAM ทุกครั้งที่สแกน LT  จากนั้น 

บอรด I/O จะอานเอาตพุตพื้นที่ที่ระบุทุกครั้งที่อัพเดตตามลูป 2 มิลลิวินาที คาที่อานไดจะแสดงที่เทอรมินัลเอาตพุต

บนบอรด I/O

ใชฟงกชันเอาตพุตมาตรฐานเพื่อเลือกวาจะบันทึกสถานะเอาตพุตเมื่อลอจิกโปรแกรมหยุดหรือไม

๑ การบันทึกเอาตพุตโดยที่ลอจิกปด
คุณสมบัติน้ีจะบันทึกสถานะเอาตพุตในเอาตพุตมาตรฐานเมื่อลอจิกโปรแกรมหยุดทํางาน เมื่อลอจิกโปรแกรมเริ่มตน

ทํางานอีกครั้ง จะสงคืนสถานะกลับไปที่ตัวแปรที่จัดสรรแลว

นอกจากนี้ เมื่อคุณเปลี่ยนไปออฟไลน, รีเซ็ต หรือปดเครื่อง I/O จะถูกเร่ิมตน และเอาตพุตที่บันทึกไวจะกลายเปน 

ALL OFF

๑ วิธกีารตั้งคา
1 ในแท็บ [I/O Driver] [Int. Driver 1] คลิก [Standard I/O Settings]

2 กลองโตตอบ [Standard I/O Settings] จะปรากฏขึ้น กําหนดการตั้งคา [Retain Output] 

ชนิด I/O คุณสมบัติ

เอาตพุตมาตรฐาน บันทึกเอาตพตุเมื่อลอจิกหยุดทํางาน

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • ทกุเทอรมินัลใชการตั้งคาบันทึกเอาตพุตเดียวกันเมื่อลอจิกหยุดทํางาน
• ถาคุณเลอืก I/O พิเศษในการตั้งคาเทอรมินัล CH คุณไมสามารถใชเทอรมินัลเอาตพุต CH สําหรับ
เอาตพุตมาตรฐาน
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31.8.6 ตวันบัความเรว็สูง (ทั่วไป)
ตัวนับความเร็วสูงสามารถนับสัญญาณพัลสของ CH ไดสูงสุด 100kHz เร่ิมตนจาก −2147483648 ถึง 

2147483647 (32 บิต)

ตัวนับความเร็วสูงมีทั้งที่เปนตัวนับเฟสเดี่ยวที่มีเทอรมินัลอินพุตเดียว และตัวนับ 2 เฟสที่มีเทอรมินัลอินพุตสองตัว  

คุณสมบัติที่เก่ียวของและจํานวนเทอรมินัลที่จัดสรร จะแตกตางกันตามประเภทตัวนับดงัน้ี

สําหรับขอมูลเพิ่มเติมเก่ียวกับตัวนับเฟสเดี่ยวและตวันับ 2 เฟส โปรดดูที่ดานลางน้ี

“31.8.7 ตัวนับความเร็วสูง (การตั้งคาเฟสเดีย่ว)” (หนา 31-71)

“31.8.8 ตัวนับความเร็วสูง (การตั้งคา 2 เฟส)” (หนา 31-95)

๑ สรปุคุณสมบัตทิี่เกี่ยวของ

ËÁÒÂàËµØËÁÒÂàËµØ • สําหรับจํานวนเทอรมินัลที่ม ีโปรดดูที่ดานลางนี้

“31.8.2 การจัดสรร I/O (ทัว่ไป)” (หนา 31-45)

ตัวนับเฟสเด่ียว

ตัวนับ 2 เฟส

การเปลี่ยนรูปแบบตัวนับ

โหมดการคํานวณเฟส

อินพุตตัวนับ

อินพุตตัวนับ

อินพุตกอนโหลด (เปล่ียนคา)

อินพุตกอนสโตรบ (จดจําคา)

เอาตพุตซิงโครไนซ

ตัวนับข้ึน/ลง

อินพุตกอนโหลด (เปล่ียนคา)

อินพุตกอนสโตรบ (จดจําคา)

เอาตพุตซิงโครไนซ

อินพุตมารคเกอร (ลางคาตัวนับ)

โหมด0 (2 เฟส x 4)

โหมด1 (ตัวนับ + ทิศทาง)

โหมด2 (ข้ึน + ลง)

โหมด 3 (2 เฟส x 2)
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๑ การบันทึกคาตัวนับและเอาตพุตซิงโครไนซขณะลอจกิปด
ฟงกชันนี้จะบันทึกคาตวันับปจจุบันและสถานะเอาตพุตเมื่อลอจิกโปรแกรมหยดุทํางาน เมื่อลอจิกโปรแกรมเริ่มตน

ทํางานอีกครั้ง การดําเนินการจะเริ่มตนดวยคาที่บันทึกไว ถาคุณออฟไลน รีเซ็ต หรือปดเครื่อง คาตัวนับที่เก็บไวจะ

ถูกตั้งคาใหม

๒ วธีิการต้ังคา
1 ในแท็บ [I/O Driver] [Int. Driver 1] คลิก [High Speed Counter Settings]

2 กลองโตตอบ [High Speed Counter Setting] จะปรากฏขึ้น ใน [When Stopping Logic Settings] 

เลือกรายการดรอปดาวน OK ใน Save Counter Value จากนั้นคลิก [OK]
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31.8.7 ตวันบัความเรว็สูง (การตั้งคาเฟสเดีย่ว)
ตัวนับเฟสเดี่ยวเปนตัวนับที่มีเทอรมินัลอินพุตเดียว และวัดสัญญาณอินพุตเฟสเดี่ยว คุณอาจใชตัวนับเฟสเดี่ยว

ไดไมเกินสี่ตัว

๑ การเปลี่ยนรูปแบบตวันบั
คุณอาจเปลี่ยนวิธีการนับจากตัวนับขึ้นเปนตัวนับลง หรือจากตัวนับลงเปนตัวนับขึ้นขณะทําการนับ คุณอาจตั้งคา

การสลับสําหรับ CH ที่คุณจัดสรรตัวนับได

๒ ขอมูลสรุป
ใน GP-Pro EX คุณสามารถตั้งคาเร่ิมตนสําหรับแตละพารามิเตอรได หลังจากระบบทํางาน คุณสามารถเปลี่ยน

พารามิเตอรโดยใชตัวแปรระบบ

ขั้นตอนการเปลี่ยนรูปแบบการนับมีสรุปไวดังน้ี

การตั้งคาเร่ิมตน
โปรดดูที่ขั้นตอนการตัง้คาสําหรับ GP-Pro EX

การเปล่ียนแปลงหลังจากระบบทํางาน
1. ตั้งคาการทํางานของตัวนับและการเปลี่ยนใน [Change Counter Format]

2. ตั้งคาพารามิเตอรใน [Request Special I/O Parameter Change]

3. รับทราบวามีการเปลี่ยนพารามิเตอรใน [Special I/O Parameter Change Complete]

4. [Control Special I/O] ที่จะดําเนินการ

5. สําหรับการยืนยัน ใหดูที่ [Special I/O State] 

ชนิด I/O คุณสมบัติ

ตัวนับความเร็วสูง (เฟสเดี่ยว) เปลี่ยนพารามิเตอร รูปแบบตวันับ

คากอนโหลด

คาที่กําหนดไวเปน ON 

คาที่กําหนดไวเปน OFF 

การควบคุมตัวนับความเร็วสูง

คากอนโหลด (เปลี่ยนคา)

คากอนสโตรบ (จดจําคา)

เอาตพุตซงิโครไนซ

บันทึกคาตัวนับเมือ่ลอจิกหยุดทํางาน

บันทึกเอาตพุตซิงโครไนซเมื่อลอจิกหยุดทํางาน

ËÁÒÂàËµØËÁÒÂàËµØ • ถาคุณสลับตัวนับขณะทําการนับ คุณอาจขาดไป 1 พัลสในชวงที่สลับ
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๒ การต้ังคากระบวนการใน GP-Pro EX
ในแท็บ [I/O Driver] [Int. Driver] คลิก [High Speed Counter Settings]

ในกลองโตตอบ [High Speed Counter Settings] เลือกชอง Up หรือ Down Count ในพื้นที่ Counter Operation

๒ การต้ังคากระบวนการโดยใชตัวแปรระบบ
1 กําหนดรูปแบบตัวนับโดยใชตวัแปรระบบ #L_HSC*_MOD ชื่อตัวแปรระบบจะปรับใหตรงกับพัลสเอาตพุตของ CH 

ที่ถูกแม็ป

2 รายละเอียดตัวแปรระบบ (#L_HSC∗_MOD) มีดังน้ี ปดบิต 0 เพื่อนับขึ้น และเปดบิตเพื่อนับลง

นอกจากนี้ ใหเปดบิตแรกเพื่อตรวจจับพัลสที่เพิ่มขึ้นและปดบิตเพื่อตรวจจับพัลสที่ลดลง

#L_HSC∗_MOD

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • [Request Special I/O Parameter Change] และ [Special I/O ParameterChange Completed] 
จะแสดงพารามิเตอร CH ทัง้หมดที่คุณเปลี่ยนแปลง

• หลังการถายโอน การดําเนินการจะใชคาพารามิเตอรที่ตั้งคาใน GP-Pro EX การเริ่มตนทํางานใหม
ใดๆ หลงัจากนั้น จะใชคาตัวแปรระบบที่จัดไวเก็บเปนพารามิเตอร  

• หลังการถายโอน การดําเนินการจะใชคาพารามิเตอรที่ตั้งคาใน GP-Pro EX การเริ่มตนทํางานใหม 
ซึง่รวมถึงการเปลีย่นเปนออฟไลน รีเซ็ต และการปดเครื่อง การดําเนนิการจะใชตัวแปรระบบ
ทีจ่ัดเก็บไวเปนพารามิเตอร 

H 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

L 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 วิธี HSC
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วิธ ีHSC

3 สําหรับวิธีการนับ เปลี่ยนพารามิเตอรที่ใต “Request special I/O parameter change”

“Request special I/O parameter change” จะเปลี่ยนพารามิเตอรในตัวแปรระบบ (#L_ExIOSpParmChg) จากนั้น 

รับทราบการเปลี่ยนแปลงที่เสร็จสิ้นใน [Special I/O Parameter Change Completed] ที่ใตตัวแปรระบบเดียวกัน 

แฟลกรองขอและแฟลกเสร็จสิ้นจะมีตําแหนงบติที่แตกตางกันโดยขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรพารามิเตอรให

#L_ExIOSpParmChg

รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

ตัวแปรนี้จะใช CH ที่ระบุในการตัง้คาไดรเวอร I/O เปนขอมูลการกําหนดคา 4 บิต เพื่อรองขอการเปลี่ยน

พารามิเตอร I/O พิเศษ

คุณอาจอานการตั้งคากอนหนาน้ีไดดวย โดยใชบิตการดําเนินการดานลางน้ี

4 ภาพประกอบตอไปน้ีอธิบายรายละเอียดเกี่ยวกับตัวแปรที่แม็ปใน [Special I/O Parameter Change Completed] 

บิตตรวจสถานะจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ CH ที่แม็ปไปยังตัวนับความเร็วสูง

H CH4
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH3
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH2
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH1
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

L CH4
รองขอการเปลี่ยน
พารามิเตอร I/O พิเศษ

CH3
รองขอการเปลี่ยน
พารามิเตอร I/O พิเศษ

CH2
รองขอการเปลี่ยน
พารามิเตอร I/O พิเศษ

CH1
รองขอการเปลี่ยน
พารามิเตอร I/O พิเศษ

15 13 12 9 8 5 4 1 0

ไมใชงาน h g ไมใชงาน f e ไมใชงาน d c ไมใชงาน b a

a: CH1 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

c: CH2 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

e: CH3 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

g: CH4 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

b: CH1 รองขอการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ

d: CH2 รองขอการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ

f: CH3 รองขอการอานพารามเิตอร I/O พิเศษ

h: CH4 รองขอการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ

31 29 28 25 24 21 20 17 16

ไมใชงาน h g ไมใชงาน f e ไมใชงาน d c ไมใชงาน b a

b1 b0

การนับ 0: นับข้ึน 1: นับลง

การตั้งคาขอบ 0: การเปลี่ยนเปนบวก 1: การเปลี่ยนเปนลบ 
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คุณอาจอานการตั้งคากอนหนาน้ีไดดวยโดยใชบิตตรวจสอบดานลางน้ี

5 ตารางดานลางจะแสดงแผนผังเวลาที่ใชแฟลกรองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษและการเสร็จสิ้น 

1) กําหนดการตั้งคาการนับและขาขึน้

2) เปดแฟลกรองขอเปน ON สําหรับการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเพ่ือเปลี่ยนพารามิเตอร

3) เมื่อเปลี่ยนพารามิเตอรแลว แฟลกเสร็จสิ้นจะเปด

4) รับทราบวาแฟลกเสร็จสิ้นเปน ON แลวจึงปดแฟลกรองขอใหเปน OFF

5) เมื่อรับรูวาแฟลกรองขอเปน OFF แลวแฟลกเสร็จสิ้นจะปด

a: CH1 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

c: CH2 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

e: CH3 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

g: CH4 เปลีย่นพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิน้แลว

b: CH1 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

d: CH2 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

f: CH3 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

h: CH4 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

1) 

2) 
3) 

4) 

5) 

การตั้งคาพารามิเตอร

พารามิเตอร I/O พิเศษ
แฟลกรองขอการเปลี่ยน

พารามิเตอร I/O พิเศษ
แฟลกเสร็จส้ินการเปลี่ยน เปล่ียนพารามิเตอร

ช่ัวโมง
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๑ การควบคุมตวันบัความเรว็สูง
ใชฟงกชันนี้เพื่อเร่ิมตนและหยุดตัวนับความเร็วสูง เปดแฟลกตวันับความเร็วสูงที่อยูใตตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

ของ CH ในตัวแปรระบบ (#L_ExIOSpCtrl) เพื่อเร่ิมตนและปดแฟลกเพื่อหยุดตวันับ บิตการทํางานจะแตกตางกัน

ขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูงให

#L_ExIOSpCtrl

ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

เปดบิตเริ่มตน (บิต 0) สําหรับแตละ CH เพื่อเร่ิมตน และปดบิตเพื่อหยุด

๑ สถานะตวันับความเร็วสูง
ฟงกชันนี้จะแสดงสถานะตัวนับความเร็วสูง แฟลกตัวนับความเร็วสูงจะแสดงสถานะตัวนับใตสถานะ I/O พิเศษของ 

CH ในตัวแปรระบบ (#L_ExIOSpCtrl) ถาแฟลกเปน ON ตัวนับจะเปน ON ถาแฟลกเปน OFF ตวันับจะเปน OFF 

บิตตรวจสอบจะแตกตางกันตาม CH ที่คุณจัดสรรตวันับความเร็วสูง

สถานะ I/O พิเศษ

ถาบิตเริ่มตน (บิต 0) ของแตละ CH คือ 1 ตัวนับจะเปด ถาบิตเปน 0 ตัวนับจะเปน OFF

H CH4
สถานะ I/O พิเศษ

CH3
สถานะ I/O พิเศษ

CH2
สถานะ I/O พิเศษ

CH1
สถานะ I/O พิเศษ

L CH4
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH3
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH2
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH1
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

15 12 11 8 7 4 3 0

CH4 CH3 CH2 CH1

31 28 27 24 23 20 19 16

CH4 CH3 CH2 CH1

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: เริ่มตน [0]: หยุด

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: เปด, [0]:ปด
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๑ การลางคาตวันบัปจจบุัน
ใชฟงกชันนี้เพื่อลางคาตวันับปจจุบัน และรับทราบการลางคาปจจุบันดวย คุณสามารถใชคุณสมบัติการลางที่มีอยู 

ไมวาตัวนับจะเปดหรือปด

ในการลางคาตัวนับปจจุบันที่เปน 0 เปดแฟลกลางที่อยูใตการรองขอการควบคุมอินพุตตัวนับ CH ในตัวแปรระบบ 

(#L_ExIOCntInCtrl) บิตการทํางานจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูงให

#L_ExIOCntInCtrl

การรองขอการควบคุมอินพุตตัวนับ

เปดบิตเริ่มตน (บิต 0) ของแตละ CH เพื่อลางคาตัวนับ

จากรายละเอียดของตัวแปรที่จัดสรรใน [Counter Input Control Response] บิตตรวจสอบจะแตกตางกันตาม CH 

ที่จัดสรรตัวนับความเร็วสูง ดงัที่แสดงไวดานลางน้ี 

ถาบิตเริ่มตนของ CH (บิต 0) คือ 1 คาจะถูกลางออก ถาบิตเปน 0 คาจะยังไมถูกลาง

ภาพตอไปนี้แสดงแผนผังเวลาที่ใชสําหรับแฟลกลางคาตัวนับปจจุบนัและแฟลกเสร็จสิ้น

H CH4
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH3
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH2
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH1
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

L CH4
การรองขอการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH3
การรองขอการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH2
การรองขอการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH1
การรองขอการควบคุม
อินพุตตัวนับ

15 12 11 8 7 4 3 0

CH4 CH3 CH2 CH1

31 28 27 24 23 20 19 16

CH4 CH3 CH2 CH1

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: ลาง [0]: ไมลาง

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: ลาง [0]: ไมลาง

1) 
2) 

3) 

4) 

แฟลกลาง

ลางคาตัวนับ
ช่ัวโมง

แฟลกเสร็จส้ินการลาง
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1) เปดแฟลกรองขอสําหรับการลางคาตัวนับเพื่อลางคาตัวนับปจจุบัน

2) เมื่อลางคาตวันับปจจุบันแลว แฟลกเสร็จสิ้นการลางคาตัวนับจะเปด

3) รับทราบวาแฟลกเสร็จสิ้นสถานะการลางคาตัวนับเปน ON และปดแฟลกรองขอการลางคาตัวนับ 

4) เมื่อรับรูแฟลกรองขอการลางคาตัวนับเปน OFF แลว แฟลกเสร็จสิ้นการลางคาตัวนับจะปด

๑ กอนโหลด (เปลี่ยนคาปจจุบัน)
ใชฟงกชันกอนโหลดเพื่อเขียนคาตัวนับปจจุบันใหมดวยคาที่ตองการ ใชอินพุตภายนอกหรือแฟลกรองขอ

เพื่อเขียนคา

เปดแฟลกรองขอกอนโหลดที่อยูใตการรองขอการควบคุมอินพุตตวันับ CH ในตัวแปรระบบ (#L_ExIOCntInCtrl) 

เพื่อเขียนคาตัวนับปจจุบันดวยตัวแปรระบบ (#L_HSC∗_PLV) โดยใชคุณสมบัตกิอนโหลด บิตการทํางานจะ

แตกตางกันตาม CH ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูง

๒ ขอมูลสรุป
ใน GP-Pro EX คุณสามารถตั้งคาเร่ิมตนสําหรับแตละพารามิเตอรได หลังจากระบบทํางาน คุณสามารถเปลี่ยน

พารามิเตอรโดยใชตัวแปรระบบ

ขั้นตอนการตัง้คาอินพุตกอนโหลดมีสรุปไวดังน้ี

การตั้งคาเร่ิมตน
โปรดดูที่ขั้นตอนการตัง้คาสําหรับ GP-Pro EX

การเปล่ียนแปลงหลังจากระบบทํางาน
1. ตั้งคากอนโหลด

2. ตั้งคาพารามิเตอร [Request Special I/O Parameter Change]

3. ใน [Special I/O Parameter Change Completed] จะทราบไดวาเปลี่ยนพารามิเตอรแลว

4. เขียนคาดวยอินพุตภายนอกหรือแฟลกรองขอ

5. ถาคุณใชอินพุตภายนอกเพื่อเขียนใหม จะทราบคาไดใน [Show Counter External Input Completed] ถาคุณใช

แฟลกรองขอเพื่อเขียนใหม จะทราบคาไดใน [Special I/O State]

คากอนโหลด

0

อินพุตกอนโหลด ช่ัวโมง
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๒ ตั้งคากระบวนการใน GP-Pro EX
ในแท็บ [I/O Driver] [Int. Driver 1] คลิก [High Speed Counter Settings]

ในกลองโตตอบ [High Speed Counter Settings] เลือกคากอนโหลดจากฟลด Preload Value

๒ การต้ังคากระบวนการโดยใชตัวแปรระบบ
1 กําหนดคากอนโหลดในตัวแปรระบบ (#L_HSC*_PLV) ชื่อตัวแปรระบบจะปรับใหตรงกับพัลสเอาตพุตของ 

CH ที่ถูกแม็ป

2 หากตองการระบุคาจากตวัแปรระบบ (#L_HSC∗_PLV) ใหเปลี่ยนพารามิเตอรที่อยูใต “Request special I/O 

parameter change” (#L_ExIOSpParmChg)

#L_ExIOSpParmChg

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • การทํางานของ [Request Special I/O Parameter Change] และ [Special I/O ParameterChange 
Completed] จะแสดงพารามิเตอร CH ทั้งหมดที่คุณเปลีย่นแปลง

• หลังการถายโอน การดําเนินการจะใชคาพารามิเตอรที่ตั้งคาใน GP-Pro EX การเริ่มตนทํางานใหม 
ซึง่รวมถึงการเปลีย่นเปนออฟไลน รีเซ็ต และการปดเครื่อง การดําเนนิการจะใชตัวแปรระบบ
ทีจ่ัดเก็บไวเปนพารามิเตอร 

H CH4
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH3
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH2
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH1
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

L CH4
รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร 
I/O พิเศษ

CH3
รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร 
I/O พิเศษ

CH2
รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร 
I/O พิเศษ

CH1
รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร 
I/O พิเศษ
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รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

ตัวแปรนี้จะใช CH ที่ระบุในการตัง้คาไดรเวอร I/O เปนขอมูลการกําหนดคา 4 บิต เพื่อรองขอการเปลี่ยน

พารามิเตอร I/O พิเศษ

คุณอาจอานการตั้งคากอนหนาน้ีไดดวย โดยใชบิตการดําเนินการดานลางน้ี

3 รับทราบการเสร็จสิ้นใน [Special I/O Parameter Change Completed] จากรายละเอียดของตัวแปร บิตตรวจสอบจะ

แตกตางกันขึน้อยูกับ CH ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูงให ดังที่แสดงไวดานลางน้ี 

การเปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จส้ิน

คุณอาจอานการตั้งคากอนหนาน้ีไดดวยโดยใชบิตตรวจสอบดานลางน้ี

15 13 12 9 8 5 4 1 0

ไมใชงาน h g ไมใชงาน f e ไมใชงาน d c ไมใชงาน b a

a: CH1 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

c: CH2 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

e: CH3 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

g: CH4 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

b: CH1 รองขอการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ

d: CH2 รองขอการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ

f: CH3 รองขอการอานพารามเิตอร I/O พิเศษ

h: CH4 รองขอการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ

31 29 28 25 24 21 20 17 16

ไมใชงาน h g ไมใชงาน f e ไมใชงาน d c ไมใชงาน b a

a: CH1 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

c: CH2 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

e: CH3 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

g: CH4 เปลีย่นพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิน้แลว

b: CH1 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

d: CH2 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

f: CH3 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

h: CH4 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว
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4 ตารางดานลางจะแสดงแผนผังเวลาที่ใชแฟลกรองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษและการเสร็จสิ้น 

1) ตั้งคากอนโหลด

2) เปดแฟลกรองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเพื่อเปลี่ยนพารามิเตอร

3) เมื่อเปลี่ยนพารามิเตอรแลว แฟลกเสร็จสิ้นจะเปด

4) รับทราบวาแฟลกเสร็จสิ้นเปด แลวจึงปดแฟลกรองขอเปน OFF

5) เมื่อรับรูวาแฟลกรองขอเปน OFF แฟลกเสร็จสิ้นจะปด

๒ การเขียนคาใหมโดยใชอินพุตภายนอกหรือแฟลกรองขอ 
ทริกเกอรการเขียนคาตัวนับปจจุบันใหมดวยคาที่ตองการมีสองชนิด ไดแก [A] อินพุตภายนอกและ [B] 

แฟลกรองขอ

• [A] การทริกเกอรอินพตุภายนอก
เมื่อสัญญาณเทอรมินัลอินพุตกอนโหลดที่ระบุไวใน [I/O Driver] เปด คาปจจุบันจะถูกเขยีนดวยคาที่จัดเก็บไวใน

ตัวแปรคากอนโหลด

และคุณจะรับทราบวาการเขยีนใหมเสร็จสมบูรณแลว ดวยสัญญาณเทอรมินัลอินพุตกอนโหลดที่ถูกตัง้คาไวใน 

[I/O Driver] เปน ON ขั้นตอนการตั้งคามีดังน้ี

วิธรัีบทราบวาการเขียนใหมเสร็จส้ินแลว

1 ใชตัวแปรระบบ (#L_ExCntInExtCtrl)

#L_ExCntInExtCtrl

H CH4
การรับทราบการเสร็จส้ิน
ของอินพุตภายนอกของตัวนับ

CH3
การรับทราบการเสร็จส้ิน
ของอินพุตภายนอกของตัวนับ

CH2
การรับทราบการเสร็จส้ิน
ของอินพุตภายนอกของตัวนับ

CH1
การรับทราบการเสร็จส้ิน
ของอินพุตภายนอกของตัวนับ

L CH4
อินพุตภายนอกของตัวนับ 
เสร็จส้ิน

CH3
อินพุตภายนอกของตัวนับ
เสร็จส้ิน

CH2
อินพุตภายนอกของตัวนับ
เสร็จส้ิน

CH1
อินพุตภายนอกของตัวนับ
เสร็จส้ิน

1) 

2) 
3) 

4) 

5) 

การตั้งคาพารามิเตอร

พารามิเตอร I/O พิเศษ
แฟลกรองขอการเปลี่ยน

พารามิเตอร I/O พิเศษ
แฟลกเสร็จส้ินการเปลี่ยน เปล่ียนพารามิเตอร

ช่ัวโมง
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2 จากรายละเอียดของตัวแปรที่จัดสรรใน [Counter External Input Completed] บิตตรวจสอบจะแตกตางกันตาม CH 

ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูง ดังที่แสดงไวดานลางน้ี 

3 จากรายละเอียดของตัวแปรที่จัดสรรใน [Acknowledge Counter External Input Completed] บิตการทํางานจะ

แตกตางกันตาม CH ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูง ดังที่แสดงไวดานลางน้ี

4 ภาพดานลางน้ีแสดงแผนผังเวลาสําหรับ [Counter External Input Completed] และ [Acknowledge Counter External 

Input Completed]

1)  เมื่ออินพุตภายนอกเปด คาจะถูกเขียนใหมดวยคากอนโหลด

2)  เมื่อการเขียนใหมเสร็จสมบูรณ แฟลกเสร็จสิ้นของอินพุตภายนอกของตวันับจะเปด

3)  รับทราบวาแฟลกเสร็จสิ้นของอินพุตภายนอกของตัวนับเปด และเปดแฟลกรับทราบการเสร็จสิ้นของอินพุต

 ภายนอกของตวันับ 

4)  เมื่อแฟลกรับทราบอินพุตภายนอกของตวันับถูกรับรูเปนเปด แฟลกเสร็จสิ้นของอินพุตภายนอก

ของตัวนับจะปด 

15 12 11 8 7 4 3 0

ไมใชงาน d ไมใชงาน c ไมใชงาน b ไมใชงาน a

a: CH1 กอนโหลดเสร็จสิ้นแลว

b: CH2 กอนโหลดเสร็จสิน้แลว

c: CH3 กอนโหลดเสร็จสิ้นแลว

d: CH4 กอนโหลดเสร็จสิน้แลว

31 28 27 24 23 20 19 16

ไมใชงาน d ไมใชงาน c ไมใชงาน b ไมใชงาน a

a: CH1 รับทราบวากอนโหลดเสร็จสิน้แลว

b: CH2 รับทราบวากอนโหลดเสร็จสิ้นแลว

c: CH3 รับทราบวากอนโหลดเสร็จสิน้แลว

d: CH4 รับทราบวากอนโหลดเสร็จสิ้นแลว

1) 

2) 

3) 

4) 

แฟลกรับทราบการ
เสร็จส้ิน

อินพุตภายนอก

แฟลกเสร็จส้ิน

ช่ัวโมง
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• [B] การทริกเกอรแฟลกรองขอ
เปดแฟลกรองขอกอนโหลดที่อยูใตการรองขอการควบคุมอินพุตของตวันับ CH ในตัวแปรระบบ (#L_ExCntInCtrl) 

เพื่อเขียนคาตัวนับปจจุบันใหม

เมื่อคาตัวนับปจจุบนัถูกเขียนใหมดวยคาที่กําหนด แฟลกเสร็จสิ้นกอนโหลดจะเปดภายใตการตอบสนองการควบคุม

อินพุตตัวนับ CH ในตัวแปรระบบ (#L_ExCntInCtrl) บิตการทํางานและบิตตรวจสอบจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ 

CH ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูงให

วิธรัีบทราบวาการเขียนใหมเสร็จส้ินแลว

1 ใชตัวแปรระบบ (#L_ExCntInCtrl)

#L_ExCntInCtrl

2 จากรายละเอียดของตัวแปรที่จัดสรรใน [Counter input control request] บิตการทํางานจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ 

CH ที่จัดสรรตัวนับความเร็วสูงให ดังที่แสดงไวดานลางน้ี

เปดบิตที่ 2 ของ CH เพื่อเขียนคาใหม

3 จากรายละเอียดของตัวแปรที่จัดสรรใน [Counter Input Control Response] บิตตรวจสอบจะแตกตางกัน ขึ้นอยูกับ 

CH ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูงให ดังที่แสดงไวดานลางน้ี 

ถาบิตที่ 2 ของ CH เปน 1 คาจะถูกเขียนใหม ถาบิตเปน 0 คาจะไมถูกเขียนใหม

H CH4
การรองขอการควบคุมอินพุต
ตัวนับ

CH3
การรองขอการควบคุมอินพุต
ตัวนับ

CH2
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH1
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

L CH4
การรองขอการควบคุมอินพุต
ตัวนับ

CH3
การรองขอการควบคุมอินพุต
ตัวนับ

CH2
การรองขอการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH1
การรองขอการควบคุมอินพุต
ตัวนับ

15 12 11 8 7 4 3 0

CH4 CH3 CH2 CH1

31 28 27 24 23 20 19 16

CH4 CH3 CH2 CH1

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: เขียนใหม [0]: ไมเขียนใหม

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: เขียนใหม [0]: ไมเขียนใหม
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1)  เปดแฟลกรองขอสําหรับการควบคุมอินพุตตัวนับเพื่อเขียนคาใหม

2)  เมื่อการเขียนคาใหมเสร็จสมบูรณ แฟลกเสร็จสิ้นการเขียนคาใหมจะเปด

3)  จะรับทราบไดวาแฟลกเสร็จสิ้นเปน ON และปดแฟลกการเขียนใหม

4)  เมื่อแฟลกการเขียนใหมถูกรับรูเปน OFF แฟลกเสร็จสิ้นการเขียนใหมจะปด

๑ กอนสโตรบ (คาหนวยความจําปจจบุัน)
กอนสโตรบคือคุณสมบัติที่จดจําคาตัวนับปจจุบัน ใชอินพุตภายนอกหรือแฟลกรองขอเพื่อจดจําคา

เปดแฟลกรองขอกอนสโตรบ ที่อยูใตการรองขอการควบคุมอินพุตตัวนับ CH ในตัวแปรระบบ (#L_ExIOCntInCtrl) 

เพื่อใหไดคาตัวนับในตัวแปรระบบ (#L_HSC∗_PSV) บิตการทํางานจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรตัวนับ

ความเร็วสูงให

๒ ขอมูลสรุป
ขั้นตอนการตัง้คากอนสโตรบสรุปไดดงัน้ี

1. จัดเก็บคาดวยอินพุตภายนอกหรือแฟลกรองขอ

2. ถาคุณใชอินพุตภายนอกสําหรับจัดเก็บ จะรับทราบคาไดใน [Show Counter External Input Completed]

ถาคุณใชแฟลกรองขอสําหรับจัดเก็บ จะรับทราบคาใน [Special I/O State]

• [A] การทริกเกอรอินพตุภายนอก
เมื่อสัญญาณเทอรมินัลอินพุตกอนสโตรบที่ระบุใน [I/O driver settings] เปด คาตัวนับปจจุบันจะถูกจัดเก็บใน

ตัวแปรระบบ (#L_HSC∗_PSV)

นอกจากนี้ คุณสามารถรับทราบวาการจัดเก็บเสร็จสมบูรณแลว ไดจากสัญญาณเทอรมินัลกอนสโตรบที่ตั้งคาใน 

[I/O Driver] ที่กําลังเปดอยู ขั้นตอนการตั้งคามีดังน้ี

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • การทํางานของ [Request Special I/O Parameter Change] และ [Special I/O ParameterChange 
Completed] จะแสดงพารามิเตอร CH ทั้งหมดที่คุณเปลีย่นแปลง

• หลังการถายโอน การดําเนินการจะใชคาพารามิเตอรที่ตั้งคาใน GP-Pro EX การเริ่มตนทํางานใหม 
ซึง่รวมถึงการเปลีย่นเปนออฟไลน รีเซ็ต และการปดเครื่อง การดําเนนิการจะใชตัวแปรระบบที่
จดัเก็บไวเปนพารามิเตอร 

1) 
2) 

3) 

4) 

แฟลกเขียนใหม

แฟลกเสร็จส้ินการเขียนใหม เขียนใหม
ช่ัวโมง



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-84

วิธรัีบทราบการเสร็จส้ินการจัดเก็บ

1 ใชตัวแปรระบบ (#L_ExCntInExtCtrl)

#L_ExCntInExtCtrl

2 จากรายละเอียดของตัวแปรที่จัดสรรใน [Counter External Input Completed] บิตตรวจสอบจะแตกตางกันตาม CH 

ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูง ดังที่แสดงไวดานลางน้ี 

3 จากรายละเอียดของตัวแปรที่จัดสรรใน [Acknowledge Counter External Input Completed] บิตการทํางาน

จะแตกตางกันตาม CH ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูง ดังที่แสดงไวดานลางน้ี

H CH4
การรับทราบการเสร็จส้ินของ
อินพุตภายนอกของตัวนับ

CH3
การรับทราบการเสร็จส้ินของ
อินพุตภายนอกของตัวนับ

CH2
การรับทราบการเสร็จส้ินของ
อินพุตภายนอกของตัวนับ

CH1
การรับทราบการเสร็จส้ินของ
อินพุตภายนอกของตัวนับ

L CH4
อินพุตภายนอกของตัวนับ
เสร็จส้ิน

CH3
อินพุตภายนอกของตัวนับ
เสร็จส้ิน

CH2
อินพุตภายนอกของตัวนับ
เสร็จส้ิน

CH1
อินพุตภายนอกของตัวนับ 
เสร็จส้ิน

15 12 11 8 7 4 3 0

ไมใชงาน d ไมใชงาน c ไมใชงาน b ไมใชงาน a

a: CH1 กอนสโตรบเสร็จสิ้นแลว

b: CH2 กอนสโตรบเสร็จสิ้นแลว

c: CH3 กอนสโตรบเสร็จสิ้นแลว

d: CH4 กอนสโตรบเสร็จสิ้นแลว

31 28 27 24 23 20 19 16

ไมใชงาน d ไมใชงาน c ไมใชงาน b ไมใชงาน a

a: CH1 รับทราบการเสร็จสิ้นกอนสโตรบ

b: CH2 รับทราบการเสร็จสิ้นกอนสโตรบ

c: CH3 รับทราบการเสร็จสิ้นกอนสโตรบ

d: CH4 รับทราบการเสร็จสิ้นกอนสโตรบ



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-85

4 ภาพดานลางน้ีแสดงแผนผังเวลาของ [Show Counter External Input Completed] และ [Acknowledge Counter 

External Input Completed]

1) เมื่ออินพุตภายนอกเปด คาตัวนับปจจุบันจะถูกจัดเก็บในตัวแปรระบบ (#L_HSC∗_PSV)

2) เมื่อจัดเก็บคา แฟลกเสร็จสิ้นของอินพุตภายนอกของตัวนับจะเปด

3) รับทราบวาแฟลกเสร็จสิ้นของอินพุตภายนอกของตัวนับเปด และเปดแฟลกรับทราบการเสร็จสิ้นของอินพุต

ภายนอกของตัวนับ 

4) เมื่อแฟลกรับทราบอินพุตภายนอกของตัวนับถูกรับรูเปนเปด แฟลกเสร็จสิ้นของอินพุตภายนอกของตัวนับจะปด

• [B] การทริกเกอรแฟลกรองขอ
เปดแฟลกรองขอกอนสโตรบที่ใตการรองขอการควบคุมอินพุตของตัวนับ CH ในตัวแปรระบบ (#L_ExCntInCtrl) 

เพื่อใหทําการจดจําคาตัวนับปจจุบัน

เมื่อคาตัวนับถูกจดจําแลวบันทึก แฟลกเสร็จสิ้นกอนสโตรบที่อยูใตการตอบสนองการควบคุมอินพุตของตวันับ CH 

ในตัวแปรระบบ (#L_ExCntInCtrl) จะเปด บิตการทํางานและบิตตรวจสอบจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ CH 

ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูงให

วิธรัีบทราบวาการเขียนใหมเสร็จส้ินแลว

1 ใชตัวแปรระบบ (#L_ExCntInCtrl)

#L_ExCntInCtrl

H CH4
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH3
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH2
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH1
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

L CH4
การรองขอการควบคุมอินพุต
ตัวนับ

CH3
การรองขอการควบคุมอินพุต
ตัวนับ

CH2
การรองขอการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH1
การรองขอการควบคุมอินพุต
ตัวนับ

1) 

2) 

3) 

4) 

แฟลกรับทราบการ
เสร็จส้ิน

อินพุตภายนอก

แฟลกเสร็จส้ิน

ช่ัวโมง



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-86

2 จากรายละเอียดของตัวแปรที่จัดสรรใน [Counter input control request] บิตการทํางานจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ CH 

ที่จัดสรรตัวนับความเร็วสูงให ดังที่แสดงไวดานลางน้ี

เปดบิตที่ 3 ของ CH เพื่อจัดเก็บคาตัวนับปจจุบัน

3 จากรายละเอียดของตัวแปรที่จัดสรรใน [Counter Input Control Response] บิตตรวจสอบจะแตกตางกัน ขึ้นอยูกับ CH 

ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูงให ดังที่แสดงไวดานลางน้ี 

ถาบิตที่ 3 ของ CH เปน 1 คาจะถูกจัดเก็บ ถาบิตเปน 0 คาจะไมถูกจัดเก็บ

1)  เปดแฟลกรองขอสําหรับการควบคุมอินพุตตัวนับเพื่อจัดเก็บคา

2)  เมื่อจัดเก็บคา แฟลกเสร็จสิ้นการจัดเก็บจะเปด 

3)  รับทราบไดวาแฟลกเสร็จสิ้นการจัดเก็บเปดแลว และปดแฟลกจัดเก็บ

4)  เมื่อแฟลกจัดเก็บถูกรับรูเปน OFF แฟลกเสร็จสิ้นการจัดเก็บจะปด

15 12 11 8 7 4 3 0

CH4 CH3 CH2 CH1

31 28 27 24 23 20 19 16

CH4 CH3 CH2 CH1

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: จัดเก็บ [0]: ไมจัดเก็บ

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: จัดเก็บ [0]: ไมจัดเก็บ

1) 
2) 

3) 

4) 

แฟลกจัดเก็บ

การรองขอการควบคุมอินพุต
ตัวนับ

จัดเก็บ
ช่ัวโมง



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-87

๑ เอาตพุตซิงโครไนซ
เอาตพุตซิงโครไนซเปนเอาตพุตที่เปดเมื่อคาตัวนับปจจุบนัเกินคาที่กําหนดไวเปน ON และจะปดเมื่อคาตัวนับเกินคา

ที่กําหนดไวเปน OFF เน่ืองจากเอาตพุตซิงโครไนซจะเปลี่ยนสถานะเอาตพุตเมื่อคาตัวนับปจจุบันเกินคาที่กําหนดไว

เปน ON หรือเมื่อคาตัวนับเกินคาที่กําหนดไวเปน OFF เทาน้ัน เอาตพุตซิงโครไนซจะบันทึกสถานะแมวาคุณจะ

เปลี่ยนคาของตัวนับโดยใชการดําเนินการ เชน ลางคากอนโหลดและลางคาตวันับ ถาคุณปดแฟลกการใชงาน/ไมใช

งานของเอาตพุตซิงโครไนซในขณะที่เอาตพุตกําลังซิงโครไนซ เอาตพุตซิงโครไนซจะปด อยางไรก็ตาม เอาตพุตจะไม

เปดถาคุณเปดแฟลกการใชงาน/ไมใชงานเอาตพุตซิงโครไนซในขณะที่อยูในสถานะนั้น (แมวาสถานะจะตรงตาม

เง่ือนไขของการเปดเอาตพุตซิงโครไนซแลวก็ตาม)

๒ ขอมูลสรุป
ใน GP-Pro EX คุณสามารถตั้งคาเร่ิมตนสําหรับแตละพารามิเตอรได หลังจากระบบทํางาน คุณสามารถเปลี่ยน

พารามิเตอรโดยใชตัวแปรระบบ

ขั้นตอนการตัง้คาเอาตพุตซิงโครไนซสรุปไวดังน้ี

การตั้งคาเร่ิมตน
โปรดดูที่ขั้นตอนการตัง้คาสําหรับ GP-Pro EX

การเปล่ียนแปลงหลังจากระบบทํางาน
1.  ตั้งคาที่กําหนดไวเปน ON และคาที่กําหนดไวเปน OFF 

2.  ตั้งคาพารามิเตอรที่ใต [Request Special I/O Parameter Change]

3.  ที่ใต [Special Parameter Change Completed] จะรับทราบไดวาพารามิเตอรถูกเปลี่ยนแปลง

4.  เปดใชงานเอาตพุตซิงโครไนซที่ใต [Control Special I/O]

5.  ดูที่ [Special I/O State] สําหรับการรับทราบ

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • การทํางานของ [Request Special I/O Parameter Change] และ [Special I/O ParameterChange 
Completed] จะแสดงพารามิเตอร CH ทั้งหมดที่คุณเปลีย่นแปลง

• คุณไมสามารถกําหนด 65535 หรือ 65536 สําหรับคาทีกํ่าหนดไวเปน ON หรือคาที่กําหนดไว
เปน OFF 

• หลังการถายโอน การดําเนินการจะใชคาพารามิเตอรที่ตั้งคาใน GP-Pro EX การเริ่มตนทํางานใหม 
ซึง่รวมถึงการเปลีย่นเปนออฟไลน รีเซ็ต และการปดเครื่อง การดําเนนิการจะใชตัวแปรระบบ
ทีจ่ัดเก็บไวเปนพารามิเตอร 

ช่ัวโมงช่ัวโมง

เม่ือนับข้ึน เม่ือนับลง

คาท่ีกําหนดไวเปน OFF

คาท่ีกําหนดไวเปน ON

0

เอาตพุตซิงโครไนซ

คาท่ีกําหนดไวเปน OFF

คาท่ีกําหนดไวเปน ON

0

เอาตพุตซิงโครไนซ



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-88

๒ การต้ังคาสําหรับคาท่ีกําหนดไว
ในการตั้งคาที่กําหนดไวเปน ON และคาที่กําหนดไวเปน OFF ใหเปลี่ยนพารามิเตอรที่ใต “Request special I/O 

parameter change” ในตวัแปรระบบ (#L_ExIOSpParmChg)

จากนั้นรับทราบการเสร็จสิ้นที่ใต [Special I/O parameter change completed] แฟลกรองขอและแฟลกเสร็จสิ้น

จะมีตําแหนงบิตที่แตกตางกัน ขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูงให

1 ระบุคาที่กําหนดไวเปน ON และคาที่กําหนดไวเปน OFF โดยใช GP-Pro EX หรือตัวแปรระบบ

สําหรับ GP-Pro EX
บนแท็บ [I/O Driver], [Int Driver 1] ทําเคร่ืองหมายที่ชอง [Match] แลวคลิก [High Speed Counter Settings]

ในกลองโตตอบ [High Speed Counter Settings] เลือกคาจาก Synchronize Output

สําหรับตัวแปรระบบ
เลือกคาจากคาที่กําหนดไวเปน ON (#L_HSC∗_ONP) และคาที่กําหนดไวเปน OFF (#L_HSC∗_OFP)



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-89

2 ในการระบุคาจากตัวแปรระบบ ใหเปลี่ยนพารามิเตอรที่ใต [Request Special I/O Parameter Change]

#L_ExIOSpParmChg

รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

ตัวแปรนี้จะใช CH ที่ระบุในการตัง้คาไดรเวอร I/O เปนขอมูลการกําหนดคา 4 บิต เพื่อรองขอการเปลี่ยน

พารามิเตอร I/O พิเศษ

คุณอาจอานการตั้งคากอนหนาน้ีไดดวย โดยใชบิตการดําเนินการดานลางน้ี

H CH4
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH3
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH2
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH1
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

L CH4
รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร
I/O พิเศษ

CH3
รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร
I/O พิเศษ

CH2
รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร 
I/O พิเศษ

CH1
รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร 
I/O พิเศษ

15 13 12 9 8 5 4 1 0

ไมใชงาน h g ไมใชงาน f e ไมใชงาน d c ไมใชงาน b a

a: CH1 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

c: CH2 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

e: CH3 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

g: CH4 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

b: CH1 รองขอการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ

d: CH2 รองขอการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ

f: CH3 รองขอการอานพารามเิตอร I/O พิเศษ

h: CH4 รองขอการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ
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3 รับทราบการเสร็จสิ้นใน [Special I/O Parameter Change Completed] จากรายละเอียดของตัวแปร 

บิตตรวจสอบจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรตวันับความเร็วสูงให ดังที่แสดงไวดานลางน้ี 

การเปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จส้ินแลว

คุณอาจอานการตั้งคากอนหนาน้ีไดดวยโดยใชบิตตรวจสอบดานลางน้ี

4 ตารางดานลางจะแสดงแผนผังเวลาที่ใชแฟลกรองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษและการเสร็จสิ้น 

1) ตั้งคาที่กําหนดไวเปน ON และคาที่กําหนดไวเปน OFF

2) เปดแฟลกรองขอสําหรับการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเพ่ือเปลี่ยนพารามิเตอรไปที่คาที่กําหนดไว

3) เมื่อเปลี่ยนพารามิเตอรแลว แฟลกเสร็จสิ้นจะเปด

4) รับทราบวาแฟลกเสร็จสิ้นเปดและปดแฟลกรองขอ

5) เมื่อรับรูวาแฟลกรองขอเปน OFF แฟลกเสร็จสิ้นจะปด

31 29 28 25 24 21 20 17 16

ไมใชงาน h g ไมใชงาน f e ไมใชงาน d c ไมใชงาน b a

a: CH1 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

c: CH2 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

e: CH3 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

g: CH4 เปลีย่นพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิน้แลว

b: CH1 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

d: CH2 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

f: CH3 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

h: CH4 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

1) 

2) 
3) 

4) 

5) 

การตั้งคาพารามิเตอร

พารามิเตอร I/O พิเศษ
แฟลกรองขอการเปลี่ยน

พารามิเตอร I/O พิเศษ
แฟลกเสร็จส้ินการเปลี่ยน เปล่ียนพารามิเตอร

ช่ัวโมง
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๒ สถานะขอผิดพลาดของคาท่ีกําหนดไว
แสดงสถานะขอผิดพลาดในคาที่กําหนดไวเปน ON และคาที่กําหนดไวเปน OFF ในระหวางเอาตพุตซิงโครไนซ 

ถาตัวแปรระบบ (#L_IOStatus[1]) แสดงรหัสขอผิดพลาด 100 คุณสามารถรับทราบสถานะขอผิดพลาดจาก

คาตัวแปรระบบ (#L_ExIOSpParmErr) บิตตรวจสอบจะแตกตางกันตาม CH ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูง

#L_ExIOSpParmErr

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • เมื่อเปลีย่นพารามิเตอร I/O พิเศษ และคาที่กําหนดไวไมถูกตอง การทํางานจะดําเนินตอไปโดยใช
พารามิเตอรที่ตั้งคาไปที่ตําแหนงนั้น อยางไรก็ตาม เนือ่งจากคาที่ไมถูกตองถูกจดัเก็บไวในระบบ 
จงึตองแนใจวาคุณจะเปลี่ยนคาเปนคาที่ถูกตอง ถาคุณเริ่มตน LT ใหมดวยคาทีไ่มถูกตอง 
(การออฟไลน รีเซ็ต หรือปดเคร่ือง) การทํางานจะใชคาพารามิเตอรเริ่มตนที่ตั้งคาใน GP-Pro EX

15 3 2 1 0

ไมใชงาน e d c b a

a: CH1 คาที่กําหนดไวของตวันับผิดพลาด [1]: คาที่กําหนดไวผิดพลาด

[0]: ปกติ

b: CH2 คาที่กําหนดไวของตัวนับผิดพลาด [1]: คาที่กําหนดไวผิดพลาด

[0]: ปกติ

c: CH3 คาที่กําหนดไวของตวันับผิดพลาด [1]: คาที่กําหนดไวผิดพลาด

[0]: ปกติ

d: CH4 คาที่กําหนดไวของตัวนับผิดพลาด [1]: คาที่กําหนดไวผิดพลาด

[0]: ปกติ

e: การควบคุมอินพุตของตัวนับผิดพลาด [1]: การควบคุมคาที่กําหนดไวผิดพลาด (บติ 16 ลางในคา

ที่กําหนดไวคือ FFFFh หรือ 0000h)

[0]: ปกติ

H CH4 CH3 CH2 CH1 CH4 CH3 CH2 CH1 CH4
ขอผิดพลาดของ 
PWM

CH3
ขอผิดพลาดของ 
PWM

CH2
ขอผิดพลาดของ 
PWM

CH1
ขอผิดพลาดของ 
PWM

L 0 0 CH4 CH3 CH2 CH1 CH4 CH3 CH2 CH1 CH4 CH3 CH2 CH1

พัลสช็อตเอาตพุตเกิด
ขอผิดพลาด

ขอผิดพลาดเกี่ยวกับ
ความถ่ีของพัลสเอาตพุต

คําเตือนเก่ียวกับพารามิเตอร
พัลสการเพิ่ม/การลด

ขอผิดพลาดจากคาความถี่
เริ่มตนของพัลสเอาตพุต

ขอผิดพลาดของคาปรับต้ังใหม
ของตัวนับ

ขอผิดพลาดของ
การควบคุม
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๒ การควบคุมเอาตพุตซิงโครไนซ
ใชฟงกชันนี้เพื่อเปดหรือปดการทํางานของเอาตพุตซิงโครไนซ เปดแฟลกเอาตพุตซิงโครไนซที่ใตตัวแปรควบคุม 

I/O พิเศษของ CH ในตัวแปรระบบ (#L_ExIOSpCtrl) เพื่อเปดทํางานและปดแฟลกเพื่อปดการทํางานของเอาตพุต  

บิตการทํางานจะแตกตางกันขึน้อยูกับ CH ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูงให

#L_ExIOSpCtrl

เปดบิตที่ 1 ของ CH เพื่อเปดทํางานและปดบิตเพื่อปดการทํางานของเอาตพตุ

๒ สถานะเอาตพุตซิงโครไนซ
ฟงกชันนี้จะแสดงวาเอาตพุตซิงโครไนซเปดหรือปดการทํางาน คุณสามารถรับทราบสถานะเปด/ปดการทํางานของ

เอาตพุตซิงโครไนซดวยแฟลกเอาตพุตซิงโครไนซที่ใตสถานะ I/O พิเศษของ CH ในตัวแปรระบบ (#L_ExIOSpCtrl) 

ถาแฟลกเปด เอาตพุตจะเปดทํางาน ถาแฟลกปด เอาตพุตจะปดทํางาน บิตตรวจสอบจะแตกตางกันตาม CH ที่คุณ

จัดสรรตัวนับความเร็วสูง

#L_ExIOSpCtrl

ถาบิตที่ 1 ของ CH เปน 1 เอาตพุตซิงโครไนซจะเปด ถาบิตเปน 0 เอาตพุตจะปด

H CH4
สถานะ I/O พิเศษ

CH3
สถานะ I/O พิเศษ

CH2
สถานะ I/O พิเศษ

CH1
สถานะ I/O พิเศษ

L CH4
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH3
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH2
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH1
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

15 12 11 8 7 4 3 0

CH4 CH3 CH2 CH1

H CH4
สถานะ I/O พิเศษ

CH3
สถานะ I/O พิเศษ

CH2
สถานะ I/O พิเศษ

CH1
สถานะ I/O พิเศษ

L CH4
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH3
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH2
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH1
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

31 28 27 24 23 20 19 16

CH4 CH3 CH2 CH1

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: ใชงาน [0]: ไมใชงาน

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: ใชงาน [0]: ไมใชงาน
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๒ คุณสมบัติการลางเอาตพุตในระหวางเอาตพุตซิงโครไนซ
ใชฟงกชันนี้เพื่อปดเอาตพุตในระหวางเอาตพุตซิงโครไนซ คุณจะรับทราบวาไดมีการลางเอาตพุตซิงโครไนซแลว

คุณสามารถใชคุณสมบัติการลางเอาตพุตซิงโครไนซไมวาตัวนับจะเปดหรือปด เปดแฟลกลางเอาตพุตซิงโครไนซที่

อยูใตการรองขอการควบคุมอินพุตตัวนับ CH ในตัวแปรระบบ (#L_ExIOCntInCtrl) เพื่อปดเอาตพุตซิงโครไนซ 

บิตการทาํงานจะแตกตางกันขึน้อยูกับ CH ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูงให

#L_ExIOCntInCtrl

การรองขอการควบคุมอินพุตตัวนับ

เปดบิตที่ 1 ของ CH เพื่อปดเอาตพุต

ภาพตอไปนี้แสดงแผนผังเวลาสําหรับเอาตพุตซิงโครไนซและการลางเอาตพุตซิงโครไนซ

การตอบสนองการควบคุมอินพุตตัวนับ

ถาบิตที่ 1 ของ CH เปน 1 แสดงวาลางเอาตพุตซิงโครไนซแลว ถาบิตเปน 0 เอาตพุตจะไมถูกลาง

H CH4
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH3
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH2
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

CH1
การตอบสนองการควบคุม
อินพุตตัวนับ

L CH4
การรองขอการควบคุมอินพุต
ตัวนับ

CH3
การรองขอการควบคุมอินพุต
ตัวนับ

CH2
การรองขอการควบคุมอินพุต
ตัวนับ

CH1
การรองขอการควบคุมอินพุต
ตัวนับ

15 12 11 8 7 4 3 0

CH4 CH3 CH2 CH1

31 28 27 24 23 20 19 16

CH4 CH3 CH2 CH1

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: ลางเอาตพุต [0]: ไมลาง

เอาตพุตซิงโครไนซ
แฟลกลาง

เอาตพุตซิงโครไนซ
แฟลกควบคุม

เอาตพุตซิงโครไนซ

ช่ัวโมง

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: ลาง [0]: ไมลาง
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๒ สถานะเทอรมินัลเอาตพุตซิงโครไนซ
คุณสามารถรับทราบสถานะเอาตพุตซิงโครไนซในเทอรมินัลเอาตพุตดวยตัวแปรระบบ (#L_ExIOSpOut) 

บิตตรวจสอบจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรตวันับความเร็วสูงให

#L_ExIOSpOut

H 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

L ขอมูล CH4 ขอมูล CH3 ขอมูล CH2 ขอมูล CH1

15 12 8 4 0

ไมใชงาน d ไมใชงาน c ไมใชงาน b ไมใชงาน a

a: CH1 สถานะเอาตพุต [1]: เอาตพุต [0]: ไมเอาตพุต

b: CH2 สถานะเอาตพุต [1]: เอาตพุต [0]: ไมเอาตพุต

c: CH3 สถานะเอาตพุต [1]: เอาตพุต [0]: ไมเอาตพุต

d: CH4 สถานะเอาตพุต [1]: เอาตพุต [0]: ไมเอาตพุต
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31.8.8 ตวันบัความเรว็สูง (การตั้งคา 2 เฟส)
ตัวนับ 2 เฟสเปนตวันับที่มีเทอรมินัลอินพุตสองตวั (X0 และ X2 หรือ X3 และ X4) และวัดสัญญาณอินพุต 2 เฟส

คุณสามารถใชตัวนับ 2 เฟสสูงสุดสองตัว ถาคุณใชตัวนับเพียงตัวเดียว ใหใชเทอรมินัลอินพุต  X0 และ X2 เน่ืองจาก 

ตัวนับจะใชเทอรมินัลอินพุต X0 ที่ CH1และเทอรมินัลอินพุต X2 ที่ CH2 คุณจึงจัดสรรเทอรมินัลอารเรยให แตกตาง

ออกจากในตัวนับเฟสเดี่ยวไดเล็กนอย อยางไรก็ตาม คุณสมบัติและวิธีการตั้งคาอินพุตกอนโหลด อินพุตกอนสโตรบ  

และเอาตพุตซิงโครไนซจะเหมือนกับในตัวนับเฟสเดี่ยว

โหมดการวัดมีทั้งหมด 4 โหมด: “โหมด 0” ถึง “โหมด 3”

๒ โหมด0 (2เฟส x 4)
เมื่อตวันับ A (เฟส A) อยูกอนตัวนับ B (เฟส B) จะทํางานเปนตัวนับขึ้น เมื่อตัวนับ A (เฟส A) อยูหลังตัวนับ B 

(เฟส B) จะทํางานเปนตัวนับลง

ชนิด I/O คุณสมบัติ

ตัวนับความเร็วสูง (2 เฟส) เปลี่ยนพารามิเตอร คากอนโหลด

คาทีก่ําหนดไวเปน 

ON 

คาทีก่ําหนดไวเปน 

OFF 

การควบคุมตัวนับความเร็วสูง

คากอนโหลด (เปลี่ยนคา)

คากอนสโตรบ (จดจําคา)

เอาตพุตซิงโครไนซ

บนัทกึคาตัวนับเมื่อลอจิกหยุด

บนัทกึเอาตพุตซงิโครไนซเมื่อลอจิกหยุดทํางาน

ตัวนับ A (เฟส A)

ตัวนับ B (เฟส B)

คาตัวนับปจจุบัน
ช่ัวโมง
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ตัวนับ A (เฟส A) อยูกอนตัวนับ B (เฟส B)

ตัวนับ A (เฟส A) อยูหลังตัวนับ B (เฟส B)

๒ โหมด1 (ตัวนับ + ทิศทาง)
เร่ิมตนการนับที่การเปลี่ยนเปนบวกของตัวนับ A (เฟส A) ถาตัวนับ B (เฟส B) เปน 0 (ต่ํา) จะนับขึน้ 

ถาเปน 1 (สูง) จะนับลง

ตัวนับ A (เฟส A) ตัวนับ B (เฟส B) การทํางาน

1 (สูง) การเปลี่ยนเปนบวก นับขึน้

0 (ต่ํา) การเปลี่ยนเปนลบ

การเปลี่ยนเปนลบ 1 (สูง)

การเปลี่ยนเปนบวก 0 (ต่ํา)

ตัวนับ A (เฟส A) ตัวนับ B (เฟส B) การทํางาน

0 (ต่ํา) การเปลี่ยนเปนบวก นับลง

1 (สูง) การเปลี่ยนเปนลบ

การเปลี่ยนเปนลบ 0 (ต่ํา)

การเปลี่ยนเปนบวก 1 (สูง)

ตัวนับ A (เฟส A) ตัวนับ B (เฟส B) การทํางาน

1 (สูง) การเปลี่ยนเปนบวก ไมนับ

0 (ต่ํา) การเปลี่ยนเปนลบ

การเปลี่ยนเปนลบ 1 (สูง)

การเปลี่ยนเปนบวก 0 (ต่ํา) นับขึน้

0 (ต่ํา) การเปลี่ยนเปนบวก ไมนับ

1 (สูง) การเปลี่ยนเปนลบ

การเปลี่ยนเปนลบ 0 (ลาง)

การเปลี่ยนเปนบวก 1 (สูง) นับลง

ตัวนับ A (เฟส A)

ตัวนับ B (เฟส B)

คาตัวนับปจจุบัน
ช่ัวโมง
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๒ โหมด 2 (ขึน้ + ลง)
เมื่อตวันับ A (เฟส A) มีการเปลี่ยนเปนบวกและตัวนับ B (เฟส B) เปน 0 (ต่ํา) จะดําเนินการเปนตวันับขึ้น 

เมื่อตวันับ B (เฟส B) มีการเปลี่ยนเปนบวกและตัวนับ A (เฟส A) เปน 0 (ต่ํา) จะดําเนินการเปนตวันับลง

๒ โหมด 3 (2 เฟส x 2)
เร่ิมตนการนับที่ตัวนับ B (เฟส B) การเปลี่ยนเปนบวกหรือลบ เมื่อตวันับ A (เฟส A) อยูกอนตัวนับ B (เฟส B) 

จะนับขึ้น เมื่อตัวนับ A (เฟส A) อยูหลังตัวนับ B (เฟส B) จะนับลง

ตัวนับ A (เฟส A) ตัวนับ B (เฟส B) การทํางาน

1 (สูง) การเปลี่ยนเปนบวก ไมนับ

0 (ต่ํา) การเปลี่ยนเปนลบ

การเปลี่ยนเปนลบ 1 (สูง)

การเปลี่ยนเปนบวก 0 (ต่ํา) นับขึน้

0 (ต่ํา) การเปลี่ยนเปนบวก นับลง

1 (สูง) การเปลี่ยนเปนลบ ไมนับ

การเปลี่ยนเปนลบ 0 (ต่ํา)

การเปลี่ยนเปนบวก 1 (สูง)

ตัวนับ A (เฟส A)

ตัวนับ B (เฟส B)

คาตัวนับปจจุบัน
ช่ัวโมง

ตัวนับ A (เฟส A)

ตัวนับ B (เฟส B)

คาตัวนับปจจุบัน
ช่ัวโมง
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ตัวนับ A (เฟส A) อยูกอนตัวนับ B (เฟส B)

ตัวนับ A (เฟส A) อยูหลังตัวนับ B (เฟส B)

๒ การต้ังคาโหมดการคํานวณเฟส
1 ในแท็บ [I/O Driver] [Int. Driver 1] เลือกชอง [2 Phase Counter] และคลิก [2 Phase Counter Settings]

2 กลองโตตอบ [2-phase Counter Settings] จะปรากฏขึ้น เลือกโหมดการคํานวณเฟสจากเมนูพูลดาวนที่ปรากฏ

ตัวนับ A (เฟส A) ตัวนับ B (เฟส B) การทํางาน
1 (สูง) การเปลี่ยนเปนบวก นับขึน้

0 (ต่ํา) การเปลี่ยนเปนลบ

การเปลี่ยนเปนลบ 1 (สูง) ไมนับ

การเปลี่ยนเปนบวก 0 (ต่ํา)

ตัวนับ A (เฟส A) ตัวนับ B (เฟส B) การทํางาน
0 (ต่ํา) การเปลี่ยนเปนบวก นับลง

1 (สูง) การเปลี่ยนเปนลบ

การเปลี่ยนเปนลบ 0 (ต่ํา) ไมนับ

การเปลี่ยนเปนบวก 1 (สูง)
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๑ อนิพุตมารคเกอร
ใชฟงกชันนี้เพื่อลางคาตวันับปจจุบันโดยใชสัญญาณอินพุตภายนอกเมื่อตวันับ 2 เฟสกําลังทํางาน คุณสามารถรับ 

ทราบวาคาตัวนับปจจุบันกําลังถูกลาง คุณสามารถจัดสรรเทอรมินัลอินพุต X3 และ X7 ใหกับอินพุตมารคเกอร

เทาน้ัน (สัญญาณอินพุตภายนอก)

๒ วธีิรับทราบอินพุตมารคเกอร
เมื่อตรวจพบอินพุตมารคเกอรในอินพุตภายนอก แฟลกเสร็จสิ้นของอินพุตมารคเกอร 2 เฟสท่ีใตอินพุตภายนอก 

ของตัวนับ CH ที่เสร็จสิ้นในตัวแปรระบบ (#L_ExIOCntInExtCtrl) จะเปด

จากนั้น ใหเปดแฟลกรับทราบการเสร็จสิ้นอินพุตมารคเกอร 2 เฟสเพื่อตรวจจับอินพุตมารคเกอรอีกครั้ง 

บิตการทํางานจะแตกตางกันขึน้อยูกับ CH ที่คุณจัดสรรตัวนับความเร็วสูงให

#L_ExIOCntInExtCtrl

1 บิตที่ 1 ใน [Counter External Input Completed] เปนแฟลกเสร็จสิ้นอินพุต

a:  CH1 อินพุตมารคเกอรทีเ่ปนอินพุตตวันับ 2 เฟสเสร็จสิน้ แลว

b:  CH3 อินพุตมารคเกอรทีเ่ปนอินพุตตวันับ 2 เฟสเสร็จสิน้ แลว

2 บิตที่ 1 ใน [Acknowledge Counter External Input Completed] เปนแฟลกรับทราบการเสร็จสิ้นอินพุต

a:  CH1 รับทราบอินพุตมารคเกอรที่เปนอินพุตตัวนับ 2 เฟสเสร็จสิ้น

b:  CH3 รับทราบอินพุตมารคเกอรที่เปนอินพุตตัวนับ 2 เฟสเสร็จสิ้น

H CH4
การรับทราบการเสร็จส้ินของ
อินพุตภายนอกของตัวนับ

CH3
การรับทราบการเสร็จส้ินของ
อินพุตภายนอกของตัวนับ

CH2
การรับทราบการเสร็จส้ินของ
อินพุตภายนอกของตัวนับ

CH1
การรับทราบการเสร็จส้ินของ
อินพุตภายนอกของตัวนับ

L CH4
อินพุตภายนอกของตัวนับ 
เสร็จส้ิน

CH3
อินพุตภายนอกของตัวนับ
เสร็จส้ิน

CH2
อินพุตภายนอกของตัวนับ
เสร็จส้ิน

CH1
อินพุตภายนอกของตัวนับ
เสร็จส้ิน

15 12 11 9 8 7 4 3 1 0

ไมใชงาน ไมใชงาน b ไมใชงาน ไมใชงาน a

31 28 27 25 24 23 20 19 17 16

ไมใชงาน ไมใชงาน b ไมใชงาน ไมใชงาน a
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3 ภาพดานลางแสดงแผนผังเวลาสําหรับ [Counter External Input Completed] และ [Acknowledge Counter External 

Input Completed]

1) เมื่ออินพุตมารคเกอรเปด คาตัวนับจะถูกลาง

2) เมื่อคาตัวนับถูกลาง แฟลกเสร็จสิ้นของอินพุตภายนอกของตัวนับจะเปด

3) รับทราบวาแฟลกเสร็จสิ้นของอินพุตภายนอกของตัวนับเปด และเปดแฟลกรับทราบการเสร็จสิ้นของอินพุต

ภายนอกของตัวนับ 

4) เมื่อการรับทราบการเสร็จสิ้นอินพุตภายนอกของตัวนับถูกรับรูเปน ON แฟลกเสร็จสิ้นของอินพุตภายนอก

ตัวนับจะเปน OFF

1) 

2) 

3) 

4) 

แฟลกรับทราบการ
เสร็จส้ิน

อินพุตมารคเกอร

แฟลกเสร็จส้ิน

ช่ัวโมง
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31.8.9 เอาตพุต PWM
เอาตพุต PWM เปนคุณสมบัตทิี่เอาตพุตความถี่เอาตพุตที่กําหนดไวบนคาการทํางาน ON ที่กําหนดไว 

คุณอาจตั้งคาไดสูงสุด 4 ชองสัญญาณสําหรับเอาตพุต PWM และแตละชองอาจมีการตั้งคาเฉพาะ เชื่อมตอ SSR 

กับเทอรมินัลเอาตพุต PWM เพื่อควบคุมอุปกรณเชน ฮีทเตอรในแบบอะนาล็อก

๑ ขอมูลสรปุ
ใน GP-Pro EX คุณสามารถตั้งคาเร่ิมตนสําหรับแตละพารามิเตอรได หลังจากระบบทํางาน คุณสามารถเปลี่ยน

พารามิเตอรโดยใชตัวแปรระบบ

ขั้นตอนการตัง้คาเอาตพุต PWM สรุปไวดังน้ี

การตั้งคาเร่ิมตน
โปรดดูที่ขั้นตอนการตัง้คาสําหรับ GP-Pro EX

การเปล่ียนแปลงหลังจากระบบทํางาน
1.  ตั้งคาความถ่ีเอาตพุตและคาการทํางาน ON 

2.  ตั้งคาพารามิเตอรที่ใต [Request Special I/O Parameter change]

3.  ที่ใต [Special I/O Parameter Change Completed] จะทราบไดวาเปลี่ยนพารามิเตอรแลว

4.  เอาตพุตขอมูลดวย [Control Special I/O]

5.  ดูที่ [Special I/O State] สําหรับการยอมรับ

ชนิด I/O คุณสมบัติ

เอาตพุต PWM เปลี่ยนพารามิเตอร ความถี่เอาตพุต

คาการทํางาน ON

การควบคุมเอาตพุต PWM

การรับทราบสถานะเอาตพุต PWM

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • การทํางานของ [Request Special I/O Parameter Change] และ [Special I/O ParameterChange 
Completed] จะแสดงพารามิเตอร CH ทั้งหมดที่คุณเปลีย่นแปลง

• หลังการถายโอน การดําเนินการจะใชคาพารามิเตอรที่ตั้งคาใน GP-Pro EX การเริ่มตนทํางานใหม 
ซึง่รวมถึงการเปลีย่นเปนออฟไลน รีเซ็ต และการปดเครื่อง การดําเนนิการจะใชตัวแปรระบบ
ทีจ่ัดเก็บไวเปนพารามิเตอร 

• สําหรับเอาตพุต PWM เมื่อเปลี่ยนความถี่เอาตพุตและคาการทํางาน ON อาจมีบางขณะที่ไมทราบ
ความถี่เอาตพุตหรอืไมทราบคาการทํางาน ON เนื่องจากเวลาในการเปลี่ยนแปลงเปนการสุม 
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๑ ความถี่เอาตพุต
ตั้งคาความถี่เอาตพุต คุณสามารถใชความถี่ 10Hz ถึง 65kHz สําหรับการตั้งคาความถี่เอาตพุต

๒ การต้ังคากระบวนการใน GP-Pro EX
ในแท็บ [I/O Driver] [Int. Driver 1] คลิก [PWM Settings]

ในกลองโตตอบ [PWM Setting] ระบุความถี่ใน [Output Frequency]

๒ การต้ังคากระบวนการโดยใชตัวแปรระบบ
กําหนดความถี่เอาตพุตในตัวแปรระบบ #L_PWM∗_WHZ ชื่อตัวแปรระบบจะปรับใหตรงกับพัลสเอาตพุตของ 

CH ที่ถูกแม็ป

๑ คาการทํางาน ON
คาการทํางาน ON เปนเปอรเซ็นตเวลา ON และ OFF ใน 1 พัลส และตั้งคาเวลา ON เปนเปอรเซ็นต (%)

๒ ชวงท่ีมีผลของคาการทํางาน ON 
เน่ืองจากความถี่เอาตพุตกวางขึ้น จึงรับรูรูปคลื่นเอาตพุตที่กําหนดโดยคาการทํางาน ON ไดยากขึ้น ดังน้ัน 

เมื่อความถี่เอาตพุตกวาง ใหตั้งคาชวงที่มีผลเพื่อแกไขรูปคลื่น

ความถ่ีเอาตพุต

คาการทํางาน ON

พัลสเอาตพุต
ช่ัวโมง

ความถ่ีเอาตพุตและ
เปล่ียนคาการทํางาน ON

คาการทํางาน ON 
เปล่ียนแปลง
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๒ วธีิคํานวณชวงท่ีมีผล
ใชสูตรตอไปนี้คํานวณขีดจํากัดบนและลางของชวงที่มีผลของคาการทํางาน ON

ขีดจํากัดบน: 100 - เวลาหนวงของฮารดแวร ∗(ไมโครวินาที) x ความถี่เอาตพุต

ขีดจํากัดลาง: เวลาหนวงของฮารดแวร (ไมโครวินาที) x ความถี่เอาตพุต

* เวลาหนวงของฮารดแวรแสดงเวลารวมของ ON?OFF (เวลาที่จะลดลงเหลือ 2.4V คิดเปน 10% ของ 24V) 

และ OFF→ON (เวลาที่จะเพิ่มขึ้นถึง 21.6V คิดเปน 90% ของ 24V) เวลาหนวงของฮารดแวรของบอรด I/O

น้ีคือ 3 ไมโครวินาที

ตัวอยาง)เมื่อเวลาหนวงของฮารดแวรคือ 3 ไมโครวินาทีและความถี่เอาตพุตคือ 10000Hz

ขีดจํากัดบน: 100 − 3 ∴ 10−4 ∴ 10000 = 97 (%)

ขีดจํากัดลาง: 3 × 10−4 × 10000 = 3 (%)

ชวงที่มีผลของคาการทํางาน ON ดังน้ันคิดเปน 3 ถึง 97%

๒ การต้ังคากระบวนการใน GP-Pro EX
ในแท็บ [I/O Driver] [Int. Driver 1] คลิก [PWM Settings]

ในกลองโตตอบ [PWM Settings] ระบุคาใน [ON Duty Value]

๒ การต้ังคากระบวนการโดยใชตัวแปรระบบ
กําหนดคาการทํางาน ON ในตัวแปรระบบ #L_PWM∗_DTY ชื่อตัวแปรระบบจะปรับใหตรงกับพัลสเอาตพุต

ของ CH ที่ถูกแม็ป

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • ถึงแมวาคุณสามารถตั้งคาการทํางาน ON ไปที่ 100% ที่ระดับความถี่ประมาณไมเกิน 3 kHz 
แตอาจมีชวงวาง 1.6 ไมโครวินาทใีนแตละชวงในขณะ OFF แมวาคาการทํางานจะเปน 100% 
ก็ตาม ตัวอยาง สําหรับความถี่ 500Hz หนึ่งชวงคือ 2 มิลลิวินาที และสําหรับ 1.6 ไมโครวินาที
จะ OFF



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-104

๑ การรองขอเปลี่ยนพารามิเตอรและการรับทราบการเสร็จสิ้นการเปลี่ยน
ระบุความถี่เอาตพุตและคาการทํางาน ON ที่ใต “Request special I/O parameter change”

๒ วธีิการต้ังคา
หากตองการตั้งคาความถี่เอาตพุตและคาการทํางาน ON ใหเปลี่ยนพารามิเตอรที่ใต “Request special I/O 

parameter change” ในตวัแปรระบบ (#L_ExIOSpParmChg)

จากนั้นรับทราบการเสร็จสิ้นที่ใต [Special I/O parameter change completed] แฟลกรองขอและแฟลก

เสร็จสิ้นจะมีตําแหนงบิตที่แตกตางกันขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรเอาตพุต PWM ให

1 เปลี่ยนพารามิเตอรที่ใต “Request special I/O parameter change” (#L_ExIOSpParmChg)

#L_ExIOSpParmChg

รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

ตัวแปรนี้จะใช CH ที่ระบุในการตัง้คาไดรเวอร I/O เปนขอมูลการกําหนดคา 4 บิต เพื่อรองขอการเปลี่ยน

พารามิเตอร I/O พิเศษ

คุณอาจอานการตั้งคากอนหนาน้ีไดดวย โดยใชบิตการดําเนินการดานลางน้ี

H CH4
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH3
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH2
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH1
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

L CH4
รองขอการเปลี่ยน
พารามิเตอร I/O พิเศษ

CH3
รองขอการเปลี่ยน
พารามิเตอร I/O พิเศษ

CH2
รองขอการเปลี่ยน
พารามิเตอร I/O พิเศษ

CH1
รองขอการเปลี่ยน
พารามิเตอร I/O พิเศษ

15 13 12 9 8 5 4 1 0

ไมใชงาน h g ไมใชงาน f e ไมใชงาน d c ไมใชงาน b a

a: CH1 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

c: CH2 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

e: CH3 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

g: CH4 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

b: CH1 รองขอการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ

d: CH2 รองขอการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ

f: CH3 รองขอการอานพารามเิตอร I/O พิเศษ

h: CH4 รองขอการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-105

2 รับทราบการเสร็จสิ้นใน [Special I/O Parameter Change Completed] บิตตรวจสอบจะแตกตางกันตามรายละเอียด

ของตัวแปรขึ้นโดยอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรตัวนับให ดังที่แสดงไวดานลางน้ี 

การเสร็จสิ้นการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

คุณอาจอานการตั้งคากอนหนาน้ีไดดวยโดยใชบิตตรวจสอบดานลางน้ี

3 ตารางดานลางจะแสดงแผนผังเวลาที่ใชแฟลกรองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษและการเสร็จสิ้น 

1) ตั้งคาความถี่เอาตพุตและคาการทํางาน ON 

2) เปดแฟลกรองขอสําหรับการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเพ่ือเปลี่ยนพารามิเตอร

3) เมื่อเปลี่ยนพารามิเตอร แฟลกเสร็จสิ้นการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษจะเปด

4) รับทราบวาแฟลกเสร็จสิ้นของการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเปน ON และปดแฟลกรองขอสําหรับ

การเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

5) เมื่อแฟลกรองขอสําหรับพารามเิตอร I/O พิเศษถูกรับรูเปน OFF แฟลกเสร็จสิ้นการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O 

พิเศษจะปด

31 29 28 25 24 21 20 17 16

ไมใชงาน h g ไมใชงาน f e ไมใชงาน d c ไมใชงาน b a

a: CH1 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

c: CH2 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

e: CH3 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

g: CH4 เปลีย่นพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิน้แลว

b: CH1 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

d: CH2 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

f: CH3 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

h: CH4 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

1) 

2) 
3) 

4) 

5) 

การตั้งคาพารามิเตอร

พารามิเตอร I/O พิเศษ
แฟลกรองขอการเปลี่ยน

พารามิเตอร I/O พิเศษ
แฟลกเสร็จส้ินการเปล่ียน เปล่ียนพารามิเตอร

ช่ัวโมง



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-106

๑ สถานะขอผิดพลาดของเอาตพุต PWM
แสดงความถี่เอาตพุต PWM หรือสถานะขอผิดพลาดคาการทํางาน ON  เมื่อรหัสขอผิดพลาด 101 

(ขอผิดพลาดพารามิเตอร) ถูกจัดเก็บในตัวแปรระบบ #L_IOStatus[1] คุณสามารถตรวจสอบสถานะขอผิดพลาด

โดยใชคาในตัวแปรระบบ #L_ExIOSpParmErr บิตตรวจสอบจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรเอาตพุต 

PWM ให

#L_ExIOSpParmErr

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • เมื่อเปลีย่นพารามิเตอร I/O พิเศษและคาการทํางาน ON ถูกตั้งคาอยูนอกชวงที่ใชได การทํางานจะ
ดําเนนิการตอโดยใชพารามิเตอรที่ตั้งคาไปที่คานั้น อยางไรก็ตาม เนื่องจากคาที่ไมถูกตองถูก
จดัเก็บไวในระบบ จึงตองแนใจวาคุณจะเปลี่ยนคาเปนคาที่ถูกตอง  ถาคุณเริ่มตน LT ใหมดวยคา
ทีไ่มถูกตอง (การออฟไลน รีเซ็ต หรือปดเครื่อง) การทํางานจะใชคาพารามิเตอรเริ่มตนที่ตั้งคาใน 
GP-Pro EX

31 23 22 21 20 19 18 17 16

h g f e d c b a

a: CH1 ขอผิดพลาดของความถี่เอาตพุต PWM [1]: ความถี่ผิดพลาด [0]: ปกติ

b: CH1 ขอผิดพลาดของคาการทํางาน ON ของเอาตพุต PWM [1]: คาการทํางาน ON ผิดพลาด  [0]: ปกติ

c: CH2 ขอผิดพลาดของความถี่เอาตพุต PWM [1]: ความถี่ผิดพลาด [0]: ปกติ

d: CH2 ขอผิดพลาดของคาการทํางาน ON ของเอาตพุต PWM [1]: คาการทํางาน ON ผิดพลาด  [0]: ปกติ

e: CH3 ขอผิดพลาดของความถี่เอาตพุต PWM [1]: ความถี่ผิดพลาด [0]: ปกติ

f: CH3 ขอผิดพลาดของคาการทํางาน ON ของเอาตพุต PWM [1]: คาการทํางาน ON ผิดพลาด  [0]: ปกติ

g: CH4 ขอผิดพลาดของความถี่เอาตพุต PWM [1]: ความถี่ผิดพลาด [0]: ปกติ

h: CH4 ขอผิดพลาดของคาการทํางาน ON ของเอาตพุต PWM [1]: คาการทํางาน ON ผิดพลาด  [0]: ปกติ

H CH4 CH3 CH2 CH1 CH4 CH3 CH2 CH1 CH4
ขอผิดพลาดของ 
PWM

CH3
ขอผิดพลาดของ 
PWM

CH2
ขอผิดพลาดของ 
PWM

CH1
ขอผิดพลาดของ 
PWM

L 0 0 CH4 CH3 CH2 CH1 CH4 CH3 CH2 CH1 CH4 CH3 CH2 CH1

พัลสช็อตเอาตพุตเกิด
ขอผิดพลาด

ขอผิดพลาดเกี่ยวกับ
ความถี่ของพัลสเอาตพุต

คําเตือนเก่ียวกับพารามิเตอรพัลส
การเพิ่ม/การลด

ขอผิดพลาดจากคาความถี่
เริ่มตนของพัลสเอาตพุต

ขอผิดพลาดของคาปรับต้ังใหม
ของตัวนับ

การควบคุมผิดพลาด



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-107

๑ การควบคุมเอาตพุต PWM 
ใชฟงกชันนี้เพื่อเร่ิมตนและหยุดเอาตพุต PWM เปดเอาตพุต PWM ที่ใตตัวแปรควบคุม I/O พิเศษของ CH 

ใตตวัแปรระบบ (#L_ExIOSpCtrl) เพื่อเร่ิมตนและปดแฟลกเพื่อหยุดเอาตพุต  บิตการทํางานจะแตกตางกัน

ขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรเอาตพุต PWM ให

#L_ExIOSpCtrl

เปดบิตเริ่มตนของ CH (บิต 0) เพื่อเร่ิมตนและปดบิตเพื่อหยุดเอาตพุต

๑ สถานะของเอาตพุต PWM 
ฟงกชันนี้แสดงสถานะของเอาตพุต PWM  แฟลกเอาตพุต PWM แสดงสถานะเอาตพุตที่ใตสถานะ I/O พิเศษ

ของ CH ใตตัวแปรระบบ (#L_ExIOSpCtrl) ถาแฟลกเปด เอาตพุตจะเปด ถาแฟลกปด เอาตพุตจะปด 

บิตตรวจสอบจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรเอาตพุต PWM ให

#L_ExIOSpCtrl

ถาบิตเริ่มตนของ CH (บิต 0) เปน 1 เอาตพุตจะเปน ON ถาบิตเปน 0 เอาตพุตจะเปน OFF

H CH4
สถานะ I/O พิเศษ

CH3
สถานะ I/O พิเศษ

CH2
สถานะ I/O พิเศษ

CH1
สถานะ I/O พิเศษ

L CH4
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH3
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH2
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH1
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

15 12 11 8 7 4 3 0

CH4 CH3 CH2 CH1

H CH4
สถานะ I/O พิเศษ

CH3
สถานะ I/O พิเศษ

CH2
สถานะ I/O พิเศษ

CH1
สถานะ I/O พิเศษ

L CH4
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH3
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH2
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH1
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

31 28 27 24 23 20 19 16

CH4 CH3 CH2 CH1

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: เริ่มตน [0]: หยุด

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: เปด, [0]:ปด



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-108

๑ สถานะของเทอรมินัลเอาตพุต PWM 
แสดงสถานะเอาตพุต PWM ในเทอรมินัลเอาตพุต

#L_ExIOSpOut

H 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

L ขอมูล CH4 ขอมูล CH3 ขอมูล CH2 ขอมูล CH1

15 12 8 4 0

ไมใชงาน d ไมใชงาน c ไมใชงาน b ไมใชงาน a

a: CH1 สถานะเอาตพุต [1]: เอาตพุต [0]: ไมเอาตพุต

b: CH2 สถานะเอาตพุต [1]: เอาตพุต [0]: ไมเอาตพุต

c: CH3 สถานะเอาตพุต [1]: เอาตพุต [0]: ไมเอาตพุต

d: CH4 สถานะเอาตพุต [1]: เอาตพุต [0]: ไมเอาตพุต



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-109

31.8.10 พัลสเอาตพุตปกติ
พัลสเอาตพุตปกติมี 2 ชนิด ชนิดแรกเปนพัลสเอาตพุตปกติ ที่ดําเนินการเอาตพุตคาความถี่เอาตพุตที่กําหนดไว 

ตามคาจํานวนนับพัลสเอาตพุตที่กําหนดไว ชนิดที่สองเปนพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลดที่จะคอยๆ เพิ่มความถี่ไปถึง

ความถี่เอาตพุตที่กําหนดไว คุณอาจใชพัลสเอาตพุตไดไมเกิน 4 ตัว (ปกติ) เชื่อมตอกับตัวขยายสเต็ปปงมอเตอร 

CW และ CCW เพื่อใหมอเตอรควบคุมตําแหนงทํางาน

๒ ขอมูลสรุป
ใน GP-Pro EX คุณสามารถตั้งคาเร่ิมตนสําหรับแตละพารามิเตอรได หลังจากระบบทํางาน คุณสามารถเปลี่ยน

พารามิเตอรโดยใชตัวแปรระบบ

ขั้นตอนการตัง้คาพัลสเอาตพุตมีสรุปไวดังน้ี 

การตั้งคาเร่ิมตน
โปรดดูที่ขั้นตอนการตัง้คาสําหรับ GP-Pro EX

การเปล่ียนแปลงหลังจากระบบทํางาน
1. ตั้งคาความถี่เอาตพุตและจํานวนนับพัลสเอาตพุต 

2. เปลี่ยนพารามิเตอรที่ใต [Request Special I/O Parameter Change]

3.  ที่ใต [Special I/O Parameter Change Completed] จะทราบไดวาเปลี่ยนพารามิเตอรแลว

4.  เอาตพุตขอมูลดวย [Control Special I/O]

5.  ดูที่ [Special I/O State] สําหรับการรับทราบ

ชนิด I/O คุณสมบัติ

พัลสเอาตพุต (ปกติ) เปลี่ยนพารามิเตอร ความถี่เอาตพุต

จํานวนนับพัลสเอาตพุต

การควบคุมพัลสเอาตพุต

การรับทราบสถานะพัลสเอาตพุต

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • การทํางานของ [Request Special I/O Parameter Change] และ [Special I/O ParameterChange 
Completed] จะแสดงพารามิเตอร CH ทั้งหมดที่คุณเปลีย่นแปลง

• พัลสเอาตพุตเริ่มตนเมื่อ OFF และสงสญัญาณออกอีกครั้งเมื่อ ON→OFF อัพเดตจํานวนนับพัลส
เอาตพุตทุกครั้งที่ ON→OFF เมื่อคุณบังคับใหหยุดพัลสเอาตพุต เอาตพุตจะหยุดไมวาพัลสจะอยู
ในสถานะใดก็ตาม ในกรณีนี้ พัลสที่กําลงัเอาตพุตในระหวางถูกบังคับใหหยุดอาจไมถูกนับ

• พัลสเอาตพุตมีขีดจํากัดในเรื่องความถี่เอาตพุตและจํานวนนับพัลส  โปรดดูขอมูลเพิ่มเติมไดที่ 
“31.8.14 ขอจํากัด” (หนา 31-137) 

• หลังการถายโอน การดําเนินการจะใชคาพารามิเตอรที่ตั้งคาใน GP-Pro EX การเริ่มตนทํางานใหม 
ซึง่รวมถึงการเปลีย่นเปนออฟไลน รีเซ็ต และการปดเครื่อง การดําเนนิการจะใชตัวแปรระบบ
ทีจ่ัดเก็บไวเปนพารามิเตอร 



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-110

๑ ความถี่เอาตพุต
ตั้งคาความถี่เอาตพุตระหวาง 10Hz และ 65kHz

๒ การต้ังคากระบวนการใน GP-Pro EX
ในแท็บ [I/O Driver] [Int. Driver 1] คลิก [Pulse Settings]

ในกลองโตตอบ [Pulse Settings] ระบุความถี่ใน [Output Frequency]

๒ การต้ังคากระบวนการโดยใชตัวแปรระบบ
กําหนดความถี่เอาตพุตในตัวแปรระบบ #L_PLS∗_LHZ ชื่อตัวแปรระบบจะปรับใหตรงกับพัลสเอาตพุตของ CH 

ที่ถูกแม็ป



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-111

๑ จํานวนนับพัลสเอาตพุต
ระบุจํานวนนับพัลสเอาตพุต คุณอาจใช 0 ถึง 2147483647 สําหรับตั้งคาจํานวนนับพัลสเอาตพุต

๒ การต้ังคากระบวนการใน GP-Pro EX
ในแท็บ [I/O Driver] [Int. Driver 1] คลิก [Pulse Settings]

ในกลองโตตอบ [Pulse Settings] ระบุความถี่ใน [Output Pulse]

๒ การต้ังคากระบวนการโดยใชตัวแปรระบบ
พัลสเอาตพุตจะถูกกําหนดในตัวแปรระบบ #L_PLS∗_NUM ชื่อตัวแปรระบบจะปรับใหตรงกับพัลสเอาตพุต

ของ CH ที่ถูกแม็ป

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • ถาคุณเปลี่ยนพัลสช็อตเปนคาทีน่อยกวาคาปจจุบันในระหวางพัลสเอาตพุต เอาตพุตจะหยุด



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-112

๑ การรองขอเปลี่ยนพารามิเตอรและการรับทราบการเสร็จสิ้นการเปลี่ยน
ระบุความถี่เอาตพุตและจํานวนนับพัลสเอาตพุตที่ใต "Request special I/O parameter change"

๒ วธีิการต้ังคา
ในการตั้งคาความถี่เอาตพุตและจํานวนนับพัลสเอาตพุต ใหเปลี่ยนพารามิเตอรที่ใต “Request special I/O 

parameter change” ในตวัแปรระบบ (#L_ExIOSpParmChg)

จากนั้นรับทราบการเสร็จสิ้นที่ใต [Special I/O parameter change completed] แฟลกรองขอและแฟลก

เสร็จสิ้นจะมีตําแหนงบิตที่แตกตางกันขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรพัลสเอาตพุตให

1 เปลี่ยนพารามิเตอรที่ใต "Request special I/O parameter change" (#L_ExIOSpParmChg)

#L_ExIOSpParmChg

รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

ตัวแปรนี้จะใช CH ที่ระบุในการตัง้คาไดรเวอร I/O เปนขอมูลการกําหนดคา 4 บิต เพื่อรองขอการเปลี่ยน

พารามิเตอร I/O พิเศษ

คุณอาจอานการตั้งคากอนหนาน้ีไดดวย โดยใชบิตการดําเนินการดานลางน้ี

H CH4
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH3
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH2
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

CH1
เปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษ
เสร็จส้ิน

L CH4
รองขอการเปลี่ยน 
พารามิเตอร I/O พิเศษ

CH3
รองขอการเปลี่ยน
พารามิเตอร I/O พิเศษ

CH2
รองขอการเปลี่ยน
พารามิเตอร I/O พิเศษ

CH1
รองขอการเปลี่ยน
พารามิเตอร I/O พิเศษ

15 13 12 9 8 5 4 1 0

ไมใชงาน h g ไมใชงาน f e ไมใชงาน d c ไมใชงาน b a

a: CH1 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

c: CH2 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

e: CH3 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

g: CH4 รองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษ

b: CH1 รองขอการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ

d: CH2 รองขอการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ

f: CH3 รองขอการอานพารามเิตอร I/O พิเศษ

h: CH4 รองขอการอานพารามิเตอร I/O พิเศษ



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-113

2 รับทราบการเสร็จสิ้นใน [Special I/O Parameter Change Completed] บิตตรวจสอบจะแตกตางกันตามตวัแปร

โดยขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรพัลสเอาตพุตให ดังที่แสดงไวดานลางน้ี 

การเปล่ียนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จส้ินแลว

คุณอาจอานการตั้งคากอนหนาน้ีไดดวยโดยใชบิตตรวจสอบดานลางน้ี

3 ตารางดานลางจะแสดงแผนผังเวลาที่ใชแฟลกรองขอการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษและการเสร็จสิ้น 

1) ตั้งคาความถี่เอาตพุตและจํานวนนับพัลสเอาตพุต 

2) เปดแฟลกรองขอสําหรับการเปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเพ่ือเปลี่ยนพารามิเตอร

3) เมื่อเปลี่ยนพารามิเตอรแลว แฟลกเสร็จสิ้นจะเปด

4) รับทราบวาแฟลกเสร็จสิ้นเปดและปดแฟลกรองขอ

5) เมื่อรับรูวาแฟลกรองขอเปน OFF แฟลกเสร็จสิ้นจะปด

31 29 28 25 24 21 20 17 16

ไมใชงาน h g ไมใชงาน f e ไมใชงาน d c ไมใชงาน b a

a: CH1 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

c: CH2 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

e: CH3 เปลี่ยนพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

g: CH4 เปลีย่นพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิน้แลว

b: CH1 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

d: CH2 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

f: CH3 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

h: CH4 อานพารามิเตอร I/O พิเศษเสร็จสิ้นแลว

1) 

2) 
3) 

4) 

5) 

การตั้งคาพารามิเตอร

พารามิเตอร I/O พิเศษ
แฟลกรองขอการเปลี่ยน

พารามิเตอร I/O พิเศษ
แฟลกเสร็จส้ินการเปลี่ยน เปล่ียนพารามิเตอร

ช่ัวโมง



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-114

๑ สถานะขอผิดพลาดพัลสเอาตพุต
ฟงกชันนี้แสดงสถานะขอผิดพลาดของพัลสเอาตพุต เชน ในความถี่พัลสเอาตพุตและพัลสช็อตเอาตพุต ถาตัวแปร

ระบบ #L_IOStatus[1] มีรหัสขอผิดพลาด 101 หรือ 103 คุณสามารถรับทราบสถานะขอผิดพลาดจากคา

ตัวแปรระบบ #L_ExIOSpParmErr บิตตรวจสอบจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรพัลสเอาตพุตให

#L_ExIOSpParmErr

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • เมื่อเปลีย่นพารามิเตอร I/O พิเศษ และคาที่กําหนดอยูนอกชวงที่ใชได การทํางานจะดําเนินการตอ
โดยใชพารามิเตอรที่ตั้งคาไปที่คานั้น อยางไรก็ตาม เนื่องจากคาทีไ่มถูกตองถูกจัดเก็บไวในระบบ 
จงึตองแนใจวาคุณจะเปลี่ยนคาเปนคาที่ถูกตอง  ถาคุณเริ่มตน LT ใหมดวยคาที่ไมถูกตอง 
(การออฟไลน รีเซ็ต หรือปดเคร่ือง) การทํางานจะใชคาพารามิเตอรเริ่มตนที่ตั้งคาใน GP-Pro EX

31 27 26 25 24 16

ไมใชงาน e d c b a

a: CH1 ขอผิดพลาดเกี่ยวกับความถี่ของพัลสเอาตพุต [1]: ความถีผ่ิดพลาด [0]: ปกติ

b: CH2 ขอผิดพลาดเกี่ยวกับความถี่ของพัลสเอาตพุต [1]: ความถีผ่ิดพลาด [0]: ปกติ

c: CH3 ขอผิดพลาดเกี่ยวกับความถี่ของพัลสเอาตพุต [1]: ความถีผ่ิดพลาด [0]: ปกติ

d: CH4 ขอผิดพลาดเกี่ยวกับความถี่ของพัลสเอาตพุต [1]: ความถีผ่ิดพลาด [0]: ปกติ

e:การควบคุมพัลสเอาตพุตผิดพลาด [1]: การควบคุมความถี่ผิดพลาด [0]: ปกติ

H CH4 CH3 CH2 CH1 CH4 CH3 CH2 CH1 CH4
ขอผิดพลาดของ 
PWM

CH3
ขอผิดพลาดของ 
PWM

CH2
ขอผิดพลาดของ 
PWM

CH1
ขอผิดพลาดของ 
PWM

L 0 0 CH4 CH3 CH2 CH1 CH4 CH3 CH2 CH1 CH4 CH3 CH2 CH1

พัลสช็อตเอาตพุตเกิด
ขอผิดพลาด

ขอผิดพลาดเกี่ยวกับ
ความถี่ของพัลสเอาตพุต

คําเตือนเก่ียวกับพารามิเตอร
พัลสการเพิ่ม/การลด

ขอผิดพลาดจากคาความถี่เริ่มตน
ของพัลสเอาตพุต

ขอผิดพลาดของคาปรับต้ัง
ใหมของตัวนับ

ขอจํากัดในการ
ใชงาน



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-115

๑ การควบคุมพัลสเอาตพุตปกติ
ฟงกชันนี้จะแสดงเพื่อเร่ิมตนและหยุดพัลสเอาตพุต เปดแฟลกพัลสเอาตพุตที่ใตตัวแปรควบคุม I/O พิเศษของ CH 

ในตัวแปรระบบ (#L_ExIOSpCtrl) เพื่อเร่ิมตนและปดเพื่อหยุดเอาตพุต บิตการทํางานจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ CH 

ที่คุณจัดสรรพัลสเอาตพุตให

#L_ExIOSpCtrl

เปดบิตเริ่มตนของ CH (บิต 0) เพื่อเร่ิมตนและปดบิตเพื่อหยุดเอาตพุต

๑ สถานะพัลสเอาตพุตปกตแิละสถานะเสรจ็สิ้นเอาตพุต 
ฟงกชันนี้แสดงสถานะและการเสร็จสิ้นพัลสเอาตพุตปกติ  แฟลกพัลสเอาตพุตจะแสดงสถานะเอาตพุตที่ใตสถานะ 

I/O พิเศษของ CH ในตัวแปรระบบ (#L_ExIOSpCtrl) ถาแฟลกเปด เอาตพุตจะเปด ถาแฟลกปด เอาตพุตจะปด 

นอกจากนี้ ถาแฟลกเสร็จสิ้นของพัลสช็อตเอาตพุตที่กําหนดไวเปน ON แสดงวาเอาตพุตจะเสร็จสิ้นแลว ถาแฟลก

เปน OFF แสดงวาเอาตพุตจะยังไมเสร็จสิ้น บิตตรวจสอบจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรพัลสเอาตพุตให

#L_ExIOSpCtrl

ถาบิตเริ่มตนของ CH (บิต 0) เปน 1 เอาตพุตจะเปน ON ถาบิตเปน 0 เอาตพุตจะเปน OFF

นอกจากนี้ ถาบิตที่ 2 เปน 1 พัลสช็อตที่ตัง้คาไวจะเอาตพุตได

H CH4
สถานะ I/O พิเศษ

CH3
สถานะ I/O พิเศษ

CH2
สถานะ I/O พิเศษ

CH1
สถานะ I/O พิเศษ

L CH4
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH3
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH2
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH1
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

15 12 11 8 7 4 3 0

CH4 CH3 CH2 CH1

H CH4
สถานะ I/O พิเศษ

CH3
สถานะ I/O พิเศษ

CH2
สถานะ I/O พิเศษ

CH1
สถานะ I/O พิเศษ

L CH4
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH3
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH2
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH1
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

31 28 27 24 23 20 19 16

CH4 CH3 CH2 CH1

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: เริ่มตน [0]: หยุด

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: เปด, [0]:ปด

[1]: ต้ังคาพัลสเอาตพุตช็อตเสร็จส้ิน [0]: ไมเสร็จส้ิน



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-116

๑ สถานะเทอรมินลัพัลสเอาตพุต
ฟงกชันนี้จะแสดงสถานะพัลสเอาตพุตในเทอรมินัลเอาตพุต

#L_ExIOSpOut

H 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

L ขอมูล CH4 ขอมูล CH3 ขอมูล CH2 ขอมูล CH1

15 12 8 4 0

ไมใชงาน d ไมใชงาน c ไมใชงาน b ไมใชงาน a

a: CH1 สถานะเอาตพุต [1]: เอาตพุต [0]: ไมเอาตพุต

b: CH2 สถานะเอาตพุต [1]: เอาตพุต [0]: ไมเอาตพุต

c: CH3 สถานะเอาตพุต [1]: เอาตพุต [0]: ไมเอาตพุต

d: CH4 สถานะเอาตพุต [1]: เอาตพุต [0]: ไมเอาตพุต
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31.8.11 พัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลด
พัลสเอาตพุตมี 2 ชนิด ชนิดแรกเปนพัลสเอาตพุตปกต ิที่ดําเนินการเอาตพุตคาความถี่เอาตพุตที่กําหนดไว ตามคา

จํานวนนับพัลสเอาตพุตที่กําหนดไว ชนิดที่สองเปนพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลดที่จะคอยๆ เพิ่มความถี่ไปถึงความถี่

เอาตพุตที่กําหนดไว คุณอาจใชพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลดไดไมเกิน 4 ตัว

๑ ขอมูลสรปุ
ใน GP-Pro EX คุณสามารถตั้งคาเร่ิมตนสําหรับแตละพารามิเตอรได หลังจากระบบทํางาน คุณสามารถเปลี่ยน

พารามิเตอรโดยใชตัวแปรระบบ

ขั้นตอนการตัง้คาพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลดมีสรุปไวดงัน้ี

การตั้งคาเร่ิมตน
โปรดดูที่ขั้นตอนการตัง้คาสําหรับ GP-Pro EX

การเปล่ียนแปลงหลังจากระบบทํางาน
1.  ตั้งคาความถ่ีเอาตพุต จํานวนนับพัลสเอาตพุต ความถี่เอาตพุตเริ่มตน และเวลาการเพิ่ม/การลด

2.  ตั้งคาพารามิเตอร [Create Acceleration/Deceleration table request]

3.  ที่ใต [Create Acceleration/Deceleration table complete] จะรับทราบวาไดเปลี่ยนพารามิเตอรแลว 

4.  ที่ใต [Control Special I/O] ใหเปดบิตการเพิ่ม/การลด

5.  เอาตพุตขอมูลดวย [Control Special I/O]

6.  ดูที่ [Special I/O State] สําหรับการรับทราบ

ชนิด I/O คุณสมบัติ

พัลสเอาตพุต (การเพิ่ม/

การลด)

การสรางตารางการเพิ่ม/

การลด

ความถี่เอาตพุต

จํานวนนับพัลสเอาตพุต

การตั้งคาความถี่เอาตพุต

เริ่มตน

การตั้งคาเวลาการเพิ่ม/

การลด

การควบคุมพัลสเอาตพุต

การรับทราบสถานะพัลสเอาตพุต

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • พัลสเอาตพุตการเพิ่มและการลดมีขีดจํากัดสําหรับความถี่เอาตพุตและจํานวนนับพัลส 
โปรดดูขอมูลเพิ่มเติมไดที่ “31.8.14 ขอจํากัด” (หนา 31-137) 
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๑ พัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลด
พัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลดทําใหความถี่เอาตพุต - เสนโคงเวลาไปยังพัลสช็อตที่กําหนดไวจะลดความชันลง

ความถี่เอาตพุตในพัลสเอาตพุตจะเพิ่มขึน้จากความถี่เอาตพุตเริ่มตน (F0) ไปยังความถี่เอาตพุตปกติ (F) 

ในเวลาการเพิ่ม/การลด (T) โดยคอยๆ ผาน 10 เฟสท่ีบันทึกชวงเดียวกัน จากนั้น จะเอาตพุตช็อตของพัลสช็อต

ทั้งหมด ลบดวยพัลสช็อตที่จําเปนสําหรับการลด และลดผาน 10 เฟสในลักษณะเชนเดียวกับการเพิ่ม

นอกจากการตัง้คาความถี่เอาตพุต (F) และจํานวนนับพัลสเอาตพุตสําหรับพัลสเอาตพุตปกติ ใหตั้งคาความถี่

เอาตพุตเริ่มตน (F0) และเวลาการเพ่ิม/การลด (T)

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • พัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลดจะเริ่มตนเมือ่ OFF และเอาตพุตเมื่อ ON→OFF อัพเดตจํานวนนบั
พัลสเอาตพุตทุกครั้งที่ ON→OFF เมื่อคุณบังคับใหหยุดพัลสเอาตพุต เอาตพุตจะหยุดไมวาพัลส
จะอยูในสถานะใดก็ตาม พัลสที่กําลังเอาตพุตในระหวางถูกบังคับใหหยุดจึงอาจไมถูกนับ

• เมื่อคุณเปดแฟลกรองขอสําหรับตารางการการเพิ่ม/การลดจาก CH หลายชองพรอมกัน 
โดยทั่วไปแลว การรองขอจาก CH ที่มีจํานวนนอยกวา จะไดรับการประมวลผลกอน อยางไรก็ตาม 
เนื่องจากตารางการเพิ่ม/การลดจะถูกสรางสําหรับ CH ที่ไดรับการตรวจจบัการรองขอกอน 
ตารางอาจถูกสรางตามลําดับเชน 3→4→1→2 ขึ้นอยูกับเวลา

(F-F0)/10 

T/10 

0 
1 

2 
3 

4 
5 

6 
7 

8 
9 1 

2 
3 

4 
5 

6 
7 

8 
9 
10 

เอาตพุตปกติ
ความถี่ (F)

เอาตพุตเริ่มตน
ความถี่ (F0)

เวลาการลด Tเวลาการเพิ่ม T
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๑ ความถี่เอาตพุต
ฟงกชันนี้จะตั้งคาความถี่พัลสเอาตพุต คุณสามารถใชความถี่ 10Hz ถึง 65kHz สําหรับการตัง้คาความถี่เอาตพุต 

ถาคุณใชพัลสเอาตพุตในหลาย CH ความถี่เอาตพุตโดยรวมไมควรเกิน 260kHz

คุณยังสามารถตั้งคาความถี่เอาตพุต 2 ชนิดสําหรับพัลสการเพิ่ม/การลดที่กลาวถึงกอนหนาน้ี และสําหรับพัลส

ปกติในหนึ่ง CH อยางไรก็ด ีการตรวจสอบความถี่เอาตพตุโดยรวมเปนไปตามความถี่ปกติของพัลสการเพิ่ม/การลด

หรือความถี่พัลสเอาตพุตปกติ แลวแตอยางใดอยางหนึ่งจะมากกวา

๑ ความถี่เอาตพุตเริ่มตน
ฟงกชันนี้จะตั้งคาความถี่เอาตพุตเมื่อพัลสเอาตพุตเริ่มตนและหยุด คุณสามารถใช 0 และ 10Hz ถึง 65kHz 

สําหรับการตั้งคาความถี่เอาตพุตเริ่มตน

๒ การต้ังคากระบวนการใน GP-Pro EX
ในแท็บ [I/O Driver] [Int. Driver 1] คลิก [Pulse Settings]

ในกลองโตตอบ [Pulse Settings] ระบุความถี่ใน [Initial Output Frequency]

๒ การต้ังคากระบวนการโดยใชตัวแปรระบบ
กําหนดความถี่เร่ิมตนในตัวแปรระบบ #L_PLS∗_SHZ ชื่อตัวแปรระบบจะปรับใหตรงกับพัลสเอาตพุตของ CH 

ที่ถูกแม็ป
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๑ เวลาการเพิ่ม/การลด
ฟงกชันนี้จะตั้งคาเวลาที่พัลสเอาตพุตเปลี่ยนความถี่เอาตพุตเริ่มตนเปนความถี่เอาตพุตปกติ คุณอาจใช 

0 มิลลิวินาทีถึง 65535 มิลลิวินาทีสําหรับการตั้งคาเวลาการเพิ่ม/การลด

๒ การต้ังคากระบวนการใน GP-Pro EX
ในแท็บ [I/O Driver] [Int. Driver 1] คลิก [Pulse Settings]

ในกลองโตตอบ [Pulse Settings] ระบุความถี่ใน [Acceleration/Deceleration Time]

๒ การต้ังคากระบวนการโดยใชตัวแปรระบบ
กําหนดเวลาการเพิ่ม/การลดในตัวแปรระบบ #L_PLS∗_ACC ชื่อตัวแปรระบบจะปรับใหตรงกับพัลสเอาตพุต

ของ CH ที่ถูกแม็ป



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-121

๑ การรองขอการสรางตารางการเพิ่ม/การลด และการรับทราบการสราง
ระบุความถี่เอาตพุต จํานวนนับพัลสเอาตพุต ความถี่เอาตพุตเริ่มตน และเวลาการเพิ่ม/การลด เพื่อรัน 

“Create Acceleration/Deceleration table request” และสรางตารางการเพิ่ม/การลด

จากนั้น รับทราบการเสร็จสิ้นภายใต [Create table request complete] แฟลกรองขอและแฟลกเสร็จสิ้นจะมีตําแหนง

บิตที่แตกตางกันขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรพัลสเอาตพุตให

นอกจากนี้ ในการลบตารางการเพิ่ม/การลด ใหตั้งคาความถี่เร่ิมตนและการเพิ่ม/การลดไปที่ 0 ตารางจะถูกลบเมื่อ

คุณสรางตารางการเพ่ิม/การลด

๒ วธีิการต้ังคา
1 เปลี่ยนตารางการเพิ่ม/การลดโดยใช “Request table creation” ในตัวแปรระบบ (#L_ExIOAccelPlsTbl) 

#L_ExIOAccelPlsTbl

การสรางตารางการเพิ่ม/การลด

2 จากรายละเอียดของตัวแปรที่จัดสรรใน [Create Acceleration/Deceleration table complete] บิตตรวจสอบจะ

แตกตางกันขึน้อยูกับ CH ที่คุณจัดสรรพัลสเอาตพุต ดังแสดงไวดานลางน้ี

H 0 0 0 0 CH4
สรางตาราง
เสร็จส้ินแลว

CH3
สรางตาราง
เสร็จส้ินแลว

CH2
สรางตาราง
เสร็จส้ินแลว

CH1
สรางตาราง
เสร็จส้ินแลว

0 0 0 0

L 0 0 0 0 CH4
รองขอ
การสรางตาราง
แลว

CH3
รองขอ
การสรางตาราง
แลว

CH2
รองขอ
การสรางตาราง
แลว

CH1
รองขอ
การสรางตาราง
แลว

0 0 0 0

15 10 8 6 4 0

ไมใชงาน d c b a ไมใชงาน

a: CH1 รองขอการสรางตารางพัลสการเพิ่ม/การลด [1]: รองขอการสราง

b: CH2 รองขอการสรางตารางพัลสการเพิ่ม/การลด [1]: รองขอการสราง

c: CH3 รองขอการสรางตารางพัลสการเพิ่ม/การลด [1]: รองขอการสราง

d: CH4 รองขอการสรางตารางพัลสการเพิ่ม/การลด [1]: รองขอการสราง

31 26 24 22 20 16

ไมใชงาน h g f e d c b a ไมใชงาน
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3 ตารางตอไปน้ีแสดงแผนผังเวลาแฟลกสําหรับการรองขอการสรางตารางและการเสร็จสิ้นพัลสการเพิ่ม/การลด

1) ตั้งคาความถี่เอาตพุต จํานวนนับพัลสเอาตพุต ความถี่เอาตพุตเริ่มตน และเวลาการเพิ่ม/การลด

2) เปดแฟลกรองขอสําหรับการสรางตารางการเพิ่ม/การลดเพื่อสรางตาราง

3) เมื่อสรางตารางแลว แฟลกเสร็จสิ้นจะเปด

4) รับทราบวาแฟลกเสร็จสิ้นเปดและปดแฟลกรองขอ

5) เมื่อรับรูวาแฟลกรองขอเปน OFF แฟลกเสร็จสิ้นจะปด

a: CH1 สรางตารางพลัสการเพิ่ม/การลดเสร็จสิ้นแลว [1]: สรางเสร็จสิ้นแลว

b: CH1 มี/ไมมีตารางพัลสการเพิ่ม/การลด [1]: มีตารางสําหรับเอาตพุต

[0]: ไมมีตาราง (ไมมีเอาตพุต)

c: CH2 สรางตารางพัลสการเพิ่ม/การลดเสรจ็สิ้นแลว [1]: สรางเสร็จสิ้นแลว

d: CH2 มี/ไมมีตารางพัลสการเพิ่ม/การลด [1]: มีตารางสําหรับเอาตพุต

[0]: ไมมีตาราง (ไมมีเอาตพุต)

e: CH3 สรางตารางพลัสการเพิ่ม/การลดเสร็จสิ้นแลว [1]: สรางเสร็จสิ้นแลว

f: CH3 มี/ไมมตีารางพัลสการเพิ่ม/การลด [1]: มีตารางสําหรับเอาตพุต

[0]: ไมมีตาราง (ไมมีเอาตพุต)

g: CH4 สรางตารางพัลสการเพิ่ม/การลดเสร็จสิ้นแลว [1]: สรางเสร็จสิ้นแลว

h: CH4 มี/ไมมีตารางพัลสการเพิ่ม/การลด [1]: มีตารางสําหรับเอาตพุต

[0]: ไมมีตาราง (ไมมีเอาตพุต)

1) 

2) 
3) 

4) 

5) 

การตั้งคาพารามิเตอร

แฟลกรองขอการสรางตารางพัลส
การเพิ่ม/การลด

แฟลกเสร็จส้ินการสรางตารางพัลส
การเพิ่ม/การลด การสรางตาราง

ช่ัวโมง

มีไมมีตารางพัลสการเพิ่ม/การลด

แฟลกจะปดเมื่อคุณสรางตาราง
การตั้งคา
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๒ หมายเหตุเก่ียวกับการสรางตาราง
ขณะที่พัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลดเปด ("Request acceleration/deceleration pulse output" เปน ON) 

จะไมยอมรับการรองขอเพื่อสรางตารางพัลสการการเพิ่ม/การลด

๑ การควบคุมพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลด
ใชฟงกชันนี้เพื่อเร่ิมตนและหยุดพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลด ใชการตั้งคาการเพ่ิม/การลด และเปดแฟลก

พัลสเอาตพุตที่อยูใตตัวแปรควบคุม I/O พิเศษของ CH ในตัวแปรระบบ (#L_ExIOSpCtrl) เพื่อเร่ิมตน และปด

แฟลกพัลสเอาตพุตเพื่อหยุดเอาตพุต บิตการทํางานจะแตกตางกันขึน้อยูกับ CH ที่คุณจัดสรรพัลสเอาตพุตให

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • ถาคุณเปดใชงานแฟลกตั้งคาการเพิ่ม/การลดหลงัจากพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลดเริ่มตน  
พัลสการเพิ่ม/การลดจะไมเอาตพุตและพัลสเอาตพุตปกติจะยังคงอยู ถาคุณเปดใชงานแฟลกตั้งคา
พัลสการเพิ่ม/การลด และเริ่มตนพัลสเอาตพุตพรอมกัน พัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลดจะถูกจัด
ลําดับตามความสําคัญ

การรองขอพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลด

สําหรับพัลสการเพิ่ม/การลด: 
การสรางตารางการเพิ่ม/การลด

มี/ไมมีตารางการเพิ่ม/การลด

ปดแลวเปดใหม ไมเชนน้ันจะไมรับรูการรองขอ

สถานะพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลด

สําหรับพัลสการเพิ่ม/การลด: 
สรางตารางเรียบรอยแลว

ไมยอมรับ ถาบิตสถานะเอาตพุตปดในระหวางการประมวลผล 
การประมวลผลจะไมถูกตอง
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๒ วธีิการต้ังคา
1 จากรายละเอียดใน [Control Special I/O] บิตการทํางานจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรพัลสเอาตพุต

ให ดงัแสดงไวดานลางน้ี

#L_ExIOSpCtrl

บิตที่ 1 ของ CH เปนบิตควบคุมเอาตพุต เพื่อเร่ิมตนพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลด เปดบิตนี้กอน

2  การเริ่มตนและการหยดุพัลสเอาตพุตมีบิตการทํางานที่แตกตางกันขึน้อยูกับ CH ที่คุณจัดสรรพัลสเอาตพุตให

เปดบิตเริ่มตนของ CH (บิต 0) เพื่อเร่ิมตนและปดบิตเพื่อหยุดเอาตพุต

H CH4
สถานะ I/O พิเศษ

CH3
สถานะ I/O พิเศษ

CH2
สถานะ I/O พิเศษ

CH1
สถานะ I/O พิเศษ

L CH4
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH3
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH2
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH1
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

15 12 11 8 7 4 3 0

CH4 CH3 CH2 CH1

15 12 11 8 7 4 3 0

CH4 CH3 CH2 CH1

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: ใชงาน

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: เริ่มตน [0]: หยุด
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-125

๒ หมายเหตุเก่ียวกับพัลสเอาตพุต
ขณะที่คุณสรางตารางพัลสการเพิ่ม/การลด จะไมเอาตพุตพัลสดังแสดงไวดานลางน้ี

๑ สถานะพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลดและสถานะการเสร็จสิ้นเอาตพุต
ฟงกชันนี้จะแสดงเอาตพุตและการเสร็จสิ้นพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลด แฟลกเปดทํางานและแฟลกพัลสเอาตพุต

จะแสดงสถานะพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลดที่อยูใตสถานะ I/O พิเศษของ CH ในตัวแปรระบบ (#L_ExIOSpCtrl)  

ถาแฟลกเปด เอาตพุตจะเปด ถาแฟลกพัลสเอาตพุตปด เอาตพุตจะปด

นอกจากนี้ ถาแฟลกเสร็จสิ้นของพัลสช็อตเอาตพุตที่กําหนดไวเปน ON แสดงวาเอาตพุตจะเสร็จสิ้นแลว ถาแฟลกเปน 

OFF แสดงวาเอาตพุตจะยังไมเสร็จสิ้น บิตตรวจสอบจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรพัลสเอาตพุตให

๒ วธีิการต้ังคา
• จากรายละเอียดใน [Special I/O State] บิตตรวจสอบจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรพัลสเอาตพุต

ให ดังแสดงไวดานลางน้ี 

#L_ExIOSpCtrl

ถาบิตเริ่มตนของ CH (บิต 0) เปน 1 เอาตพุตจะเปน ON ถาบิตเปน 0 เอาตพุตจะเปน OFF

H CH4
สถานะ I/O พิเศษ

CH3
สถานะ I/O พิเศษ

CH2
สถานะ I/O พิเศษ

CH1
สถานะ I/O พิเศษ

L CH4
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH3
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH2
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH1
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

31 28 27 24 23 20 19 16

CH4 CH3 CH2 CH1

สําหรับพัลสการเพิ่ม/การลด
การสรางตารางการเพิ่ม/การลด

ปดแลวเปดใหม ไมเชนน้ันจะไมรับรูการรองขอ

สําหรับพัลสการเพิ่ม/การลด
สรางตารางเรียบรอยแลว

ถาไมปดบิตรองขอการสรางตารางในระหวางการ
ประมวลผล การประมวลผลจะไมถูกตอง

การรองขอพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/
การลด

สถานะพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/
การลด ไมยอมรับ
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นอกจากนี้ ถาบิตที่ 2 เปน 1 พัลสช็อตที่ตัง้คาไวจะเอาตพุตได

๑ สถานะเทอรมินลัพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลด
ฟงกชันนี้จะแสดงสถานะพัลสเอาตพุตในเทอรมินัลเอาตพุต

#L_ExIOSpOut

H 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

L ขอมูล CH4 ขอมูล CH3 ขอมูล CH2 ขอมูล CH1

15 12 8 4 0

ไมใชงาน d ไมใชงาน c ไมใชงาน b ไมใชงาน a

a: CH1 สถานะเอาตพุต [1]: เอาตพุต [0]: ไมเอาตพุต

b: CH2 สถานะเอาตพุต [1]: เอาตพุต [0]: ไมเอาตพุต

c: CH3 สถานะเอาตพุต [1]: เอาตพุต [0]: ไมเอาตพุต

d: CH4 สถานะเอาตพุต [1]: เอาตพุต [0]: ไมเอาตพุต

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0

[1]: เปด, [0]:ปด
[1]: ใชการเพิ่ม/การลด [0]: ไมใชงาน

[1]: ต้ังคาพัลสเอาตพุตช็อตเสร็จส้ิน [0]: ไมเสร็จส้ิน
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๑ สถานะขอผิดพลาดของพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลด
ฟงกชันนี้จะแสดงสถานะขอผิดพลาดของความถี่เอาตพุตและความถี่เอาตพุตเริ่มตนในระหวางเอาตพุตพัลส 

ถาตัวแปรระบบ (#L_IOStatus[1]) แสดงรหัสขอผิดพลาด 101 คุณจะสามารถรับทราบสถานะขอผิดพลาดจากคา

ของตัวแปรระบบ (#L_ExIOSpParmErr) ได บิตตรวจสอบจะแตกตางกันขึน้อยูกับ CH ที่คุณจัดสรรพัลสเอาตพุตให

#L_ExIOSpParmErr

ขอผิดพลาดเกี่ยวกับความถี่ของพัลสเอาตพุต

¢ŒÍÊÓ¤ÑÞ • เมื่อเปลีย่นพารามิเตอร I/O พิเศษ และคาที่กําหนดอยูนอกชวงที่ใชได การทํางานจะดําเนินการตอ
โดยใชพารามิเตอรที่ตั้งคาไปที่คานั้น อยางไรก็ตาม เนื่องจากคาทีไ่มถูกตองถูกจัดเก็บไวในระบบ 
จงึตองแนใจวาคุณจะเปลี่ยนคาเปนคาที่ถูกตอง ถาคุณเริ่มตน LT ใหมดวยคาทีไ่มถูกตอง 
(การออฟไลน รีเซ็ต หรือปดเคร่ือง) การทํางานจะใชคาพารามิเตอรเริ่มตนที่ตั้งคาใน GP-Pro EX

31 27 26 25 24 16

d c b a

a: CH1 ขอผิดพลาดเกี่ยวกับความถี่ของพัลสเอาตพุต [1]: ความถีผ่ิดพลาด [0]: ปกติ

b: CH2 ขอผิดพลาดเกี่ยวกับความถี่ของพัลสเอาตพุต [1]: ความถีผ่ิดพลาด [0]: ปกติ

c: CH3 ขอผิดพลาดเกี่ยวกับความถี่ของพัลสเอาตพุต [1]: ความถีผ่ิดพลาด [0]: ปกติ

d: CH4 ขอผิดพลาดเกี่ยวกับความถี่ของพัลสเอาตพุต [1]: ความถีผ่ิดพลาด [0]: ปกติ

H CH4 CH3 CH2 CH1 CH4 CH3 CH2 CH1 CH4
ขอผิดพลาดของ 
PWM

CH3
ขอผิดพลาดของ 
PWM

CH2
ขอผิดพลาดของ 
PWM

CH1
ขอผิดพลาดของ 
PWM

L 0 0 CH4 CH3 CH2 CH1 CH4 CH3 CH2 CH1 CH4 CH3 CH2 CH1

พัลสช็อตเอาตพุตเกิด
ขอผิดพลาด

ขอผิดพลาดเกี่ยวกับ
ความถี่ของพัลสเอาตพุต

คําเตือนเก่ียวกับพารามิเตอรพัลส
การเพิ่ม/การลด

ขอผิดพลาดจากคาความถี่
เริ่มตนของพัลสเอาตพุต

ขอผิดพลาดของคาปรับต้ังใหม
ของตัวนับ

ขอผิดพลาดของ
การควบคุม
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พัลสช็อตเอาตพุตเกิดขอผิดพลาด

ขอผิดพลาดจากคาความถี่เร่ิมตนของพัลสเอาตพุต

คําเตือนเกี่ยวกับพารามิเตอรพัลสการเพิ่ม/การลด

31 30 29 28 16

d c b a

a: CH1 พัลสช็อตเอาตพุตเกิดขอผิดพลาด [1]: พัลสช็อตผิดพลาด [0]: ปกติ

b: CH2 พัลสช็อตเอาตพุตเกิดขอผิดพลาด [1]: พัลสช็อตผิดพลาด [0]: ปกติ

c: CH3 พัลสช็อตเอาตพุตเกิดขอผิดพลาด [1]: พัลสช็อตผิดพลาด [0]: ปกติ

d: CH4 พัลสช็อตเอาตพุตเกิดขอผิดพลาด [1]: พัลสช็อตผิดพลาด [0]: ปกติ

15 7 6 5 4 0

ไมใชงาน d c b a

a: CH1 คาความถี่เริ่มตนของพัลสเอาตพุต

เกิดขอผิดพลาด

[1]: ความถี่เอาตพุตเริ่มตนผิดพลาด

[0]: ปกติ

b: CH2 คาความถี่เริ่มตนของพัลสเอาตพุต

เกิดขอผิดพลาด

[1]: ความถี่เอาตพุตเริ่มตนผิดพลาด

[0]: ปกติ

c: CH3 คาความถี่เริ่มตนของพัลสเอาตพุต

เกิดขอผิดพลาด

[1]: ความถี่เอาตพุตเริ่มตนผิดพลาด

[0]: ปกติ

d: CH4 คาความถี่เริ่มตนของพัลสเอาตพุต

เกิดขอผิดพลาด

[1]: ความถี่เอาตพุตเริ่มตนผิดพลาด

[0]: ปกติ

15 11 10 9 8 0

ไมใชงาน d c b a

a:CH1 คําเตือนเกี่ยวกับพารามเิตอรพัลสการเพิ่ม/

การลด

[1]:  คําเตือนการเพิ่ม/การลด

[0]: ปกติ

b:CH2 คําเตือนเก่ียวกับพารามิเตอรพัลสการเพิ่ม/

การลด

[1]:  คําเตือนการเพิ่ม/การลด

[0]: ปกติ

c:CH3 คําเตือนเกี่ยวกับพารามเิตอรพัลสการเพิ่ม/

การลด

[1]:  คําเตือนการเพิ่ม/การลด

[0]: ปกติ

d:CH4 คําเตือนเก่ียวกับพารามิเตอรพัลสการเพิ่ม/

การลด

[1]:  คําเตือนการเพิ่ม/การลด

[0]: ปกติ
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๒ การดําเนินการเมื่อเกิดขอผิดพลาดของพัลสการเพ่ิม/การลด
ในกรณีตอไปนี้ จะไมมีพัลสเอาตพุตใดๆ ไมไดเปดแฟลกมี/ไมมีตารางการเพิ่ม/การลด)

• เทอรมินัลเอาตพุตไมมีการตั้งคาพัลสเอาตพุต

• CH ที่ระบุไดเอาตพุตจํานวนนับพัลสเอาตพุตแลว

• (ปกต)ิ ความถี่เอาตพุตเกิน 65kHz∗1

• (ปกต)ิ ความถี่เอาตพุตเริ่มตนมากกวาความถี่เอาตพุต

ในกรณีตอไปนี้ พัลสเอาตพุตจะไมเปนไปตามพารามิเตอรการตั้งคา

• จํานวนนับพัลสเอาตพุตทั้งหมดนอยเกินไป  (ถาคารวมนอยกวา 21 (ปกติ) การลดจะเริ่มตนกอนที่

การเพิ่มจะถึงความถี่เอาตพุต นอกจากนี้ จํานวนนับพัลสเอาตพุตระหวางการเพิ่ม/การลดคือ 1 พัลส

ในแตละเฟส) ∗2

• เวลาการเพิ่ม/การลดสั้นเกินไป (เน่ืองจากจะมีการเอาตพุต 1 พัลสเสมอในแตละเฟสในระหวางการเพิ่ม/

การลด เวลาการเพิ่ม/การลดจะไมตรงกับคาที่ตั้งไว) ∗2

• เวลาการเพิ่ม/การลดนานเกินไป (เน่ืองจากจะมีการเอาตพุต 1 พัลสเสมอในแตละเฟสในระหวางการเพิ่ม/

การลด เวลาการเพิ่ม/การลดจะไมตรงกับคาที่ตั้งไว) ∗2

*1 แฟลกขอผิดพลาดเก่ียวกับความถี่ของพัลสเอาตพุตในพารามิเตอร I/O พิเศษเปน ON

*2 แฟลกคําเตือนมิเตอรพัลสการเพิ่ม/การลดในขอผิดพลาดพารามิเตอร I/O พิเศษเปน ON (แฟลกพัลส

การเพิ่ม/การลดเปน ON และมีพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลด)

๒ วธีิการคํานวณความถี่ในแตละเฟสในระหวางการเพ่ิม/การลด

คํานวณความถี่สําหรับแตละเฟส
ความถี่เอาตพุตของ n เฟส = ความถี่เร่ิมตน + (ความถี่เอาตพุตปกต ิ− ความถี่เอาตพุตเริ่มตน)/10 เฟส 
(n เฟส -1 เฟส)

ปดเศษความถี่เอาตพุตเปนจํานวนเต็มสําหรับ n เฟส

คํานวณพัลสช็อตของแตละเฟส
จํานวนนับพัลสเอาตพุตสําหรับ n เฟส = (เวลาการเพิ่ม/การลด/10 เฟส) (ความถี่เอาตพุตของ n เฟส /

1000 มิลลิวินาที)

(F-F0)/10 

T/10 

0 
1 

2 
3 

4 
5 

6 
7 

8 
9 1 

2 
3 

4 
5 

6 
7 

8 
9 
10 

เอาตพุตปกติ
ความถี่ (F)

เอาตพุตเริ่มตน
ความถี่ (F0)

เวลาการลด Tเวลาการเพิ่ม T
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ปดเศษจํานวนนับพัลสเอาตพุตเปนจํานวนเตม็สําหรับ n เฟส

อยางนอย 1 พัลสเปนเอาตพุต ถาพัลสช็อตเปน 0 ใหใช 1 สําหรับพัลสช็อต

จํานวนนับพัลสเอาตพุตที่จําเปนสําหรับพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลด = (จํานวนนับพัลสเอาตพุตสําหรับเฟสแรก + 

... + จํานวนนับพัลสเอาตพุตสําหรับเฟสที่ 10)  2 + 1 พัลส

ถาจํานวนนับพัลสเอาตพุตนี้มากกวาที่คุณกําหนดไว คําเตือนพารามิเตอรพัลสการเพิ่ม/การลดจะเตือน

ใหคุณทราบวาเกินการเพิ่ม/การลด

คํานวณเวลาการเพิ่ม/การลดของแตละเฟส
เวลาการเพิ่ม/การลดของ n เฟส = จํานวนนับพัลสเอาตพุตสําหรับ n เฟส (1000 มิลลิวินาที/ความถี่เอาตพุต

สําหรับ n เฟส)

ปดเศษเวลาการเพิ่ม/การลดสําหรับ n เฟสใหเปนจํานวนเตม็

เวลาการเพิ่ม/การลดที่จําเปนสําหรับพัลสเอาตพุตการเพิ่ม/การลด = เวลาการเพิ่ม/การลดสําหรับเฟสที่ 1 +...+ 

เวลาการเพิ่ม/การลดสําหรับเฟสที่ 10

ถาเวลาการเพิ่ม/การลดนี้นานกวาที่กําหนดไว คําเตือนพารามิเตอรพัลสการเพิ่ม/การลดจะเตือนใหคุณทราบวา

เกินการเพิ่ม/การลด

เชน) สรางตารางพัลสเอาตพุตการเพ่ิม/การลดโดยใชพารามิเตอรดานลางน้ี ตามการคํานวณที่กลาวถึงกอนหนาน้ี  

โดยกําหนดวาคาที่คํานวณไดอยูในชวง “เตือน” หรือไม

ความถี่ พัลสช็อต และเวลาการเพิ่ม/การลดสําหรับแตละเฟสมีดังน้ี

ความถี่เอาตพุต (Hz) 500

จํานวนนับพัลสเอาตพุต (พัลส) 300

ความถี่เริ่มตน (Hz) 10

เวลาการเพิ่ม/การลด (มิลลิวนิาที) 600

 n เฟส ความถี่ พัลสช็อต เวลาการเพิ่ม/การลด

1 10 1 100

2 59 3 50

3 108 6 55

4 157 9 57

5 206 12 58

6 255 15 58

7 304 18 59

8 353 21 59

9 402 24 59

10 451 27 59
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ยอดรวมจํานวนนับพลัสเอาตพุต
ยอดรวมจํานวนนับพัลสเอาตพุตสําหรับเฟสทั้งหมดคือ (1+3+6+ . . .+27) x 2+1=273  เน่ืองจากคาที่ได

นอยกวาจํานวนนับพัลสเอาตพุตที่กําหนดไว คําเตอืน “excess acceleration/deceleration” จะถูกลาง

จํานวนรวมเวลาการเพิ่ม/การลด
เวลารวมการเพิ่ม/การลดสําหรับทุกเฟสคือ 100+50+55+  . . . +59=614 เน่ืองจากคาที่ไดมากกวา

เวลาการเพิ่ม/การลดที่กําหนดไว คําเตือน “excess acceleration/deceleration” จะปรากฏขึน้
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-132

31.8.12 พัลสแคช
พัลสแคช เปนคุณสมบัติที่นําเขาสัญญาณพัลสที่ส้ันกวาเวลาสแกนลอจิก คุณอาจนําเขาพัลสนานกวา 10 ไมโครวินาที 

(ON นานกวา 5 ไมโครวินาที)

คุณสามารถใชชองสัญญาณสําหรับตัง้คาพัลสแคชไดสูงสุด 4 ชอง และแตละชองจะมีการตั้งคาตามลําดับ

๑ ขอมูลสรปุ
ขั้นตอนการตัง้คาพัลสแคชสรุปไดดังน้ี

1.  ตั้งคาขอบอินพุต

2.  ดูที่ “Special I/O state” สําหรับการรับทราบ

๑ กําหนดขอบอินพุต
สําหรับการกําหนดขอบอินพุต คุณสามารถเลือกไดทั้งการตั้งคาบวกหรือคาลบเพื่อตรวจจับพัลสที่คุณนําเขา

๒ วธีิการต้ังคา
1 ในแท็บ [I/O Driver] [Int. Driver 1] สําหรับแตละ CH เลือก Pulse Catch คลิก Pulse Catch Settings] 

เมื่อปุมปรากฏขึ้น

2 กลองโตตอบ [Pulse Catch Settings] จะปรากฏขึน้ เลือก [Up] หรือ [Down]

ชนิด I/O คุณสมบัติ

พัลสแคช กําหนดขอบอินพุต
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-133

๑ สถานะอนิพุตพัลสแคช
ใชพัลสแคชเพื่อนําเขาพัลสโดยไมตั้งคาแฟลกเริ่มตนและหยุด

แฟลกตรวจจับพัลสแคชจะแสดงสถานะการตรวจจับพัลสแคชภายใตสถานะ I/O พิเศษของ CH ในตัวแปรระบบ 

(#L_ExIOSpCtrl) บิตตรวจสอบจะแตกตางกันขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรพัลสแคชให

#L_ExIOSpCtrl

ถาบิตที่ 1 ใน CH เปน 1 อินพุตพัลสจะถูกตรวจจับ ถาบิตเปน 0 อินพุตจะไมถูกตรวจจับ

๑ การลางพัลสแคช
ใชฟงกชันนี้เพื่อลางพัลสแคช การลางพัลสแคชจะปดแฟลกตรวจจับพัลสแคชโดยใชแฟลกลางพัลสแคชที่ใต

ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษของ CH ในตวัแปรระบบ (#L_ExIOSpCtrl)

ในการตรวจจับพัลสตามลําดับ ใหปดแฟลกตรวจจับพัลสแคช รับทราบสถานะดวยแฟลกเสร็จสิ้นการลาง

ที่อยูใตสถานะ I/O พิเศษ และทําการตรวจจับพัลสดานลางนี้ 

บิตการทํางานจะแตกตางกันขึน้อยูกับ CH ที่คุณจัดสรรพัลสแคชให

H CH4
สถานะ I/O พิเศษ

CH3
สถานะ I/O พิเศษ

CH2
สถานะ I/O พิเศษ

CH1
สถานะ I/O พิเศษ

L CH4
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH3
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH2
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH1
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

31 28 27 24 23 20 19 16

CH4 CH3 CH2 CH1

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0 

[1]: อินพุต [0]: ไมอินพุต
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-134

๒ วธีิการต้ังคา
1 จากรายละเอียดใน [Control Special I/O] บิตการทํางานจะแตกตางกันโดยขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรพัลสแคชให 

ดังที่แสดงไวดานลางน้ี

#L_ExIOSpCtrl

เปดบิตเริ่มตนของ CH เพื่อลางพัลสแคช

2 รับทราบการเสร็จสิ้นการลางที่ใต [Special I/O State] จากรายละเอียดของตวัแปร 

บิตตรวจสอบจะแตกตางกันโดยขึ้นอยูกับ CH ที่คุณจัดสรรตัวนับให ดังที่แสดงไวดานลางน้ี 

ถาบิตเริ่มตนของ CH (บิต 0) เปน 1 พัลสแคชจะถูกลาง

H CH4
สถานะ I/O พิเศษ

CH3
สถานะ I/O พิเศษ

CH2
สถานะ I/O พิเศษ

CH1
สถานะ I/O พิเศษ

L CH4
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH3
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH2
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

CH1
ตัวแปรควบคุม I/O พิเศษ

15 12 11 8 7 4 3 0

CH4 CH3 CH2 CH1

31 28 27 24 23 20 19 16

CH4 CH3 CH2 CH1

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0 

[1]: ลาง [0]: ไมลาง

บิตท่ี 3 บิตท่ี 2 บิตท่ี 1 บิต 0 

[1]: ลาง [0]: ไมลาง



การจัดสรร I/O ใหกับ Built-in DIO ใน LT

คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-135

31.8.13 ขอมูลขอผิดพลาด
๑ รหัสขอผิดพลาด

รหัสขอ
ผิดพลาด

ขอความแสดงขอผิดพลาด ขอมูลสรุป วิธีแกไข

ข อ
ผ ิด

พล
าด
เก

 ี  ยว
ก ับ

ข อ
ม ูล

ว ัน
ท ี  ข

อง
โป
รเจ

ค

001 Module type error ไมสนับสนุนประเภทการตั้งคาโมดูล

ข
 อ
ผ
 ิด
พ
ล
าด
เก

 ี  ย
ว
ก
 ับ
ก
าร
ห
ย
 ุด
ท
ำง
าน
ข
อ
ง
ล
อ
จ
 ิก

ไฟลโปรเจคอาจยังไมถูกสง

อยางถูกตอง

ใหถายโอนไฟลโปรเจคอีกครั้ง
002 Setting value error ชนิดตัวแปรที่จัดสรรใหกับเทอรมนิัลไม

ถูกตองหรือการตั้งคาเทอรมินัลไมถูกตอง

003 Device out-of-range error ตําแหนงตวัแปรที่จัดสรรใหเทอรมินัลไม

ถูกตอง

004 Excess terminal settings จํานวนของเทอรมินัลไมถกูตอง 

(มเีทอรมินัลมากเกินไป)

005 Terminal setting order error หมายเลขเทอรมินัล 

ไมเรียงตามลําดับจากนอยไปหามาก

006 Terminal registry short จํานวนของเทอรมินัลไมถกูตอง  

(เทอรมินัลนอยเกินไป)

007 Module settings duplicated รีจิสเตอรโมดลูซ้ํา

008 Excess module settings จํานวนโมดูลไมถูกตอง 

(เทอรมินัลมากเกินไป)

009 Driver settings duplicated มีการรีจิสเตอรไดรเวอรซ้ํา

010 I/O settings inconsistent การตัง้คาเทอรมนิัลไมถูกตอง 

(การตั้งคาของยูนิต I/O ไมตรงกนั)

011 Bit/Integer type 

inconsistent

การตัง้คาเทอรมนิัลไมถูกตอง 

(การตั้งคาประเภทตัวแปรของยูนิตไม

ตรงกัน)

012 Setting level value error ไดรเวอรไมถูกตอง

013 Data obtaining address error ขอมูลไดรเวอรไมถกูตอง

ขอมูลชุดควบคุมไมถูกตอง

014 Driver ID error หมายเลขทะเบยีนไดรเวอร/ยูนิตมี

ขอผิดพลาดและไมไดรับการรีจิสเตอร

015 Module setting order error หมายเลขโมดูล ไมเรียงลําดับจากนอย

ไปมาก

ตอ
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ข อ
ผ ิด

พล
าด
เก

 ี  ยว
ก ับ

ฮา
ร ด
แว
ร 

050 I/O board ID different บอรด I/O ที่เชื่อมตอไมถกูตอง

ข
 อ
ผ
 ิด
พ
ล
าด
เก

 ี  ย
ว
ก
 ับ
ก
าร
ห
ย
 ุด
ท
ำง
าน
ข
อ
ง
ล
อ
จ
 ิก

ประเภทจอแสดงผลอาจไม

ถูกตอง

ตรวจสอบประเภทจอแสดงผล

แลวโอนไฟลโปรเจคอีกครั้ง

051 Unsupported model error ไดรเวอรไมรองรับรุนนี้

052 IO initial error การ Initialize บอรด I/O ลมเหลว อาจมกีารสงไฟลโปรเจค

อยางไมถูกตอง

ใหถายโอนไฟลโปรเจคอีกครั้ง

หากปญหายังไมไดรับการแกไข 

อาจมปีญหาทีฮ่ารดแวร 

ติดตอศูนยบริการของคุณ

053 IO ROM error มีปญหาเกี่ยวกับ ROM 

ของระบบบนบอรด I/O

054 IO RAM error มีปญหาเกี่ยวกับ RAM 

ของระบบบนบอรด I/O

055 IO microcomputer error มีปญหาเกี่ยวกับไมโครคอมพิวเตอร

บนบอรด I/O 

056 IO IF RAM error มีปญหาเกี่ยวกับ I/F RAM ของระบบ

บนบอรด I/O

057 IO E2PROM error มีปญหาเกี่ยวกับ E2PROM ของระบบ

บนบอรด I/O

ข อ
ผ ิด

พล
าด
เก

 ี  ยว
ก ับ

แอ
 ็พพ

ล ิเ
คช

 ัน 100 I/O board error บอรด I/O ไมตอบสนอง

101 Special IO parameter error มีปญหาเกี่ยวกับพารามิเตอร I/O พิเศษ

ที่คุณตั้งคา

ก
าร
อ
 ัพ
เด
ต
 I

/
O

 ย
 ัง
ค
ง
ผ
 ิด
พ
ล
าด

พารามิเตอรไมถูกตอง ใหตั้งคา

พารามิเตอรใหมและรองขอการ

เปลี่ยนพารามิเตอร 

102 Acceleration/Deceleration 

table creation error

มีปญหาเกี่ยวกับพารามิเตอร I/O พิเศษ

ที่คุณตั้งคา

พารามิเตอรไมถูกตอง ใหตั้งคา

พารามิเตอรใหมและรองขอ

การสรางตารางการเพิ่ม/การลด

ข อ
ผ ิด

พล
าด
ภา

ยใ
น

200 Integer type data read error การอานคาขอมลูเทอรมินัลชนิดจํานวน

เต็มลมเหลว

อาจมกีารสงไฟลโปรเจค

อยางไมถูกตอง

ใหถายโอนไฟลโปรเจคอีกครั้ง
201 Bit type data read error การอานคาขอมลูเทอรมินัลชนิดบิต

ลมเหลว

202 Integer type data write error การเขียนคาขอมูลเทอรมนิัลชนิดจํานวน

เต็มลมเหลว

203 Bit type data write error การเขียนคาขอมูลเทอรมนิัลชนิดบิต

ลมเหลว

รหัสขอ
ผิดพลาด

ขอความแสดงขอผิดพลาด ขอมูลสรุป วิธีแกไข
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คูมืออางอิงสําหรับ GP-Pro EX 31-137

31.8.14 ขอจํากัด

๑ ขอจํากัดเกี่ยวกับฟงกชนัการกรองสัญญาณอนิพุต
ฟงกชันการกรองสัญญาณอินพุตจะจํากัดความกวางของอินพุตพัลส

• เทอรมินัล X0, X2, X4, X6

เน่ืองจากมีเวลาหนวงอินพุตจาก ON→OFF 5 ไมโครวินาที และจาก OFF→ON 5 ไมโครวินาทีในการรันขอมูล

ที่สุมเก็บทุก 0.5 มิลลิวินาที

5 ไมโครวินาที (ON→OFF) Å{0.5 มิลลิวินาที (ชวงเวลาสุมเก็บขอมูล) + 5 ไมโครวินาที (OFF→ON) 

= 0.51 มิลลิวินาที

ดวยเหตุน้ี 0.51 มิลลิวินาทีจึงเปนขีดจํากัดความกวางของพัลสอินพุตที่เล็กที่สุด

• เทอรมินัล X1, X3, X5, X7, X8, X9, X10, X11

เน่ืองจากมีเวลาหนวงอินพุตจาก ON→OFF  0.5 มิลลิวินาทีและจาก OFF→ON 0.5 มิลลิวินาทีในการรันขอมูล

ที่สุมเก็บทุก 0.5 มิลลิวินาที

0.5 มิลลิวินาที (ON→OFF) Å{0.5 มิลลิวินาที (ชวงเวลาสุมเก็บขอมูล) Å{0.5 มิลลิวินาที (OFF→ON) 

= 1.5 มิลลิวินาที

ดวยเหตุน้ี 1.5 มิลลิวินาทีจึงเปนขีดจํากัดความกวางของพัลสอินพุตที่เล็กที่สุด

๑ ขอจํากัดเกี่ยวกับการใชพัลสเอาตพุต
สําหรับพัลสเอาตพุต เมื่อรวมจํานวน CH และตัวนับความเร็วสูงที่ใช จะมีขอจํากัดเก่ียวกับความถี่เอาตพุตสูงสุด

ขณะที่ความถี่พัลสเอาตพุตสูงสุดคือ 65000 Hz เมื่อรวมกับจํานวน CH และตัวนับความเร็วสูงสุดที่ใช ดังที่แสดง

ไวในตารางตอไปนี้ จะมีขอจํากัดเก่ียวกับการตั้งคาความถี่เอาตพุต

ตัวอยาง เมื่อใชพัลสเอาตพุต 3 CH และตัวนับความเร็วสูง 1 CH ความถี่เอาตพุตสูงสุดตอ CH คือ 27027 Hz

ความถี่สูงสุดของพัลสเอาตพุต 1CH 

* “—” หมายถึงไมสามารถใชได

* ตัวนับ 2 เฟสมี CH สูงสุด 2 ชอง ในตาราง 3 CH จะใชสําหรับตวันับเฟสเดี่ยว

การตรวจสอบขอจํากัดเหลาน้ีจะเกิดขึ้นเมื่อ LT เร่ิมทํางานและเมื่อพารามิเตอรเปลี่ยน

เมื่อมีขอผิดพลาดเกิดขึ้น ขอมูลขอผิดพลาดจะถูกจัดเก็บในตัวแปรระบบ #L_ExIOSpParmErr โปรดดูขอมูล

เพิ่มเติมไดที่ “ ๑ สถานะขอผิดพลาดพัลสเอาตพุต” (หนา 31-114) 

พัลสเอาตพุต

1 CH 2 CH 3 CH 4 CH

ตัวนับความเร็วสูง 
(1 เฟส, 2 เฟส)

หามใช 65000 Hz 45454 Hz 30303 Hz 22727 Hz

1CH 65000 Hz 38461 Hz 27027 Hz —

2 CH 52631 Hz 33333 Hz — —

3 CH 43478 Hz — — —

4 CH — — — —
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